(N 
Rech 
AP 


Ilna; 


2a 


EFT 


Ne 
Phi? 


we 


Bu 


IR, 


2 


0) 


ER 


Sch 


ar 


5 


aiy 


ES 


i 


ARH 


ad 


> 


et 


ee 


Aa 


VORLESUNGEN 


MATHEMATISCHE PHYSIK 


DR. GUSTAV KIRCHHOFF, 


PROFESSOR DER PHYSIK AN DER UNIVERSITÄT ZU BERLIN. 


MECHANIK. 


LEIPZIG, 


DRUCK UND VERLAG VON B. G. TEUBNER. 


Das Recht der Uebersetzung in fremde Sprachen wird vorbehalten. 


Vorrede 


Die Vorlesungen, die ich hiermit der Oeffentlichkeit übergebe, 
behandeln insofern das ganze Gebiet der reinen Mechanik, d. h. der 
Lehre von denjenigen Erscheinungen, bei welchen ausschliesslich 
Bewegungen ins Auge zu fassen sind, als sie sich mit der Bewegung 
materieller Punkte, starrer, flüssiger und elastischer fester Körper 
beschäftigen. Es ist aber bei ihnen die Annahme festgehalten, dass 
die Materie stetig den Raum erfüllt, wie sie es zu thun scheint; die 
Theorieen, die auf der Annahme von Molekülen beruhen, sind in 
ihnen nicht berührt. 

Der Ausgangspunkt der Darstellung, den ich gewählt habe, ist 
von dem gewöhnlichen verschieden. Man pflegt die Mechanik als 
die Wissenschaft von den Äräften zu definiren, und die Kräfte als 
die Ursachen, welche Bewegungen hervorbringen oder hervorzu- 
bringen streben. Gewiss ist diese Definition bei der Entwicklung der 
Mechanik von dem grössten Nutzen gewesen, und sie ist es auch 
noch bei dem Erlernen dieser Wissenschaft, wenn sie durch Beispiele 
von Kräften, die der Erfahrung des gewöhnlichen Lebens entnommen 
sind, erläutert wird. Aber ibr haftet die Unklarheit an, von der 
die Begriffe der Ursache und des Strebens sich nicht befreien lassen. 
Diese Unklarheit hat sich z. B. gezeigt in der Verschiedenheit der 
Ansichten darüber, ob der Satz von der Trägheit und der Satz vom 
Parallelogramm der Kräfte anzusehn sind als Resultate der Erfahrung, 
als Axiome oder als Sätze, die logisch bewiesen werden können und 
bewiesen werden müssen. Bei der Schärfe, welche die Schlüsse in 
der Mechanik sonst gestatten, scheint es mir wünschenswerth, solche 
Dunkelheiten aus ihr zu entfernen, auch wenn das nur möglich ist 
durch eine Einschränkung ihrer Aufgabe. Aus diesem Grunde stelle 
ich es als die Aufgabe der Mechanik hin, die in der Natur vor sich 
gehenden Bewegungen zu beschreiben, und zwar vollständig und auf 
die einfachste Weise zu beschreiben. Ich will damit sagen, dass es 
sich nur darum handeln soll, anzugeben, welches die Erscheinungen 
sind, die stattfinden, nicht aber darum, ihre Ursachen zu ermitteln, 
Wenn man hiervon ausgeht und die Vorstellungen von Raum, Zeit 
und Materie voraussetzt, so gelangt man durch rein mathematische 
Betrachtungen zu den allgemeinen Gleichungen der Mechanik. Man 
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hat auch auf diesem Wege es mit dem Begriffe der Kraft zu thun 
und ist nicht im Stande, eine vollständige Definition desselben zu 
geben. Die Unvollständigkeit dieser Definition hat hier aber keine 
Unklarheit zur Folge, da die Einführung der Kräfte hier nur ein 
Mittel bildet, um die Ausdrucksweise zu vereinfachen, um nämlich 
in kurzen Worten Gleichungen auszudrücken, die ohne Hülfe dieses 
Namens nur schwerfällig durch Worte sich würden wiedergeben 
lassen. Hier reicht es aus, um jede Dunkelheit zu entfernen, die 
Kräfte soweit zu definiren, dass jeder Satz der Mechanik, in dem 
von Kräften die Rede ist, in Gleichungen übersetzt werden kann; 
und das geschieht auf dem eingeschlagenen Wege. 

Bei dem grossen Umfange des Stoffes, der in verhältnissmässig 
kleinem Raume behandelt worden ist, kann eine Erschöpfung des 
Gegenstandes nicht erwartet werden; möge die getroffene Auswahl 
als eine zweckmässige befunden werden! 


Berlin, im Januar 1876. 


Der Verfasser. 
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t 
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(Aufgabe der Mechanik. Definition eines materiellen Punktes. Geschwin- 
digkeit. Beschleunigung oder beschleunigende Kraft. Bewegung eines schweren 
Punktes. Bewegung eines Planeten um die Sonne. Satz vom Parallelogramm * 
der Kräfte. Differentialgleichungen des Problems der drei Körper.) 


Si 

Die Mechanik ist die Wissenschaft von der Bewegung; als ihre 
Aufgabe bezeichnen wir: die in der Natur vor sich gehenden Bewe- 
gungen vollständig und auf die einfachste Weise zu beschreiben. - 

Bewegung ist Aenderung des Ortes mit der Zeit; was sich be- 
wegt, ist die Materie. Zur Auffassung einer Bewegung sind die Vor- 
stellungen von Raum, Zeit und Materie nöthig, aber auch hinreichend. 
Mit diesen Mitteln muss die Mechanik suchen, ihr Ziel zu erreichen, 
und mit ihnen muss sie die Hülfsbegriffe construiren, die sie dabei 
nöthig hat, z. B. die Begriffe der Kraft und der Masse. 

Es soll die Beschreibung der Bewegungen eine vollständige sein 
Die Bedeutung dieser Forderung ist vollkommen klar: es soll eben 
keine Frage, die in Betreff der Bewegungen gestellt werden kann, 
unbeantwortet bleiben. Nicht so klar ist die Bedeutung der zweiten 
Forderung, dass die Beschreibung die einfachste sei. Es ist von vorn 
herein sehr wohl denkbar, dass Zweifel darüber bestehen können, ob 
eine oder eine andere Beschreibung gewisser Erscheinungen die ein- 
fachere ist; es ist auch denkbar, dass eine Beschreibung gewisser 
Erscheinungen, die heute unzweifelhaft die einfachste ist, die man 
geben kann, später, bei weiterer Entwickelung der Wissenschaft, durch 
eine noch einfachere ersetzt wird. Dass Aehnliches stattgefunden hat, 
dafür bietet die Geschichte der Mechanik mannigfaltige Beispiele dar. 


§ 2. 

Die Bewegung eines Körpers, d. h. eines Theiles der Materie, 
ist, genau ins Auge gefasst, immer eine sehr complicirte Erscheinung. 
Ein fester Stab, der fortgeschleudert ist, dreht sich während seines 
Fortschreitens bald in diesem, bald in jenem Sinne; eine Flüssigkeit, 
die aus einem Gefässe ausgegossen ist, ändert, ShA sie fillt, 
der verwickeltsten Art ihre Gestalt. Solche Dre und Eh 
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eines Körpers vor. Wir werden — mit dem Einfacheren beginnend 
— zunächst den Fall betrachten, dass alle Dimensionen des Körpers 
unendlich klein sind; einen solehen Körper nennt man einen materiellen 
Punkt. Auch ein materieller Punkt wird im Allgemeinen bei seiner 
Bewegung sich drehen und seine Gestalt ändern ; dabei wird aber, 
eben weil er unendlich klein ist, sein Ort in jedem Augenblicke 
durch einen geometrischen Punkt angegeben werden können. Wir wer- 
den uns darauf beschränken die Aenderungen seines Ortes zu untersuchen 
und nicht in Betracht ziehen, wie er sich dreht und seine Gestalt ändert. 

Wir werden x, y, z die Coordinaten des materiellen Punktes, 
um dessen Bewegung es sich handelt, in Bezug auf ein beliebiges, 
festes, rechtwinkliges Coordinatensystem zur Zeit ¿ nennen. Dann 
sind x, y, z Functionen von i, und zwar Functionen, die einwerthig 
und stetig sind für das ganze Intervall von Z, welches der Dauer der 
Bewegung entspricht. Werden sie angegeben, so wird dadurch die 
Bewegung, so weit wir sie in Betracht ziehen wollen, vollständig 
beschrieben. Sie sind abhängig von dem gewählten Coordinaten- 
system. Führt man ein anderes, gleichfalls rechtwinkliges und festes 
Coordiratensystem ein und nennt x’, y, z die Coordinaten in ihm 
des Punktes, dessen Coordinaten in früheren x, y, z sind, so ist be- 


kanntlich 
z =a 4 at ay F uz 
y =b + Bix + bay + Baz 1) 
A I a e A 
wo a, b, c und die Grössen &, ß, y Constanten sind, die von der 
relativen Lage der beiden Coordinatensysteme abhängen; es sind 
a, b, c die Werthe, die a, y,  fürz=0,y=0, z=0 haben, 
und es ist 


= 


ay = cos(x x), &, = Cos (xy), &, = Cos (zz) 

Bı — cos (y'a), B, = cos (y'y), By = cos (y'2) 2) 

pı = cos (#2), pa = cos (z'y), Pa = cos (de), 
wo (xæ) ein beliebiger von den beiden zu 2x sich ergänzenden Win- 
keln ist, die die Richtungen der &-Achse und x&’- Achse mit einander 
bilden, und die Bedeutung der ähnlichen, eingeführten Zeichen die 
analoge ist. 


gs“ 


Die Bewegung eines Punktes lässt sich auch auf andere, weniger 
directe Weisen, und oft einfacher, als auf die besprochene, beschrei- 
ben. Der Zweck ist erreicht, wenn die Werthe angegeben sind, die 
a, y, z für einen Werth von 4, z. B. für ¿= 0, besitzen, und die 

dæ dy dz 


E, für ale Werthe von z haben. Dabei 
di?’ di 


di 
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§ 3. Geschwindigkeit. 3 


können diese Differentialquotienten als Functionen von /, oder als 


Functionen von <, y, z, oder — und das ist der allgemeinste Fall, 
den wir in Betracht zielen — als Funetionen von v, y, z und £ ge- 


geben sein; jedenfalls aber sollen diese einwerthig sein für alle Werth- 
systeme ihrer Argumente, welche bei der Bewegung vorkommen. Ist 


für ¿ = Q: De en 

r = dæ dy dz 9 
F a — s =— =— € 

und allgemein: a uu D nu D 3) 


WO £as Yos Zu gegebene Constanten, v, v, w gegebene Functionen 
der bezeichneten Art von x, y, z und / bedeuten, so sind æ, y, z für 
jeden Werth von / eindeutig bestimmt, wie aus der Theorie der 
Ditterentialgleichungen folgt. Um v, y, z zu finden, hat man 
die Ditferentialgleichungen 3) zu integriren und die dabei auftreten- 
den 3 willkührlichen Constanten aus den für z = () geltenden Bedin- 
gungen zu bestimmen. 

Die durch die Gleichungen 3) definirten Grössen u, v, w nennt 
man die Componenten der Geschwindigkeit des Punktes zur Zeit 2 nach 
den Achsen der x, y, z. Der Geschwindigkeit selbst kommt eine 
gewisse Grösse und eine gewisse Richtung zu. Um diese zu finden, 
betrachte man u, v, w als die rechtwinkligen Coordinaten eines Punktes 
in Bezug auf ein Coordinatensystem, dessen Anfangspunkt beliebig 
ist, dessen Achsen aber den Achsen der x, y, z resp. parallel sind; 
die Richtung der Geschwindigkeit ist die Richtung der geraden Linie, 
die von dem Anfangspunkte der u, v, w nach dem Punkte (u, v, w) 
geht, die Grösse der Geschwindigkeit ist die Länge dieser Linie. 
Diese Definitionen sind gleichbedeutend mit den folgenden: die Grösse 
ıler Geschwindigkeit ist die positiv zu nehmende Wurzel 


ye +r +u, 
ihre Richtung die Richtung einer Linie, die mit den Coordinaten- 
achsen Winkel bildet, deren Cosinus 


A A3 we? Vu? Vet + uw?’ Ver + o- - v? Eu w? a 


sind. 

Es ist leicht ersichtlich, dass hiernach die Geschwindigkeit eines 
Punktes allein von seiner Bewegung abhängt und nicht von dem 
Coordinatensysteme, das man zur Untersuchung dieser Bewegung ge- 
wählt hat. Man erkennt die Richtigkeit dieser Behauptung, wenn 
man dieselbe Bewegung einmal auf ein, dann auf ein anderes Coordi- 
natensystem bezieht; und beide Male nach der aufgestellten Definition 
die Geschwindigkeit aufsucht. Es seien wieder x, y', z’ die Coordi- 
naten in einem neuen Systeme des Punktes, dessen Coordinaten in 


dem alten x, y, z sind; es bestehen zwischen diesen Grössen dann 
1* 
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die Gleichungen 1). Differentiirt man diese Gleichungen und benutzt 
die Gleichungen 3), sowie die diesen entsprechenden : 


- re 
in denen «, v, w die Componenten der Geschwindigkeit des Punktes 
zur Zeit { nach den Achsen der x’, y', z' bedeuten, so erhält man: 


u = ou -+ 00-+ aw 
v = p u + Bav + Baw 
w = pu + pv + rw. 
In Folge der in den Gleichungen 2) angegebenen Bedeutung der 
Grössen «, ß, y drücken diese Gleichungen aus, dass «, v, w und 
u, v, w die Coordinaten eines Punktes in zwei Systemen sind, die 
einen gemeinschaftlichen Anfangspunkt haben und von denen die 
Achsen des einen denen der x, y, z, die Achsen des anderen denen 
der x’, y’, z’ parallel sind. Die gerade Linie, die nach diesem Punkte 
von dem gemeinsamen Anfangspunkt gezogen ist, bestimmt der Grösse 
und Richtung nach die Geschwindigkeit, um die es sich handelt, mag 
man das Coordinatensystem der x, y, z oder das der «', y, z’ benutzen. 
Nennt man ds die unendlich kleine Strecke, welche der Punkt 
in dem Zeitelement df zurücklegt, so ist 


VYaz! + dy + dz? = ds 


ls 
Vu? 2 iS, 
u? pv +w Pr) 


d. h. die Grösse der Geschwindigkeit ist gleich der unendlich kleinen 
Strecke, welche der Punkt in einem Zeitelement zurücklegt, dividirt 
durch dieses Zeitelement. Die in 4) angegebenen Cosinus der Winkel, 
welche die Richtung der Geschwindigkeit mit den Coordinatenachsen 
bildet, werden durch Einführung von ds 


de dy de, 


ds’ ds’ ds? 

es sind dieses die Cosinus der Winkel, welche mit den Achsen die 
Tagente bildet, welche im Punkte (x, y, z), im Sinne der Bewegung 
des Punktes an die Bahn desselben gelegt werden kann. Die Rich- 
tung dieser Tangente ist also die Richtung der Geschwindigkeit. 

Der einfachste Fall der Bewegung ist derjenige, in dem vu, v, w 
Constanten sind. In ihm ergiebt die Integration der Differential- 
gleichungen 3): 
a zen + ul, Y = y + vi, z= z3 + wi. 
Die Bahn ist hiernach die gerade Linie, deren Gleichungen 


und daher 


a Aa ER rt) 
u v w 
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sind, d. h, die gerade Linie, die in der Richtung der constant blei- 
benden Geschwindigkeit durch den Punkt (£p, Yo, zo) gezogen ist. 
Eine solche Bewegung eines Punktes nennt man eine gleichförmige. 


& 4. 


Die Bewegung eines materiellen Punktes ist ebenfalls vollkommen 
bestimmt, wenn für ¿=Q Ort und Geschwindigkeit und für jeden 
az Cyn dz 
de? HE- al 
Es sei für /=0: " £= Ty, Y = Yp Z= s 


Werth von / die Werthe von eindeutig gegeben sind. 


dæ Ay y dg Fr 
al Na den: 
und allgemein 


= F, Ta) PR 5) 


wo die mit dem Index O versehenen Zeichen gegebene Constanten, 
dsi yay- dt 
3 ar’ dt? ar 
die für alle vorkommenden Werthsysteme ihrer Argumente einwerthig 
sind. Integrirt man die Differentialgleichungen 5) und verfügt über 
die 6 dabei auftretenden willkührlichen Constanten so, dass den für 
{= 0 geltenden Bedingungen genügt wird, so bestimmt man voll- 
kommen x, y, z als Functionen von 4. > 
Die durch die Gleichungen 5) definirten Grössen X, F, Z nennt 
man die Componenten nach den Coordinatenachsen der Beschleunigung, 
die der Punkt hat, oder der beschleunigenden Kraft, die auf den Punkt 
wirkt. Die Ausdrücke: Beschleunigung und beschleunigende Kraft 
werden wir zunächst als ganz gleichbedeutend ansehn und nach Will- 
kühr bald den einen, bald den andern gebrauchen. Der Kürze wegen 
wollen wir dabei das‘ Beiwort beschleunigend fortlassen, aber stets 
hinzudenken, bis wir zur Einführung der sogenannten bewegenden 
Kräfte kommen. Der Beschleunigung kommt eine gewisse Grösse 
und eine gewisse Richtung zu; ihre Grösse ist 


ve+r+2, 
ihre Richtung diejenige, die mit den Coordinatenachsen Winkel bildet, 
deren Cosinus 


X, F, Z gegebene Functionen von x, y, t bedeuten, 


X F Z 
VEFE? VEFEFZ? VFF FZ 

sind. Mit andern Worten: betrachtet man X, F, Z als die rechtwink- 
ligen Coordinaten eines Punktes in einem Coordinatensysteme, dessen 
Achsen den Achsen der x, y, z parallel sind, so ist die Länge der 
von dem Anfangspunkte nach diesem Punkte gezogenen Linie die 
Grösse, und ihre Richtung die Richtung der Beschleunigung. 

Diese Definition der Beschleunigung ist ganz entsprechend der- 
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jenigen, die im vorigen $ von der Geschwindigkeit gegeben ist; an 
sie lassen sich ganz ähnliche Betrachtungen knüpfen, wie sie dort 
entwickelt sind. Führt man, wie es dort geschehen ist, neben dem 
Coordinatensystem der x, y, z ein zweites ein, auf welches man die 
gestrichenen Buchstaben bezieht und differentürt die Gleichungen 1), 
die dann wieder gelten, zweimal, so erhält man 


Pax dæ dy d’z 

ae a et at ar 

By dax Cy d?z P 
dt? EN Bi de + B» dÈ + b; 5 t) 
a?z’ dx d?y 


ae Vi ae +7 dè T7 Si 


oder bei Irücksicht auf die Gleichungen 5) und die diesen entspre- 
chenden, welche die gestrichenen Buchstaben enthalten: 


X =a XH F He 

F= Y+ h V + bZ 1) 

a yid i yT y2; 
und hieraus folgt, dass die Grösse und Richtung der Beschleunigung 
ebenso, wie die Grösse und Richtung der Geschwindigkeit, unab- 
hängig sind von dem Üoortdinatensysteme, auf welches man die Be- 
wegung bezieht. 

Wie im vorigen und in diesem $ die ersten und zweiten Differen- 
tialquotienten der Coordinaten des bewegten Punktes nach der Zeit 
eingeführt sind, so könnten auch die dritten und noch höheren ein- 
geführt werden. Die in der Natur vorkommenden Bewegungen sind 
aber erfahrungsmässig der Art, dass dadurch die Einfachheit ihrer 
Darstellung nicht gewinnen, sondern im Gegentheil verlieren würde. 
Es hat das darin seinen Grund, dass, wie aus der Erfahrung hat 
geschlossen werden können, bei allen Bewegungen, die in der Natur 
vor sich gehen, die zweiten Differentialquotienten der Coordinaten 
qer materiellen Punkte nach der Zeit Functionen der Coordinaten 

t-und unabhängig von den Anfangswerthen der Coordinaten und 

der Geschwindigkeitsceomponenten sind. 


m 
_—— Se 


85, 


Nach den gegebenen Definitionen sind wir schon im Stande eine 
Klasse von Bewegungserscheinungen, die auf der Erde vorkommen, 
in sehr einfacher Weise und mit einem hohen Grade von Genauigkeit 
zu beschreiben, die Bewegung fallender und geworfener Körper nänı- 
lich in so weit, als diese als materielle Punkte angesehen werden 
können, die Dimensionen ihrer Bahnen unendlich klein gegen die 
Dimensionen der Erde sind und der Einfluss der Luft, so wie der 
Bewegung der Erde unmerklich ist. Unter diesen Voraussetzungen 
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ist die genannte Bewegung beschrieben durch den Ausspruch, dass 
auf die Körper in vertical abwärts gekehrter Richtung eine constante 
Kraft wirkt, eine Kraft, welche die Schwere genannt wird. N 

Nimmt man die z-Achse vertical abwärts gekehrt an und be- 
zeichnet die Schwere mit 7, so ist dieser Ausspruch gleichbedeutend ' 
mit den Differentialgleichungen 


dx dy dz 
MET. D ae =O, aa 9: 
Die Integrale derselben sind: 
z=aHtdı | 


y =b4 bt 
z=c¢ + dt+ 2e, 


wo a, b, c und «, b’, č 6 willkührliche Constanten bedeuten, von 
denen die 3 ersten die Coordinaten des Ortes, die 3 letzten die 
Componenten der Geschwindigkeit zur Zeit ¿ = 0. angeben. 

Zwischen vx und y kann man durch Elimination von { eine lineare 
Gleichung bilden; d. h. der Körper bewegt sich in 'einer verticalen 
Ebene. Nimmt man diese zur yz-Ebene, so wird x = 0, und, elimi- 
nirt man aus den Gleichungen für y und z die Zeit, so erhält man 
zwischen y und z eine Gleichung, die y in den beiden ersten Poten- 
zen, z in der ersten Potenz enthält. Hiernach ist die Bahn eine 
Parabel, deren Achse der z-Achse parallel, also vertical ist. Ist noch 
b —=(, so geht die Parabel in eine verticale gerade Linie über. 


Se. 

Ein anderes Beispiel, welches zeigt, welche Vereinfachung die 
Beschreibung natürlicher Bewegungen durch die Einführung des Be- 
grilts der Kraft erfährt, ist die Bewegung der Planeten um die Sonne. 
Es ist diese mit einem gewissen Grade der Genauigkeit beschrieben 
durch die sogenannten Keplerschen Gesetze; es wird uns gelingen 
diese zusammen zu fassen in einen Satz von grosser Einfachheit, ai 

Nach dem ersten Keplerschen Gesetze bewegt ein Planet sich so, i 
dass sein von der Sonne gezogener radius vector in gleichen Zeiten 
gleiche Flächenräume beschreibt; nach dem zweiten ist die Bahn 
eines Planeten eine Ellipse, in deren einem Brennpunkte die Sonne steht. 

Wir nehmen die Ebene der Bahn zur xy-Ebene; dann ist z = 0 
und daher, wenn wir X, F, Z die Componenten der auf den Planeten 
wirkenden Kraft nennen, Z = 0; d. h. die Kraft ist der Ebene der 
Bahn parallel. Wir legen ferner den Anfangspunkt der Coordinaten 
in die Sonne und setzen 


Sr, y=rsinp 8) 
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= mit der näheren Bestimmung, dass r positiv sei. Es ist dann r die 
Länge des von der Sonne nach dem Planeten zur Zeit ! gezogenen 
i radius vector und @ ist der Winkel, 


S TAN den dieser mit der -Achse bildet und 
| y den er beschreibt, wenn er aus der 

K Lage, bei der er mit der x-Achse zusam- 

| pi menfällt, in die Lage, die er zur Zeit 


| A t hat, in dem Sinne gedreht wird, in 
Á dem die x-Achse gedreht werden muss, 

Z um nach einer Drehung von einem 
rechten Winkel in die y-Achse zu fallen. Die Achsen der x und y 
denken wir uns so gewählt, dass mit der Zeit wächst. 

Die doppelte Fläche eines Dreiecks ist gleich dem Produkt zweier 
Seiten und des Sinus des eingeschlossenen Winkels. Ist dieser Win- 
kel unendlich klein, so kann er selbst für seinen Sinus gesetzt wer- 
- den, vorausgesetzt, dass Einheit des Winkels der Winkel von 
in 
T 


ist. Diese Einheit führen wir ein für alle mal ein. Die doppelte 
Fläche des Dreiecks, welches der radius vector des Planeten in dem 
Zeitelement d£ beschreibt, ist dann r?dp; wir setzen 


ag cal: 9) 


nach dem ersten Keplerschen Gesetze ist dann c eine Constante, und 
vach der Annahme, die wir über die Lage der Coordinatenachsen 
gemacht haben, eine positive. Differentürt man die Gleichungen 8), 
so erhält man 

dx = cos g dr — rsinp dp 

dy = smg dr + rcosp dp; 
multiplicirt man diese in geeigneter Weise mit den Gleichungen 8) 
und subtrahirt sie von einander, so ergiebt sich 
2 xdy — ydx = rdg. 
Nach 9) ist daher: 


dy dæ 


und durch Ditferentiation dieser Gleichung erhält man 
dy d?x 


y =z = 0. 


en Var 
Bei Rücksicht auf die Gleichungen 5) hat man daher 
A:Y=uv:y. 
Diese Proportion spricht aus, dass die auf den Planeten wirkende 
Kraft nach der Sonne gerichtet ist oder die entgegengesetzte Richtung 
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hat, dass, wie man dieses ausdrückt, die Kraft eine von der Sonne 
ausgehende Anziehungs- oder Abstossungs-Kraft ist. Ihr zufolge kann 
man setzen sdi 

E A l 


dabei ist dann der absolute Werth von 2% die Grösse der Kraft, und 
es ist diese eine anziehende, wenn 7? positiv, eine abstossende, wenn 
R negativ ist. Multiplieirt man diese Gleichungen mit dx, dy und 
addirt sie, so ergiebt sich bei Rücksicht darauf, dass 


typ =r 
also ade + ydy =rdr 11) 
ist: Xdx + Ydy =— Rar. 


Die linke Seite dieser Gleichung ist aber nach 5) 
dæ? dy? 
ta (C) + (G) oder 4a (°), 
wenn man v die Geschwindigkeit des Planeten nennt. 


Ferner erhält man aus den Gleichungen 10) und 11), wenn man 
diese, nachdem die erste mit di multiplicirt ist, quadrirt und addirt, 


Daraus folgt: 
2 „2 
E 12) 


Diese Gleichung verbinden wir mit einer, die aus dem zweiten Kep- 
lerschen Gesetze sich ergiebt. Es sei æ die Hälfte der grossen Axe, 
e die Excentrieität der elliptischen Bahn, wobei dann a und e posi- 
tive Grössen sind und e kleiner als 1 ist. Die x- Achse sei die grosse 
Achse und nach dem Perihel gerichtet, dem Punkte der Bahn, der 
der Sonne am nächsten ist. Die Gleichung der Bahn ist dann: 


2 
(«+ ea? + = a. pi 
d . SLR, 
oder 1? = (a (1 — e) — ex). 


Zieht man die Wurzel und berücksichtigt, dass r stets positiv ist, so 
erhält man hieraus 


13) 


Daraus folgt 


A 
oder nach 13) 
d E. 
rl 2 2 1), 


und mit Hülfe von 12) 
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a (1 — e) r? N 
Dieser Ausdruck von # ist positiv; daher ist die auf den Planeten 
wirkende Kraft eine von der Sonne ausgehende Anziehungskraft. 
Dieselbe ist ferner dem Quadrate der Entfernung von der Sonne um- 
gekehrt proportional. 

Wir wollen den für diese Kraft gefundenen Ausdruck dadurch 
umformen, dass wir in ihn die Umlaufszeit des Planeten einführen. 
Wir bezeichnen dieselbe durch 7. Da cdi nach 9) das Doppelte der 
Fläche ist, welche der radius vector des Planeten in dem Zeitelement 
dt beschreibt, so ist c T das Doppelte der Fläche, welche von der 
elliptischen Bahn begrenzt wird; d. h. es ist 

cT = a yl— e?n 
und daher nach 14) 
aè 1 
R= 4r? T? rè 
Nach dem dritten Keplerschen Gesetze hat aber «dus Verhältniss 
a? : 1° für alle Planeten denselben Werth; es folgt daraus, dass für 
irgend einen Planeten 


ist, wo M für alle Planeten denselben constanten Werth hat, oder 
in Worten: dass die Sonne alle Planeten mit Kräften anzieht, die den 
(uadraten der Entfernungen von ihr umgekehrt proportional sind. 

Dieser Satz rührt von Newton her. Von ihm ausgehend kann 
man durch eine Rechnung, die den umgekehrten Weg nimmt, als 
diejenige, die wir durchgeführt haben, die Kepler’schen Gesetze ab- 
leiten. Er ist daher nur ein anderer Ausdruck für dieselbe Sache, 
als diese es sind, aber ein einfacherer. Die grössere Einfachheit 
bildet indessen nicht den einzigen und auch nicht den wichtigsten 
Vorzug, welchen der Newtonssche Satz vor den Kepler’'schen Ge- 
setzen voraus hat; es liegt dieser darin, dass der Newton’'sche Satz 
seinen Entdecker zu einem Gesetze leiten konnte, welches allgemeiner 
und genauer ist, als,er selbst und die Kepler'schen Gesetze; einem 
Gesetze, welches die Bewegung aller Himmelskörper in so weit, als 
diese als materielle Punkte angesehen werden können und unsere 
Kenntnisse reichen, genau darstellt. 


st. 

Um dieses Newton’sche Gesetz aussprechen zu können, müssen 
wir den Begriff der Kraft allgemeiner fassen, als wir es bis jetzt ge- 
than haben. Die Ausdrücke Araft und Beschleunigung haben wir bis 
jetzt als ganz gleichbedeutend gebraucht; nach der Verallgemeinerung 
des Begriffs der Kraft, die wir nun eintreten lassen wollen, werden 
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wir das nicht mehr dürfen. Bis jetzt mussten wir sagen: es wirkt 
auf einen Punkt immer eine Kraft; jetzt werden wir uns des Aus- 
drucks bedienen: es wirken auf einen Punkt gleichzeitig mehrere 
Kräfte, oder es wirkt auf ihn ein System von Kräften. Wir werden 
dabei eine jede Kraft, gerade wie bisher, durch ihre Componenten 
nach den Coordinatenachsen bestimmen; so dass, wenn X, Fi Z 
Xa, Fa, Z3; .. . die Componenten von Kräften sind, die zusammen 
auf den Punkt (x, y, z) wirken, diese Kräfte der Grösse und Rich- 
tung nach übereinstimmen mit den Linien, die vom Anfangspunkte 
der Coordinaten nach den Punkten gezogen sind, welche die Coordi- 
naten X, Fis Zi Xy, Fos Za, . . haben. Der Ausspruch, dass das 
bezeichnete System von Kräften auf den genannten Punkt wirkt, soll 
gleichbedeutend mit dem Ausspruche sein, dass die Bewegung des 
letzteren den Gleichungen 


=H 

12} = 
=n +.. 15) 
d?z H 


gemäss geschieht. 

Ein System von Kräften, welche auf einen Punkt wirken, ist 
immer gleichwerthig mit einer einfachen Kraft, die man die Xesuliante 
des Systemes nennt. Sind Y, VF, Z die Componenten nach den Coor- 
dinatenachsen der Resultante des bezeichneten Systemes, so hat man 
nach 15) und 5): 

Een ee 

ee a Saal 

EEE N 
Es sind dieses die Gleichungen, welche, wenn das System nur aus 
zwei Kräften besteht, den analytischen Ausdruck des sogenannten 
Satzes vom Parallelogramm der Kräfte bilden. 

Es ist einleuchtend, dass, wenn man eine bestimmte Bewegung | 
eines Punktes als bedingt durch mehrere Kräfte ansieht, diese nicht | 
einzeln bestimmt sind; nur die Resultaunte ist bestimmt; alle Einzel- | 
kräfte bis auf eine können beliebig angenommen und diese eine kann ' 
dann immer so gewählt werden, dass die Resultante der Beschleunigung 
gleich wird. Aus der Bewegung allein kann die Mechanik nach 
unserer Auffassung die Definitionen der Begriffe schöpfen, mit denen 
sie es zu thun hat. Es folgt daraus, dass nach Einführung von 
Kräftesystemen an Stelle einfacher Kräfte die Mechanik ausser Stande 
ist, eine vollständige Definition des Begriffs der Kraft zu. geben. 
Trotzdem ist diese Te von der PETT Wichtigkeit, Es 
beruht das darauf, dass, wie die Erfahrung gezeigt hat, bei den natür- 
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liehen Bewegungen. "sich immer solche Systeme finden lassen, deren 
Einzelkräfte le leichter angegeben werden können, als ihre Resultanten. 


88. 
Ein Beispiel hierfür bietet die Bewegung der Himmelskörper. 
Es seien 1,2,.. die in Betracht kommenden Körper, m, m,,.... Con- 
stanten, welche sich auf dieselben beziehen, 7,2, 73, - . . die Entfer- 
nungen je zweier zur Zeit f; ihre Bewegungen sind dann so, dass 
sie angesehen werden können als bedingt durch Kräfte, mit denen 
jeder auf alle übrigen wirkt, der Art, dass der Körper ] den Körper 2 


mit einer Kraft anzieht, die 
BETH 


Tja? 
ist. Dieser Satz ist das Newton’sche Gesetz. 
Wären nur 3 Himmelskörper vorhanden und kennzeichnen wir 
die Coordinaten derselben durch die Indices 1,2,3, so wären hier- 
nach die Differentialgleichungen ihrer Bewegung diese: 


Tu = M, a + ee 
En — m Zar m, ee 

H iM a m FA 

| na = m, Erf: tm, A Z2 A 

Banana 
ee E 

za — Za 

a Tag? 


Die Aufgabe, diese Differentialgleichungen zu integriren, wird das 

Problem der drei Körper genannt. Sie ist mit Strenge bis jetzt nicht 
- gelöst, Unser Planetensystem bietet ein noch schwierigeres Problem 
dar, da die Zahl der Körper in ihm grösser als 3 ist. Durch Be- 
nutzung des Umstandes, dass bei jedem Planeten die von der Sonne 
ausgehende Kraft, bei jedem Trabanten die von seinem Planeten aus- 
gehende die andern auf ihn wirkenden Kräfte weit überwiegt, haben 
die Astronomen trotzdem sich überzeugen können, dass die Be- 
= wegungen in unserm Planetensystem sehr genau dem Newton’schen 
Gesetze entsprechen. 
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(Bewegung eines Punktes, der nicht frei ist. Einfaches Pendel. Bewegung 
eines Systemes von Punkten, für welches Bedingungsgleichungen gelten. Masse 
eines materiellen Punktes. Bewegende Kraft. Lagrange’s Grundgleichungen 
der Mechanik.) 


Sl 

Einen wesentlichen Nutzen leistet die Einführung eines Systemes 
von Kräften, die auf einen materiellen Punkt wirken, an Stelle einer 
Kraft auch in dem Falle, den wir nun betrachten wollen. Der Fall 
ist der, dass man von vorn herein eine Gleichung zwischen den 
Coordinaten des Punktes, oder eine zwischen diesen und der Zeit 
kennt. Das findet z. B. statt, wenn der Punkt in eine Schale von 
bekannter Gestalt gelegt ist und in ihr so sich bewegt, dass er mit ihr 
in Berührung bleibt. Ruht die Schale, so ist die Gleichung ihrer 
Oberfläche eine Gleichung zwischen den Coordinaten des Punktes; 
wird die Schale in bekannter Weise bewegt, so hat man eine Glei- 
chung zwischen diesen Coordinaten und der Zeit. Wir schreiben 
die gedachte Gleichung 


p (2, y, z, i) = c, r 1) 
oder kürzer 9=c, indem wir durch c eine Constante bezeichnen. 
Dem Sprachgebrauche folgend, nennen wir sie eine Bedingungs- 
gleichung und sagen: der Punkt ist nicht frei, sondern gezwungen, 
dieser Bedingung gemäss sich zu bewegen; wir verbinden mit diesen 
Ausdrücken aber keine andere Vorstellung als die, dass die Glei- 
chung 1) thatsächlich besteht. 

jii dem genannten Falle stellen wir die Bewegung des Punktes 
als durch zwei Kräfte bedingt dar; wir setzen nämlich 


d 

m= + 

d? 

ATA ak 2) 
d? 

Fr 217.2 


Die Componenten der ersten Kraft, X, F, Z, sollen vollständig 
angegeben, für die Componenten der zweiten, A, Fi, Zi, aber nur 
Ausdrücke aufgestellt werden, die noch eine unbekannte Grösse, die 
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' u r 

= wir A nennen wollen, enthalten. Durch die Bedingungsgleichung 
lässt sich diese bestimmen. Aus derselben folgt nämlich, dass für 
jeden Werth von { 


y dt 


dp 1. 09 dæ Op dy , Op dz dp 
NEE d. Eat tat = 

und auch 
dp ep dx Op d, ep Az 
Ba a BE Aar ko ? 
op 2 0° dy 0g Rp 9) 
+ 0x? 6 77 Er A + 02? (2). H Je 3) 


gp da dy p dy dz 0° dz dæ 
2 dæ dy 6 dy o p dzd 
+2 ER di dt +2 TE di di ne 0208 dt dt 


p da &p dy ?p dz 
409271 = +2 +2; ĝt dt 


ðu Öl dt 


A E 
daR’ de? de 
Werthe aus 2), so erhält man eine Gleichung, welche A durch 
©, dæ dy dz 
ar Ta dt 
ponenten X,, KF, Z, werden wir gleich A, multiplieirt mit einem von 
A unabhängigen Factor, setzen; die Gleichung für A wird dann 
Pa: 
de de dÈ 
eindeutig und als endliche Grössen bestimmt, vorausgesetzt, dass der 
Coefficient von A in der genannten Gleichung nieht verschwindet. 
Die ganze Bewegung ist daher vollständig bestimmt, wenn noch die 
_  Anfangswerthe der Coordinaten und Geschwindigkeitseomponenten 
angegeben sind. Diesen Schlüssen liegt die Voraussetzung mit zu 
Grunde, welche im $ 4. der ersten Vorlesung über die Componenten 
einer Kraft ausgesprochen ist und die ausnahmslos beibehalten werden 
wird, die Voraussetzung, dass diese Componenten im allgemeinsten 


ist. Substituirt man in die letzte Gleichung für ihre 


und / auszudrücken erlaubt. Jede von den C'om- 


linear, es wird A und es werden ¥,, F,, Z,, also auch 


< 5 a dx dy dz . 
Falle eindeutige Functionen von ©, y, 2, J0? In do l sind. Als 
solche Functionen sollen X, F, Z und die Factoren von A in X, F, Z 


_ angegeben werden. 

= Im Uebrigen können die zuletzt genannten Factoren ganz be- 
= liebig gewählt werden; immer ist die Beschreibung der Bewegung 
= eine vollständige. Wir wollen aber eine ganz specielle Wahl treffen, 
nämlich 

En X, =a ??, r =1, z= 

setzen, wodurch die Gleichungen 2) werden: 


Sy pa? 4) 
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§ 1. Bewegung eines nicht freien Punktes. 15. 


CER 7 LER 


07 


Die Zweckmässigkeit dieser Wahl beruht wesentlich auf einer 
Eigenschaft der Gleichungen 4), die sich zeigt, wenn man neben 
dem Coordinatensystem der x, y, z ein zweites rechtwinkliges Coor- 
dinatensystem einführt. Das wollen wir thun und auf dieses die ge- 
strichenen Buchstaben in derselben Weise beziehen, wie es in der 
vorigen Vorlesung geschehen ist. 

Im $ 4. der ersten Vorlesung ist von einer Kraft, die allein auf 
einen Punkt wirkt, bewiesen, dass sie der Grösse und Richtung nach 
unabhängig von dem Coordinatensysteme ist. Dass eine Kraft, die 
mit andern zusammen auf einen Punkt wirkt, dieselbe Eigenschaft 
besitzt, kann nicht bewiesen werden, weil dazu die von einer solchen 
Kraft gegebene Definition nicht ausreicht; bei der Kraft, deren Com- 
ponenten jetzt X, FV, Z genannt sind, dürfen und wollen wir aber 
diese Eigenschaft voraussetzen. 

Man bezeichne durch m’ die Function von x’, Y, zZ, L in welche 
o übergeht, wenn man hier x, y, z mit Hülfe der Gleichungen 1) 
der ersten Vorlesung durch g’, y, z’ ausdrückt, so dass 


g =9 
eine mit Rücksicht auf diese Gleichungen identische Gleichung ist. 
Da aus der Auflösung dieser Gleichungen sich ergieht: 


Eon du En 
0x 0y 02 
ey Bi a fr Oy = f; 
2% du ôz 


so folgt hieraus 


öp' f ô ə 
++ ea, 


0a 9x dy z 
J , 2 d ð 
= htt geh i 


ê 2 ə 
g e p tnt 2n 


Multiplieirt man die Gleichungen 4) mit æ; «@,, «, oder ß,, Bo, Bu 
oder yi, Yz, Yy und addirt sie jedesmal, so erhält man daher und, 
weil bei den gemachten Festsetzungen die Gleichungen 6) und 7) der 
ersten Vorlesung m 


ep 
a +4 Fa 


dt? 


dè, , 3g 
te 


dz 22 
TE =Z iz? de 
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Diese Gleichungen, zu welcher nur die Gleichung 
p=c 

und die Angabe des Anfangsortes und der Anfangsgeschwindigkeit 

hinzuzufügen ist, um die Bewegung mit Hülfe des zweiten Coordi- 

natensystems vollständig zu bestimmen, sind von derselben Form als 

die Gleichungen 4). Die Eigenschaft, welche die letzteren hiernach 
„auszeichnet und auf welcher wesentlich ihre Zweckmässigkeit beruht, 

lässt sich so aussprechen: sie gelten für ein beliebiges rechtwinkliges 

Coordinatensysten, wenn man annimmt, dass die Kraft (X, F, 2) 

ihrer Grösse und Richtung nach unabhängig von dem Coordinaten- 

system ist. 


Aus den Gleichungen 5) folgt, dass 4 2e, FE a A 2 und 
ge À dy. À 0 die Coordinaten desselben Punktes in Bezug auf 
0x Ou 62 - 


zwei Coordinatensysteme sind, die einen gemeinschaftlichen Anfangs- 
punkt haben, und von denen die Achsen des einen parallel denen 
der x, y, z, die Achsen des anderen parallel denen der «', y', z’ sind. 
Nach der im § 4. aufgestellten Definition einer Kraft, die durch ihre 
Componenten gegeben ist, und der Ausdehnung dieser Definition auf 
eine Kraft, die mit andern zugleich auf einen Punkt wirkt, in § 7. 
der ersten Vorlesung folgt hieraus weiter, dass auch die Kraft 


(a 2e, A =, A 5) ihrer Grösse und Richtung nach unabhängig 


von dem En ER ist. Ihre Richtung ist senkrecht auf 
der Fläche, die bei dem Werthe, den ź in dem betrachteten Augen- 
blicke hat, durch die Gleichung 
pt 
dargestellt ist; denn, wenn n eine Normale dieser Fläche bezeichnet, 
die durch den Punkt (x, y, z) geht, so ist bekanntlich 
09,09,09 _ 
0x ` dy Pr 
ihre Grösse ist der absolute Werth von 


ya ++ 


"Wir bezeichnen, dem Sprachgebrauche gemäss, diese Kraft als eine 
Folge davon, dass der Punkt gezwungen ist, der Bedingung ọ = c 
entsprechend sich zu bewegen, ohne dadurch irgend etwas über diese 
Kraft oder ihren Ursprung aussagen zu wollen. 

Noch auf eine andere Eigenschaft der ee, T wir 
aufmerksam; darauf, dass sie, wenn die Kraft (X, F, Z) eine gegebene 
ist, gültig bleiben, wenn man die Form der Bedingungsgleichung be- 
liebig ändert, d. h. wenn wan die Gleichung = c ersetzt dure 
die Gleichung 


= cos (nx) : cos (ny) : cos (nz); 
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$ 1. Bewegung eines nicht freien Punktes. 


F=6, 
wo F eine beliebige Function von œ, und C den Werth bedeutet, 
den diese für p = c annimmt. Statt der Gleichungen 4) erhält 
man dann r 


wo Z eine neue unbekannte Grösse bedeutet, die aus der Gleichung À 
F = C oder, was dasselbe ist, aus der Gleichung p = c zu bestimmen - 
ist. Da aber 


öF _ dF ĝọ 02 dF öp OF _dE 09 


dx = do 02’ dy dp Oy’ 6: dp 62’ 
so werden die Gleichungen 6) identisch mit den Gleichungen 4), 
wenn man 
dF 
L Pri A 
macht. 


Um die Gleichungen 4) und die Gleichung = c in Worte zu 
übersetzen, werden wir sagen: auf den betrachteten materiellen Punkt 
wirkt die Kraft, deren Componenten X, F, Z sind, während seine 
Bewegung der Bedingung p = c unterworfen ist. 

Nicht unerwähnt möge bleiben, dass die Gleichungen 4) nicht 
die einzigen sind, welche die beiden Eigenschaften haben, die für sie 
nachgewiesen sind: zu gelten für jedes Coordinatensystem und jede 
Form der Bedingungsgleichung, wenn die Kraft (X, V, Z) der Grösse 
und Richtung nach gegeben ist. Dieselben Eigenschaften haben die 
Gleichungen 


dx 


mama Ha (e Ha lieh tO +) 
At taa yE RE) 9 
(Er VD +G +) 


wenn A eine Constante oder eine beliebig gegebene Function von - 


ee) p + CA) 25 g: bedeutet. Diese Gleichungen sind wirklich 


wohl geeignet, wenn sie an Stelle der Gleichungen 4) gesetzt werden, 
zur Beschreibung gewisser Bewegungen zu dienen, solcher Bewegungen 
nämlich, bei denen, wie man sagt, eine Reibung sich merklich macht. 


Wir halten indessen die Gleichung 4) fest. 
Kirchhoff, Mechanik. 2 
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Die im vorigen $ besprochene Methode wollen wir zur Beschrei- 
bung der Bewegung eines einfachen Pendels benutzen. Es besteht 
ein solches aus einem Körper, der als ein materieller Punkt betrachtet 
wird und der an einem festen Punkte mit Hülfe eines Fadens auf- 
gehängt ist. Der Faden wird als unausdehnbar angenommen, sein 
Einfluss im Uebrigen vernachlässigt. Wird der Körper in geeigneter 
Weise in Bewegung gesetzt, so bewegt er sich so, dass er auf der 
Kugelfläche bleibt, die mit der Länge des Fadens um den Auf- 
hängungspunkt beschrieben ist. Eine solche Bewegung wird voraus- 
gesetzt. Sind ferner noch die Annahmen erfüllt, die bei der Unter- 
suchung eines freien, geworfenen Körpers im $ 5. der ersten Vor- 
lesung ausgesprochen sind, so ist die Bewegung des Pendelkörpers 
durch die Aussage beschrieben, dass auf ihn die Schwere wirkt, 
während er gezwungen ist auf der genannten Kugelfläche zu bleiben. 

Führt man ein Coordinatensystem ein, dessen Anfangspunkt der 
Aufhängungspunkt, dessen z-Achse vertical abwärts gerichtet ist, 
und nennt / die Länge des Fadens, so ist diese Behauptung durch 
die folgenden Gleichungen ausgesprochen: 


dax 

PT Eee 

Cy 

ae ~ Ay 8) 
= 

gt: 


x p y? ne z7 =., 
Aus der letzten von diesen folgt 
x dx +- y dy + zdz =0, 
und daher aus den 3 ersten, indem man sie mit dæ, dy, dz multı- 
plieirt, addirt und integrirt: 
de? + dy + dz = (2gz + h) de, 9) 
wo A eine willkührliche Constante bedeutet. 
Multiplieirt man die beiden ersten der Gleichungen 8) mit — y und 
+ x, addirt sie und integrirt, so erhält man 
ady — ydx = cdt, 10) 
wo c eine zweite willkührliche Constante ist. 
Nun führe man statt der rechtwinkligen Coordinaten Polarcoor- 
dinaten ein; man setze: 
x = l sin # cos ie 


y = l sin $ sin w S 11) 
= l cos ĵ, 
woraus folgt 
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§ 2. Pendelschwingungen. "as AA 


dx = l cos ® cos wde — l sin ĵ sin wdw 
dy = l cos $ sin wda + isim # cos wdw 
dz = — l sinðdð. 
Man hat daher 
dx? + dy? + dz? = l? (a9? + sin! ddw?) 
xdy — ydx = l? sin? dw, 
und die Gleichungen 9) und 10) werden: 
1? (49° + sin? dw?) = (2g1 cos 9 + A) dt! 12) 
I? sin? dw = cdt. 
Hieraus folgt I }: , 
(%) 2 dt 
Durch Integration dieser Gleichung kann man # als elliptische 
Function von ? ausdrücken. Hat man # gefunden, so ergiebt sich 
w durch nochmalige Integration aus der zweiten der Gleichungen 12). 
Ist c= 0, so folgt aus der zweiten der Gleichungen 12) w = const. 


nach 11) geschieht die Bewegung dann in einer verticalen Ebene 
und nach der ersten der Gleichungen 12) ist 


CENH 99 h, 
(ar) =2 Los +, 13) 


Je nach dem Werthe von A ist die durch diese Gleichung darge- 
stellte Bewegung der Art, dass der absolute Werth von & mit der 
Zeit unbegrenzt wächst, oder der Art, dass ® zwischen einem Mi- 
nimum und einem Maximum hin und her geht. Wir wollen nur den 
‚weiten Fall verfolgen, den Fall, dass das Pendel Schwingungen aus- 
führt. Bezeichnen wir die Amplitude der Fan d. h, den 


grössten Werth von ð durch «, so ist 49 0 für 9 = «, also 
nach 13): 
0=2I cos « + i 
l 12 
Zieht man diese Gleichung von 13) ab, so erhält man 
dN? 99 è 
TA = 2 7 (cos ð — cos «) 
DET A 
=47 (sin 3 sin Ki 
Setzt man 
> 
sin- = sin sin», 


so ergiebt sich hieraus 


a. RE 
$ 


Ist 7 die Dauer einer einfachen Schwingung, so findet man 7, in- 
dem man diese Gleichung von De — abs = +g, d. h, von 


gt 


Ist « nur klein, so ist bei Vernachlässigung seiner vierten Potenz 
1 è 908.» 
a S — =Í Es 4 sin? 3 sin? Y; 
yı — sin? 3 sin? ap 


da ferner 


so wird dann 


oder auch 
x % a? 


Ist « unendlich klein, so wird 


T-ayY. 


Der Fall unendlich kleiner Schwingungen lässt sich auch ohne 
die Voraussetzung, dass sie ebene sind, leicht vollständig behandeln. 
Wenn die Schwingungen, d. h. wenn x und y unendlich klein sind, so 
ist es auch /— z; und zwar ist dieses von der zweiten Ordnung, 
wenn jene von der ersten Ordnung unendlich klein sind, wie aus der 
vierten der Gleichungen 8) hervorgeht. Die dritte dieser Gleichungen 
spricht daher aus, dass bis auf Grössen der zweiten Ordnung 


eR g 
ea 


ist, und die beiden ersten geben: 


ne | Py a 


EN BR! 
ESRA T a ı 9 


Die allgemeinen Integrale dieser Differentialgleichungen sind: 


z=asinVY%ı+acos ytt 
y =b sin J2 14V cos Za, 


mmi ” " Be & Mar: 
wo a,b, d, Ù willkührliche Constanten bedeuten. Eliminirt man ~ 
aus diesen beiden Gleichungen /, indem man die in ihnen vorkom- 


menden Sinus und Cosinus berechnet und die Summe der Quadrate 
mp 
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ee . Áj a r 
n pi ART, * . 
§ 3. Bewegung eines Systemes verbundener Punkte. 1. a 
der gefundenen Werthe = 1 setzt, so findet man als Gleichung 


der Bahn des schweren Punktes die Gleichung einer Ellipse. Die 
Daner eines Umlaufs ist, wie sich aus den Ausdrücken von æ und y 


ergiebt, 
= 2x} 7e 


89. 


Wir fassen jetzt den allgemeinsten Fall ins Auge, der in der 
Mechanik materieller Punkte zu betrachten ist. Es handle sich um 
ein System materieller Punkte, die wir 1, 2,... nennen wollen. 
Die Buchstaben &, y, z mit den Indices 1, 2, ... mögen ihre Coor- 
dinaten zur Zeit z bezeichnen. Zwischen diesen und der Zeit sollen 
von vorn herein n von einander unabhängige Gleichungen bekannt 
sein, die wir 

wel, VEe.. 14) 
schreiben, indem wir unter @, y, .. Functionen der sämmtlichen 
Coordinaten und der Zeit, unter c, e, .. Constanten verstehen. Den 
Ditferentialgleichungen der Bewegung der Punkte wollen wir eine 
Form geben, die der Form entspricht, in der wir im $ 1. die Dif- 
ferentialgleichungen der Bewegung eines Punktes, der einer Be- 
dingung unterworfen ist, aufgestellt haben. Die Bewegung eines 
jeden Punktes stellen wir als durch n 4- 1 Kräfte bedingt dar; von 
den sämmtlichen in Betracht kommenden Kräften soll für jeden 
Punkt eine vollständig angegeben, für die übrigen sollen Ausdrücke 
aufgestellt werden, die zusammen n unbekannte Grössen enthalten. 
Wir setzen nämlich 


nE A 
u a E 
a 16) 
Berta. 
>: A ae 


Yio Fio Ži; Yo, Fa, - . sind hier die Componenten der Kräfte, die 
in jedem Falle, auf den die Gleichungen angewendet werden, voll- 
ständig angegeben werden sollen als Functionen der Coordinaten und 
Geschwindigkeitscomponenten der Punkte und der Zeit; m, m,, ... 
positive Constanten, die gleichfalls angegeben werden sollen; A, u, .. 
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die n Unbekannten, die ihre eindeutige Bestimmung finden durch 
die n, in Bezug auf sie linearen, Gleichungen 

Ep Rn 

dt ma Re 
die nach dem Muster der Gleichung 3) zu entwickeln sind. 

Die Gleichungen 15) gelten für jedes rechtwinklige Coordinaten- 
system, wenn man festsetzt, was wir thun wollen, dass die Kräfte 
(X, Fi Z) (Ar, Fs Za), .. der Grösse und Richtung nach von 
dem Coordinatensysteme unabhängig sind. Der Beweis hierfür ist in 
derselben Weise zu führen, wie die entsprechende Thatsache in $ 1. 
_ bewiesen ist, dadurch, dass die Gleichungen, die auf jeden Punkt des 

Systemes sich beziehn, mit «,, &,, &, oder Êi, Ba, Ba oder Yi, Ya, Pa 

multiplieirt und jedesmal addirt werden. 


Ts. Die Gleichungen 15) gelten auch für jede Form der Bedingungs- 

= gleichungen, mit welchem Namen wir wieder die Gleichungen 14) 
belegen; d, h, sie gelten auch, wenn man diese ersetzt durch die 
Gleichungen 

E- UEC GE, 


wo F, G, .. n von einander unabhängige Functionen von p, fs .., 
und C, E, .. die constanten Werthe bedeuten, die sie annehmen für 
g =c, Y=, ... Für die Grössen A, u, .. hat man dann nur 
“andere zu setzen, die Z, M, .. genannt werden mögen und die aus 


den Gleichungen 

> oF oG 

pi = L a 1) ee ... 
ee Laer 


16) 
RAIEN, 
I, ta +. 


» 


zu bestimmen sind. Die Richtigkeit dieser Behauptung leuchtet ein, 
wenn man erwägt, dass, wenn x irgend eine der Grössen Xi, Yi; Zi 
Br, Ya, - . . bedeutet, 


OF _0F 09 , OF 0% 

tee du Ta da TADE 

TE or 2G 69 G d% 
+57 


also, wenn die Gleichungen 16) erfüllt sind: 
OF 86 3288 0% 
„trat 'n tet. 
ist, 
= Wir bemerken, dass die Geltung der Gleichungen 15) für jedes 
_ Coordinatensystem pr für jede Form der Bedingungsgleicho S 


aufhören würde, wenn statt des gleichen Factors 2, der in den auf 
1 
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den ersten Punkt bezüglichen Gleichungen vorkommt, verschiedene 
Factoren in einer Verticalreihe oder in einer Horizontalreihe gewählt 
wären. Auf der Hand liegt übrigens, dass die Gleichungen 15) nicht 
die einzigen sind, die die eben bewiesenen Eigenschaften besitzen; 
nach dem Muster der Gleichungen 7) kann man leicht solche bilden, 
die sie auch haben; und die Gleichungen 15) verlieren sie auch nicht, 
wenn man die Grössen M,, M, . . nicht als constant, sondern als 
beliebig veränderlich annimmt. Durch eine solche Verallgemeinerung 
der in Rede stehenden Gleichungen würde man aber, der Erfahrung 
zufolge, für die Einfachheit der Beschreibung der natürlichen Bewe- 
gungen nichts gewinnen. 

Die Grössen m,, M. ... nennen wir die Massen der materiellen 
Punkte 1, 2, 

Mit der Form der Gleichungen 15) und der Bezeichnung nehmen 
wir noch eine Veränderung vor. Durch Multiplication mit m, Ma.. 
schaffen wir die in ihnen vorkommenden Nenner fort; es treten dann 
die. Produkte m, ¥,, m Fis mZ, Mal, m, Fa, . . auf; diese Pro- 
dukte sollen nun dureh X, F Zo X» Fa . . selbst bezeichnet und 
die Componenten nach den Coordinatenachsen der bewegenden. Kräfte 
genannt werden, die auf die Massen m, m, . . oder die materiellen 
Punkte 1, 2, . . wirken. Ueber den Begriff einer bewegenden Kraft, 
den wir hiermit einführen, können wir Folgendes sagen: eine bewe- 
sende Kraft entspricht immer einer beschleunigenden; ihr kommt 
wie dieser eine gewisse Grösse und eine gewisse Richtung zu; die 
Richtungen beider stimmen überein; die Grösse der bewegenden Kraft 
ist gleich der Grösse der beschleunigenden, multiplieirt mit der Masse, 
auf die sie wirkt; bewegende Kräfte, die gleichzeitig auf einen Punkt 
wirken, setzen sich gerade so zusammen, wie beschleunigende. Es ist 
bisher ausschliesslich von beschleunigenden Kräften die Rede gewe- 
sen; es wird von jetzt an ausschliesslich von bewegenden Kräften die 
Rede sein und der Kürze wegen das Beiwort bewegend fortgelassen 
werden. 

Wenn wir sagen, dass auf ein System von Punkten, deren Massen 
Mm, My, .. sind, da für welche die Bedingungen p = c, Y = ¢,.. 
bestehen, Kite. wirken, deren Capoten To Fi Ze 
sind, so soll dadurch hiernach ausgedrückt sein, dass die Bewegung 
der Punkte den folgenden Gleichungen gemäss geschieht: 


da ) A 
m; en XET A k ‚te k 


dy eyı 
dz Ö [7 
Laes 2ı i Iren 17) 
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PC, v =a 
Es sind dieses die Grundgleichungen der Mechanik materieller Punkte, 


- die zuerst von Lagrange in seiner analytischen Mechanik aufge- 
stellt sind. 


Pr Die Grössen A ae pA 2e, A Er sind die Componenten einer 
r 2’ z 


Kraft, die auf den Punkt 1 wirkt; der Grösse und Richtung nach 
ist dieselbe von dem benutzten e A E] wie 
aus einer Betrachtung hervorgeht, die genau mit einer im § 1. ange- 
stellten übereinstimmt. Man bezeichnet sie als eine Folge davon, 
dass der Punkt 1 gezwungen ist, sich der Bedingung p = c gemäss 
zu bewegen. Es sei, um ein naheliegendes Beispiel zu betrachten, 


tan = E F Yi ra), 
wodurch ausgedrückt ist, dass die Punkte 1 und 2 mit einander fest 


verbunden sind. In Folge dieser Verbindung wirken dann, wie man 
- sagt, auf die Punkte 1 und 2 Kräfte, deren Componenten 


A (x, — A Ay — Y2), Alz, — z3) 
und A (z, — zi), A (ya — YD, A (2, — z) 
sind, Kräfte also, die dieselbe Grösse haben, und deren Richtungen 
die beiden Richtungen der Verbindungslinie von 1 und 2 sind. 

Die Gleichungen 17) beziehen sich auf den allgemeinsten Fall, 
der in der Mechanik materieller Punkte zu betrachten ist; die Kräfte, 
deren Componenten in ihnen vorkommen, haben sämmtlich die Eigen- 
schaft, der Grösse und Richtung nach unabhängig von dem Coordi- 

 natensysteme zu sein, das man benutzt. Wir können daher diese 
Eigenschaft allen Kräften zuschreiben, mit welchen wir es hier zu 


7 thun haben. 
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Dritte Vorlesung, 


(Das d’Alembert’sche Princip. Arbeit. Das Hamilton’sche Princip. Poten- 
tial oder Kräftefunetion. Gleichgewicht. Das Princip der virtuellen Ver- 
rückungen.) 


81. 

Die in der vorigen Vorlesung für die Bewegung eines Systemes 
materieller Punkte aufgestellten Differentialgleichungen 17) setzen die 
Einführung eines rechtwinkligen Öoordinatensystemes, welches belie- 
big gewählt sein kann, voraus, Dieselben lassen sich, wie nun ge- 
zeigt werden soll, auf eine Form bringen, bei welcher eine Beziehung 
auf ein Coordinatensystem gar nicht vorkommt. 

Wir fassen die Lage der Punkte ins Auge, die einem bestimm- 
ten Werthe von / entspricht, und denken uns die Punkte aus dieser 
unendlich wenig verschoben. Dabei mögen die Coordinaten ©, Yy Zy 
%, Ya, .. resp. um dx, öy,, OZ d&,, ÖY,, .. wachsen. Diese 
Componenten der Ferrückungen sollen, ausser dem dass sie unendlich 
klein sind, nur der Bedingung genügen, dass sie mit den Bedingungs- 
gleichungen = c, y=e,.. vereinbar sind; damit ist gemeint, dass 
sie den Gleichungen 


op LK GREEN 2 
ya X gôr =0, .: 1) 


genügen, in denen x irgend eine der Grössen £j, Yis Zis Zs Yz e» 
bedeutet, und das Zeichen Æ andeutet, dass die Summe in Bezug auf 
alle diese zu nehmen ist. Solche Verrückungen nennt man virtuelle 
im Gegensatze zu den wirklichen, actuellen, die in einem Zeitelemente 
dt statt finden. Es möge hervorgehoben werden, dass hierbei keines- 
wegs der Fall ausgeschlossen ist, dass die Zeit in den Bedingungs- 
gleichungen g=c, ¥ = e,.. vorkommt, in welchem Falle der Aus- 
druck die Verrückungen sollen mit diesen Gleichunyen vereinbar sein an 
sich keine bestimmte Bedeutung hat; seine Bedeutung wird dann erst 
festgesetzt durch die Gleichungen 1). Virtuelle Verrückungen sind 
dann solche, welche den Bedingungsgleichungen gemäss sind, wenn 
die Zeit in diesen als constant betrachtet wird. Ist z. B. ein Punkt 
gezwungen auf einer Kugelfläche zu bleiben, die mit gegebener Ge- 
schwindigkeit fortschreitet, so ist eine virtuelle Verrückung des Punktes 
eine solche, die ihn auf der ruhenden Kugel fortführen würde. 
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Multiplieirt man die Differentialgleichungen 17) der vorigen Ver- 
lesung mit Ôx, öy,, 62, Ôx, Ööy,, .. und addirt sie, so erhält 
man bei Rücksicht auf die Gleichungen 1): 


0= Dim = — X) ðx + (m = — F) ðy + (m a — Z) ðz, 2) 
wo die Summe in Bezug auf alle Punkte zu nehmen ist. Diese Glei- 
chung ist, wenn man hinzufügt, dass sie für alte virtuellen Verrückun- 
gen gelten soll, ganz gleichbedeutend mit jenen Differentialgleichun- 
gen 17). Wir haben sie aus jenen hergeleitet; es lassen sich auch 
jene aus ihr herleiten, d. h. es lässt sich zeigen, dass es Grössen 
4,4, ... giebt, die die Gleichungen 17) erfüllen, wenn die Gleichung 2) 
für alle Werthe der dx besteht, die den Gleichungen 1) genügen. Es 
geschieht das durch eine Betrachtung, die der Theorie der linearen 
Funetionen angehört. 

Der dusch die Gleichung 2) ausgesprochene Satz heisst das d'Alem- 
bert’sche Princip. 


S2. 
Wir wollen die Gleichung 2) noch umgestalten. 
Den Werth von 
Xöx + Yy + 20z 


nennt man die Arbeit der Kraft (Y, F, Z) für die Verrückung (dx, dy, öz) 

ihres Angriffspunktes; dieselbe ist, wie man sieht, wenn man die Grösse 

der Kraft und die Grösse der Verrückung einführt, gleich dem Pro- 

dukte dieser beiden und dem Cosinus des Winkels, den die Richtun- 

gen beider mit einander bilden. Sie ist unabhängig von dem Coor- 

dinatensystem und ist positiv oder negativ, je nach dem Vorzeichen 

des genannten Cosinus. Hat man ein System von Kräften, die auf 

w verschiedene Punkte wirken oder denselben Angriffspunkt haben, so. 
nennt man die in Bezug auf sie genommene Summe 


D (Xx+ Föy + 292), 
die Arbeit des Systemes für die gedachten Verrückungen. Haben die 
Kräfte denselben Angriffspuukt, so ist ihre Arbeit gleich der Arbeit 
ihrer Resultante, da die Componenten nach den Coordinatenachsen 


der Resultante gleich den Summen der entsprechenden Componenten 
der Einzelkräfte sind. 


§ 3. 
` In der Gleichung 2) wollen wir 
Dror ey Zi) 3) 


setzen, also mit U’ die Arbeit der Kräfte (.X, F, Z) für die gedach- 
ten Verrückungen bezeichnen. 
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Das Hamilton’sche Princip. 


§ 3. 


Die Grössen x, y, z sind Functionen der Zeit; auch die Grössen 
g Ws ’ 

Òx, y, Òz können und wollen wir als Functionen der Zeit ansehn, 

die nur unendlich klein sein und den Bedingungen ]) genügen müssen. 


Mau hat dann 
dx dr (ar. ID dx dõæ 

dÈ er di (a: dw) — dt dt 2) 
Wenn bei gleich bleibendem Werthe von / sich x um dx ändert, so 


K , da 5 j 
ändert sich auch me WR werden den Zuwachs, den es erfährt, durch 
d 


di — F bezeichnen. Aus dieser Definition folgt 


Es ist daher 


dæ dôx dæ 5, dx daN? 
e li oder auch = 4 -ò Ea i 


wenn allgemein durch Vorsetzen des Zeichens ö die Aenderung be- 
zeichnet wird, die der dahinter stehende Ausdruck dadurch erleidet, 
dass x, y, z um dx, ðy, öz geändert werden, Die Gleichung 4) ist 


hiernach : 
dx d dæ 
qe de= ge (a 2) — t (9 P) 


Für x kann hier auch y oder z gesetzt werden. Da ferner, wenn 
man die durch das Zeichen ô bezeichneten Aenderungen Variationen 
nennt, die Variation einer Summe gleich der Summe der Variationen 
ihrer Theile ist, so folgt hieraus 


y dz l dy d 
>m (tt) Dm G r+ A ôy + 4%) 
m dy dz 5) 
SO, 
Die in dem letzten Gliede dieser Gleichung vorkommende Summe 


nennen wir die lebendige Kraft des Systems und bezeichnen sie durch 


Tt es ist dann 
T=42mv:, 6) 


wenn v die Geschwindigkeit bedeutet. Hiernach und nach der Glei- 
chung 3) wird die Gleichung e 


D (8 oap ayi p 92) =T +0". 7) 


Die rechte Seite dieser Gleichung enthält keine Beziehung auf ein 
Coordinatensystem und auch die linke enthält eine solche nur schein- 
bar, da 


+ oy +9 dz 


Dritte Vorlesung. 


das Produkt aus der Geschwindigkeit v in die Verrückung (ôx, ôy, öz) 
und den Cosinus des Winkels ist, den die Richtungen beider mit 
einander bilden, 

Mit der Gleichung 7) nehmen wir endlich nun noch die Aenderung 
vor, dass wir sie mit d/ multipliciren und integriren zwischen 2 be- 
liebig zu wählenden Werthen von /, die wir /, und /, nennen wol- 
len. Wir erhalten dann 


[> ” (p de + 42 òy +0) = fuorto, 8) 


| h 
wo das Zeichen auf der linken Seite des EE ieith die Dif- 
ferenz der Werthe bedeutet, die der in den eckigen Klammern stehende 
Ausdruck für (=, und /=/, annimmt. Nun wollen wir den Va- 
riationen dx, ôy, dr die neue Beschränkung auflegen, dass sie sämmt- 
lieh für =, und /-t, verschwinden; dann wird 
l 
o= fa OTAN. 9) 
bo 
Der Satz, dass diese Gleichung gelten muss für alle unendlich kleinen 
Variationen der Oerter der Punkte, welche mit den Bedingungen 
verträglich sind, denen die Bewegung unterworfen ist, und welche 
für z = ti, und (=, verschwinden, heisst das Mamilton'scke Princip. 
Wir haben dasselbe aus dem d’Alembert’schen Prineipe, d. h. aus der 
Gleichung 2) abgeleitet; überzeugen wir uns nun, dass auch das Um- 
gekehrte möglich ist. 
Bei Benutzung der in 3) und 6) gegebenen Definitionen und der 
identischen Gleichung 5) wird die Gleichung 9): 


o= fugor TE X) ðs + (mY — F) ôy +m (Ti 2) br. 


Erwigt man nun, dass die Werthe der dx, ôy, öz für alle Zeit- 
elemente bis auf eines, die in dem Intervall von ?= !, bis 7 = 4 lie- 
gen, = 0 angenommen, in diesem einen aber beliebigen virtuellen 
Verrückungen gleichgesetzt werden können, so sieht man ein, dass 
für dieses eine Zeitelement die Gleichung 2) bestehen muss; sie muss 
immer bestehen, da das Zeitelement beliebig gewählt werden kann. 
Das Hamilton’sche Princip, das d’Alemibert’sche und die Lagrange'- 
schen Differentialgleichungen (die Gleichungen 17) der vorigen Vor- 
lesung) sind daher vollkommen gleichbedeutend. 


§ 4. 
Der grosse Nutzen, den das Hamilton’sche Princip gewährt, be- 
ruht darauf, dass man mit seiner Hülfe in die Difterentialgleichungen 
der Bewegung eines Systemes materieller Punkte statt der rechtwin- 
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§ 4 Transformation der Diff.-gleich. der Bewegung. 29 
kligen Coordinaten andere Variable verhältnissmässig leicht ein- 
führen kann. 

Es seien pi, p2, -. . irgend welche Grössen, die die Oerter der 
Punkte bestimmen; durch welche, mit andern Worten, die sänmt- 
lichen &, y, z ohne Hinzuziehung anderer Variabeln ausdrückbar sind. 
Ist x eine der rechtwinkligen Coordinaten eines der Punkte, so ist dann 


dx _ 0x Apir SOARE \, $ 


dt dm dt ÖD di 
0x 0x 
d x =z dp +26 . 
un dp, Pı + 7, Dort 
0x da 


wo die Differentialquotienten 7 . als Functionen von p, Py, . 


TEE hs er a 
Opı’ Opa 

zu denken sind. Die Kraftcomponenten X, F, Z, die in dem in 3) 
für U’ gegebenen Ausdrucke vorkommen und im Allgemeinen Functio- 


nen der Grössen x, Z und { sind, werden daher, bei Einführung der 


di 


; Re 1 7 Lae 
p, Functionen der Grössen p, a und 2; U’ selbst also eine lineare 


homogene Function der dp, deren Coeffieienten von den p, 2 und 


t abhängen. Ferner wird T eine homogene Function zweiten Grades 
d Te 3 \ & 
der SP, deren Coefficienten von den p abhängen; 67 also eine ho- 


. . . N d 
mogene lineare Function der Grössen ðp und ð S (oder, was das- 


selbe ist, Se), deren Coefficienten die Grössen p und sr enthalten. 


Es ist hiernach 67 + U’ von der Form 


Ripo eN 10 
S dt ) ) 


wo die Summe in Bezug auf alle p zu nehmen ist, und wo P und 
E Ps . . en d 
Ü abhängig sind von den Grössen p, SE und 1. 


Die Grössen p brauchen nicht unabhängig von einander zu sein; 
es können zwischen ihnen und der Zeit Bedingungsgleichungen be- 
stehen. Die Gleichung 9) soll dann nur erfüllt werden für virtuelle 
Variationen òp, d. h. für solche, die diesen Bedingungsgleichungen 
entsprechen, wenn in ihnen die Zeit als constant betrachtet wird. 
Diese p lassen sich darstellen als lineare homogene Functionen von 
von einander unabhängigen, unendlich kleinen Grössen, die &,, &, .. 
genannt werden mögen, und deren Anzahl gleich ist der Differenz der 
Anzahl der Grössen p und der Anzahl der zwischen diesen bestehen- 
den Bedingungsgleichungen; die Coeffhicienten der Grössen & in die- 
sen Functionen hängen ab von den Grössen p und der Zeit. Differen- 
tiirt man die Gleichungen, welche die Grössen ôp in der gedachten Weise 


3 Be „ ddp .. 
darstellen, nach /, so erhält man für die Grössen — lineare homo- 
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gene Functionen der Grössen e und = , deren Coefficienten die p, 


dP nd ı enthalten. Die Folge davon ist, dass der in 10) für 7’ + 7° 


dt 
=5 (Re us sn) 


aufgestellte Ausdruck 
wird, wo die Summe in Bezug auf alle € zu nehmen ist und die 


Grössen X und S von den p, x Ze und von Z abhängen. Nach 9) muss 


de 
E dt > (Re+5;,) 11) 
für beliebige unendlich kleine & sein, die nur der Bedingung genügen, 
für (= t, und = t, zu verschwinden. Es ist aber 


as, 
dt 


daher 


s $E = $ (Se) — 


und daher die Gleichung 11) 


o= f ay (R - ze): 


Da nun die Grössen € ganz beliebig gewählt werden können, abge- 
sehen davon, dass sie für die Grenzen des Integrales verschwinden 
sollen, so folgt hieraus durch eine Schlussweise, wie sie bei der Ab- 
leitung des d’Alembert’schen Principes aus dem: Hamilton’schen ange- 
wandt wurde, dass der Coefficient eines jeden e verschwinden muss, 
dass also die Difterentialgleichungen der Bewegung die Gleichungen 


sind. 


$5. Y 


In einem Falle, der oft sich der Betrachtung darbietet, lässt die 
Gleichung 9), die das Hamilton’'sche Princip ausspricht, sich noch 
auf eine etwas einfachere Form bringen. Der Fall ist der, dass die 
durch die Gleichung 3) definirte Arbeit U’ gleich der, der gedachten 
Verrückung entsprechenden Variation einer Function der Grössen, 
welche die Lagen der Punkte bestimmen, und der Zeit ist. Eine 
solche Funetion, wenn sie existirt, heisst das Potential der Kräfte 
oder auch die Kräftefunction. Bezeichnen wir sie mit U, so ist also 


U—=6U 12) 


und die Gleichung 9) lässt sich schreiben 
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Potential. 
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u, « 
ge af TERASU 13) 
la 


Nennt man das Integral, dessen Variation hiernach verschwinden soll, 
2, so ist diese Gleichung eine nothwendige Bedingung dafür, dass 
9 ein Maximum oder ein Minimum ist. Ist x eine der rechtwink- 
ligen Coordinaten eines der Punkte, und wäre 68 nicht Null für ein 
System virtueller Variationen x, so erhielte man aus diesem durch 
Umkehrung aller Vorzeichen ein zweites System virtueller Variationen, 
und zwar eines, für welches Ò& den dem früheren entgegengesetzten 
Werth hätte. Durch Variation der Grössen x könnte daher Q sowohl 
vergrössert als verkleinert werden, wäre also weder ein Maximum noch 
ein Minimum. Es ist aber die Gleichung 13) nicht die hinreichende 
Bedingung dafür, dass & ein Maximum oder ein Minimum ist. 

Ist wiederum æ eine der Coordinaten eines der Punkte, und I 
die entsprechende Componente der auf diesen wirkenden Kraft, so ist 
nach 12) und 3) 


ER 14) 


Es ist hieraus ersichtlich, dass, wenn ein Potential existirt, die Kräfte 
nur von den Coordinaten und der Zeit, wie das Potential selbst, ab- 
hingen können, nicht aber von den Geschwindigkeiten. 

Aus 14) folgt auch, dass, wenn zwei Systeme von Kräften, von 
denen einem jeden ein Potential zukommt, zusammen wirken, aueh 
ein Potential existirt, und zwar eines, das die Summe der Potentiale 
ist, die den einzelnen Systemen entsprechen. 


Sind die Kräfte vollständig und als einwerthige Functionen der, 
Coordinaten und der Zeit gegeben, so findet man das Potential, wenn | 


ein solches existirt, durch Integration nach den Coordinaten; dabei 
tritt eine willkührliche, additive Constante auf; es wird das Potential 
also nur bis auf eine additive, von den Coordinaten unabhängige 
Grösse, die aber willkührlich gewählt werden kann, bekannt. Dabei 


kann auch der Fall eintreten, dass das Potential als eine mehrwerthige” 


Function sich ergiebt. 

Beispiele, in denen ein Potential vorhanden ist, haben wir einige 
schon zu betrachten gehabt. 

Bei einem Punkte, auf den die Schwere g wirkt, und dessen 
Masse m ist, ist, wenn die z- Achse vertical abwärts gekehrt ist, 


AL u Ze rn: 


Diese Gleichungen lassen sich zusammenfassen in die eine 
U=myg2. 


Bei einem Planeten ist für die Kraft, mit der die Sonne ihn anzieht, 
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=— mM, F=— mM}, Z=—mM;,, z 


r= py pz 
ist, m die Masse des Planeten, M die Masse der Sonne bei passend 
gewählter Einheit der Masse bedeutet, und der Anfangspunkt der 
Coordinaten in der als ruhend gedachten Sonne liegt. Hier kann 
man setzen 

mM 

ae. 


U = 


Bei einer beliebigen Zahl von Himmelskörpern, die nach dem New- 
: ton’schen Gesetze auf einander wirken, gilt bei einer Bezeichnungs- 
weise, wie sie schon am Ende der ersten Vorlesung benutzt ist, die 


Gleichung 
mm. 
U = > Re 


wo die Summe in Bezug auf alle Gombinationen zu je zweien der 
Massen m,, my, . . zu nehmen ist. 


8 6. 


Die Ruhe ist ein specieller Fall der Bewegung. Den Theil der 
Mechanik, der sich mit ihm beschäftigt, hat man Statik genannt, 
den anderen Dynamik. Um auf den Fall der Ruhe zu kommen, 
müssen wir annehmen, dass die Anfangsgeschwindigkeiten Null 
sind, dass in den Bedingungen = c, Y = e, .. die Zeit nicht vor- 
kommt, und dass die wirkenden Kräfte der Art sind, dass die Be- 
schleunigungen, die sie ergeben, verschwinden. Von Krüften dieser 
Art sagt man, dass sie mit einander im @leichgewichte stehen. Als 
Bedingung des Gleichgewichts folgen aus den Lagrange'schen Glei- 
chungen 17) der zweiten Vorlesung die Gleichungen 


EEE 


en 09 ta. DI Ba 
I +, tut 


Sc öp [7 
Dr Hitu t: 
p =c, VaEb,.. . 


Nach dem d’Alembert’schen Principe, also der Gleichung 2), ist die- 
selbe Bedingung die, dass für alle virtuellen Verrückungen 
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§ 6. Das Princip der virtuellen Verrückungen. 


0= X (X02 + Föy + Zòz) 


ist, d. h. die Arbeit der sämmtlichen Kräfte verschwindet. Der 
Satz, dass dieses die Bedingung für das Gleichgewicht ist, führt den 
Namen des Princips der virtuellen Verrückungen (oder auch Geschwin- 
digkeiten). Haben die Kräfte ein Potential 7, so ist die Bedingung 
für ihr Gleichgewicht die, dass für jede virtuelle Verrückung der 
Punkte 
RY 

ist; eine Gleichung, die erfüllt sein muss, wenn U ein Maximum 
oder ein Minimum ist, die aber nicht immer ein solches Maximum 
*oder Minimum zur Folge hat. 
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(Satz von der lebendigen Kraft. Stabilität eines Gleichgewichts. Sätze 
von der Bewegung des Schwerpunkts. Bewegung eines Systemes um seinen 
Schwerpunkt. Flächensätze. Drehungsmomente.) 


Sa 

Aus den allgemeinen Gleichungen für die Bewegung eines Syste- 
mes materieller Punkte, die wir in den beiden letzten Vorlesungen 
aufgestellt haben, wollen wir nun unter gewissen Voraussetzungen, 
die die Bedingungen betreffen, welchen die Bewegung unterworfen 
ist, einige Schlüsse ziehen. 

Die erste Voraussetzung, die wir verfolgen, ist die, dass die Be- 
dingungen die Zeit nicht enthalten. Dann sind die Verrückungen, 
welche die Punkte bei ihrer Bewegung in einem Zeitelement di er- 
leiden, virtuelle Verrückungen, wie aus der Definition hervorgeht, 
die von diesen in den Gleichungen 1) der dritten Vorlesung gegeben 
ist. In den dort ausgeführten Rechnungen kaun man daher überall 
statt des Zeichens ð das Zeichen d setzen, welches sich auf die Ver- 
änderungen bezieht, die bei der betrachteten Bewegung in dem Zeit- 
elemente dz stattfinden. Thut man das in der Gleichung 2) und in- 
tegrirt dieselbe, so findet man 


Ti =T, -f Ei + Vdy 4 Zd2), 1) 


wenn 7, und 7, die Werthe der lebendigen Kraft zu den beliebig 
gewählten Zeiten 1, und #4; bedeuten. Es ist der Begriff der Arbeit, 
durch die Gleichung 3) der dritten Vorlesung, bisher nur für unend- 
lich kleine Verrückungen definirt; wir verallgemeinern diesen Begriff 
jetzt; wir wollen auch von der Arbeit von Kräften für endliche Ver- 
schiebungen ihrer Angriffspunkte sprechen und darunter verstehen 
die Summe der Werthe, die die Arbeit für die unendlieh kleinen 
Verschiebungen hat, aus welchen die endlichen zusammengesetzt wer- 
den können. Die Gleichung 1) lässt sich dann dahin aussprechen, 
dass der Zuwachs, den die lebendige Kraft des Systemes in irgend 
einem Zeitintervall erleidet, gleich der Arbeit der wirkenden Kräfte 
für die Verschiebungen ist, die die Punkte in diesem Zeitintervall 
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$ 1. Der Satz von der lebendigen Kraft. 35 


erfahren. Dieser Satz wird der Satz von der lebendigen Kraft 


genannt. 
Haben die wirkenden Kräfte ein Potential, U, und enthält dieses 
die Zeit nicht, so ist die rechte Seite der Gleichung 1) die Differenz ' 


der Werthe, die U für t=t, und =, hat; die Gleichung lässt 
sich daher schreiben 
=U+h, 2) 
wo h eine Constante bedeutet. Ist U eine einwerthige Function, so 
folgt hieraus, dass, wenn alle Punkte des Systemes in Lagen zurück- 
gekehrt sind, die sie schon früher einmal hatten, aucb die lebendige 
Kraft den Werth wieder angenommen hat, den sie damals besass. 
Dieser Satz ist unter dem Namen des Satzes von der Erhaltung der 
lebendigen Kraft bekannt. 
Wirken keine Kräfte oder stehen die wirkenden Kräfte immer 
im Gleichgewicht, so ist die lebendige Kraft constant. i 


Von der Gleichung 2) wollen wir nun auf die Lehre vom Gleich- 
gewicht eine Anwendung machen, die von Dirichlet angegeben ist 
(Crelles Journal, Bd. 32. p. 85). Bei der in der vorigen Vorlesung 
gegebenen Definition des Gleichgewichts ist bereits angeführt, dass 
von einem solchen nur die Rede ist, wenn die Bedingungen von der 
Zeit unabhängig sind, die Voraussetzung also erfüllt ist, die unseren 
jetzigen Betrachtungen zu Grunde liegt. Um die Gleichung 2) an- 
wenden zu können, nehmen wir ferner an, dass die wirkenden Kräfte 
ein Potential, U, haben, das die Zeit nicht enthält. Nach einer am 
Schlusse der vorigen Vorlesung gemachten Bemerkung findet dann 
ein Gleichgewicht zwischen den Kräften für eine Lage des Systemes; 
statt, für welche U ein Maximum ist, Für eine solche Lage hat das! 
Gleichgewicht eine ausgezeichnete Eigenschaft, die ihm fehlt, wenn 
U statt eines Maximums ein Minimum oder weder das eine noch das 
andere ist, eine Eigenschaft, in Folge deren es ein stabiles genannt | 
wird. Um diese Eigenschaft zu erkennen, denken wir uns das System | 
zur Zeit {= 0 in einer Lage, die unendlich wenig von der gedach- 
ten Gleichgewichtslage abweicht, und nehmen an, dass alle Punkte 
unendlich kleine Geschwindigkeiten besitzen. Es sei Um der Maxi- 
mumswerth von U, der also der Gleichgewichtslage entspricht. Nach 
der Gleichung 2) ist dann T L 

AOE Tafta 
eine Constante, und zwar eine unendlich kleine Constante, dafür = 0 7, 
sowohl 7 als U„ — U unendlich klein sind. Beachtet man nun, 


‚dass T eine positive Grösse ist, so kann man hieraus schliessen, dass 
3*+ 
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Un — U im Laufe der Zeit nie einen positiven endlichen Werth an- 
nehmen kann. Führt man aber das System aus der Gleichgewichts- 
lage, oder einer dieser unendlich nahen, über in irgend eine um etwas 
Enaliches verschiedene Lage, so durchläuft, wie aus dem Begriffe des 
Maximums sich ergiebt, Um -— U endliche positive Werthe. Daraus 
folgt, dass bei den gemachten Annahmen das System sich nur un- 
endlich wenig von der Gleichgewichtslage entfernt. f- Dabei bleibt 
auch 7, mithin die Geschwindigkeit eines jeden Punktes unendlich klein. 


SON 


Wir wollen nun annehmen, dass die Bedingungen, denen die 
Bewegung der Punkte unterworfen ist, der Art sind, dass sie eine 
Verschiebung dieser in der Richtung der x-Achse ohne Aenderung 
ihrer relativen Lage gestatten. Auf eine solche Verschiebung, deren 
Grösse u’ genannt werden möge, wollen wir die Gleichung 2) der 
dritten Vorlesung, welche das d’Alembert’sche Princip ausspricht, an- 
wenden. Wir haben dann in dieser 


Va, N, il) 


zu setzen; dadurch erhalten wir bei Fortlassung des Factors w: 


vi dax 7 t 
m yg “ZX. 3) 


Wir merken an, dass die Arbeit der wirkenden Kräfte für die ge- 
dachte Verrückung 
=u SY 4) 
ist. 
Ist eine Verschiebung des Systemes ohne Aenderung der relati- 
ven Lage der Punkte auch in der Richtung der y-Achse und der 
z-Achse möglich, so findet man ebenso: 


lèz 
m% = £Y und Em p = 22. 5) 


Wir nehmen mit diesen Gleichungen noch eine Veränderung durch 
die Einfübrung einiger neuer Zeichen vor. Wir setzen: 


M= Zm 
ME = Ema, My = Emy, ME = Emz; 6) 


man nennt dann M die Masse des Systemes, &, n, & die Coordinaten 
seines Schwerpunktes. Es ist einleuchtend, dass nach dieser Definition 
der Schwerpunkt eines Systemes unabhängig von dem Coordinaten- 
systeme ist, das man zu seiner Bestimmung benutzt; denn führt man 
neben dem System der x, y, z ein zweites, das der q’, y’, z’ ein, wie 
wir es schon mehrmals gethan haben, multiplicirt die Gleichungen 1) 
der ersten Vorlesung, die dann gelten, mit m, summirt in Bezug auf 
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alle Punkte des Systemes und setzt dann, entsprechend den Glei- 
chungen 6): 
an — Sn ME — Sn 

so erhält man durch Division mit M: 

E= at aë Hen H ot 

n =b + BE + Bon + Bat 

A E n AS 
also diejenigen Gleichungen, welche ausdrücken, dass &, y', & und 
&, y, & die Coordinaten desselben Punktes in den beiden benutzten 
Systemen sind. 

Da die Massen positive Grössen sind, so ist der Schwerpunkt 
eines Systemes von Punkten ein gewisser mittlerer Punkt; d. h. jede 
Coordinate desselben liegt zwischen der kleinsten und der grössten 
der entsprechenden Coordinaten der einzelnen Punkte. 

Es ist nützlich zu bemerken, dass bei der Berechnung der Lage 
des Schwerpunktes gegebener Massen beliebige Gruppen dieser in 
ihren Schwerpunkten concentrirt gedacht werden können; und dass 
der Schwerpunkt von Massen, die auf einer Geraden liegen, auf der- 
selben Geraden sich befindet. Die Richtigkeit der ersten Behauptung 
folgt unmittelbar aus der in den Gleichungen 6) enthaltenen Defini- 
tion; die der zweiten ergiebt sich, wenn man hinzunimmt, dass die 
Gerade, auf der die Massen liegen sollen, zur x-Achse genommen 
werden kann, wobei dann y = 0, z = 0, also auch y = 0 und 
g = 0 wird. 

Bei Benutzung der nun definirten Zeichen werden die Gleichun- 
gen 3) und 5): 

MŠ = £x, MŤŽ = £Y, M= ZZ; 7) 


dt 


es sind hierdurch die sogenannten Sälze von der Bewegung des Schwer- 
punkis ausgesprochen. Man kann diese in den einen Satz zusammen- 
ziehn, dass der Schwerpunkt eines Systemes von Massen so sich be- 
wegt, als ob in ihm alle Massen vereinigt wären und auf ihn alle 
Kräfte wirkten. Beliebigen Bedingungen kann dabei die Bewegung 
des Systemes unterworfen sein; nur müssen sie Verschiebungen in3 . 
auf einander senkrechten Richtungen ohne Aenderung der relativen 
Lage der Punkte gestatten. 

Sind die wirkenden Kräfte der Art, dass ihre Arbeit für eine 
der x-Achse parallele Verschiebung gleich Null ist, so ist nach 4) 
ZX = 0; diese Gleichung und die beiden entsprechenden, die sich 
auf die y-Achse und die z-Achse beziehn, sind erfüllt, wenn die 
Kräfte ein Potential haben, das nur von der relativen Lage der 
Punkte abhängt; in der That ändert sich das Potential dann nicht, 
wenn alle entsprechenden Coordinaten der Punkte um dieselbe Grösse 
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verändert werden. Es ist das z. B. der Fall bei unserm Planeten- 
system, wenn man von der Einwirkung der Fixsterne absieht. Die 
Gleichungen 7) geben dann 


d? dè 
rm, Fe, 
d. h. der Schwerpunkt bewegt sich in gerader Linie mit gleichblei- 
bender Geschwindigkeit. Man nennt diesen Satz den Satz von der 
Erhaltung der Bewegung des Schwerpunkts. 
Wirkt auf die Punkte des Systemes die Schwere und keine an- 
dere Kraft, so werden die Gleichungen 7), wenn man die z-Achse 
vertical abwärts gekehrt annimmt, 


tE d? 
de =0,3 de = =0, ed 8) 


d. h. der Schwerpunkt bewegt sich auf einer Parabel, wie ein ein- 
zelner schwerer materieller Punkt. Ein Beispiel hierfür bietet ein 
starrer, schwerer Körper, der angesehen werden kann als ein System 
fest mit einander verbundener materieller Punkte; dass die Zahl dieser 
eine unendlich grosse ist, ist unwesentlich. 


§ 4. 

Die angeführten Beispiele zeigen, dass bisweilen die Bewegung 
des Schwerpunktes eines Systemes materieller Punkte sich in beson- 
ders einfacher Weise angeben lässt. Es empfehlt sich dann die Be- 
wegung der Punkte nicht zu beziehen auf ein im Raume festes 
Coordinatensystem, sondern auf eines, dessen Anfangspunkt der be- 
wegte Schwerpunkt ist, und dessen Achsen unveränderliche Richtungen 
haben. Auf ein solches Coordinatensystem sind aber nicht unmittel- 
bar die allgemeinen Gleichungen, die wir für ein festes aufgestellt 
haben, anwendbar. 

Führen wir neben dem im Raume festen Coordinatensystem der 
x, y, z ein zweites bewegtes, das der x, y', z', ein, der Art, dass 
für jeden Punkt 


o 10 E a u a 
ist, wo &, m. Ẹ gegebene Functionen der Zeit sind. In den neuen 
Coordinaten lautet dann die Gleichung 2) der dritten Vorlesung, die 
das d’Alembert'sche Princip ausspricht: 


ee X) oda 
d 
an (m Er et A F) òy 


+ (m@itm&t_ 207, 
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und diese Gleichung muss für alle virtuellen Variationen dx’, dy', dz’ 
bestehen; d. h. es kann das d’Alembert’sche Princip in derselben Form 
auf das bewegte, wie auf ein ruhendes Coordinatensystem angewandt 


2 
— — — — m — 
dt? m di’ di? 


Ist der Punkt (&, n, &) der Schwerpunkt eines Systemes von 
Massen, für welche der Satz von der Erhaltung der Bewegung des 
Schwerpunkts gilt, z. B. der Schwerpunkt unseres Planetensystems, 
so sind die bezeichneten Zusatzkräfte gleich Null; um den Schwer- 
punkt bewegen sich die Massen dann gerade so, als ob dieser ruhte. 

Ist (ë, n, &) der Schwerpunkt eines Systemes materieller Punkte, 
auf welche die Schwere und keine andere Kraft wirkt, und welche 
so mit einander verbunden sind, dass in den Richtungen der Coor- 
dinatenachsen Verschiebungen ohne Aenderung ihrer relativen Lage 
möglich sind, so gelten, wenn die z-Achse wieder vertical abwärts 
gerichtet angenommen wird, die Gleichungen 8); zugleich ist aber 


el, IN, Zi, 


Componenten — m 


daraus folgt dann, dass die Punkte um ihren Schwerpunkt so sich 
bewegen, als ob gar keine Kräfte auf sie wirkten und ihr Schwer- 
punkt in Ruhe wäre. 


85. 

Nehmen wir endlich an, dass die Verbindungen der Punkte des 
Systemes so beschaffen sind, dass sie eine Drehung um die z- Achse 
ohne Aenderung der relativen Lage der Punkte gestatten. Setzen wir 

x = ọ cos ĵ, y = ọ sin Ẹ, 
so entspricht einer unendlich kleinen Drehung um die z-Achse eine 
Vergrösserung der sämmtlichen, auf die einzelnen Punkte des Systemes 
bezogenen Winkel ò um dieselbe unendlich kleine Grösse, die r’ ge- 
nannt werden soll. Für eine solche Drehung ist daher 
öox=—osind-r,ön=ocoshd.r, z = 0 
=— yř, = tr; 
diese Werthe können also bei der gemachten Annahme als virtuelle 
Variationen in die Gleichung 2) der dritten Vorlesung gesetzt werden. 
Bei Fortlassung des Factors 7” erhält man dadurch 
‚Ay læ \ 
Dm (? ya) D CF — yA). 9) 
Wir merken an, dass die Arbeit der wirkenden Kräfte für die ge- 
dachte Drehung 


=r Der yX) 10) 


ist; den Factor von /* in diesem Ausdrucke, also die rechte Seite der 
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Gleichung 9) nennt man das Drekungsmoment der wirkenden Kräfte 
in Bezug auf die z- Achse. 

Nun ist, wie wir schon bei der Erörterung des ersten Kepler- 
schen Gesetzes in der ersten Vorlesung gesehen haben, 


Zy PENR A A AEA O ki 
"um Y AREAN E u A. zul =) 
und e?d% ist das Doppelte der Fläche, welche der radius vector ọ in 


dem Sinne, in dem # wächst, während des Zeitelements d4 beschreibt. 
Es lässt sich hiernach die Gleichung 9) schreiben: 


d Ay p 7 
nom D OF — yy). a 


Sie spricht den sogenannten Z/ächensatz für die xy-Ebene aus. 
Ist das Drehungsmoment der Kräfte in Bezug auf die z- Achse = 0, 
so wird die Gleichung 11) integrabel und giebt: 


> mg? = = Const. 
Den hierdurch ausgedrückten Satz nennt man den auf die xy -Ebene 
bezüglichen Satz von der Erhaltung der Flächen. 

Die Betrachtungen, die wir für die z- Achse durchgeführt haben, 
gelten auch für die x- und die y-Achse, wenn man die Zeichen pas- 
send vertauscht. 

Haben die Kräfte ein Potential, welches nur von der relativen 
Lage der Punkte abhängt, so ändert sich dieses nicht bei einer 
Drehung des Systemes um irgend eine der Coordinatenachsen; das 
Drehungsmoment der Kräfte in Bezug auf jede der Coordinatenachsen 
ist daher = 0; gestatten die Verbindungen der Punkte eine Drehung 
um jede Coordinatenachse, so gilt daher der Satz von der Erhaltung 
der Flächen für jede Coordinatenebene. Ein Beispiel hierfür bietet 
unser Planetensystem. 
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(Bestimmung der Lage eines starren Körpers. Unendlich kleine Verrückung 
eines solchen. Schraubenbewegung. Abhängigkeit der Drehungsmomente eines 
Kräftesystems von den Coordinatenachsen. Hauptdrehungsmoment,) 


sh 

Wir haben in der vorigen Vorlesung, um aus dem d’Alembert- 
schen Principe Folgerungen zu ziehen, gewisse unendlich kleine Ver- 
rückungen betrachtet, welche ein System materieller Punkte, die fest 
mit einander verbunden sind, erleiden kann; nämlich eine Verschie- 
bung in einer gewissen Richtung und eine Drehung um eine gewisse 
Achse. Wir wollen jetzt die allgemeinste unendlich kleine Verrückung 
ins Auge fassen, die bei einem solchen Systeme möglich ist. 

Wir führen zwei rechtwinklige Coordinatensysteme ein, von 
denen das eine mit dem gedachten Systeme, oder mit dem Körper, 
wie wir dieses nennen wollen, fest verbunden, das andere im Raume 
fest ist; x, y, z seien die Coordinaten eines Punktes des Körpers 
im ersten, &, n, & die desselben Punktes im zweiten Systeme. Es ‘ 
ist dann 

E= a + ag + ay + oz 
n = B + Bix + Bay + baz 1) 
E= y + yt + yy + nz, 
wo die 12 Grössen «, ß, y von der relativen Lage der Coordinaten- P 
systeme, also von der Lage des beweglichen Körpers abhängen. Die 
Grössen «, f, p ohne Index sind die Werthe, de &, y, ¢ für z = 0, 
y = 0, z = 0 haben; die 9 übrigen sind die Cosinus der Winkel, 
welche die Achsen der x, y, z mit den Achsen der ë, n, & bilden. 
Aus dieser geometrischen Bedeutung der genannten Grössen folgt, 
dass umgehehrt 
Bed rau TA 
y = œ (E — «) + B, (n — B) + v, (E — y) 2) 
z = e; (E — e) + Bs (n — B) + rs € — v) 
ist. Sowohl durch die Gleichungen 1), als durch die Gleichungen 2) 
muss die Gleichung 


a) a 


Be. www.rein.org.pl _ 


42 Fünfte Vorlesung. 


zu einer identischen werden. Daraus ergiebt sich: 

ee l 2,0 + BaBa + Yar = V 
++ taw, + BaPi E ZU = 0 3) 
eaa T a =] m, + iba + rr = 0 


er a Bıı + B: Ye + Bay, = 0 

a ee meh) Pie, F Prt, + Vaag == l) 4) 

ati «Bi F ba F ht. 
Es sind dieses 6 von einander unabhängige Relationen zwischen 
den 9 genannten Cosinus in zwei verschiedenen Formen. Es fliessen 
aus ihnen hoch andere, die wir gebrauchen werden. Löst man 
die Gleichungen 1) nach x, y, z auf, so erhält man Gleichungen, 
welche mit den Gleichungen 2) identisch sein müssen. Hieraus folgt, 
wenn man 


A = a; (Baya — Bara + Bi (Yo03 — Y3 %) + Pi (abs — &zßa) 5) 
setzt, 


und 


B2Y3 — Pa Y2 
a pt Eee Tu 
Yalı — Ya & 
w Êi = (h de ABETE un 2 
Co fa — aß 


Quadrirt und addirt man diese Gleichungen, so erhält man bei Rück- 
sicht auf die Gleichungen 3) 

AP = ily 

da nach diesen 

rd ER a e + A + 
d. h. x 

(Boys — Bay)? + (P283 — P302) + (aß, — ep) = I 

ist. Der Werth von 4 kann + 1 oder — 1 sein, kann aber nicht 
bei der Bewegung des Körpers sich sprungweise ändern. Wir denken 
uns den Körper in der Lage, bei der die x-Achse mit der &- Achse, 
die y-Achse mit der 7-Achse dieselbe Richtung hat; dann ist «, == 1, 
B, = 1, p, = -+4 1 oder = — 1, während die 6 andern Cosinus ver- 
schwinden, wie aus den Gleichungen 3) und 4) mit Leichtigkeit ab- 
zuleiten ist; d. h. die z-Achse hat dieselbe oder die entgegengesetzte 
Richtung als die £-Achse. Im ersten Falle ist, wie 5) zeigt, 4 = + 1, 
im zweiten = — 1. Es sollen die Coordinatensysteme der x, y, z 
und der &, y, so gewählt sein, dass der erste Fall stattfindet, dass 
sie, wie man sagt, congruent sind. Dann ist also 


a = B, Yy — B3Y 
Bi = Yag — Yz € 6) 
Yi = ypy — tz fp. 
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Die Gleichungen 1) bleiben ungeändert, wenn man in ihnen die 
Indices 1, 2, 3 und gleichzeitig die Buchstaben x, y, z cyklisch ver- 
tauscht; bei einer solchen Vertauschung bleibt auch 4 ungeändert, 
wie die Gleichung 5) zeigt; man darf sie daher auch in den Glei- 
chungen 6) vornehmen und erhält dadurch: 


= B3 yı — Bir: a, = B, Ya — Br 
Ba = Y3% — V123 B; = yi% — V61 T) 
Y2 = č Pi — AP; Ys = & b, — & bi» 

Zwischen den 9 Cosinus «, ß, y bestehen 6 von einander unab- 
hängige Relationen; sie müssen sich also durch 3 von einander un- 
abhängige Grössen ausdrücken lassen. Wir wollen sie jetzt so aus- 
drücken. 

Zwischen «,, ß,, ya besteht die eine Gleichung 


2 2 2 a]l- 
a + B? + y l; 
wir können diese Grössen durch 2 von einander unabhängige Grössen 
3 und o ausdrücken, indem wir setzen 


œ, = cos p sin ®$ 

ß, = sin g sin Ẹ 

Y==cost, 
wodurch jene Gleichung erfüllt wird. Durch $ und 9.sind «,, ß,, Ys 
eindeutig bestimmt; das Umgekehrte findet aber nicht statt. Ausser- 
dem, dass $ und @ um beliebige Vielfache von 2x vermehrt werden 
können, kann das Vorzeichen von 9 beliebig gewählt werden, wenn 
&y, By, 7, gegeben sind. Wechselt man das Vorzeichen von #, so ` 
hat man p um x zu vermehren. Bei einer speciellen Lage des Kör- 
pers sollen nach Willkühr, so weit sie nach dem eben Angeführten 
gestattet ist, die Werthe von ® und p gewählt werden; für jede 
Lage, die stetig aus jener hervorgeht, wird dann jede Unbestimmt- 
heit iñ den Werthen von $ und p durch die Festsetzung gehoben, 
dass diese stetig mit der Lage des Körpers sich ändern. Es haben 
3 und einfache geometrische Bedeutungen; ® ist ein Winkel, den 
die z-Achse und die -Achse mit einander bilden; ọ ein Winkel, den 
eine durch die &-Achse gehende Ebene beschreibt, wenn sie aus einer 
Lage, bei der sie der $-Achse parallell ist, in eine Lage, bei der sie 
der z-Achse parallel ist, in dem Sinne gedreht wird, in dem sie um 
einen rechten Winkel gedreht werden muss, um der n-Achse parallel 
zu werden. Es sind $ und @ Polareoordinaten auf einer Kugelfläche 
des Punktes, der der Riehtung der z-Achse entspricht, deren Pol der 
Richtung der &-Achse entsprechend ist; der Winkel p wird von dem 
grössten Kreise, der die &5-Ebene darstellt, ab gezählt. 

Zwischen den Cosinus y,, %,, y; besteht die Relation 


mtr +y = l; 


me 


u Ww wci. ordi 


u 
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wir erfüllen sie, wenn wir setzen: 
pi =cos/sin®, y, = sin f sin 8, ya = cos#. 


Sind yi, Yy, 9, gegeben, so ist hierdurch / bis auf ein hinzuzu- 
fügendes Vielfaches von 2x bestimmt, da ® bereits bestimmt ist. Es 
hat / eine ähnliche geometrische Bedeutung als p; es ist ein Winkel, 
den eine durch die z-Achse gehende Ebene beschreibt, wenn sie aus 
einer Lage, bei der sie der x-Achse parallel ist, in eine Lage, bei 
der sie der &-Achse parallel ist, in dem Sinne gedreht wird, in dem 
sie um einen rechten Winkel gedreht werden muss, um der y-Achse 
parallel zu werden. Es sind ò und / Polarcoordinaten auf einer 
Kugelfläche des Punktes, der die Richtung der &-Achse angiebt, deren 
Pol durch die Richtung der z-Achse bestimmt ist, während der grösste 
Kreis, von dem aus der Winkel / gerechnet wird, der zx-Ebene 
parallel ist. 

Aus den 5 Grössen æ, Bz; Y3; Yis Yı lassen sich nun die 4 an- 
deren «j, &, Bi, Ba mit Hülfe der Gleichungen 6) und 7) eindeutig 
berechnen; diejenigen von diesen Gleichungen, welche «, und f, aus- 
drücken, geben 


a (L — p) = -- esris — Bita 

Ba (1 — y3) = — yi — B3 YoYs, 
diejenigen, welche «, und ß, ausdrücken, 

a (1 — 73) = — YY + Barı 

bi 0 — p’) = ay Ya — B3 Vi Yy 


Substituirt man hier für «,, Pz, Yy, Yı» Yz ihre Werthe, so hebt sich 
der Factor 1 — y,? d. h. sin? fort; man hat daher: 


&, = — 0085 9 cos / cos ® — sing sin /' 

B, = — sin o cos f cos © + cos o sin f 

y= cos/sin® 

&, = — cos ọ sin / cos Ò -+ sin p cos / 

B, = — sin p sin / cos  — cos m cos / 8) 
„= sin/sin# 

&, = cospsint 

B, =. sin ọsin $ 

y, = cos? 


82. 

Wir untersuchen nun eine unendlich kleine Verrückung, die der 
Körper, und mit ihm das Coordinatensystem der x, y, z erleidet. Die 
Veränderung, die irgend eine der in Betracht kommenden Grössen 
dabei erfährt, bezeichnen wir durch ein vorgesetztes ð. Nach den 
Gleichungen 1) ist dann: 
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òè = ôa -H xda Hys + rie 
òn = ÖP L rö, + yðB + zöß, 9) 
ög = òy + ròp, +ydy, + z207. 
Die 3 Grössen ö«, öß, öy können beliebig gewählt werden, nicht 
aber die 9 Grössen da,, öß,, ..; diese sind durch 3 unabhängige 
Grössen, etwa durch ö#, ôg, Òf mit Hülfe der Gleichungen 8) aus- 
drückbar. Statt 0%, öp, ö/ wählen wir aber, um die Symmetrie 
der Formeln zu wahren, 3 andere unendlich kleine Grössen, die wir 
=, X, 0 nennen und durch die folgenden Gleichungen definiren: 
x = B Oy, + Bady + Brady, 
L = rıda, + Pde + y,00, 10) 
o = 0b, + eB, + dh. 
Verbindet man diese Gleichungen mit denen, die durch Variation 
der Gleichungen 4) sich ergeben, nämlich mit 
O = aða, + au, + ey 
O = B ÒB, + BÔB + Prò B, 
0 = p07, + dr, A- Vað Ya 
— x = pB, + 0B, F rdbh 
= Q ÖP, FH @Öy, + CÒP 
— 0 = p ða, + BÒ + B,da,, 
so kann man die 9 Grössen d«a,, öß, .. durch =, g, ¢ ausdrücken. 
Man tindet so bei Rücksicht auf die Gleichungen 3): 
ða =y Be öde ya Öp = Bir ag 
Üa, = yk he OB = 00 ya Öp, = Bar ug U) 
day = pyy be Ob, = eg m yy == Bar — apg 
Die Gleichungen 9) werden hiernach bei Benutzung der Glei- 
chungen 1): 


ðE = ða t- (E — r) x — (a — b) e 
ön = 0p + (E — a) g — ($ -yr 12) 
oe = 0p F a p) — ES y 


ÒE = ðu — yy +B HEr — Ne 
ôn = Ô — ao t- yr +o — gr 13) 
ôf = ôy — pr 4 ax +n — Er. 

Wir definiren nun einen Ausdruck, den wir gebrauchen wollen. 
Wir nennen eine unendlich kleine Verrückung irgend eines Systemes 
materieller Punkte zusammengesetzt aus mehreren unendlich kleinen 
Verrückungen des Systemes, wenn die Aenderungen der Coordinaten 
eines jeden Punktes bei jener gleich sind den Summen der Aende- 
rungen der entsprechenden Coordinaten bei diesen. Diese Definition 
bezieht sich auf ein rechtwinkliges Coordinatensystem, das eingeführt 
sein muss; aber die Formeln der Verwandlung rechtwinkliger Coor- 


oder auch 
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dinaten, von denen wir schon mehrfachen Gebrauch gemacht haben, 
zeigen unmittelbar, dass eine Verrückung, die mit Bezug auf ein 
Coordinatensystem aus mehreren andern zusammengesetzt genannt 
werden kann, auch so genannt werden kann mit Bezug auf jedes 
andere. Sie zeigen auch leicht, dass zwei Verrückungen eines Punktes 
sich gerade so zusammensetzen, wie zwei Kräfte, die auf einen Punkt 
wirken, nämlich nach dem Satze vom Parallelogramm. 

Die durch die Gleichungen 12) dargestellte Verrückung unseres 
Körpers lässt sich hiernach bezeichnen als zusammengesetzt aus 6 
Verrückungen, aus denjenigen nämlich, die stattfinden, wenn nur je 
eine der 6 Grössen d«, f, öy, x, x, e° von Null verschieden ist. 

Ist nur ðy von Null verschieden, so ist d&E=0, ôy =Q, 
ö£ = ôy; d. h. der Körper erleidet in der Richtung der $-Achse eine 
Verschiebung, bei der alle seine Linien sich selbst parallel bleiben, 
und die = òy ist. Ist nur œ oder nur ðf von Null verschieden, 
so erleidet der Körper eine eben solche Verschiebung in der Richtung 
der &-Achse um d« oder in der Richtung der n-Achse um ôf. Ist 
x' = 0, y=0, €=0, so erfährt der Körper eine ähnliche Ver- 
schiebung in der Richtung und um die Länge der Linie, deren Pro- 
jeetionen auf die Achsen der &, y, & sind: da, öß, ôy. 

Ist nur ọ' von Null verschieden, so werden die Gleichungen 12) 

ðf = — (n — Mo, ðn = (E — ae, òb = 0. 

Bei der hierdurch bestimmten Bewegung bleiben die Punkte der 
Linie &=«, ņ = an ihren Orten; eine solche Bewegung nennt 
man eine Drehung um die genannte Linie als Achse. Ein Punkt 
ausserhalb der Achse beschreibt bei ihr eine Strecke, die 

= VER + òn’, d.h. = g V — a) + (n — BP, 

oder vielmehr = dem absoluten Werthe dieses Ausdrucks ist. Dic- 
selbe wird gleich dem absoluten Werthe von ọ', wenn (& — a)? + 
(n — Y = 1 ist; es ist daher der absolute Werth von g' der Drehungs- 
winkel. Wenn ọ' positiv ist, so ist für Punkte des Körpers, für die 
&— « positiv ist, ön positiv; d. h. es hat die Drehung des Körpers 
dann in dem Sinne stattgefunden, in dem eine Linie um einen rechten 
Winkel gedreht werden muss, damit sie aus einer Lage, in der sie 
der &-Achse parallel ist, in eine komme, in der sie parallel der 
n-Achse ist. Ist 0° negativ, so hat die Drehung im entgegengesetzten 
Sinne stattgefunden. 

Ist nur x oder y von Null verschieden, so ist der Körper um 
die Linie „=, &=y oder die Linie = y, == « um den abso- 
luten Werth von x’ oder y gedreht; den Sinn der Drehung findet 
man aus dem eben ausgesprochenen Satze, wenn man in ihm die 
Buchstaben ë, n, & und zugleich x, x, ¢ eyklisch vertauscht. 

Sehen wir nun zu, wie die 3 eben besprochenen Drehungen sich 
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zusammensetzen, wenn sie zusammenbestehen. Die Gleichungen 12) 
geben dann 
ee rr -0-DE 
eo) —(C— yiM 
O=O Mr — (E — a). 
Fassen wir Punkte des Körpers ins Auge, für welche 
EE E Sr 14) 
ist, so ist hiernach für diese 
o = len WER 
d. h. die in Rede stehende Bewegung ist cine Drehung, deren Achse 
die Gleichungen 14) hat. Das Quadrat der Strecke, welche irgend 
ein Punkt durchlaufen hat, d. h. 68° +- ôy? + ôf, lässt sich leicht 
auf die Form bringen 
ea a OO a r a 
ie aa a e 
Wählen wir den Punkt ($, 4, Ẹ) nun so, dass 
Eea = e E gy em 
und «6 O a O e o T= 
ist, d. h. so, dass die Linie, die ihn mit dem Punkte § = «a, y = ß, 
g = y verbindet, die Länge 1 hat und auf der (durch diesen Punkt 
gehenden) Drehungsachse senkrecht steht; die durchlaufene Strecke 


ergiebt sich dann 
=yVnr 4 Fe”; 

d. h. dieser Ausdruck giebt den Drehungswinkel an. 

Es handelt sich noch darum, den Sinn der Drehung zu bestimmen. 
Zu diesem Zwecke schreiben wir der Drehungsachse eine bestimmte 
Richtung zu, eine von den beiden entgegengesetzten, die wir ihr nach 
den Gleichungen 14) beilegen können ; und zwar setzen wir die Cosinus 
der Winkel, die sie mit den Coordinatenachsen bildet, gleich 


, 


m A APA .! 

VFF Vy Fo? VFF 
wo die Wurzelgrösse mit dem positiven Zeichen zu nehmen ist. Wir 
wollen ferner eine Drehung um eine bestimmte Achse als positiv 
oder negativ rechnen, je nachdem sie in dem einen oder dem ent- 
gegengesetzten Sinne geschieht, und festsetzen, dass das Vorzeichen 
der Drehung nicht in das entgegengesetzte überspringt, wenn die 
Drehungsachse dadurch eine andere wird, dass =‘, y, ọ' sich stetig 
ändern, ohne gleichzeitig zu verschwinden. Wir können und wollen 
dann die durch irgend welche Werthe von x’, y, ọ bestimmte 
Drehung um die durch die Ausdrücke 15) bestimmte Achse als eine 
‚positive bezeichnen. Ist x == 0 und y = 0, so findet eine positive 


15) 
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Drehung um die der -Achse gleichgerichtete oder entgegengesetzt 
gerichtete Achse statt, je nachdenı 


Vo” 
positiv oder negativ, d. h. je nachdem ọ' positiv oder negativ ist. 
Eine positive Drehung um die -Achse findet daher in dem Sinne 
statt, in dem eine Linie um einen rechten Winkel gedreht werden 
muss, damit sie aus einer Lage, in der sie der &-Achse parallel ist, 
in eine komme, in der sie parallel der 7-Achse ist. Um die Vor- 
stellung von einer positiven Drehung um irgend eine Achse zu er- 
leicehtern, bemerken wir noch Folgendes. 


Gesetzt, das Coordinatensystem sei der Art, dass, wenn eine 
menschliche Figur so gestellt ist, dass die von den Füssen nach dem 
Kopfe gehende Linie der $-Achse parallel ist, und die Figur in der 
Richtung der n-Achse hinsieht, die &-Achse nach ihrer Rechten ge- 
wendet ist. Eine positive Drehung der Figur bringt dann ihre rechte 
Seite nach vorne. Eine positive Drehung um irgend eine Achse 
bringt die rechte Seite der Figur auch nach vorne, falls sie so ge- 
stellt ist, dass die Drehungsachse von den Füssen zum Kopfe geht. 


Nach den angestellten Betrachtungen können wir sagen: be- 
trachtet man m, y, 0’ als die Coordinaten eines Punktes in dem 
Öoordinatensysteme der &, 4, é, so giebt die Richtung der von dem 
Anfangspunkte nach diesem Punkte gezogenen Linie die Richtung 
der Drehungsachse an, um die eine positive Drehung stattgefunden 
hat, und ihre Länge die Grösse dieser. Man beurtheilt hiernach 
leicht, wie die Werthe von =’, x’, ọ', die einer bestimmten Drehung 
entsprechen, sich ändern mit dem Coordinatensystem; sie ändern sich 
so, wie die Componenten einer Geschwindigkeit oder einer Kraft; 
man nennt sie auch die Componenten der Drehung nach den Coor- 
dinatenachsen. 


Man sieht ferner, dass jede unendlich kleine Verrückung des 
Körpers (die durch die Gleichungen 12) dargestellt ist) sich ansehen 
lässt als zusammengesetzt aus einer Drehung um eine gewisse, durch 
den willkührlich gewählten Punkt &=a, n=f,&=» gehende 
Achse und einer Verschiebung, bei der alle Linien des Körpers sich 
selbst parallel bleiben. 


Ganz ähnliche Betrachtungen, wie wir sie über die Gleichungen 12) 
angestellt haben, hätten wir an die Gleichungen 13) knüpfen können. 
Setzen wir 
de — y +Bo =N 
ÒB — ag Hyr =w 16) 
òp — pr Hak = y, 
so werden diese 
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DE =K HEr — ye 
òn =u Ho — ia 1) 


ÔE =v qr — Er. 

Hieraus ist zu schliessen, dass die gedachte Verrückung des Körpers 
angesehn werden kann als zusammengesetzt aus einer Drehung um 
eine durch den Anfangspunkt der &, n, & gehende Achse, deren Com- 
ponenten x, %, e' sind, und einer Verschiebung, deren Componenten 
A, w, v sind. Die Componenten der Drehung sind dieselben, als 
wenn die Drehungsachse durch den Punkt ë = a, 7=ß, =y gehend 
angenommen wird, die Componenten der Verschiebung aber andere, 
wie die Gleichungen 12) zeigen. 

Die Gleichungen 17) gelten für jedes Coordinatensystem; wählt 
man dieses passend nach der zu betrachtenden Verrückung, so lassen 
sie eine erhebliche Vereinfachung zu. Man lege die £-Achse parallel 
der Achse der Drehung, welche sich als der eine Theil der Verrückung 
bei Benutzung irgend eines ÜCvordinatensystemes ergiebt; dann wird 
X = 0, y = und die Gleichungen 17) werden 


d&E=A — ne 

òn =u tie 

dt=v. 
Hieraus geht hervor, dass es eine gerade Linie giebt, und zwar eine 
der &-Achse parallele, für deren Punkte òğë — O und öy = Ô ist, die 
Linie nämlich, deren Gleichungen 

ze Zu, Erg 

sind. In diese Linie verlege man die $-Achse; dann wird A’= () 
und u = 0, also: 


oE e 
ðq = E 
oe 0 


Die durch diese Gleichungen dargestellte Bewegung nennt man eme 
Schraubenbewegung, die -Achse die Achse derselben; sie ist zusam- 
mengesetzt aus einer Drehung um diese und einer Verschiebung in 
ihrer Richtung. Die allgemeinste unendlich kleine Bewegung eines 
Systemes fest mit einander verbundener Punkte ist also eine Schrau- 
benbewegung. 


83. 


Durch die Gleichungen 17) haben wir die Verrückungen aller 
Punkte des betrachteten Systemes oder Körpers ausgedrückt dureh 
die 6 von einander unabhängigen, unendlich kleinen Grössen 4’, u’, v’, 
x, X, ọ', die sich auf das Coordinatensystem der &, 7, & beziehn. In 


ihnen ist die Verrückung des Körpers dargestellt als zusammengesetzt 
Kirchhoff, Mechanik. + 
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aus einer Drehung um eine durch den Punkt § = 0, y = 0, = 0 
gehende Achse und einer Verschiebung; A’, w, » sind die Compo- 
nenten der Verschiebung. x’, x, 0° die Componenten der Drehung 
nach den Achsen der &, n, & In ähnlicher Weise lassen sich die 
Verrückungen aller Punkte ausdrücken durch 6 andere von einander 
unabhängige Grössen, welche sich auf das Coordinatensystem der 
x, y, z bei der Lage, welche dieses vor der Verrückung des Körpers 
hat, beziehen. Wir nennen diese 6 Grössen u’, v, w, p,q, r' und de- 
finiren sie durch die folgenden Gleichungen: 


w= aða + B,öß + 7.07 


v = aða + B ÒB + yòy 18) 
n“ = aða + BaÒB + Yyaöy 

und i= 0,00, + Bidb + 7397, 
q = a, da, + BOB, + Y1Ö7, 19) 


"= a,da, + B,öß, + Py. 


Verbindet man die 3 letzten mit denen, die durch Variation der 
Gleichungen 3) sich ergeben, nämlich mit 


0 = aða, + B,öß, + 7,07, 

O = a,da, + Ba ÒB + 20V, 

O — aða + B3B, + Y,0Y, 
= aða + Ba Ò Ba + 9207; 
— g = «ða + B,öß, + 9397, 
— r = q + p ÒB + yòy 


so findet man bei Rücksicht auf die Gleichungen 4): 


du, = u, ag Òu, = up —ar da, = ug — ap 
ÒB = Bar Br ÒB = Bat — Bir ÒB, = Bit -- Bap 20) 
E en ri Mer Ye 
Bildet man nun die Componenten der Verrückung des Punktes (a, y, 2), 
oder, was dasselbe ist, des Punktes (ë, ņ, &) nach den Achsen der 
&, Y, z, d. h. die Werthe von 
«ðE + B Òn + yog 
RIETRTESNI: 
05 + Brn + yrdL, 
so findet man hierfür aus den Gleichungen 9) mit Hülfe von 18) 
und 20) 
w + z — yr 
AE E za 21) 
w +yp — ayj. 
Diese Ausdrücke haben dieselbe Form, als diejenigen, welche in 17) 
für 08, ðn. ÕE angegeben sind; aus ihnen geht hervor, dass die in 
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Rede stehende Verrückung angesehen werden kann als zusammen- 
gesetzt aus einer Drehung um eine durch den Punkt z = 0, y = 0, 
z=() gehende Achse und einer Verschiebung, deren Componenten 
nach den Achsen der x, y, z resp. sind zú, g, r und w, v, w. 

Da p, d, r und x, x, g die Componenten derselben Drehung 
nach den Achsen der x, y, z und denen der &, y, & sind, so muss 
nach einer von uns auf Seite 48 gemachten Bemerkung 


p= + Bi Hrg 
y = m + Bak Hre 22) 
r = am +B g F re 
sein; mit Leichtigkeit ergeben sich diese Gleichungen aus 19) und 11) 
bei Rücksicht auf 6) und 7). 
Verwickelter sind die Gleichungen, welche x’, v, w durch A’, u’, v’, 
x, X, 0° ausdrücken; sie ergeben sich aus 18) und 16): 


Vak But rn 

+ (pb -- Biy) X + (ey He)X + (Ba — a p) 
v = ah + Bat H p 

+ (rb — Bay) + (ey — pia) x + (Ba — aoh) 23) 
u = oA + Bau H yr 

+ (rab — Bay) T + (ey — na) + (Bra — ap) o. 


§ 4. 


Wir knüpfen an diese Auseinandersetzungen noch die folgende 
Bemerkung. 

Nach den Definitionen, die wir von der Arbeit und von der Zu- 
sammensetzung unendlich kleiner Verrückungen gegeben haben, ist. 
die Arbeit von Kräften, die anf ein System materieller Punkte wir- 
ken, für irgend eine unendlich kleine Verrückung des Systemes, die 
als zusammengesetzt aus mehreren betrachtet werden kann, gleich 
der Summe der Arbeiten derselben Kräfte für diese. Nun sei die 
Verrückung eine solche, bei der die relative Lage der Punkte unge- 
ändert, bleibt; die Arbeit für dieselbe kann dann gesetzt werden 


= Xa + Pr + Zw + Mer + Myg + Mer 24) 
oder auch 
= 507 + HW+ Ze + Min + My + Mg, 25) 


wobei Y, F, Z, 5, H, Z die Summen der Componenten der Kräfte 

nach den Achsen der x, y, z und & y, &, Mz, My, Ma, Mi, My, My 

die Drehungsmomente der Kräfte in Bezug auf die Achsen der x, y, z 

und ë, n. é bedeuten; es geht das aus den Bemerkungen hervor, die 
ar 
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in der vorigen Vorlesung über die Summen der Componenten und 
die Drehungsmomente eines Krüftesystems gemacht sind. Die beiden 
für die Arbeit aufgestellten Ausdrücke müssen einander gleich sein, 
sobald die Gleichungen 22) und 23) bestehn. Substituirt man aus 
diesen die Werthe von x, v, w, p, g, r' und setzt die Coeffieienten 
von 4, w, v, X, 4, ọ einander gleich, so erhält man 


A = a X 4 a F -F aZ 

III 

2 — a 754 

Mè = (yıb — Bı) X + rB — Bay) F + (rB — Bay) Z 
+ Mr + e, My + & M: 

B ar = AON T Er r E E lay — yea 
+ Êi Me + B, My + Ba M 

M; = (B, e -— a B) X + (Bza — a,b) F + (Bye — a,p)Z 

F yi Me + yaMy + yM. 


Diese Gleichungen lehren, wie die Summen der Componenten und 
die Drehungsmomente eines Kräftesystems sich ändern, wenn man 
von einem rechtwinkligen Coordinatensystem zu einem andern über- 
geht. Die 3 letzten von ihnen vereinfachen sich wesentlich, wenn 
die beiden Coordinatensysteme denselben Anfangspunkt haben, d. h. 
a = 0, p = 0, y = 0 ist; sie werden dann 


M E e M a 0,4, + @,M: 

M; = B, Me + Ba My + B,M: 

M: = yı We + Ya Wy + Ya M 
oder auch 

Ma = «i M; 4 B Ay + yi M: 

M, = @M; + Ba Wy + Ya M. 

M: = @,M; + B, My + Yy We 


und zeigen, dass, wenn W+, M,, M, als die rechtwinkligen ('oordi- 
naten in dem Systeme der x, y, z eines Punktes angesehen werden, 
die Lage dieses Punktes von den Richtungen der Coordinatenachsen 
unabhängig ist. Das Drehungsmoment in Bezug auf die Achse, die 
durch diesen Punkt und den Anfangspunkt der Coordinaten geht, 
heisst das Huuptdrehungsmoment. 

Ist statt des Kräftesystemes eine einzige Kraft vorhanden, deren 
Componenten _Y, F, Z sind, und deren Angriffspunkte die Coordina- 
ten x, y, 2 hat, so ist nach der bei dem Ausdrucke 10) der vorigen 
Vorlesung gegebenen Definition der Drehungsmomente 


M,.=y2—zF, M=2zXY—2Z2, M.=ar—yX. 


Die Achse des Hauptdrehungsmonentes ist dann senkrecht auf der 
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Richtung der Kraft und auf der Linie, die vom Anfangspunkte nach 
den Punkte (x, y, z) gezogen ist; denn es ist 

AM. + YN, + ZM: =0 
und eMe + yH, + zM: =0. 


Das Hauptdrehungsmoment ist 

= VM F Mp F M 
oder ě =y Fy FAAEE MeH +22), s 
d. h. gleich dem absoluten Werthe des Products aus dem Abstande . 
des Punktes (x, y, z) von dem Anfangspunkte, der Grösse der Kraft 
und dem Sinus des Winkels, den die Richtung der Kraft mit der 


Linie bildet, die den Anfangspunkt mit dem Punkte (x, y, z) ver- 
bindet. 


Sechste Vorlesung. 


(Lebendige Kraft eines bewegten starren Körpers. Trügheitsmomente. 
Hauptachsen. Differentialgleichungen der Bewegung eines starren Körpers für 
den Fall, dass dieser frei, und den Fall, dass ein Punkt desselben fest ist.) 


3 Si 

Wenn ein System fest verbundener materieller Punkte sich be- 
wegt, so ist die Verrückung, welche dasselbe in einem Zeitelement 
dt erleidet, eine solche, wie wir sie in der vorigen Vorlesung erörtert 
haben. Wir können daher ın allen dort abgeleiteten Formeln für 
das Zeichen ò das Zeichen d setzen, welches die Veränderung anzei- 
gen soll, die die durch den folgenden Buchstaben bezeichnete Grösse 
in dem Zeitelement di erleidet. Die sämmtlichen, mit gestrichenen 
Buchstaben bezeichneten, unendlich kleinen Grössen müssen dann 
. mit d! proportional sein; wir setzen eine jede von ihnen gleich dt, 
multiplieirt mit einer Grösse, die wir mit demselben, ungestrichenen 
Buchstaben bezeichnen. Ein Buchstabe, der mit einem Striche ver- 
sehn eine Componente einer Verschiebung oder Drehung bedeutet, 
bedeutet dann ohne Strich die entsprechende Componente einer Ge- 
schwindigkeit oder Drehungsgeschwindiskeit zur Zeit £. 

Den Ausdrücken 21) der vorigen Vorlesung zufolge sind daun 


ut zq —yr 

ver — zp 1) 

w + yp — 24 
die Componenten der Geschwindigkeit eines der Punkte nach den 
Achsen der x, y, z bei der Lage, welche diese zur Zeit / haben; 
die Bewegung kann angesehen werden als zusammengesetzt aus einer 
Drehung um eine durch den Punkt x =O, y = 0, z = 0 gehende 
Achse uud einer Verschiebung; p, 4, r sind die Componenten der 
Drehungsgeschwindigkeit, a, v, w die Componenten der Geschwin- 
à digkeit der Verschiebung nach den Achsen der z, y, z. 
Aus den Ausdrücken 1) findet man durch Quadriren und Addiren 
` das Quadrat der Geschwindigkeit des Punktes (x, y, z); nennt man m 
die Masse dieses und 7 die lebendige Kraft des Systemes, so ist 
hiernach 
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2 er m Sut za — yr?+@+ ar zp + (le + yp— ag}, 


wo die Summe in Bezug auf alle materiellen Punkte des Systemes 
zu nehmen ist. Entwickelt ist diese Gleichung: 


2T=(W"+r?+w) NI m 
— 
+ 2 (ur — wq) Yy mx -+2 (wp — ur) N my +2 (uq — vp) N nz 


r f y 
— -— 


HPN nuytz N mep adp N nt?) =) 
— — — 
—- 2qr N myz — 2rp Nmn: — 2pq y EY a 


sie zeigt, dass 7 eine homogene Function zweiten Grades der 6 Ar- 
gumente u, v, w, p, 4, r ist, deren Coefficienten von den Massen der 
Punkte, ihrer relativen Lage und der Lage der Achsen der x, y, z 
abhängen. Die allgemeinste homogene Function zweiten Grades von 
6 Argumenten enthält 21 von einander unabhängige Coefficienten ; 
T enthält deren nur 10, und diese Zahl kann durch passende Wahl 
des Achsensystemes auf 4 herabgesetzt werden. 

Um diese Behauptung zu beweisen, betrachten wir zunächst 
eine Bewegung, bei der u = 0, v = 0, w = Ù ist, bei der also der 
Körper — um unser System wieder so zu nennen — sich um den 
Punkt æ = 0, y = 0, z = 0 dreht. Dann ist 


2 T= p N n (Dia E + 7 DA (z? +r) r = m (x: + y?) 
— 2qr N myz — 2rp > mzz — 2pq N MEY 
— — — 


und der Körper dreht sich um die Achse, die mit der Linie zusam- 
menfällt, welche von dem Punkte x = 0, y = 0, z=() nach dem 
Punkte æ = p, y = y, z = r gezogen werden kann, mit einer Drehungs- 
geschwindigkeit, die der Länge dieser Linie gleich ist. Setzen wir 
fest, dass 


=} 


sei, so liegt der Punkt (p, y, r) auf der Mäche 
= NS m Hd) N m (2? te) Hr? ST m (a ty?) 
_— -— o 
5 Y ` U ` ~e] č 
ir > myz—2rp X mzae — 2n I may , 3) 


also auf einer Fläche zweiten Grades, deren Mittelpunkt der Anfangs- 
punkt der x, y, z ist. Jeder, von diesem Punkte aus gezogene radius 
vector der Fläche ist der Drehungsgeschwindigkeit gleich, welche der 
Körper haben muss, wenn er um ihn sich dreht und die lebendige 
Kraft 4 besitzen soll. Aus dieser Dedeutung der Fläche folgt, dass 
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sie von den Richtungen der Achsen der x, y, z unabhängig ist; legt 
man diese in die Hauptachsen der Fläche, so müssen die mit 
4r, rp, pq behafteten Glieder verschwinden, es muss dann also 


D myz=0, D nzz=0, D mey=0 


und 
=P Y metete D neer N maty) 


die Gleichung der Fläche sein. Aus dem Umstande, dass die Uoefficien- 
ten von p°, g?, r? in dieser Gleichung positiv sind, ist zu schliessen, 
dass die Fläche ein Ellipsoid ist. Die Hauptachsen desselben nennt 
man auch die Hauptachsen des Körpers für den Anfangspunkt der 
T, Y, Z: 

Bei beliebigen Richtungen der Coordinatenachsen nennt man 


2 ? 
Pe 


das Trägheitsmoment des Körpers in Bezug auf die z- Achse. Es ist 
dasselbe gleich dem reciproken Quadrate des radius vector des Ellip- 
soids 3), welcher mit der z-Achse zusammenfällt; denn setzt man 
p=0 und y=(, so wird r gleich der Länge dieses radius vector 
und die Gleichung 3) giebt 


a, 1 
Ynte. 


Die Trägheitsmomente in Bezug auf die Hauptachsen des Ellipsoids 3) 
nennt man die /fauptträgheitsmomente des Körpers für den Anfangs- 
punkt der x, y, z; sie sind die reciproken Quadrate seiner Halbachsen. 

Das 'Trägheitsmoment eines Körpers in Bezug auf eine Achse 
von gegebener Richtung ändert sich, wenn diese Achse sich selbst 
parallel verschoben wird. Welches diese Aenderung ist, sieht man 
leicht ein, wenn man neben dem Coordinatensystem der x, y, z ein 
zweites, das der xj, y,, 2, einführt. Beziehen sich die Zeichen 
T, Y, z und vi, y,, z, auf denselben Punkt, so soll 


a a el Fu ee 
sein, wo 4, b, c Uonstanten bedeuten; dann ist 


bA m(x? +y?) =S matt a40?) D’m+ 2a >’mc+20 >’ my. 


Die hier auftretenden Summen ma und >D my sind die mit der 


Masse des Körpers multiplicirten v und y Ordinaten seines Schwer- 
punktes; legt man den Anfangspunkt der x, y, z in den Schwer- 
punkt, so verschwinden sie und man hat 


Dne tD = Y nt) HeH) Y n. 
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Da die z-Achse jede beliebige Richtung haben kann, so spricht diese 
Gleichung den Satz aus, dass das Trägheitsmoment eines Körpers in 
Bezug auf eine beliebige Achse = ist dem 'Trägheitsmomente des- 
selben in Bezug auf eine Achse, die der gegebenen parallel durch 
den Schwerpunkt gelegt ist, + dem Produkte aus der Masse des 
Körpers in das Quadrat der Entfernung des Schwerpunktes von der 
gegebenen Achse. 

Nach den nun gemachten Auseinandersetzungen erkennt man 
leicht die Lage, die man dem Coordinatensysteme der x, y, z erthei- 
len muss, um den in der Gleichung 2) für die lebendige Kraft 7 
gegebenen Ausdruck auf die einfachste Form zu bringen. Man hat 
zu diesem Zwecke als Anfangspunkt der x, y, z den Schwerpunkt 
des Körpers zu wählen und als Achsen der x, y, z die Hauptachsen 
für den Schwerpunkt. Die Gleichung 2) wird dann 


2T=(W"+Vv+ w) Sm +7 p miy? 4z?) + e >. m (z? -++ x?) 
HreN'n (2? A y’). 


80: 

Es sollen nun die Differentialgleichungen der Bewegung eines 
freien, starren Körpers aus dem Hamilton’schen Principe, also der 
Gleichung 9) der dritten Vorlesung abgeleitet werden. . Nach den 
an der angeführten Stelle gemachten Auseinandersetzungen hat man 
zu diesem Zwecke die Variation der lebendigen Kraft, 67, und die 
Arbeit der wirkenden Kräfte, U’, für irgend eine Variation der Lage 
des Körpers zu bilden und die Summe 07 -+ U’ auf die Form 


TV de 

> (Re +8 A 
zu bringen, wo die Grössen e unendlich kleine, von einander unab- 
hängige Grössen sind, die die Variation der Lage des Körpers be- 
dingen. Die Differentialgleichungen der Bewegung sind dann die 


Gleichungen 


das 


Wir nehmen die Bezeichnungen der vorigen Vorlesung wieder auf; 
für die Grössen & können wir dann entweder «w, v, w, p, q,r oder 
A, u, v, x, y, ¢ wählen; wir erhalten die gesuchten Differential- 
gleichungen dadurch in zwei Formen, von denen eine jede eigen- 
thümliche Vorzüge besitzt. Die Arbeit (” wird in dem ersten Falle 
durch den Ausdruck 24), in dem zweiten durch den Ausdruck 25) 
der vorigen Vorlesung unmittelbar in der verlangten Form angege- 
ben. Einige Rechnung aber erfordert die Bildung des Ausdrucks 
für 07, 
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Da, wie wir bewiesen haben, 7 ausschliesslich eine Function von 
u,v, w, P, q, r und we ki so hat man zunächst 


oT ou +5 +2 T òw 5) 
4 sa er 


wir suchen die 6 Variationen òu, ðv, ðw, Òp, Òq, dr zuerst durch 

w, v, w, pP, d, r auszudrücken. Wir gelangen hierzu, indem wir 

benutzen, dass die Variation des Differentialquotienten einer Funetion 

gleich dem Differentialquotienten der Variation der Function ist. 
Nach den Gleichungen 18) der vorigen Vorlesung ist 


Òa = aw + av + ew 


und nach der Bemerkung, die den Ausgangspunkt dieser Vorlesung 


bildete, daher auch 
d 


=, = aut av + ow. 


Bilden wir nun die Gleichung 


und benutzen, dass nach 20) der vorigen Vorlesung 


Da = a,r — af, Òe = ap — r, Day = y — ep, 6) 


also auch 
da 
RE, u PT NE ID, T) 
ist, so ergiebt sich 


o= a - u+ vr - vr 4 wg— 2) 
+0, (= — ðv + wp E T — ur‘) 
re re dw + ug — wq pip — er) i 


Beachtet man nun, dass die Rechnung, die uns zu diesem Resultate 
geführt hat, auch gilt, wenn man, ohne sonst etwas zu ändern, den 
Buchstaben « durch den Buchstaben ß oder y ersetzt, dass also auch 
die gefundene Gleichung bei einer solehen Veränderung richtig bleibt, 
so folgt bei Rücksicht auf die Gleichungen 3) der vorigen Vor- 
lesung: 

ôu =- = a — vr 4H wq — wi 


dov— s +wp — wp -p ur — ur 


ðw = = Haug — uy+vVp— op. 
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Um òp, ñy, Òr zu finden, entwickeln wir die Gleichung 


indem wir die Gleichungen 6) und 7) benutzen; dadurch ergiebt sich 
dr ; , 
0=a, 4 — dr +pq - ra) 


— 0, Et — ðq Hry — rp): 


Diese Gleichung bleibt richtig, wenn an Stelle des Buchstaben œ der 
Buchstabe 8 oder y gesetzt wird, und auch, wenn man die Indices 
1, 2,3 und zugleich die Buchstaben p, 4%, r eyklisch vertauscht. 
Daher folgt aus ihr mit Hülfe der Gleichungen 3) der vorigen Vorlesung: 


Ep gr 
òp = nar qi 
d Ent y 
q = Fri +rp —rp 9) 


N d ‚" , , 
òr = y Hpi — pq. 
Wir drücken nun du, ðv, dw, Ôp, ðq, Òr durch A, W 2, A 
aus, zu diesem Zwecke benutzen wir die Gleichungen 
l , , , 
G =u a H aw, ða =X + yy — Be, 


von denen die zweite unter den Gleichungen 16) der vorigen Vor- 
lesung sich befindet. Nach den Gleichungen 11) der vorigen Vor- 
lesung ist 


ða; = yix — Be, Ôa = yax — Bg, dy = yk — ae, 


und terner ist 


g d 
P pu+t Bav + Baw, T =p +Nnv+ pyw 


Hiernach wird die Gleichung ò Ct; 
aðu + adv + ðw = y „En Be, 
Nun darf man die Buchstaben 
a, B, y 
a, % 
T, X 


gleichzeitig cyklisch vertauschen; daher ist auch 
a. ur > 
Biðu + B,dv + pdw = T az 7 SEHE 
dv’ dr’ 
natur eh 
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woraus bei Rücksicht auf die Gleichungen 3) der vorigen Vor- 
lesung a 


nt Fr Re dw tn = 
+ b — By) Z 7 + ar ne) E + (Bia — a,b) Le 
ETET 
; + B — br) $ + (ey — yoa) IX T IRR Poa a m 
vn, rn, d 


+ (rb — B7) + — na) Re + (Bsa — ob) i a . 


E _ dd 


Um òp, ðq, Ör zu finden, entwickeln wir die Gleichung ô =~~ Er 


indem wir setzen 


d Td [2 
I = hr — og, ða, = yx — Pie 


und benutzen, dass 
r 7 d 
Òa, = py — B: abi = fyr — ps4 


’ * d 
Òe, = yx — Bse m. Er 
ist; so ergiebt sich 


`r dy dg 
erden — har: 


Hieraus folgt durch cyklische Vertauschung der Buchstaben «, ß, y 
und x, %, ọ: 
dr 
dt 

dr dy 
Ir — yigg, na Zt Fra . 


x x lo’ 
Bòr — B,dy = a, e =i 


Diese 3 Gleichungen geben bei Rücksicht auf die Gleichungen 6) und 
4 7) der vorigen Vorlesung 


dr’ dy d 
4-7, HeH 


Š 11 
Sr e A E pai, ) 


woraus durch Vertauschung der Indices 1, 2, 3 und der Buchstaben 
P, 4 r auch folgt: 


òp = q Z Erk ER Epa . 11) 


Nun setzen wir zunächst die in 5 und 9) für dw, ðv, dw, Òp, 
òq, Ör gegebenen Ausdrücke in die Gleichung 5) für ôT, setzen für 


WV 
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!’ den Ausdruck 24) der vorigen Vorlesung und bilden die Glei- 
cung 4), indem wir für e der Reihe nach «, v, w, p', g, r wählen. 
So erhalten wir 


EEE er # 
> tm Putz 
und 
ne ae Au 
= Ze A u tt My “ 
Fa ee ten } ee 


Wenden wir aber die in 10) und 11) gegebenen Ausdrücke von 
du, ðv, dw, Ôp, Òq, Ôr an, für U’ den Ausdruck 25) der vorigen 
Vorlesung und bilden die Gleichung 4), indem wir für € der Reihe 
nach A’, w, v, =’, x, 0 setzen, so erhalten wir 


A d oT oT oT 
anilan tan i) 
i; 
H= y (bt Bi, + Bi} =) 14) 
Ze naten +a 
und 
a [bbn ++ na 
M: = — ; ; i 
3 + a = + 03 + Œz = 
3 re er Taa j 
M= £ ort 15) 
+ BS+ Bas + B 
Beat u— ap) T + (ya — ep) E 
Wi = $- EN Pa aT oT . 
| yı ôp Ya ôq Ya ðr 


Wirken keine Kräfte, so haben die Gleichungen 12) und 13) die 
Eigenschaft, keine andern unbekannten Functionen zu enthalten, als 
u, v, w, p, 4, r; die Gleichungen 14) und 15) die Eigenschaft, dass 
eine jede von ihnen unmittelbar integrabel ist. Die Gleichungen 14) 
sprechen die Sätze von der Bewegung des Schwerpunkts, die Glei- 
chungen 15) die Flächensätze für den Fall, den wir betrachten, aus. 
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Die entwickelten Formeln setzen voraus, dass der Körper frei 
ist; nehmen wir nun an, dass ein Punkt desselben fest sei, und 
wählen wir diesen zum Anfangspunkte sowohl der x, y, z als der 
&, y, & Es ist dann 2 
N, 
aber es verschwinden auch v, v, w und A, u‘, v und es fallen da- 
her die Gleichungen 12) und 14) fort, die wir aus dem Hamilton’schen 


Principe erhalten haben, indem wir die Coefficienten dieser Grüssen 
= l) setzten. Die Gleichungen 13) werden 


MIE OT ROTOT 
Ji Ön =? 09 SE. Br + My 

d RE A „oT N 
d. oT oT F 

Pr rg Br, 


und die Gleichungen 15), da nach den gemachten Festsetzungen « = 0), 
a 


ar òT ar i 
Ż i p +@, z ur e =M; 
BENEM iT 
S (Bi J, + Baar + 3 r) = Mr i) 


d oT 
tr +95 s) = s 


Siebente Vorlesung. 


{Integration der Differentialgleichungen der Bewegung für einen starren 
Hörper, der um einen festen Punkt sich dreht, und auf den keine Kräfte wir- 
ken. Stabilität der Drehung um die Achse des grössten und des kleinsten 
Trägheitsmomentes. Fall, dass ? der 3 Hauptträgheitsmomente einander gleich 
snd, Drehung eines schweren starren Körpers um einen festen Punkt. Inte- 
gration der für diese geltenıen Differentialgleichungen unter gewissen Voraus- 
setzungen.) 


al 


Die Differentialgleichungen der Bewegung eines starren Körpers 
um einen festen Punkt, die in der vorigen Vorlesung abgeleitet sind, 
die Gleichungen 16) und 17) derselben, sollen nun in speciellen Fällen 
integrirt werden. Der erste dieser Fälle sei der, dass keine Kräfte 
wirken, Die Gleichungen sind dann: 


d rl > „09T 
di Op 0q 1 r 
o 2.07 aT 
On a TaN op 1) 
D E _ „or 
dt or 1 öp 1 0 
und 
A oT er oT i 
dt (s ap T ator). 
a ər oT er u 
F Q ar Th: a T B 5) =0 2) 
da 7,87 eT ET 
lt mtr TEF A . 


Sie gelten nach einer Bemerkung, die am Ende des $ 4. der vierten 
Vorlesung gemacht ist, auch für die Bewegung um den Schwerpunkt 
eines freien, schweren Körpers, 

Nach den in der vorigen Vorlesung gemachten Auseinander- 
setzungen ist 7 eine homogene Function zweiten Grades von jn 4,7; 
lässt man die Achsen der x, y, z in die Hauptachsen des Körpers 
für den Anfangspunkt der x, y, z fallen und bezeichnet durch 
P, 0, R die Trägheitsmomente des Körpers in Bezug auf dieselben, 
so ist 
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2T = P p Of + R, 


also 


Die Gleichungen 1) werden dann 


l 
P 3? = (0.— R) 4r 


OLER BITE 4) 


Sl 
l 
RẸ- = (P — 0) p4 . 


Um ihre Integrale zu finden, vergleichen wir sie mit gewissen ande- 
ren Differentialgleichungen, die wir ableiten wollen. Wir bezeichnen 
durch v und % zwei reelle Variable, die durch die Gleichung 


Y F 
u u = peni Sa 
“ Vi — x? sin? y 
0 


zusammenhängen, in der x einen reellen, echten Bruch bezeichnet 
und die Wurzelgrösse positiv zu nehmen ist. Dann ist u eine ein- 
deutige, stetige Function von w und umgekehrt, da der Differential- 


quotient AS immer einen endlichen positiven Werth besitzt. Es durch- 


läuft ferner w alle Werthe von — oo bis + œ, wenn ẹ diese durch- 
` P” läuft, und umgekehrt. Man nennt y die Amplitude von x nach dem 


Modul x und schreibt 
Yy = amu. 


Der Kürze wegen setzen wir ferner 
y yV1l— zx sn’y = Ay, 


wo dann 4w eine stets positive Grösse und 


day E 
Ì anor 
ó ist. Bei dieser Bezeichnungsweise haben wir die identischen Glei- 
chungen 
dcoy _ Zr A net 
re a psy 
d siny = COS pAyp 


du 


ddy 
du 


= — x’ sin y cosy . 


In diese setzen wir 
u—Atu 5) 
p = a cosy, y =b sin}, r=cAy, 
indem wir unter A, u, a, b, c reelle Constanten versiehn. Dadurch 
erhalten wir 


Š è 2- a5 
$ 1. Rotation eines Körpers um einen festen Punkt, 6 
LE 
a O 1 
dq b1 » 
di ca ep 
N 
aeg“ = Pl. 


Diese Gleichungen sind von derselben Form, als die Gleichungen 4); 
sie werden mit diesen identisch, wenn 


Ve ak 

DB be 

R—P bA 

ET 6) 
a a 2 cl 

RE ab 


ist. Lassen sich die 6 Constanten x, A, u, a, b, c diesen Gleichun- 
gen gemäss und so bestimmen, dass sie alle reell sind und x? kleiner 
als 1 ist, so haben wir in 5) Integrale der Gleichungen 4), und zwar 
die allgemeinen Integrale; da von den genannten 6 Constanten nur 
3 durch die Gleichungen 6) ihre Bestimmung finden, die 3 andern 
willkührlieh bleiben. Es sind diese aus den Werthen, die p, g, r 
für ¿= 0 haben, und die wir Po, %, "o nennen wollen, zu be- 
stimmen. 

Um die Werthe zu finden, die hiernach den Constanten x, A, u, 
a, b, c beizulegen sind, gehen wir von zwei Integralen der Gleichun- 
gen 4) aus, die sich mit Leichtigkeit ergeben. Multiplieirt man diese 
Gleichungen nämlich mit p,  r oder mit Pp, Øq, Rr und addirt 
sie jedesmal, so kann man integriren; man erhält so 


Pp 4 09° + Rr? = const. 
und Pp + ge + Rr? = const. 


_ In einem Augenblick, in dem y d. h, am (44 + u) einem Vielfachen 
von 2x gleich ist, ist cosy = 1, siny = 0, Af= 1; daher folgt 
aus diesen Gleichungen 


Pa + RË = Pp + U + Bre 
a Pep PE =P h F Par + W Ty 
oder 
E E T T T a OE T 
D e T e An: 3) 


Diese Gleichungen ergeben #° und c°, und zwar als positive Grössen, 
wenn, wie wir nun annehmen wollen, QO seiner Grösse nach das 
mittlere von den 3 Trägheitsmomenten P, 0, R ist. Die Gleichun- 
gen 6) lehren dann d?, A? und x? kennen; durch Division und Mul- 
tiplikation der beiden ersten und durch Division der ersten und 
dritten erhält man nämlich 

Kirchhoff, Mechanik. 5 


TR. 
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PARER- R) 
en 
£ 2o PMO) 
4 R =c PO 
> 2 Le P(P—0Q) 
ee OoN 


Bei der über das Trägheitsmoment 0 gemachten Festsetzung sind 
hiernach 2°, A?, x? positive Grössen; aber nicht immer ist x” kleiner 
als 1; ist die letztere Bedingung nicht erfüllt, so genügt es aber, um 
> sie zu erfüllen, die x-Achse mit der z-Achse zu vertauschen, oder, 
wenn man das neue Coordinatensystem mit dem alten congruent er- 
halten will, die neue x-Achse der alten z-Achse gleichgerichtet, die 
neue z-Achse der alten x-Achse entgegengesetzt gerichtet anzunehmen. 
K- Dabei vertauschen sich die Werthe von P und R und gleichzeitig 

í die von p, und r,, daher nach den Gleichungen 7) auch die von a® 
j- und c?, und der in 8) gegebene Werth von x? geht hiernach in sein 
Reciprokes über. 

Die Gleichungen 8) ersetzen nicht vollständig die Gleichungen 6), 
aus denen sie hergeleitet sind. Sind jene erfüllt, so muss man eine, 
g etwa die erste, von diesen noch in Betracht ziehen und die Vorzei- 
Ca chen ihrer beiden Seiten gleich machen. Durch diese Gleichung wird 

das Vorzeichen einer der Grössen a, b, c, A bestimmt, wenn die der 
andern festgesetzt sind. Wir wollen A als positiv annehmen; die 
erste der Gleichungen 6) bestimmt dann das Vorzeichen von b, wenn 
die Vorzeichen von « und c bekannt sind. Von diesen muss das 
Vorzeichen von c auf eine bestimmte Weise gewählt werden wegen 
der Gleichungen 


? P= u cosamyu, 4 = bm amu, n—=cdamu, 9) 


welche der Gleichungen 5) wegen bestehen müssen, und welche die 
R letzten sind, denen wir noch zu genügen haben. Aus der dritten 
‘ von ihnen folgt, dass, wenn u, wie es sein soll, reell ist, c dasselbe 
j Vorzeichen als 7, haben muss, da dann Jamy positiv ist. Das Vor- 
zeichen von æ können wir beliebig wählen, wir wollen es dem von 
P gleich annehmen; das Vorzeichen von » ist dann durch die erste 
der Gleichungen 6) bestimmt. 
Die Gleichungen 9) dienen zur Bestimmung der letzten der eim- 
geführten 6 Constanten, der Grösse u. Aus der ersten dieser Glei- 
E chungen finden wir 2 Werthe von amu, wenn wir festsetzen, was 


w . EA . a T ı: 
-= wir thun wollen, dass diese Grösse zwischen — 5 und + liegt, 


- da den Gleichungen 7) zufolge a° grösser als p,? ist. Die zweite hebt 
die dabei übrig bleibende Zweideutigkeit, indem sie zeigt, dass amu 


R = 3 Era 2 A 
zwischen — 5- und O oder zwischen O und „, liegt, je nachdem die 


- 
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Vorzeichen von 4, und b entgegengesetzt sind oder übereinstimmen. 
Aus dem gefundenen, reellen Werthe von amu oder y folgt dann, 
einer vorausgeschickten Bemerkung nach, ein reeller Werth von u. 
Hiermit ist bewiesen, dass die Gleichungen 5) die Integrale der Glei- 
chungen 4) sind, und die in jenen vorkommenden Constanten sind 
eindeutig bestimmt. Es bleibt noch ‚übrig die Winkel zu ermitteln, 
welche die Lage des Körpers gegen das im Raume feste Coordinaten- 
system der ë, y, & in jedem Augenblicke bedingen. 

Zu diesem Zwecke benutzen wir die Gleichungen 2), aus denen 
durch Integration und bei Benutzung des in 3) angegebenen Werthes 
von 7 sich ergiebt 


PP + a, 04 + u Rr = A 

Bı Pp + bB-04 + B Rr = P 10) 

EN E VUT nlr =U 
wo A, B» C Constanten bedeuten. Zwischen diesen und früher ein- 
geführten Constanten besteht eine Relation; quadrirt und addirt man 
nämlich die Gleichungen 10), so erhält man 


Pp .n BR? er eg + p? + EH, 

woraus folgt 

Pp P O I Pe R?e O) 
Sieht man Pp, 94, Rr als die rechtwinkligen Coordinaten eines 
Punktes im System der x, y, z an, so sprechen die Gleichungen 10) 
aus, dass .4, B, C die Coordinaten desselben Punktes in Bezug auf 
die Achsen der &, n, & sind. Dieser Punkt ändert sich mit der Zeit 
nicht, da 4, 3, C Constanten sind; man kann daher die von dem 
Anfangspunkte der Coordinaten nach ihm gezogene Linie zur -Achse 
nehmen. Das soll geschehn. Dann ist 

A=0, B=0 
und nach 11) 
C=yPa+ Rd, 

wo die Wurzelgrösse positiv zu nehmen ist. Hiernach erhält man 
aus den Gleichungen 10), wenn man sie mit œi Py y, oder æ, Bo, Ya 
oder &, by, y, multiplicirt und jedesmal addirt: 


Pp Oq Rr 


VPa+me’ PRTyperme’ P yeay we 


Aia VP F Re’ 


Wir führen nun die in den Gleichungen 8) der fünften Vorlesung 
definirten Winkel ®, /, pọ ein, die die Lage des Körpers für jeden 
Augenblick bestimmen. Es ist zuerst 9 aus der Gleichung 

Y, = 608% 


zu ermitteln; für eine Lage des Körpers kann dabei # zwischen — x 
und -+ x gewählt werden, oder, da nach einer am angeführten Orte 


pF 
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gemachten Bemerkung über das Vorzeichen von $ nach Willkühr 
verfügt werden kann, zwischen O und x. Die letzte der Gleichun- 
gen 5) zeigt, dass r° nicht grösser als c? werden kann; nach der 
letzten der Gleichungen 12) erreicht daher y,? oder cos?® nicht den 
Werth 1, und es überschreitet also # die Grenzen O und x nicht. 


Bemerkt möge werden, dass $ ‘auch den Werth Z nicht überschrei- 


tet, da r nicht verschwinden kann. 
' Zur Bestimmung von f hat man 


yı = cosfsind, yp, = sinf sin® 


und die beiden ersten der Gleichungen 12). Für eine Lage des Kör- 
pers ist hierdurch / eindeutig bestimmt, wenn man noch festsetzt, 
dass für sie / zwischen O0 und 2x liegt; die Festsetzung, dass / sich 
stetig mit der Lage des Körpers ändert, bestimmt es dann eindeutig 
auch für jede andere Lage, die der Körper bei seiner Bewegung an- 
nimmt. Es bleibt noch übrig p'zu ermitteln. Man hat hierzu 


woraus folgt 
Qz” 


9 
8° = 
2er E 


und daher auch 
7 — dB — Pa daz s 
AR: LEa 
Nach den Gleichungen 20) der fünften Vorlesung ist aber 
dB, = (Biy — Bap) dt, du; = (a4 — ap) dt, 
und also bei Rücksicht auf die Gleichungen 6) und 7) der fünften 
Vorlesung 
re Aai x 
P T a e 13) 
In Folge der Gleichungen 12) ist daher 
Do > PP? + 0 
do = yat + AS PPF Og di. 
Erinnert man sich an die Integrale der Gleichungen 4), aus denen 
die Gleichungen 7) hergeleitet sind, so kann man hierfür schreiben 
Pa? + Re — Rre 
P2a? + Rec? — Rtr? 


do = VPE + Re dt, 


oder, wenn man für r seinen Werth aus 5) setzt: 


>.» 1 pra Pa + Re? x sin? am (164 p) 
do =VPe F R? may merimangat i 19 
Die Integration dieser Gleichung führt auf, ein elliptisches Integral 
dritter Gattung. 


-= 


A orcin ordo J> zu 5 = 
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pT 

Es ist von Interesse die jetzt gefundenen Integralgleichungen 
des Problems der Rotation eines Körpers, auf den keine Kräfte wir- 
ken, um einen festen Punkt auf den Fall anzuwenden, dass der Modul 
der elliptischen Functionen, die in diesen Gleichungen auftreten, also 
x, Null oder unendlich klein ist. Es reduciren sich dann die ellipti- 
schen Funetionen auf trigonometrische. 

Der in 8) für x? angegebene Ausdruck zeigt, dass x unendlich 
klein ist, wenn « unendlich klein, c endlich ist und P, 0, R irgend 
welche, nur nicht solche Werthe besitzen, für welche der Factor von 
a? 


der Gleichungen 8) wird dann auch b unendlich klein. Die Glei- 
chungen 7) zeigen, dass a unendlich klein ist, wenn p) und 4, es 
sind, was wir annehmen wollen. Die Gleichungen 5) geben dann 
bei Vernachlässigung unendlich kleiner Grössen höherer Ordnung: 


p=aecos(it-+ u), g=bsin (4t + u), r=cyl— x sin? (4t F w). 
Was die Werthe von %, /, p anbelangt, so giebt die letzte dieser 
Gleichungen in Ben 9: mit der letzten der Gleiehungen 12), 
wenn man für x? seinen Werth setzt und unendlich kleine "Grössen 
höherer Ordnung vernachlässigt, 


2 — 
alr porin D) 15) 
Es ist hiernach sin® unendlich klein. Ist, wie wir annehmen wollen, 
- die z-Achse so gewählt, dass r, oder, was dasselbe ist, c positiv ist, 
dass also cos® positiv ist, so ist hiernach und nach den allgemeinen 
über ð gemachten Festsetzungen 9 selbst unendlich klein und dabei 
positiv; die Gleichung bestimmt dann ® eindeutig. 
Ferner hat man 


in dem Ausdruck von x* unendlich gross wird. Nach der ersten 


£ 9 
sin? — 


b 
tg/= 2 tg (44 + u). 
Den Winkel p, welcher zusammen mit ® die Lage der z-Achse be- 
stimmt, findet man am leichtesten auf dem folgenden Wege. Durch 
eine Betrachtung, die derjenigen ähnlich ist, durch welche wir die 
Gleichung 13) abgeleitet haben, erhält man: 


Ya if Yı 
==, cos S = -;3— 
ter y? / p Fr 


; ly — yad 
PTa AA t — e etA 
/ a C 
a — ur) y n Nr 
ye Fy > 


ENA a (np + Yeg) — (yè Eur 
Yı oF 
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Siebente Vorlesung. 


Bei Rücksicht auf die Gleichung 13) folgt hieraus 
df = cos? dp — rdi. 16) 


Da in unserm Falle è unendlich klein, r unendlich wenig von c ver- 
schieden ist, so ist hiernach bei Vernachlässigung unendlich kleiner 
Grössen 3 

g =/ + cl +4 const., 
wo die Constante der Integration aus dem Anfangswerthe von ọ zu 
bestimmen ist. 

Einer Festsetzung zufolge, die wir bei der Aufstellung der Gleichun- | 
zen 8) haben machen müssen, kann die z-Achse die Achse des grössten 
oder die des kleinsten, nicht aber die des mittleren Hauptträgheits- 
momentes sein. Die durchgeführte Rechnung zeigt daher, dass, wenn 
die augenblickliche Drehungsachse zur Zeit ¿ = 0 unendlich wenig 
von der Achse des grössten oder der des kleinsten Hauptträgheits- 
momentes abweicht, sie dieser immer unendlich nahe bleibt. Diese 
Thatsache pflegt man so auszusprechen, dass man sagt, die Rotation 
des Körpers um die Achse des grössten und um die Achse des klein- 
sten Hauptträgheitsmomentes ist eine stabile. Es kann der Körper 
auch um die Achse des mittleren Hauptträgheitsmomentes rotiren, 
denn man genügt den Gleichungen 4) durch die Annahme p = 0, 
r=(), y = const.; aber diese Rotation ist keine stabile, d. h. weicht 
die augenblickliche Drehungsachse für =) unendlich wenig von 
der genannten Hauptachse ab, so wird diese Abweichung mit der 
Zeit (freilich erst nach Verlauf einer unendlich grossen Zeit) eine 
endliche. Sind nämlich p, und r, unendlich klein, so ist den Glei- 
chungen 7) und 8) zufolge x? unendlich wenig von 1 verschieden, 
die elliptischen Functionen von {, welche in den Gleichungen 5) vor- 
kommen, verwandeln sich in Exponentialfunctionen, und die Discus- 
sion dieser führt zu dem ausgesprochenen Satze; was indessen hier 
nicht gezeigt werden soll. 


$ 3. 

Die letzte der Gleichungen 8) lehrt, dass x verschwindet, wenn 
P= 0 wird; diesen Fall, also den Fall, dass zwei von den 3 Haupt- 
trägheitsmomenten einander gleich sind, wollen wir jetzt betrachten. 
Die Gleichungen 7) geben dann 


C= tm, c=n; 
den Gleichungen 6), die dasselbe aussprechen, wie die Gleichungen 8), 
aber eine gewisse Unbestinmtheit in Betreff der Vorzeichen heben, 
die diese übrig lassen, genügt man durch 


ELP 
b=a, =r i; 
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§ 3. Rotation eines Rotations- Körpers. 


die Gleichungen 5) werden dabei 


p =V pè + 9° cos (4t +u), 4 =V pè + 9 sin (44+ u), r= ro: 
Die Gleichungen 12) ergeben 


cos? = -s also = const. 
V Pe (p? +0?) + Rro 
und tg/ = tg (41 + u) E 
d. h. [=t +u +n, 


wo n eine ganze Zahl bedeutet. Aus der Gleichung 16) folgt endlich 


cos? . p = / + rot + const. 
= (À + ro) t + const., 


oder, wenn man für A und cos® ihre Werthe setzt, 


2 2 2 ?n_2 
p = AT en Rre 44 const. , 


was noch einfacher aus der Gleichung 14) sich ergiebt. 


§ 4. 


Wir wollen jetzt die Rotation eines schweren, starren Körpers 
um einen festen Punkt ins Auge fassen. Die Betrachtungen, die in 
der vierten Vorlesung angestellt sind, lehren zwei Integrale der für 
diese gültigen Differentialgleichungen kennen; der Satz von der leben- 
digen Kraft liefert das eine, der Satz von der Erhaltung der Flächen 
in Bezug auf eine horizontale Ebene das zweite. Wir nehmen die 
&-Achse vertikal abwärts gerichtet an, beziehen ë, y, é auf den Schwer- 
punkt des Körpers, nennen z die Masse desselben und g die Schwere; 
bei den in den Gleichungen 16) und 17) der sechsten Vorlesung ge- 
brauchten Bezeichnungen ist dann nach den am Ende der fünften 
Vorlesung für die Drehungsmomente aufgestellten Formeln r 


W = mgh, My = — mgg, M =0, 


und, wenn man die z-Achse durch den Schwerpunkt legt und s den 
Abstand dieses von dem festen Punkte nennt, wobei 
s E = es, yeßs, E= 7s 
wird: i 
- M: = — mysy, M, = mgsy,, M: = 0. 


Hiernaclı giebt die letzte der Se v der sechsten Vorlesung 


vı tng Ey =C, w: 


wo C eine Constante bedeutet. Diese edle spricht den Satz 
von der Erhaltung der Flächen in Bezug auf die &n-Ebene aus. 
Die Gleichungen 16) der sechsten Vorlesung werden 


www.rcin.org.pl 


A F 


Siebente Vorlesung. 


oT Gr 
RE Ta Fe ei A 
La N RER A SEEN 
TE rag A Th 3p T "9S7 17) 
ET EE N y 


dt ör OEA 3q ` 
Man hat dieselben mit p, q, r zu multipliciren und zu addiren, um 
durch Integration die Gleichung zu erhalten, die den Satz von der 
lebendigen Kraft ausdrückt. Da nämlich 7 eine homogene Function 
zweiten Grades von p, q, r ist, so hat man 


überdies ist 


aT _6Tap oT dq oT dr 
di = op dt F gq u For a? 
woraus folgt 
AT d oT da aT, „dar 


a Pap tlag t r 
Nimmt man hinzu, dass 
d 
ni— rr = 18) 
ist, so ergiebt sich auf dem angegebenen Wege 
T= mysy +H, 19) 
wo // eine Constante bedeutet. 
Ein drittes allgemeines Integral der hier zu behandelnden Differen- 
4. tialgleichungen zu finden, ist nicht gelungen. Wir specialisiren unser 
À Problem zunächst durch die Annahme, dass die z-Achse, also die 
durch den festen Punkt und den Schwerpunkt des Körpers gelegte 
Linie eine der Hauptachsen für den festen Punkt ist. Die Achsen 
der x und der y können daun so gewählt werden, dass sie die bei- 
den. andern Hauptachsen sind, dass also für 7 der in der Gleichung 3) 
angegebene Ausdruck gilt. Nun nehmen wir ferner an, dass 
Dh 
ist; die letzte der Gleichungen 17) wird dann integrabel und giebt 
r = const. 


Zugleich werden die Gleichungen 16.a) und 19): 


P (pyi +47) + Bry, =C 20 
P (1P +4 + Rr = 2mgsy + 24. ) 
Nun führen wir wieder die durch die Gleichungen 8) der fünften 


Vorlesung definirten Winkel ®, o, / ein. Die Gleichung 18) lässt 
sich dann schreiben 


; ID ` 
nd =P — Yl, 21) 
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$ 4 Rotation eines schweren Körpers, 
und die Gleichung 13) 

sin? 8 $P = pip + ya. 21) 
Quadrirt und addirt man diese beiden Gleichungen, so ergiebt sich 
(P? + 4?) d? = d? + sin’? dag", 


Hiernach verwandeln sich die Gleichungen 20) in diese: 
P sin? do = (C — Rr cos®) dt 22) 

P (d8 + sin? dg?) = (2 mgs cos & + 24 — Rròdt. > 
Da in ihnen ọ und z selbst nicht vorkommen, sondern nur ihre 
Differentiale, so kann man aus ihnen durch Integration 9 und 4 als 
Funetionen von ®, also auch $® und ọ als Functionen von / dar- r 
stellen; ist das geschehen, so erlaubt die Gleichung 16) auch / als 
Function von £ zu berechnen. Die Functionen, auf die man auf diese 
Weise kommt, sind elliptische. 

S5. 

Durchführen wollen wir die eben angedeutete Rechnung nur für 
einige specielle Fälle. Zuerst nehmen wir an, dass p und g für = 0 
verschwinden, d. h. dass zur Zeit ¿ = 0 die augenblickliche Drehungs- 
achse die z-Achse ist. Die Gleichungen 21) zeigen, dass dann auch 
= und 3g für z? = 0 verschwinden; ist ®, der Werth von ® für 

= Q, so ist daher nach den Gleichungen 22) F 
0=C—Rreost, 
und 0 = 2mgs cos, + 2H — Rı?; 
dieselben Gleichungen werden also: 
P sin? do = Rr (cos #, — cos $) di - 23) 
P (d9? + sin? dg?) = 2mys (cos # — cos 9) de. 
Eliminirt man aus ihnen dp und führt statt und 9, die Hälften 
dieser Winkel ein, so erhält man 
j 
ana it. ig 
P? sin? 5 cos’ 5 dO 24) 
— (sin? —sin? A I4mgs Psin? cos? z — Rr? (sin 2 — sin? 2)! de. 
Nun setzen wir 
sin? ® — sin? ® — M? cos?y 25) 
2 2 ? 
wo M eime Constante bedeutet, über die zu verfügen wir uns vorbe- 
halten; dabei wird 
Ee a a www.rcin.org.pl 


Siebente Vorlesung. 
De ER Bi 
sin 5 008 5 d? = 2? M? sin y cos ydy. 


Die Gleichung 24) erhält daher den Factor Æ? cos? y und giebt bei 
Fortlassung desselben 
4PM sin? pdy? 


= fámgsP ( sin? a — M? cos? v) (cos? a4 M? cos? v) — Rr M cosèyl AR. 


Der Factor von di? ist eine Function zweiten Grades von cos? y, 
also auch eine solche von sin? y; bestimmen wir die Grösse MW so, 
dass das von sin? y unabhängige Glied in ihm verschwindet, so lässt 
sich die Gleichung auch durch sin? ù dividiren und auf die Form 
dy? = Ar (1 — x? sin? y) dt? 26) 


bringen, wo A und x gewisse Constanten bedeuten. Es is dann M? 
aus der quadratischen Gleichung 


Amgsp (sin! 2 JR m) (cos n 4 m) — RM D 


zu bestimmen und es wird 


4mgs P (2 M? + cos a) + AR?r? 
4P 


B5 dmgsPM? À 
~ 4mgsP (2M? + cos o) + A?r? 


A? = 


Die quadratische Gleichung für 37? lässt sich schreiben 
M + M° Kerr: + cos %) —4m?9, = 0; 


die eine ibrer Wurzeln ist positiv, die andere negativ; wir wählen 
die positive, d. h. wir setzen 


Rer? u 207 RE EAN 
M=} j ETT cos ®y + VERF + cos %) + sin? P 7 


wo die Wurzelgrösse positiv zu nehmen ist. Dadurch wird 


2 = = ee + cos a) + sin? 9, 


Der für 1 — 2x? aufgestellte Ausdruck liegt zwischen — 1 und + 1, 
und daher x? zwischen 0 und 1; A? ist positiv. Hiernach können wir 
das Integral der Gleichung 26) schreiben 
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Rotation eines schweren Rotations- Körpers. 


y = am (åt + u), Mod. x, 


wo u die Constante der Integration bedeutet. 
Wir wollen den Fall weiter verfolgen, dass r als unendlich gross 
angesehen werden kann. Dann wird z = 0, also 


und nach 25) 


sin? = =sin? % — M? cos? (At + u); 


ferner wird 


"07 sin? Do 


Hiernach schwankt # zwischen zwei unendlich nahen Grenzen in 
unendlich kurzen Perioden. Die Integration der ersten der Glei- 
chungen 23) wird dadurch leicht, dass auf ihrer linken Seite 9, statt 
# gesetzt werden kann; sie wird dadurch bei Rücksicht auf die Glei- 
chungen 25) und 27) 


Psn’d, do = — m cos’ ydy, 
oder bei dem Werthe, den M? hat, 
dp = — EUR oos? pdy. 
Da for »@ [ee 


so folgt hieraus bei Benutzung von 27) 
= — = (: ab = sin 24) + const., 


oder, da A unendlich gross von der Ordnung von r ist, bei Vernach- 
lässigung von unendlich Kleinem 


p = — 7. lF const. 


Der Winkel / endlich ergiebt sich leicht aus 16), wenn man hier 
P, für 9 setzt; man findet 


f=peos®%, r rt + const. 


oder ee (r ai e cos® o) t+ const. 


86. 
Statt der Annahme, die im vorigen Paragraphen verfolgt ist, 
dass p und y für = 0 verschwinden, wollen wir nun die Annahme 
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Le 3 vy 2 - 
= 6 Siebente Vorlesung. 
K - 

machen, dass für /—= 0, also immer r = 0 ist. Die Gleichungen 22) 
werden dann 


Psin? $dp = Cdi 


28) 
P(d9° + sin? dg’) = 2 (mgs cos # +- H) dr. i 


Sie sind, abgesehen von einer Verschiedenheit der Bezeichnung, 
identisch mit den Gleichungen 12) der zweiten Vorlesung, woraus 
folgt, dass in dem hier betrachteten Falle die durch den festen Punkt 
und den Schwerpunkt des Körpers gehende gerade Linie gerade so 
sich bewegt, wie ein einfaches Pendel von gewisser Länge. Diese 
Länge 7 ist bestimmt durch die Gleichung 


ER, 
2 ms 
Ist die Constante C in den Gleichungen 22) oder, was dasselbe ist, 
die Constante c in den Gleichungen 12) der zweiten Vorlesung = 0, 
so ist } 
g = Const. 


und ( a3) 
SEN a RR 29 
Er an (n sin 2)» ) 
wo A eine willkührliche Constante bedeutet. Dieselbe muss positiv 


sein, da die linke Seite der Gleichung 29) positiv ist, kann aber jeden 
Werth zwischen 0 und + oo haben. Ist A<1, so kann man 


RN a 
h = sin 3 


mit der näheren Bestimmung setzen, dass œ zwischen 0 und x liegt; | 
es ist dann « die Amplitude der ebenen Schwingungen, welche der 
Körper oder das Pendel ausführt. Macht man 


RE BESTER 
sn z = sın , sın Y, 
so wird dabei, wie schon an dem mehrfach erwähnten Orte be- 


b merkt ist, 
ah ył ea VASER A =r M 


EN 
1 — sin? — sin? p’ 


also P 
= am (i y! + u) Mod. sin 5, 


wo u eine willkührliche Constante bedeutet, oder 
© BE aE T j 2 
sin, = sin , sin am (' y: m u) Mod. sin 5 


Ist aber in der Gleichung 29) A > 1, so kann man 


GE o Zwwairein,öfg.pl ua. 
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TEL 


n? 


setzen, wo x einen reellen echten Bruch bedeutet; man erhält da- 


durch 
(er a RO= x? sin? z) 


| am © y* + u)» Mod. x, 


wo u wiederum eine willkührliche Constante bedeutet, und wo x 
positiv oder negativ zu nehmen ist, je nachdem ® bei wachsendem z 
zunimmt oder abnimmt. 


W a 


oder 


Achte Vorlesung. 


(Messung der Schwere. Pendel. Correspondirendes einfaches Pendel. Re- 
versionspendel. Bessel's Pendelversuche. Einfluss der Luft. Aenderungen der 
Schwere mit der Höhe und mit der geographischen Breite,) 


Sl. 

Wir haben diejenigen Bewegungen, als deren Ursache man die 
Schwere bezeichnet, schon mehrfach als Beispiele zur Erläuterung 
der allgemeinen Begriffe und Sätze der Mechanik betrachtet; wir 
wollen diese Bewegungen jetzt näher ins Auge fassen und zunächst 
auseinandersetzen, wie die Schwere gemessen wird. Es dient hierzu 
die Beobachtung der Schwingungen eines schweren Körpers, der um 
eine horizontale Achse drehbar ist. Eine solche Vorrichtung nennt 
man ein Pendel, und zwar ein zusammengesetzies im Gegensatze zu 
einem einfachen Pendel, das wir schon zu besprechen gehabt haben. 
Halten wir die Voraussetzung fest, dass die Schwere eine constante 
beschleunigende Kraft ist, betrachten das Pendel als einen starren 
Körper und sehen ab von dem Einfluss der Luft, der Bewegung der 
Erde und der Reibung an der Drehungsachse, so können wir die Be- 
wegung eines solchen Pendels sehr leicht durch Rechnung verfolgen. 
Die Lage desselben in einem Augenblick ist durch eine Variable be- 
stimmt; zu dieser wählen wir den Winkel ð, den die durch die 
Drehungsachse und den Schwerpunkt des Pendels gelegte Ebene mit 
der vertikalen, durch die Drehungsachse gelegten Ebene bildet. Nach 
$ 5. der vierten Vorlesung gilt der Flächensatz in Bezug auf eine 
zur Drehungsachse senkrechte Ebene, weil die Verbindungen der 
Punkte des Pendels eine Drehung um diese gestatten, und dieser 
Satz liefert eine Ditierentialgleichung für jenen Winkel. Nennen wir 
y den Werth der Schwere, m die Masse des Pendels, s den Abstand 
seines Schwerpunkts von der Drehungsachse und A’ sein Trägheits- 
moment in Bezug auf diese, so ist diese Difterentialgleichung 

RR 

dt? 
Sie ist nach $ 2. der zweiten Vorlesung identisch mit derjenigen, 
welche für die ebenen Schwingungen eines eönfuchen Pendels gilt, 
falls die Länge / dieses Pendels der Gleichung 


MS- 
=—97 5ün D. 
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aA 


ms 


genügt. Man nennt dieses einfache Pendel das dem gegebenen cor- 
respondirende; bei gleicher Amplitude hat es dieselbe Schwingungs- 
dauer als das gegebene. Hat man nach 1) mit Hülfe von Abmes- 
sungen, die an den Theilen des Pendels vorgenommen sind, ? bestimmt 
und die Schwingungsdauer 7, die einer unendlich kleinen Amplitude 
entspricht, durch Beobachtung; ermittelt, so findet man y aus der 
Gleichung a 


r=x y. 


Ein Paar einfacher Beispiele mögen die Weise erliiutern, in der 
! gefunden werden kann. 

Es bestehe das Pendel aus einer homogenen Kugel und einen 
Faden, dessen Masse vernachlässigt werden kann. Der Schwerpunkt 
der Kugel ist, wie der Schwerpunkt eines jeden homogenen Körpers, 
der einen Mittelpunkt hat, der Mittelpunkt; es ist also s— dem Ab- 
stande des Mittelpunktes der Kugel von dem Aufhängungspunkte. 
Etwas mehr Rechnung erfordert die Bestimmung des Trägheits- 
momentes. - 

Es sei dm ein Massenelement eines Körpers, das die Coordinaten 
£, y, Z hat; das Trägheitsmoment des Körpers in Bezug auf die 
z-Achse ist dann 


= J “dm (2° + y’). 


Nehmen wir nun an, dass der Körper die constante Dichtigkeit u 
habe und ein Rotationskörper sei, dessen Rotationsachse die z-Achse 
ist. Setzen wir 


VE a 2 ns, 


so wird jenes Triigheitsmoment 
* > m N 
= “J / f dzrdrdg (x 4- 1% cos? p) 
e a 


oder, da nach œ von O bis 2x zu integriren und 
2a 
. 


J cos? pdp =x 


0 
ist, = 2au ff derar (e + z) . 2) 


Hier Lat man x und r sich vorzustellen als die rechtwinkligen Coor- 
dinaten eines Punktes der Fläche, durch deren ganze Umdrehung der 
Körper entstanden ist. 

Es sei nun der Körper eine Kugel vom Radius # und der An- 


Achte Vorlesung. 


fangspunkt der Coordinaten sei der Mittelpunkt derselben. Die ge- 
nannte Fläche ist dann ein Halbkreis. Setzt man 

T= pey, r=osind, i 
so ist das Integral 2) in Bezug auf ọ von 0 bis R, in Bezug auf y 
von O bis x zu bilden, und für dædr ist ọdọdọy zu setzen. Das 
Integral ist daher 


R n 
= zu ff ọdọ (1 + cos? y) sin Ydy 
00 s 


d. h. = A rzuB 
oder, wenn 7m die Masse der Kugel bedeutet, also 

m—=4ruR° 
ist, =} mR? 
Nach einem im $ 1. der sechsten Vorlesung abgeleiteten Satze ist 
daher das Trägheitsmoment der Pendelkugel in Bezug auf die Drehungs- 
achse des Pendels 

= m (8 + è R) 

und nach Gleichung 1) die Liinge des correspondirenden einfachen 
Pendels 


= RB: 
etz 


Berechnen wir jetzt das Trägheitsmoment eines Cylinders von 
der Dichtigkeit u, der Länge Z und dem Radius £ in Bezug auf eine 
Achse, die auf der Cylinderachse senkrecht steht und durch ihren 
Mittelpunkt geht. Es ist dasselbe dem in 2) gegebenen Ausdrucke 
zufolge 


L 
TR 


i r a * F r? 
20 | dardr (e+ a 
E 


d. h. (ESRA 


1271 
oder, wenn man wieder die Masse m nennt, d. h. 


m = nu LR" 
setzt, 


Ist der Cylinder ein dünner, langer Draht, so kann man hierfür ohne 
merklichen Fehler schreiben 


Reversionspendel. sl 


zı berechnen, welches einem Pendel correspondirt, das aus einer 
kugel und einem Drahte besteht. Es seien m, und m, die Massen 
von Kugel und Draht, s, und s, die Entfernungen ihrer Schwer- 
punkte vom Aufhängungspunkte, A, der Radius der Kugel, Z, die 
Länge des Drahtes, so dass 


> L 
SE R T En sa 


Ist dann wieder m die Masse des ganzen Pendels und s der Abstand 
seines Schwerpunktes vom Aufhängungspunkte, so ist nach den im 
$ 53. der vierten Vorlesung angeführten Sätzen über den Schwerpunkt 
eines Systemes von Massen 


ms = misi + M,s,. 


Ferner ist das Trägheitsmoment in Bezug auf die Drehungsachse des 
Pendels für die Kugel 


m (s? +3 R’) 
und für den Draht 


Daher ist nach 1) 


nr . . an . 
Hat man X, und Z, gemessen und das Verhältniss Ge durch die 
"g 


Waage bestimmt, so kann man hiernach / berechnen. 


82. 


In ähnlicher Weise kann man verfahren, wenn an dem Pendel 
mehr als zwei Theile zu unterscheiden sind; immer aber muss man, 
um aus den an diesen vorgenommenen Abmessungen / zu berechnen, 
die Voraussetzung machen, dass jeder einzelne Theil homogen ist. 
Eine Methode zur Messung der Schwere, die von einer solchen miss- 
lichen Voraussetzung frei ist, beruht auf der Anwendung eines so- 
genannten Aeversionspendels. Ein solches besteht aus einer festen 
Stange, die zwei parallele, auf ihrer Längsrichtung senkrechte Schnei- 
den trägt, welche ihre Schärfen gegen einander kehren; an der Stange 
ist ein Gewicht oder sind mehrere Gewichte befestigt. Jede Schneide 
kann als Drehungsachse des Pendels dienen. Im Allgemeinen wird 
die Länge des correspondirenden einfachen Pendels eine andere sein, 
je nachdem das Reversionspendel auf der einen oder auf der anderen 
Schneide schwingt; durch passende Stellung des Gewichtes oder der 
Gewichte kann man es aber erreichen, dass für beide Schneiden bei 


gleicher Amplitude die Schwingungsdauer dieselbe, d. h. dass für 
Kirchhuft, Mechanik. 6 
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beide Schneiden die Länge / des ceorrespondirenden einfachen Pendels 
dieselbe ist. In diesem Falle hat man nach 1) 
5 sè Hk 
er msy 
p ms + k 


Msg 


2. 


wo m die Masse des Pendels, 4 sein Trägheitsmoment in Bezug auf 
eine Achse, die durch den Schwerpunkt parallel den beiden Schneiden 
gelegt ist, und s,, s, die Entfernungen des Schwerpunkts von den 
beiden Schneiden bedeuten. Aus diesen Gleichungen folgt 


(en 
oder unter der Voraussetzung, dass nicht s, = s, ist, 
l= s, +F s. 


Ist nun noch die Bedingung erfüllt, dass der Schwerpunkt in der 
Ebene der beiden Schneiden liegt, so ist s| + s, der Abstand der 
beiden Schneiden von einander, und durch Messung dieses Abstandes 
lernt man die Länge des correspondirenden einfachen Pendels kennen, 
ohne Weiteres über die Vertheilung der Masse ermittelt zu haben, 


§ 3. 

Einen andern Weg hat Bessel bei seinen berühmten ,, Unter- 
suchungen über die Länge des einfachen Sekundenpendels“*) einge- 
schlagen, um sich von der Voraussetzung der Homogenität der Theile 
des Pendels unabhängig zu machen und zugleich eine andere Fehler- 
quelle zu eliminiren, die in Folgendem besteht. Die Drehungsachse 
des Pendels wird gewöhnlich durch eine Schneide gebildet, die auf 
einer horizontalen Unterlage ruht. Die Schärfe der Schneide ist aber 
nicht eine mathematische Linie, sondern ein schmaler Theil einer 
Cylinderfläche von sehr starker Krümmung; das bewirkt, dass die 
Drehungsachse des Pendels nicht genau in der Ebene liegt, welche 
die Schneide trägt, und nicht genau angebbar ist. Eine ähnliche 
Unsicherheit bleibt bei jeder andern Aufhängungsart des Pendels. 
Bessel benutzte zwei Pendel, die aus derselben Kugel, derselben 
Schneide und zwei Drähten gebildet waren, deren Längenunterschied 
mit der üussersten erreichbaren Genauigkeit gemessen wurde. Hieraus 
und aus den Schwingungsdauern der beiden Pendel liessen sich die 
Längen der einem jeden von ihnen eorrespondirenden einfachen Pendel 
berechnen ohne die Annahme, dass die Kugel homogen und die 
Schärfe der Schneide eine mathematische Linie wäre. 


*) Abhandlungen der Berliner Akademie für das Jahr 1826. 
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g4. 


Nicht ausser Acht zu lassen ist bei Pendelversuchen der Eintluss, 
den die Luft auf die Bewegung des Pendels ausübt. Diesen voll- 
ständig anzugeben, ist eine Aufgabe der Hydrodynamik, denn er lässt 
sich nicht ermitteln, ohne dass man die Bewegung bestimmt, in welche 
die Luft durch das Pendel versetzt wird. Es sollen hier nur historisch 
einige Angaben über ihn gemacht werden. 

Wenn ein Körper in der Luft ruht, so übt diese auf seine Ober- 
tläche Druckkräfte aus, deren Resultante vertikal aufwärts gerichtet, 
gleich dem Gewichte der verdrängten Luft ist und ihren Angriffs- 
punkt in dem Schwerpunkte der verdrängten Luft hat. Dürfte man 
annehmen, dass bei dem schwingenden Pendel die von der Luft her- 
rührenden Druckkräfte eben so gross sind, als wenn das Pendel ruht, 
so würde hiernach der Einfluss der luft auf die Schwingungsdauer 
sich leicht angeben lassen. Bezeichnen wir durch m’ die Masse der 
verdrängten Luft, durch s° die Entfernung ihres Schwerpunkts von 
der Drehungsachse des Pendels und nehmen der Einfachheit wegen 
an, dass dieser Schwerpunkt in einer Ebene mit dem Schwerpunkt 
des Pendels und, seiner Drehungsachse liegt, so wäre dann das 
Drehungsmoment, welches auf das Pendel wirkt, 


— (ms — ms‘) g sin 9, 
also die Differentialgleichung seiner Bewegung 


dÈ vu . 
K ga (as — m s) g sin ð 


und die Länge ! des correspondirenden einfachen Pendels 
K 


è = —. 
ms — mS 


Diese Gleichung stellt aber nieht erschöpfend den Eintluss der Luft 
auf die Schwingungsdauer des Pendels dar. Man pflegt zu sagen, 
dass das Pendel eine Luftmenge mit sich hin- und herführt, und dass 
dadurch das Trägheitsmoment des Pendels vergrössert: wird. Wie 
dem auch sei, jedenfalls kann man setzen 
EAU 3) 
MS — m s £ 
wo A eine unbekannte Zahl bedeutet, die abhängig ist von der Ge- 
stalt des Pendels und seiner Schwingungsdauer, sowie von der Be- 
schaffenheit der Luft, nicht aber von der Masse des Pendels und 
ihrer Vertheilung. Bessel bestimmte A experimentell, indem er zwei 
Pendel von gleicher Gestalt, nahe gleicher Schwingungsdaner, aber 
verschiedener Masse benutzte. 


Bei einem Reversionspendel hebt sich der Eintluss der Luft auf 
6* 
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die Schwingungsdauer fort, falls die Gestalt des Pendels symmetrisch 
in Bezug auf die beiden Schneiden ist. Diese Bedingung kann er- 
füllt werden, obwohl die Vertheilung der Masse nicht symmetrisch 
in Bezug auf die beiden Schneiden sein darf, weil sonst s, = s, sein 
würde, welchen Fall wir ausschliessen mussten. Man erreicht den 
genannten Zweck z. B. durch zwei gleichgestaltete Linsen, die sym- 
metrisch an der Pendelstange angebracht sind, von denen die eine 
hohl, die andere voll ist. Bei der früher gebrauchten Bezeichnung 
ist dann, wenn die Gleichheit der Schwingungsdauer für beide Schnei- 
den hergestellt ist, nach >) 


Ir. T ms? + m s?) 
ms — M N l 4) 
und pei k + ms + ni ik RA 
MSg — MS J 
woraus folgt 
l = si + ss 


gerade so, als ob die Luft gar keinen Einfluss ausübte. Die Voraus- 
setzung der Symmetrie der Gestalt des Pendels, die wir gemacht 
haben, ist bei diesem Schlusse wesentlich; fände sie nicht statt, so 
hätten nämlich s und A in den beiden Gleichungen 4) verschiedene 
Werthe. 


Seo: 

Pendelversuche, die an verschiedenen Orten ausgeführt sind, 
haben gezeigt, dass die Schwere nicht überall auf und in der Nähe 
der Erdoberfläche denselben Werth hat. Steigt man aufwärts, so 
nimmt die Schwere ab. Von dieser Aenderung derselben kann man 
sich Rechenschaft geben, wenn man von der Newton'schen Lehre 
ausgeht, dass die Schwere eine Folge der Gravitation ist. 

Zwei Massen m und m,, die in der Entfernung r) von einander 
sich befinden, üben nach dem Gesetze der Gravitation Kräfte auf ein- 
ander aus, deren Potential bei passend gewählter Masseneinheit 

BE. mm 
ri 
ist. Wirken viele Massen m, gravitirend auf die Masse m, so hat 
die auf diese ausgeübte Kraft das Potential 


m, 

v = Ti 
Wir wollen dieses Potential für den Fall berechnen, dass die 
Massen m, die Theile der Erde sind, unter der Voraussetzung, dass 
die Erde eine Kugel und ihre Dichtigkeit in gleichem Abstande vom 


Mittelpunkt dieselbe ist. Wir denken uns eine Masse, die mit der 
constanten Dichtigkeit u den Zwischenraum zwischen zwei concen- 
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trischen Kugelflächen erfüllt, deren Radien R und ?-+dR sind. Das 
Potential dieser Masse in Bezug auf die Masseneinheit, die im Ab- 
stande » von dem Mittelpunkte der Kugelflächen sich befindet, d. h. 
das Potential der Kräfte, welche jene Masse auf diese Masseneinheit 


ausübt, ist 
—uRaR | set. 26 5 
F Bo ) 


wo die Wurzelgrösse positiv zu nehmen und die Integration in Bezug 
auf w von U bis 2x, in Bezug auf $ von 0 bis x auszudehnen ist. Die 
erste Integration ist unmittelbar ausführbar und die zweite wird es, 
wem man an Stelle von 9 einführt 


ọ =V R + r — 2Rrcos®. 
Da dann 
odo = Rr sin dè 


ist, so wird der Ausdruck 5), wenn man ọ” den grössten, o den 
kleinsten Werth von ọ nennt, 


aaRdR ; n» r 
er ee DE 


Es ıst aber 


Rt, 
und ọ'` ist gleich der positiven von den beiden Grössen R — r und 
r— R; d. h. es ste =r—R, wenn der Punkt, auf den das 


Potential sich bezieht, ausserhalb der Kugelschale liegt, und = 2 — r, 
wenn er in ihrem Innern sich befindet. In jenem Falle ist daher 
der Ausdruck 5) 

Amar 


r ? 


in diesem 
= u+a dR. 


Hierdurch ist bewiesen, dass das in Rede stehende Potential in Bezug 
auf jeden inneren Punkt constant, in Bezug auf jeden äusseren so 
gross ist, als ob die Masse der Kugelschale in ihrem Mittelpunkte 
concentrirt wäre. 

Bei den über die Erde gemachten Voraussetzungen ist daher ihr 
Potential in Bezug auf einen Körper, der ausserhalb ihrer sich be- 
findet, so gross, als ob ihre ganze Masse in ihrem Mittelpunkte con- 
centrirt wäre, und die Anziehung, die der Körper von der Erde er- 
führt, ist dem Quadrate seiner Entfernung vom Erdmittelpunkte 
umgekehrt proportional. Es stimmt hiermit das Resultat überein, 
welches die Pendelversuche in Betreff der Abnalıme der Schwere bei 
wachsender Höhe ergeben haben. 

Den Pendelversuchen zufolge ändert sich die Schwere aber auch 
im der Erdoberfläche oder, was dasselbe ist, im Meeresniveau. Sehr 


zA 
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näherungsweise, wenn auch nicht genau, ist sie hier von der geo- 
graphischen Länge des Beobachtungsortes unabhängig, aber bedingt 
durch die geographische Breite. Bezeichnet man diese durch y und 
nimmt als Einheit der Zeit eine mittlere Sekunde, so hat man nach 
den Pendelversuchen mit grosser Genauigkeit 


2 
g= 9,8309 (1 — ar) 6) 


Dass die Schwere mit der geographischen Breite des Beobachtungs- 
ortes sich ändert, ist als eine Folge der Drehung der Erde anzusehen, 
wie in der folgenden Vorlesung gezeigt werden soll. 


WE Fu ee sh Ze Zn a EEE 


Neunte Vorlesung. 


(Einfluss der Drehung der Erde auf die Bewegung der Körper an ihrer 
Oberfläche. Centrifugalkraft. Abweichung frei fallender Körper von der Loth- 
linie. Foucault'scher Pendelversuch.) 


ee vr 


§ 1. 

Bei der Untersuchung der Bewegung schwerer Körper haben 

wir ein Coordinatensystem benutzt, welches in der Erde fest ist, und 
gleichwohl «ie Differentialgleiehungen der Bewegung angewandt, A 
welche ein im Raume festes Coordinatensystem voraussetzen. Da 
die Erde sich bewegt, so liegt hierin eine Ungenauigkeit, die zu 4 
heben wir nun suchen wollen. Zu diesem Zwecke müssen wir zu- 
sehen, welche Veränderungen an den Differentialgleichungen der Be- | 


es 


wegung anzubringen sind, wenn sie für ein bewegtes Coordinaten- 
system gelten sollen statt für ein ruhendes. In einem besondern 
Falle haben wir diese Aufgabe bereits im $ 4. der vierten Vorlesung 
gelöst, in dem Falle nämlich, dass die Achsen des Coordinatensystemes 
bei ihrer Bewegung dieselben Richtungen behalten; und wir haben | 
dort nachgewiesen, dass, wenn überdies das Coordinatensystein mit 
gleichbleibender Geschwindigkeit in derselben Richtung fortschreitet, 
dieselben Differentialgleichungen gelten, als wenn das Coordinaten- 
system ruht. Der Mittelpunkt der Erde bewegt sich in seiner Bahn 
um die Sonne so nahe mit gleichbleibender Geschwindigkeit in un- 
geänderter Richtung, dass man für die Bewegungen auf der Erde 
ohne merklichen Fehler die Differentialgleichungen, die für ein ruhen- 
des Coordinatensystem gelten, auch anwenden darf in Bezug auf ein 
Coordinateusystem, dessen Anfangspunkt der Mittelpunkt der Erde 
ist, und dessen Achsen im Raume feste Riehtungen haben. Anders 
aber, als mit der fortschreitenden Bewegung der Erde verhält es sich 
mit der Drehung um ihre Achse, die einen bemerkbaren Einfluss auf 
die Bewegungen der Körper, relativ zur Erde, ausübt. Um diesen 
zu finden, denken wir uns ein System von materiellen Punkten, auf 
welche beliebige Kräfte wirken, und welche beliebigen Bedingungs- 
gleichungen unterworfen sind; und beziehen die Lagen, welche diese 
Punkte zur Zeit / haben, gleichzeitig auf zwei Coordinatensysteme, 
von denen das eine im Raume rult, das andere sich bewegt. Es 
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sei m die Masse eines der Punkte, x, y, z seien seine Coordinaten, 
N, F, Z die Componenten der auf ihn wirkenden Kraft zur Zeit ı 
in Bezug auf das ruhende Coordinatensystem; x, y, z, X, KF, Z 
bezeichnen dieselben Grössen in Bezug auf das bewegte; endlich 
seien Òx, òy, dz virtuelle Variationen von w, y, z und ôx, òy, dz’ 
die entsprechenden Variationen von x, y, z. Nach dem d'Alembert- 
schen Principe ist dann 


| dw 1? 7 ( .dez 
0- > (m IR - X) dx + + (m TI r) òy + ( m — Z)ðz. 1) 


In diese Gleichung führen wir die gestrichenen Buchstaben an Stelle 
der ungestrichenen ein. Dabei benutzen wir, dass 


Vör + Föy + Zöz= Xor + Voy + Zor 


ist, da diese beiden Ausdrücke die Arbeit derselben Kratt für dieselbe 
Verrückung ihres Angriffspunktes darstellen; im Uebrigen führen wir 
die Rechnung nur unter der Voraussetzung, dass 

x = x cos wl + y sin wi 

y = — x sin wi + y cos wi 2) 
zæ g 

ist, wo w eine Constante bedeutet, d. h. unter der Voraussetzung, 
dass das bewegte Coordinatensystem mit der constanten Winkelge- 
schwindigkeit w um die z- Achse in gewissem Sinne sich dreht, die 
z-Achse mit der z’-Achse und der Anfangspunkt des einen Systemes 
mit dem des andern zusammenfällt. Ays den Gleichungen 2) folgt: 


öx = dx cos wl + dy sin wi 

Òy = — dx sin wi + öy cos wi 3) 
OS — OA 

ferner 


d da 
ri = 7, 0 wi + _— "sin wi — wa sin wi -+ wy' cos wt 
dy da KE 
AET sin wi +4 =- cos wi — wx cos wt — wy sin wi 
Azi dz 
Fa 
und 
Ëx adx 
ae ~ da CU! + -A sin wi 
— 2w : sin w + 2w. t ae cos wt — wa cos wi — w?y sin wi 
d’y Pax 
E 2: E -sinw P F 
d $ ly . En , 
— 2w Ge Oswi— 2w sin wl + w?x’ sin wt — w?y' cos wt 
GE 
de de 
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Centrifugalkraft, 


Hiernach wird die Gleichung 1) 


2" 0, d ‚ 
(= z (m Tr — X — mwr + m2w 1) Òx 


En (m 24 — F' — mwy — m2w a y 4) 


+ (m = -— z') 02% 
Diese Gleichung ist von derselben Form, wie die Gleichung 1); es 
folgt aus ihr, dass man von der Drehung des Coordinatensystemes 
der x, y', z absehen kann, falls man zu den Kräften (X, Y’, Z), 
die auf die materiellen Punkte wirken, noch gewisse hinzufügt; die- 
jenige von diesen Kräften, die sich auf den Punkt bezieht, dessen 
Masse »n genannt ist, hat zu Componenten 


m (wa — 2w w) si a (w y +2w =) el): 5) 


Ist das System der materiellen Punkte iu relativer Ruhe gegen 


; P. on ne 0, A dy ß a 
die Achsen der x, y, z, so ist ṣ; = 0, 7, ~ 9; die Ausdrücke 5) 


werden dann also 
2 2" 2a 
MUFE, MWY, 0. 


Die Kraft, deren Componenten diese sind, ist senkrecht zur Drehungs- 
achse, der z’-Achse, von dieser fort gerichtet und hat die Grösse 


mu y£? py’. 


Man nennt diese Kraft die Centrifugalkraft. Bei einem Systeme von 
materiellen Punkten, welche ohne Aenderung ihrer relativen Lage 
mit gleichbleibender Winkelgeschwindigkeit um eine Achse rotiren, 
kann man, um die Beziehungen zwischen den Kräften zu beurtheilen, 
die auf sie wirken, von der Rotation absehen, falls man zu diesen 
Kräften die Centrifugalkräfte hinzufügt, die der Rotation entsprechen. 

Dieser Satz lässt noch eine Verallgemeinerung zu, die wir ab- 
leiten wollen. Wir nehmen an, dass die Bedingungsgleichungen 
zwischen den Coordinaten x, y', z' die Zeit nicht enthalten; die Ver- 
änderungen dx’, dy, dz, die z’, y, z’ in dem Zeitelement d: erlei- 
den, sind dann virtuelle Variationen von q’, y, z und können in 
die Gleichung 4) für 6x’, y, öz’ gesetzt werden. (Geschieht das, 
so erhält man 


l 

| = >” (n X — mwr v) de 
By 2, du 

+ (mil — r muy) ay 


+ (amz) CE 
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Diese Gleichung stimmt überein mit einer, zu der man kommt, wenn 
man die Rotation des Coordinatensystems vernachlässigt und dafür 
nur die ihr entsprechenden Centrifugalkräfte einführt. Ist nun ferner 
die Zahl der Bedingungsgleichungen zwischen den Coordinaten x, y, z 
so gross, dass die augenblickliche Lage des Systemes durch eine Vu- 
riable bestimmt wird, so kann man aus 6) diese eine Variable, also 
die Bewegung des Systemes berechnen. Daraus folgt, dass auch unter 
den jetzt gemachten Voraussetzungen die Einführung der Centrifugal- 
kräfte vollständig die Berücksichtigung der Rotation des Coordinaten- 
systems ersetzt. 

Dieses Resultat ist von Wichtigkeit in Bezug auf die Bewegun- 
gen der Körper auf der Erde; es zeigt, dass man bei ihnen von der 
Rotation der Erde absehn darf, wenn man zu den auf die Körper 
wirkenden Kräften die dieser Rotation entsprechenden Centrifugal- 
kräfte hinzufügt, vorausgesetzt, dass die Lage des Systemes durch 
eine Variable bestimmt ist, und dass die Bedingungsgleichungen zwi- 
schen den Coordinaten in Bezug auf ein in der Erde festes Coordi- 
natensystem die Zeit nicht enthalten. Die Schwere ist die Resultante 
aus der Anziehung, die die Masseneinheit von der Erde nach dem 
Gesetze der Gravitation erfährt, und der aus der Rotation der Erde 
entspringenden Uentrifugalkraft; diese Resultante ist es, welehe durch 
die in der vorigen Vorlesung besprochenen Pendelversuche gemes- 
sen wird. 

Sehen wir nun zu, wie hiernach die Schwere der Grösse und 
Richtung nach auf der Erdoberfläche sich ändern müsste, wenn die 

i Erde eine Kugel und ihre Dichtigkeit 

x N in gleichem Abstande vom Mittelpunkte 
BE die gleiche wäre. Den Abstand des be- 
EN SS trachteten Körpers vom Erdmittelpunkte, 
/ BE E Ss also den Erdradius nennen wir %, die 
a \ nach dem Erdmittelpunkte gerichtete, 


NY | auf die Masseneinheit bezogene An- 
J ziehung der Erde @, den Winkel, den 
j der nach dem Körper gezogene Radius 
ER E der Erde mit der Aequatorialebene die- 
sah 107, ser bildet, pọ, und w die Winkelge- 
u’ schwindigkeit der Erde. Die z’-Achse 
legen wir in die Rotationsachse der Erde, die x’-Achse in den Schnitt 
ihrer Aequatorialebene mit dem Meridian des Körpers. Die Compo- 

nenten der Schwere y nach den Coordinatenachsen sind dann 

—(@ — w? R) cosg, 0, — E sing. 
Daraus folgt 
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und, wenn man % die geographische Breite des Beobachtungsortes 
nennt, d. h. den Winkel zwischen dem Aequator und der Vertikalen, 
also der Richtung der Schwere, 


1 
T E T AS 8) 


Bei den Voraussetzungen, die wir über Gestalt und Beschaffenheit 
der Erde gemacht haben, ist G gleich dem Werthe, den g unter dem 
Pole hat, es ist also nach der Gleichung 6) der vorigen Vorlesung, 
wenn die Zeiteinheit eine Sekunde ist, 


G = 97, 8309. 
Ferner ist näherungsweise 
R = + 40 000 000" 


d EUR aen RE 
un w e A: GO GA 


daraus folgt 

E At ER a 

G 291 
Dieser Bruch ist so klein, dass bei unseren Betrachtungen sein Quadrat 
gegen die Einheit vernachlässigt werden kann. Geschieht das, so 
geben die Gleichungen 7) und 8) 


g.= G (1 — se cost) 
w? R 
wr—igp (1+7) 
Auch y — 9 ist hiernach sehr klein, so dass man 


tt tag 


setzen darf, woraus dann folgt 


y — p = $ sin 2ọ 
Mit derselben Genauigkeit ist 
g=6 (1 = a costy ) 


wh 


Ņp— p= 4sin?y -7 " 


wR f 
G 


Die erste von diesen beiden Gleichungen ist von derselben Form, 
als die aus den Pendelversuchen abgeleitete Gleichung 6) der vorigen 
Vorlesung; aber die Zahlencoefficienten von cos? sind in beiden 
wesentlich verschieden. Der Grund hiervon Hegt darin, dass die 
Erde nicht, wie wir angenommen haben, cine Kugel ist; in Folge 
ihrer Drehung ist sie sehr näherungsweise ein abgeplattetes Rotations- 
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ellipsoid, und daher ist ihre Anziehung um so grösser, je grösser die 
geographische Breite des Beobachtungsortes ist. Hierauf soll aber an 
dieser Stelle nicht näher eingegangen werden. 


$ 2. 


Auf die relative Bewegung der Körper gegen die Erde übt die 
Drehung dieser im Allgemeinen noch einen andern Einfluss aus, als 
den durch die Centrifugalkraft dargestellten, Es soll dieser jetzt für 
einen freien, schweren, materiellen Punkt untersucht werden. 

Es seien x’, y, z die Coordinaten des Punktes zur Zeit / in 
Bezug auf ein in der Erde festes Čoordinatensystem, dessen z’-Achse 
die Erdachse ist. Bezeichnen wir durch Y’, V’, Z die Componenten 
nach den Coordinatenachsen der Schwere, d. h. der Resultante aus 
der Anziehung der Erde und der Centrifugalkraft, so ist dann 


Pa ? dy 
AN ES 
dè x a 7 
Ay , da 
2 er 
de 2 ai a dt 9) 
Az r 
de | ar zZ * 


Da in diesen Gleichungen die Coordinaten selbst nicht vorkom- 
men, sondern nur ihre Differentialquotienten, so hört ihre Gültigkeit 
nicht auf, wenn man die Coordinatenachsen ohne Aenderung ihrer 
Richtung verschiebt; wir können also den Anfangspunkt in den Ort 
legen, den der Punkt zur Zeit ¿= 0O einnimmt; die z’-Achse muss 
dann parallel der Erdachse sein. Die Componenten der Schwere sind, 
strenge genommen, nicht constant; wir wollen sie aber als constant 
ansehn, d, h. voraussetzen, dass die Bahn, die der Punkt beschreibt, 
unendlich klein gegen die Dimensionen der Erde ist. Wir bezeichnen 
die Schwere durch y, die geographische Breite des Beobachtungs- 
ortes durch y und legen die y-Achse senkrecht zum Meridian. Gehen 
die positiven Richtungen der x’ und der =’ von der Erde fort, so 
ist dann 

— g siny. 10) 


Nun soll statt des Coordinatensystemes der x’, y, z' ein neues, das 
der x, y, z eingeführt werden, so dass die y-Achse mit der y'-Achse 
zusammenfällt, die z-Achse aber die Richtung der Schwere hat, also 


Y=0, F=0, Z=y 


X = — gost, !=0, 7 = 


ist. Man kann dann setzen 


z = — x siny + z cosy 

y= 

z = — x cosy — z7 sny. 
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| Differentiirt man diese Gleichungen zweimal nach /, so erhält man 
durch Benutzung von 9) und 10), so wie der Gleichungen 


= — z siny -zcoy, y =y 
pm 2w cosy S 
TY — 2w (sin ua + cosy 2) 11) 
Tr g + 2w cosy W. 


Es können diese Gleichungen ohne weitere Voraussetzungen nach 
einer bekannten Methode integrirt werden; wir wollen indessen ihre 
Integrale vereinfachen durch die Annahme, dass Glieder von der 
Ordnung von w?y vernachlässigt werden können. Die Anfangswerthe 


1 s : 
von 4 m, = nennen wir «, ß, y; wir erhalten dann aus 11) 
zunächst 
d 
= = & + 2w siny. y 


Zeytoyit 2w cosy. y, 


und bei Benutzung hiervon, nach der genannten Annahme 


dy 


Pria — 2w (« sin Yy + y cos Y) t — w cos y. gt. 


Dieselbe Annahme führt dann weiter zu den Gleichungen 
x = «t + wß sm y. 
3 
y = BI — w(« siny + y cos y) È? — w cos y. s 
| z=rt+(gtußosp)e. 


Ist die Anfangsgeschwindigkeit = (0), d. h. sind «, ß, y = 0, so wer- 
den dieselben 


r = Í) 
Td 
y = — wcos y = 
RT 
Bi 
woraus folgt 
_ wen y 2/8: 12 
y == $ 5 ) 


Ein frei fallender Körper weicht hiernach in Folge der Drehung der 
Erde von der Lothlinie in einer zum Meridian senkrechten Richtung 
ab. Die Abweichung findet im Sinne der Drehung der Erde, d. h. 
nach Osten hin, stått. Es sind hierüber von Reich in Ele 
suche auge. bei diesen war 

= W577, y=M,3il, z= 158", 5 
Die Gleichung 12) ergiebt hieraus y = 27” 5; Reich fand y = 28” 4, 
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88. 


Untersuchen wir nun noch die Bewegung eines einfachen Pen- 
dels, das um seinen Aufhängepunkt sich frei drehen kann, mit Rück- 
sicht auf die Drehung der Erde. 

Wir benutzen ein Üoordinatensystem wie das, auf welches die 
Gleichungen 11) sich beziehn, dessen z-Achse vertikal abwärts gekehrt 
ist. Der Anfangspunkt sei die Gleichgewichtslage des schweren 
Punktes des Pendels, ? die Länge dieses, Es findet dann die Be- 
dingungsgleichung 

ty HU Dr 


statt, und die Ve der Bewegung sind 


d $, 

m= 2w sin y Z A 

y 

PY = — 2w (iav He) HAV 13) 


Pr +2w cosy , Yrı@—). 


Ein Integral derselben findet man, wenn man sie mit dw, ay, dz 
multiplieirt, addirt und integrirt; so ergiebt sich 
da® + dy + dz? = (29z + Aat, 14) 
wo H eine willkührliche Constante bedeutet. Um zu einem zweiten 
zu gelangen, bilde man aus 13) 
d? da d} 
2 an Y ge = 2w sin y (a AA 15) 
€ dz 
— 2w cosy x Fre 
Diese Gleichung ist im Allgemeinen nicht integrabel; sie wird es 
aber, wenn wir die Voraussetzung einführen, dass die Schwingungen 
des Pendels unendlich klein sind, was wir thun wollen. Es seien x 
und y gegen / unendlich klein von der ersten Ordnung; es ist dann 
z von der zweiten Ordnung; es ist nämlich 
RN 
Eee. TEEN 
Das letzte Glied in der Gleichung 15) ist daher von der dritten 
Ordnung, während die andern von der zweiten sind. Bei Vernach- 
lässigung jenes erhält man 


zdy — ydz = (c — w siny (<? + yd) dt, 16) 
wo c eine neue willkührliche Constante bedeutet. Die Gleichung 14) 
wird dabei 


da + dy? = (4 (è +°) ELLE 17) 
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83. 


In 16) und 17) setze man 


ee, Men, 


wo dann r und 6 Polareoordinaten des schweren Punktes bedeuten; 
dadurch erhält man 
r?d9 = (c — r’w sin y) dt 


dr? + rdt = (i r? H) dë. 
Die erste dieser beiden Gleichungen wird, wenn wir 


0 + tw sin y = ẹĵ 18) 
machen, 
rd? = cdi, 19) 


die zweite bei Benutzung hiervon 
dr: + ra? = (E — w’sin? y) r? + H+ c2w sin v) at. >) 


An Stelle von Æ führen wir nun eine andere willkührliche Constante 
h durch die Gleichung 
H-+c2wsnd=h 


ein und benutzen, dass w so klein ist, dass sein Quadrat vernach- ° 
lässigt werden kann; die Gleichung 20) wird dann 


dr? + red? = E + h ) ar. 21) 


Die Gleichungen 19) und 21) können leicht vollständig integrirt wer- 
den; sie stimmen überein mit Gleichungen, auf die man kommt, wenn 
man die Drehung der Erde vernachlässigt, wie daraus hervorgeht, 
dass sie w nicht enthalten, also ungeändert bleiben, wenn man w = 0 
setzt. Setzt man w == 0, so wird 9 = 0, und r und # sind die Po- 
larcoordivaten des Pendelkörpers. Berücksichtigt man die Drehung 
der Erde, so sind r und 6 diese Polareoordinaten und zwischen 6 
und ð besteht die Rotation 18). Daraus geht hervor, dass die rela- 
tive Bewegung des Pendels zu der sich drehenden Erde dieselbe ist, 
als ob die absolute Bewegung des Pendels diejenige wäre, die es 
haben würde, wenn die Erde ruhte, die Erde aber mit der Winkel- 
geschwindigkeit w sin u um die vertikale, durch den Aufhängungs- 
punkt gehende Linie sich drehte. 

Es ist dieses Resultat durch Versuche, die zuerst von Foucault 
angestellt sind, bestätigt. 5 


Zehnte Vorlesung, 


(Relative Verschiebungen der Theile eines Körpers, Dilatation einer Linie, 
einer Fläche, eines Raumtheiles. Die Veränderung eines unendlich kleinen 
Theiles eines Körpers ist zusammengesetzt aus einer Verschiebung, einer Drehung 
und einer Ausdehnung nach drei auf einander senkrechten Richtungen. Haupt- 
dilatationen. Bewegungen an der Öberfläche eines Körpers und an der Be- 
rührungsfläche zweier Körper.) 


Bu 


Unsere bisherigen Betrachtungen haben sich auf materielle 
Punkte und starre Körper bezogen. Die letzteren dachten wir uns 
als Systeme von unveränderlich mit einander verbundenen materiellen 
Punkten; die Frage, ob diese sich stetig an einander schliessen, brauch- 
ten wir nicht zu erwägen, und, dass ihre Zahl unendlich gross ist, 
nicht zu beachten. Wir wenden uns jetzt zur Untersuchung der Be- 
wegung von Körpern, welche nicht starr sind, deren Theile relative 
Verschiebungen erleiden; strenge genommen, findet das bei alen Kör- 
pern der Natur statt. Der Ausgangspunkt dieser Untersuchung soll 
die Annahme bilden, dass die Körper steiiy ausgedehnte Materie sind, 
und dass die Bewegung in ihnen sich sietig mit dem Orte ändert. 
Die Bedeutung dieser Annahme wird klarer hervortreten in den Glei- 
chungen, in die wir dieselbe übersetzen wollen. Es seien «,b, c die 
Coordinaten eines materiellen Punktes eines Körpers zur Zeit ‘,, und 
x, y, z die Coordinaten desselben Punktes zur Zeit 4; x, y, z sind 
dann lFunctionen der 4, stetig veründerlichen, Argumente «a, b, c, t, 
und zwar stetige Functionen; ein materieller Punkt des Körpers, 
dessen Coordinaten zur Zeit fo 


atda, b+db, c+ de 


sind, hat zur Zeit / die Coordinaten 


ztda, y+dy, z+ dz, 


wo 
de= da+ 2 au + X de 
dy = da + L db + U ge 
0: 0: 0: i 
dz = 3; da +- zr ab + pa de ist. 
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Diese Gleichungen bilden die Basis der Betrachtungen, die wir an- 
zustellen haben. 

Wir können da, db, dc als die Coordinaten zur Zeit 7, eines 
Punktes des Körpers in Bezug auf ein Coordinatensystem betrachten, 
dessen Achsen denen des bis jetzt benutzten parallel sind, dessen An- 
fangspunkt aber der Punkt ist, dessen Coordinaten bis jetzt a, b, c 
genannt wurden; die Coordinaten desselben materiellen Punktes zur 
Zeit / in Bezug auf dasselbe Coordinatensystem sind dann 


© — a + ÎZ da + $2 do + ae 


b e 
y — b +Z da + ĈE ab 4 de 1) 


z— e4? dat abt Eac. 


Da da, db, de, abgesehn davon, dass sie unendlich klein sein müssen, 
willkührlich sind, so erlauben diese Ausdrücke die Veränderung zu 
beurtheilen, welche ein unendlich kleiner Theil des Körpers in dem 
Zeitraume von /, bis ? erleidet. Das Charakteristische dieser Aus- 
drücke ist, dass sie linear in Bezug auf da, db, de sind. Bei der 
Entwickelung der Folgerungen, welche hieraus fliessen, wollen wir 
uns einer neuen Bezeichnung bedienen, später aber zu der bis jetzt 
gebrauchten zurückkehren. 
a 
82. 
&, n, & seien die Coordinaten eines materiellen Punktes eines 
Körpers; dieser Körper erleide eine Veränderung der Art, dass, wenn 
E”, n”, é” die Coordinaten desselben Punktes nach dieser bezeichnen, 


"= a, 4 an H ann + a; 
n” = M, + an5 + ann + anb 2) 
E = a; + ay Ë + an + a6 
ist, wo die Grössen æ Constanten sind. Es soll diese Veränderung 
untersucht werden. i 
Wir setzen dabei voraus, dass die Grössen æ nicht unendlich 
sind, und dass, wenn 


§ = b (E — a) + ba ln" — a) + ba (E — as) 
n = byr (E — a) + ba (n’ — 43) + ba, (6 — as) 3) 
E = bis (§" — a) F bas (m — a) + bss (6 — a) 
die Auflösungen der Gleichungen 2) sind, auch die Grössen b bestimmte, 
nicht unendliche Werthe haben; das erfordert, dass, wenn 
Ay, Giz, fig 
D= | Ay, ln, Gy 4) 
azis Qaz» ags | 
Kirchhoff, Mechanik. 7 


b 
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ist, d. h. wenn P die Determinante der Grössen «į, æ; - . bedeutet, 
D nicht versehwindet. Wir wollen uns vorstellen, dass der Zustand 
des Körpers stetig geändert wird, ohne dass P verschwindet; dann 
ist dasselbe immer positiv; denn es ist positiv, nämlich = 1, wenn 
die Gleichungen 2) Een ine Gi 

sind. 

Zunächst ist ersichtlich, dass Punkte des Körpers, die ursprüng- 
lich in einer Ebene lagen, in einer Ebene geblieben sind; denn einer 
linearen Relation zwischen €”, n”, &° entspricht eine lineare Relation 
zwischen ë, n, £, und umgekehrt. Gerade Linien sind daher auch 
gerade, und Parallelen sind parallel geblieben, weil ë”, n”, 8” unend- 
lich werden, wenn &, y, & es sind, und umgekehrt. 

Die weiteren Ueberlegungen können wir durch die folgende Be- 
merkung ein wenig erleichtern. Die durch die Gleichungen 2) dar- 
gestellte Veränderung des Körpers können wir ansehn als zusammen- 
gesetzt aus zweien, die nach einander bewirkt werden. Ausser den 
beiden bis jetzt betrachteten Zuständen denken wir uns einen dritten, 
einen Zwischenzustand, und bezeichnen bei ihm durch 8, 4, & die 
Coordinaten des Punktes, auf den ë, y, & und E”, n”, $ sich beziehn. 
Die Gleichungen 2) können wir dann ersetzen durch 


s= an g 
y = mn + 5) 
E =a tE 
und E = anë + an + lé 
n = la E F aat F aak 6) 


E = anb F dah a8. 

Die durch die Gleichungen 5) dargestellte Veränderung des Körpers 
ist eine Verschiebung ohne Aenderung der relativen Lage seiner 
Punkte und ohne Drehung, eine Verschiebung um eine Strecke, deren 
Projectionen auf die Coordinatenachsen «a,, @a,, a, sind. Noch zu 
untersuchen ist die durch die Gleichungen 6) dargestellte Veränderung, 
_ die einen speciellen Fall derjenigen bildet, auf welche die Gleichun- 
gen 2) sich beziehn. 

Denken wir uns eine von dem Anfangspunkte der Coordinaten 
ausgehende gerade Linie des Körpers; «, ß, y seien die Cosinus der 
Winkel, welche sie mit den Achsen bildet, r ihre Länge vor der 
Veränderung, o’, B, y, r' die entsprechenden Grössen nach derselben ; 
dann ist 

eme ee y 
!=e,rd,yerß,f=ry, 
also nach 6) 
TE = r (dpe F lab | aay) 
rB =r (aye + tah F 137) îi) 
Ty = r (dyt F MB F sgy) 
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Die gedachte Linie hat eine Aenderung ihrer Richtung und ihrer 
Länge erfahren; den Werth von = — 1 nennt man ihre Dilatation; 


diese, so wie die Aenderung ihrer Richtung ist durch 7) in Verbin- 
| dung mit 
HR 

aus «, ß, y zu berechnen. Parallele Linien erfahren gleiche Dilata- 
tion und gleiche Richtungsänderungen, wie daraus folgt, dass ein 
Parallelogramm ein Parallelogramm bleibt. 

Suchen wir nun die Aenderungen der Grösse und Richtung auf, 
welche eine ebene Fläche erleidet. Wir wählen als solche ein Dreieck, 
dessen Ecken im ursprünglichen Zustande des Körpers die Coordinaten 


0, 0, 0, bi TE TE Eo, N Én 
und nach der Veränderung die Coordinaten 

0, 0, 0, Sm $i E, Ms $x 
haben. Neben dem benutzten (!oordinatensystem führen wir ein zweites, 
das der x, y, z, ein, von dem wir voraussetzen, dass es durch 
Drehung in eine Lage gebracht werden könnte, bei der die Achsen 


der x, y, z resp. mit den Achsen der 8, 7, & zusammenfallen wür- 
den, und setzen allgemein 

E= at + ey ez 

n = Bix + Bry + Paz 

E= pt + py Fz. 
Die xy-Ebeue soll die Ebene des genannten Dreiecks im ursprüng- 


lichen Zustande des Körpers sein. Es ist dann 
sera ty, E, = 02,4 Cay 
n = Bizi F Ba, M: = Bi Ty + BaN: Pr 
E = p8 F PA b = Pi Ta F PY} 

daraus folgt bei Rücksicht auf die Gleichungen 6) und 7) der fünften 


Vorlesung 

Ni Eo ~ Mafi = a (Z1 Y2 — X291) 

Eiba — bë, = By (a, — 241) 

Sino — 891 = Ys (Gy — Tayı) - 
Bezeichnet man durch s die Fläche des genannten Dreiecks beim ur- 
sprünglichen Zustande des Körpers, so ist 

een = 

wo das Vorzeichen der linken Seite dadurch bestimmt wird, dass s 
positiv ist. Nennt man ferner «, ß, y die Cosinus der Winkel, 
welche eine der beiden Normalen der Ebene des Dreiecks, also die 
z-Achse oder die dieser entgegengesetzte Richtung, mit den Achsen 


der &, n, E bildet, so ist daher 


Zelnte Vorlesung. 


+ 2sa = nb— nl 
+ 2s = $i $ — 6}, 8) 
+ 2sy = $i — N) 
wo entweder die drei oberen oder die drei unteren Zeichen gelten. 
Eine ähnliche Betrachtung in Bezug auf das Dreieck nach der Ver- 
änderung des Körpers führt bei analoger Bezeichnung zu den Glei- 
chungen 
2s = n bh — nrk 
2s R = bby — br bi 9) 
E 2s y = bin — bN a 
wo s die Fläche, «', ß‘, y die Cosinus der Winkel, welche eine ihrer 
Normalen mit den Achsen der &, n, & bildet, nach der Veränderung 
bedeuten, und wo gleichfalls die 3 oberen oder die 3 unteren Zeichen 
selten. Aus 6) ergiebt sich nun 


M E — Na = (z033 — lag G32) (MÉ — M61) 
+ (9303, — 44,035) (E152 — r1) 10) 
+ (a0 — Aaa lyi) aM — ai) 
Diese Gleichung nimmt eine einfachere Gestalt an, wenn man die 
durch die Gleichungen 3) definirteu Grössen b einführt. Es ist nämlich 


Lii N 
bii = p (ass — lag lg) 
pna 1 
hia = y (Calz — la llyg) 


1 
ba =D (4,492 — lygi) , 


wo D die Determinante der Grössen a bedeutet. Transformirt man 
mit Hülfe hiervon die Gleichung 10) und fügt die zwei Gleichungen 
hinzu, die auf analogem Wege sich bilden lassen, so erhält man 


Esia = sD (ba + bip + biy) 
« ESP = sD (bua + ba + bay) 11) 
+ sy = sD (bya + bsp + br); 
wo auf den linken Seiten gleichzeitig das positive oder das negative 
Zeichen gilt. Wir haben bereits angenommen, dass der Zustand des 
Körpers stetig geändert ist und so, dass dabei D nicht verschwand; 
setzen wir noch fest, dass dabei die Normale, auf welche die Zeichen 
«, ß, y sich beziehn, nicht gewechselt wird, so gilt das positive Zei- 
chen, denn dieses gilt am Anfange der Veränderung, und es kann 
nicht wechseln, da die linken Seiten der Gleichungen 11) nicht gleich- 
zeitig verschwinden können; geschähe das nämlich, so müsste s = 0 
sein, während s von Null verschieden ist; d. h. es müssten 3 Punkte 
des Körpers, die ursprünglich nicht auf einer geraden Linie lagen, 
nach der Veränderung auf einer solchen sich befinden. Man hat daher 
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se = sD (bua + bih + dr) 
sB = sD (baa + ba B + bay) 12) 
Sy = sD (bye F byb + Par): 

Aus diesen Gleichungen ist die Richtungsänderung und die Dilatation 

der gedachten Fläche zu berechnen; mit diesem Namen belegt man 


101 


den Werth von z — 1. Sie gelten übrigens nicht allein für ein 


Dreieck, wie wir es betrachtet haben, sondern für jeden Theil seiner 
Ebene, weil dieser sich dureli Addition und Subtraction aus solchen 
Dreiecken zusammensetzen lässt. Sie gelten auch für parallele Flächen, 
weil parallele und gleich lange Linien parallel und von gleicher 
Länge bleiben. 

Wir suchen endlich die räumliche Dilatation, welche der durch 
die Gleichungen 6) dargestellten Veränderung des Körpers entspricht, 
auf. Zu diesem Zwecke denken wir uns in dem Körper in seinem 

“> ursprünglichen Zustande einen durch zwei senkrechte Querschnitte 
-— begrenzten Cylinder; s sei die Grundfläche, r die Länge der Achse, 
= v, B, y die Cosinus der Winkel, welche eine der beiden Richtungen 
dieser mit den Coordinatenachsen bildet. Nach der Veränderung ist 
der Cylinder ein schiefer geworden; es sei nun s die Grundfläche, 7 
die Länge der Achse; es sollen ferner œ, ß,,y’ sich auf die Normale 
der Grundfläche, œ”, B”, y” sich auf die Richtung der Achse beziehen. 
Es gelten dann die Gleichungen 12), und nach 7) ist 


ra” = r (a + th H AP) 

rB" =r (aya + aab F tay) 

; ry” =r (aye F dyab F tay). 

Diese Gleichungen multipliciren wir der Reihe nach mit den Glei- 
i ehungen 12) und addiren die Produkte. Bezeichnen wir das Volumen 
des Cylinders vor der Aenderung durch r, nach derselben durch t’, 


so haben wir 


rer 
gidi 


z0 W 


URONE 


zyetwa Mi 


T= Fs 

T = Ás la” HBB HEFY 
Wir beachten ferner, dass nach der bei 3) gegebenen Definition 
der Grössen & die Gleichungen 3) identische werden müssen, wenn 
man in sie die Werthe von &”, y”, &° aus 2) substituirt; daraus er- 
geben sich neun Relationen zwischen den Grössen « und b, in Folge 
deren die auf dem angegebenen Wege gebildete Gleichung 


FEN 15) 
wird. Die räumliche Dilatation, d. h. £ — 1 ist also = P — 1; und 


das gilt nicht allein für einen Cylinder, sondern für jeden Theil des 
Körpers, weil jeder Theil desselben sich aus Cylindern zusammen- 
setzen lässt. 
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Wir knüpfen hier eine Bemerkung an, auf die wir uns später 
beziehen wollen. Es seien 


Šo Ma $ 
E; Nay E, 
Sss ias És 


die Coordinaten dreier Punkte des Körpers vor der Veränderung und 


51, . m, $ 


Ess M $r 

N 
die Coordinaten derselben Punkte nach dieser; es gelten dann die 
Gleichungen, die aus 6) entstehen, wenn man den Zeichen &, n, &, 
E, n, & den Index 1 oder 2 oder 3 giebt. Der Gfache Inhalt des 
Tetraeders, welches diese 3 Punkte und den Anfangspunkt der Coor- ° 
dinaten zu Eckpunkten hat, vor oder nach der Veränderung ist gleich 
dem absoluten Werthe der Determinante jener oder dieser 9 Coordi- 
naten. Nach 13) ist das Verhältniss der beiden Determinanten da- 
her = + J; es ist = + J, da es mit D der Einheit gleich wird, 
wenn die Veränderung verschwindet. Setzt man für D seinen Werth 
aus 4), so erhält man daher 


g» RR: r 
“u Ns 8 Šis Mi É | airy Bigs Ey | 
= d t + un pa 
Eas M2 6&2 = | Ša, Mas Éz | © | Gas rns aa 

£ T - 
Ear Na, ba Ess n31 5 day, Ayg, Ay; 


Diese Gleichung, die von der Bedeutung unabhängig ist, die wir den 
Zeichen &', n, &, &, n, & gegeben haben, und nur erfordert, dass zwi- 
schen diesen die Gleichungen bestehen, die nach dem Muster der 
Gleichungen 6) zu bilden sind, spricht einen bekannten Satz der 
Determinantentheorie aus. 


3 

Wir haben die durch die Gleichungen 2) dargestellte Veränderung 
eines Körpers angeschn als zusammengesetzt aus zweien, die durch 
die Gleichungen 5) und 6) dargestellt sind, und von denen die erste 
in einer Verschiebung besteht. Wir werden nun zeigen, dass die 
zweite zerlegt werden kann in eine Drehung des Körpers um den 
Anfangspunkt der Coordinaten und in eine Veränderung, die wir 
eine Ausdehnung in drei auf einander senkrechten Richtungen nennen 
wollen. Wir führen neben dem Coordinatensystem der &, y, & ein 
zweites mit demselben Anfangspunkte ein und nennen x, y, z die 
Coordinaten eines materiellen Punktes des Körpers in seinem ursprüng- 
lichen Zustande in Bezug auf dieses. Wir denken uns den Zustand 
desselben nun so geändert, dass, wenn x‘, y’, z’ die neuen Coordinaten 
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des nämlichen materiellen Punktes in Bezug auf dasselbe Coordina- 
tensystem sind, 


si a 
P= 14) 
= uZ 


“ist, WO U, Us, H, positive Constanten sein sollen. Diese Veränderung 
belegen wir mit dem Namen einer Ausdehnung in den Richtungen 
der x, y, z. Sie hat das Eigenthümliche, dass die Theilchen, die 
ursprünglich auf einer der Achsen lagen, auf derselben geblieben 
sind. Die Dilatationen, die in den Richtungen der Achsen statt- 
gefunden haben, nennen wir die /auptdilatationen; ihre Grössen sind 
u, — l, u, — l, u, — 1. Nachdem diese Ausdehnung stattgefunden 
hat, denken wir uns den Körper um den Anfangspunkt der Coordi- 
naten gedreht und stellen uns vor, dass die Achsen der x, y, z diese 
Drehung mitmachen. Die Coordinaten in Bezug auf sie des betrach- 
teten materiellen Punktes ändern sich durch diese Drehung dann 
nicht, sondern bleiben x’, y, z. Nun seien die Coordinaten dessel- 
ben materiellen Punktes in Bezug auf das System der &, n, & im ur- 
sprünglichen Zustande des Körpers £, n, & und nach der Ausdehnung 
und Drehung &', 7, €; es seien ferner die Cosinus der Winkel, welche 
die Achsen der x, y, z mit den Achsen der &, n, & bilden vor der 
Drehung 

& Biy 

a, Br vs 

Cs Ba Yy, 
nach der Drehung 

“Bi ri 

Ea Ba Pa 

«s B3 Y3» 
so dass, gemäss der früher gebrauchten Bezeichnungsweise, die Buch- 
staben œ, ß, y den Zeichen 8, n, &, die Indices 1, 2, 3 den Zeichen 
£, y, z resp. entsprechen. Es ist dann 


t= a + Pin tag 

y = $ F Ban T y$ 15) 

z = o$ + Ban + Yab 

=e e A oz 

Ba eu 16) 
E = pyt F yry Fyz. 

Substituirt man in 16) die Werthe von «, y, : aus 14) und dann 

für x, y, z ihre Werthe aus 15), so erhält man 


und 


5. ure 
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E = $ lau F Aty u; + au) FN (Bia ti F Bat Uo A Baty Ha) 
+ E (yia u, + Pat + Vitg ta) 
n = È (aB u, F aß + Aha Ua) H N (BiBi t + Baba ta H Bb3 t) 
F E (PB ea Hrabi te + ybs) 11) 
E = E layı m + apa F Aata la + NBV, + Bora Ha + Bıya ta) 
F E (PP m + Vaya Ba + Yaya la) 
Diese Gleichungen sind von derselben Form, als die Gleichungen 6); 
sie lassen sich mit diesen identisch machen durch passende Bestim- 
mung der 18 Grössen «, ß, y und der 3 Grössen u; man hat dazu 
die 9 Gleichungen, welche die Gleichheit der Coeffieienten in den 
Gleichungen 6) und 17) aussprechen und die 12 Relationen, welche 
zwischen den Grössen «, ß, y bestehen. Hieraus folgt dann, dass, 
wie behauptet wurde, eine jede durch die Gleichungen 6) dargestellte 
Veränderung des Körpers als zusammengesetzt aus einer Drehung 
und einer Ausdehnung, wie sie durch 14) dargestellt ist, angesehen 
werden kann. 
Wie die Grössen «, ß, y, u berechnet werden können, lehrt die 
folgende Betrachtung. Nehmen wir an, dass zwischen &, n, & die 


Relation 
E+m+e-=1 18) 


besteht, d. h. betrachten wir materielle Punkte des Körpers, welche 
ursprünglich auf einer mit dem Radius 1 um den Anfangspunkt der 
Coordinaten beschriebenen Kugel liegen; die Gleichungen 6) ergeben 
dann, wenn man die Zeichen b in der bei 3) angegebenen Bedeutung 
gebraucht, zwischen &', y, & die Relation 


+ 19) 
das ist die Gleichung einer Oberfläche zweiten Grades, und zwar 
eines Ellipsoids, da, wenn man 

ger, yerf, G-ry 
setzt, sie bei allen Werthen von «', ß', y reelle, endliche Werthe 
von 7 giebt. Auf diesem Ellipsoid liegen also die betrachteten Theil- 


chen nach der durch 4) dargestellten Veränderung. Aus der Glei- 
chung 18) folgt nun wegen 15) 


a eo ll 
und weiter bei Rücksicht auf 14) 


Bei der Lage, welche die Achsen der x, y, z nach der Drehung 
haben, die wir als einen Theil der in Rede stehenden Veränderung 
betrachten, stellt diese Gleichung also dasselbe Ellipsoid als die Glei- 
chung 19) dar. Suchen wir mit Hülfe der letzteren die Hauptachsen 
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desselben, so haben wir in ihren halben Längen die Werthe von 
Ui, l, Ug, in den Cosinus der Winkel, die sie mit den Achsen der 
ë, n, & bilden, die Werthe der «, $’, y. Nimmt man 


PHE =I 
an, so findet man in ähnlicher Weise 
(an H nH 0n) H Cia EH taan H tab) H i EFH n H tl 
und WP + uy + am 
als Gleichungen eines zweiten Ellipsoids, falls die Achsen der x, y, z 


die Lage haben, die sie vor jener Drehung besitzen Die Halbachsen 


REN A 


desselben haben die Längen RE RR und die Cosinus der Winkel, 
2 


1 
die sie mit den Achsen der &, n, & bilden, lehren die Werthe der 
a, B, y kennen. 


§ 4. 

Berechnen wollen wir die Drehung und die Grössen und Rich- 
tungen der Hauptdilatationen, welche den Gleichungen 6) entsprechen, 
nur in dem Falle, dass die ganze Veränderung unendlich klein ist. 
Es müssen die Hauptdilatationen u; — 1, u, — 1, u, — 1, die wir 
nun A,, 4,, 4, nennen wollen, dann unendlich klein sein und ebenso 


die Differenzen 
d — a, By = 
de, öß, ôy 
bezeichnen wollen, für die Indices 1, 2, 3. Nach den Relationen, 
die zwischen den Grössen «, ß, y bestehen, werden daher die Glei- 
chungen 17) bei Vernachlässigung unendlich kleiner Grössen höherer 
Ordnung 

E — =E (oA H en Ag H er Aa Heida Had e H o De) 
+nla Bihi HBh A Biha + Bde, -HBA H BÀ aa) 
FHE Cey Ai H a Pho F eys Aa Hyi de, Hyd Hya a) 

n — q= E (B, o, HBa, + Ba t A H e Ò Bi H e Ò Ba -eey Ô By) 
art BR HBs R+B: ÒB -HHB B+ B0B) 20) 
FECR Yi li HBa Vea + Bi Ys Aa Hyi OB Hr Ba FH y0 Ba) 

E — E= E (p, æ hi Hyt la Hyra Aa H a Ay Ha Ày HÀ ya) 
+nlpıßı A Habr h + vs Bsa HB Ay HBO v +HB ÀY) 
Ho trat h Hr y Hre rH). 

Durch Variation der kelationen zwischen den Grössen «, ß, y erhält 
man 6 Relationen zwischen den Grössen «, ß, y, d«, öß, öy, welche 
im § 2. der fünften Vorlesung nach Aufstellung der Gleichungen 10) 
amgegeben sind. In Folge derselben giebt die Vergleichung der 
Gleichungen 20) mit den Gleichungen 6) 


die wir durch 
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an EEE A e a ak, 
ty 1 = B? hi + Pr + Ba? Aa 


ty — 1 = yh F Pi H Phs 21) | 

+ d 
ae e pay i F boP2h2 + Psst i 
un 2 = = y, t åy + Parha + Vs Us Ay 


An dem angeführten Orte ist gezeigt, dass die Grössen 


Bdp, HBr HBr, pie, +7,90, Hyd, OB, H IB, + ds 
die dort mit x’, y, 0° bezeichnet wurden, die Componenten der 
Drehung nach den Achsen der &, n, & sind. Durch Vergleichung 
der Gleichungen 20) und 6) findet man daher als die Werthe dieser 
Componenten 


tm af, + Baha + Cs Bahs. : 
l 
| 


Ag üa As amo a 7 a DD) 
; s T ae ) 


á ʻa a 


Die Werthe der Grössen æ, ß, y, A ergeben sich durch die folgende 
Betrachtung. Aus den Gleichungen 21) findet man leicht bei Rück- 
sicht auf die Relationen zwischen den œ, ß, y 


(a, — b=2)e eg, + ut, —0 | 
aa + a az F Age D: 
ur y a ANB a Pig 23) 

i petes a + Seti Bi Cana o A)yn—V. 


Summe ihrer Quadrate = 1 ist, so muss die Determinante dieser 
Gleichungen verschwinden; d. h. es muss A, eine Wurzel der cubi- 


j 
` . . ... ` , . | 
Da nun «&,, ß,, yı nicht gleichzeitig verschwinden können, weil die | 
schen Gleichung | 


y2 F “zi tig F Agı 
üp l=}, DEET E 


ln + an uz F asz DER 
Tan, 1A, Te |-0 g) 
ası + as et a 

347123 ee AL 


A sein. Die Gleichungen 28) bleiben aber auch gültig, wenn man den 
* Index 1 mit dem Ber 2 oder 3 bei > Zeichen «, B, y, 4 ver- 
tauscht, woraus dann folgt, dass A|, A,, A, die 3 Worek der Glei- 
chung 24) sind. Hat man eine derselben für A, gewählt, so bestimmen 
die Gleichungen 23) die Verhältnisse von «,, B., yı; man findet diese 
Grössen selbst bis auf das Vorzeichen einer, welches willkührlich bleibt, 
durch Hinzuziehung der Gleichung 


Eee | 
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Auf ähnliche Weise ergeben sich die Werthe von «,, ß,, y, und 

čs, By, %. Auch die Vorzeichen einer der Grössen «,, ß,, y, und 

einer der Grössen «&,, Ba, y, können noch willkührlich gewählt werden. 
Wir merken an, dass die räumliche Dilatation 


= un, l= A) A H A M le, t+hrh, 
also nach den 3 ersten der Gleichungen 21) 


, == Ma — l -p la — l allg M il 25) 
ist. 


SD. 

Wir kehren nun zurück zu der in $ 1. entwickelten Vorstellung 
und der dort gebrauchten Bezeichnung. Aus den gewonnenen Re- 
sultaten ist zu schliessen, dass die Veränderung, welche irgend ein 
Theil des Körpers, dessen sämnitliche Dimensionen unendlich klein 
sind, bei seiner Bewegung in irgend einem Zeitraume erleidet, ange- 
sehen werden kann als zusammengesetzt aus einer Verschiebung, 
einer Drehung und einer Ausdehnung, wie sie durch die Gleichungen 14) 
charakterisirt ist. Die Componenten der Verschiebung sind 

i c MU, BE; 
der materielle Punkt, der bei der Drehung und der Ausdehnung keine 
Verrückung erfährt, ist derjenige, dessen ursprüngliche Coordinaten 
«a, b, c, dessen Coordinaten nach der Veränderung also x, y, z sind. 
Die Componenten der Drehung, die Grössen und Richtungen der 
Hauptdilatationen, wie alle Dilatationen, die stattgefunden haben, 
findet man aus den dafür aufgestellten Formeln, wenn man in ihnen 


6x 0x 0 
4, = 5, mi =, 
Be] _. 0y TRAED, 96 
er E Re 26) 
oz 0x 02 
BT 923.082 = 5 en 


setzt. 

Die Veränderung, welche der betrachtete Theil des Körpers in 
einen Zeitelenent di erleidet, ist unendlich klein; auf sie können 
daher die Formeln eine Anwendung finden, welche in § 4. entwickelt 
sind. Um diese Anwendung zu machen, nennen wir £, y, Z, was 
wir bisher «, b, c nannten, und schreiben x + dx, y + dy, z fr dz 
für x, y, z; zugleich setzen wir 


dx = udt, dy=vdt, dz = wdi, 


d. h. wir bezeichnen durch v, v, ew die Componenten der Geschwin- 
digkeit, welche zur Zeit ¿ im Punkte (x, y, z) stattfindet; die Glei- 
chungen 26) werden dann 
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a, — 1 de at, ai di, ap =? dt 
lya, = 2 dt, a, —1 =a dt, CAA =? di 27) 
ty =E dt, a =$ dt, aara Tanai 


\ 
DIN l 
Den Ausdrücken 22) zufolge sind daher die Componenten der Drehungs- | 
geschwindigkeit im Punkte x, y, z zur Zeit £ 


dw dv Bu dw dv ĝu > 
1-2) F r le). E 


und nach 25) ist dic räumliche Dilatation, die in dem Zeitelemente 
dt hier vor sich geht, 


(= ++: AL di. 29) 


86. 

Wir wollen nun eine Ueberlegung anstellen, die sich auf die 
Oberfläche des bewegten Körpers bezieht, und beweisen, dass (unter 
der Voraussetzung der Stetigkeit der Bewegung) diese immer von 
denselben materiellen Punkten gebildet wird. Denken wir uns einen 
materiellen Punkt, P, der in einem Augenblick nicht in der Ober- 
fläche liegt, und betrachten einen Theil des Körpers, der in diesem 
Augenblick eine um ? beschriebene, unendlich kleine Kugel ist. Nach 
unseren Betrachtungen ist dieser Theil in jedem andern Augenblick 
ein Ellipsoid, dessen Mittelpunkt /’ ist. Daraus geht hervor, dass ein 
materieller Punkt, der einmal nicht in der Oberfläche liegt, nie in 
dieser sich befindet, und hierdurch ist jene Behauptung mit anderen 
Worten ausgesprochen. Um dieselbe analytisch auszudrücken, schrei- 
ben wir die Gleichung der Oberfläche zur Zeit 7 

/ (£, y, 3z t) = 0, 30) 
und fassen einen materiellen Punkt ins Auge, der zur Zeit ¿ in der 
Oberfläche liegt; derselbe liegt dann auch zur Zeit © + dt in ihr; 
d. h. wenn /= 0 ist, so ist auch die Aenderung = 0, die / erfährt, 
wenn £ um di wächst und gleichzeitig x, y, z um udi, vdt, wdt 
wachsen; es ist or also 


i ul +» rw. 31) 


Die Oberlläche eines Körpers besteht aus den Flächen, in denen 
er andere Körper berührt. Es sei 30) die Gleichung einer solchen 
Fläche und es seien «,, v,, w, und %,, v3, W, die Componenten der 
Geschwindigkeit am Orte (x, y, z) in dem ersten und in dem zweiten 
Körper; die Gleichung 51) giebt dann 
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ð 
rt tt 
E Lyuk agrat 


Zieht man diese Gleichungen von einander ab, bezeichnet durch n 
eine von den beiden Richtungen der Normale der Fläche im Punkte 
(x, y, z) und benutzt, dass dann 


UEN E 
Ei pe OEN 


ist, so erhält man 


u, cos (ng) + v, cos (ny) + w, cos (nz) 
= u, Cos (nx) + v, cos (ny) + ww, cos (nz); 


ng) : cos (ny) : cos (nz) 


32) 


eine Gleichung, welche ausspricht, dass die Componente der Ge- 
schwindigkeit nach der Normale der Grenzfläche für beide Körper 
denselben Werth hat. 

Wir können es als möglich annehmen, dass auch in einem Körper 
eine Fläche vorhanden ist, an der die Geschwindigkeit sprungweise 
sich ändert; wir haben dann die beiden Theile, in welche die Fläche 
(die, wenn sie ungeschlossen ist, in beliebiger Weise zu einer ge- 
schlossenen ergänzt werden kann) den Körper theilt, wie zwei Körper 
zu betrachten. Auch dann muss die Gleichung 32) gelten. 
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(Druckkräfte. Abhängigkeit der Druckecomponenten von der Richtung und 
dem Orte des Flächenelementes, auf welches sie sich beziehn. Gleichheit des 
Druckes auf beiden Seiten der Berührungsfläche zweier Körper. Innere Kräfte. 
Werthe der Druckeomponenten bei Flüssigkeiten und elastischen festen Körpern.) 


Sl. 

Für die Einfachheit der Darstellung der Bewegungen der Körper 
ist es von Nutzen neben den Kräften, welche wir bisher allein zu 
betrachten gehabt haben, und welche auf die Theile eines Körpers 
wirken, andere einzuführen, welche auf die Theile seiner Oberfläche 
ausgeübt werden. Man nennt diese Drucke oder Druckkräfte. Der 
Druck, der auf ein Element der Oberfläche eines Körpers wirkt, ist 
gleichartig mit der bewegenden Kraft, welche auf einen materiellen 
Punkt ausgeübt wird; ihm konnt eine gewisse Grösse und eine ge- 
wisse Richtung zu; wir werden bei einem Drucke von seiner Com- 
ponente nach einer gewissen Richtung, seinem Drehungsmoment in 
Bezug auf eine gewisse Achse, seiner Arbeit für eine gewisse Ver- 
rückung seines Angriffspunktes in demselben Sinne sprechen, wie bei 
einer Kraft der Art, die wir bisher allein betrachtet haben. Mit der 
Grösse des Flächenelements, auf welches der Druck bezogen wird, 
ist derselbe proportional. 

Den so verallgemeinerten Begrifi der Kraft werden wir eben so 
wenig vollständig zu definiren versuchen, als wir es früher mit dem 
specielleren gethan haben; wir wollen allein feststellen, was man 
über die Bewegung eines Körpers aussagt, wenn man die Kräfte an- 
giebt, die auf seine Theile, und die Druckkräfte, die auf die Theile 
seiner Oberfläche wirken. 

Für ein System materieller Punkte, die irgend wie so mit ein- 
ander verbunden sind, dass eine Verschiebung in jeder Richtung und 
eine Drehung um jede Achse ohne Aenderung der relativen Lage 
möglielı ist, gelten die in den §§ 3. und 5. der vierten Vorlesung 
entwickelten Sätze von der Bewegung des Schwerpunkts und Flächen- 
sätze. Einen Körper betrachten wir als ein solches System mate- 
rieller Punkte. Der Ausspruch, dass auf die Theile eines Körpers 
gewisse Kräfte, auf die Theile seiner Oberfläche gewisse Druckkräfte 
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wirken, soll gleichbedeutend mit den 6 Gleichungen sein, welehe die 
Sätze von der Bewegung des Schwerpunkts und die Flächensätze aus- 
drücken, wenn man jene Kräfte und Druckkräfte als die einzigen 
wirkenden Kräfte in Rechnung bringt. 
Es sei dr ein Element des Volumens des Körpers, u die Dich- 
tigkeit dieses Elements, 
uAdt, uPdr, uZdt 


seien die Componenten der darauf wirkenden Kraft, ds ein Element 
der Oberfläche, n die nach dem Innern des Körpers gerichtete Nor- 
male desselben, 

X.ds, Pyds, Zuds 
die Componenten des darauf wirkenden Druckes, x, y, z die Coor- 


R $ j í 2z 
dinaten eines Punktes von dr oder von ds und endlich 4 = pe 
a 


die Componenten der Beschleunigung dieses Punktes. Nach der eben 
gegebenen Definition und nach den Gleichungen 3) und 9) der vierten 
Vorlesung ist dann 


d? R eA p z 
fe Sa dr =f uXdr +4 Ads 
. dy > >» 
Jere dgr == / uYdr +j Y.ds 1) 


fez re | uZdr + f zaas 


Z dz d? s 7 
I: a)i fewz—Nnar+| (y Zn — z F„) ds 

2 da dz e e y 
J u (efa — aTa) dt = fu@X—r2) art (X, —xZ,)ds 2) 
Je (2 u) dt = fe eY —yx) dr+ (er. yk) ds. 


g2, 


Ein jeder Theil eines Körpers ist selbst ein Körper, auf den die 
Gleichungen 1) und 2) angewandt werden können. Daraus folgt, dass 
die Zeichen X,, Fs, Z, auch für jedes Flächenelement im Innern 
eines Körpers eine Bedeutung haben müssen. Ihre Werthe werden 
von dem Orte des Flächenelementes und von der Richtung seiner 
Normale n abhängig sein. Die Abhiingigkeit von der letzteren finden 
wir, wenn wir die Gleichungen l) für einen Theil des Körpers bilden, 
‚dessen sämmtliche Dimensionen unendlich klein sind. Gesetzt, diese 
seien unendlich klein von der ersten Ordnung; dann sind die Integrale 


fe u dr und f uXdr, 
e Y 
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die Endlichkeit der Kräfte, wie der Beschleunigungen vorausgesetzt, 
unendlich klein von der dritten Ordnung; das Integral 


2) 
f: Xa ds 


würde aber von der zweiten Ordnung unendlieh klein sein, wenn 
nicht bei alleiniger Rücksicht auf die Glieder niedrigster Ordnung 


J> zo =M 3) 


wäre. Es muss daher die Gleichung 3) bestehn. Wir wollen die- 
selbe auf ein unendlich kleines Tetraeder anwenden, bei welchem die 
nach Innen gerichteten Normalen dreier Seitenflächen den Coor- 
dinatenachsen parallel sind. Das Zeichen X, soll für die 4te Seiten- 
fläche beibehalten, die entsprechenden Grössen für die anderen aber 
Nr, Xy, X, genannt werden. Ist s die Grösse der 4ten Seitenfläche, 
so sind die Grössen der 3 andern 


— s cos (nx), —scos(ny), —scos (nz); 
die Gleichung 3) wird daher bei Fortlassung des Factors s | 
Xa = Xa cos (nz) + X; cos (ny) + X, cos (nz). 4) | 


In Folge dieser Relation wird die Gleichung 3) für jeden Theil des 
$ Körpers, dessen sämmtliche Dimensionen unendlich klein sind, er- 
füllt, da i 


Jean =o, Joan, fo aa =o 5) 


ist. Diese Gleichungen ergeben sich leicht aus dem folgenden Satze, 
von dem wir mehrmals Anwendungen zu machen haben werden: 

Ist V eine eindeutige, stetige Function der Coordinaten x, y, z 
eines Punktes eines begrenzten Raumes, dr ein Element dieses Raumes, 
ds ein Element seiner Oberfläche und z die nach dem Innern des 
Raumes gerichtete Normale von ds. so ist 


ETA Ti A cos (ng) ds 


Dr „ar = v X V cos (ny) ds 6) 


> ef V cos (nz) ds. 


Die Richtigkeit dieser Gleichungen sieht man ein, wenn man in ihren 
linken Theilen d&dydz für dr setzt und die Integration nach 
x, y oder z ausführt. Man braucht in ihnen nur F = 1 zu setzen, 
um die Gleichungen 5) zu erhalten. 

Der Gleichung 4) kann man zwei ähnliche, auf demselben Wege 
abzuleitende, hinzufügen; so dass man hat 
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X, = X, cos (nx) + X, cos (ny) + £: cos (nz) 

Y„= Fz cos (n£) + F, cos (ny) + F- cos (nz) 1) 

Zu = Za cos (nx) + Z, cos (ny) + Z= cos (nz). 
Die 9 Grössen Yz, X, . », die hier auftreten, sind Functionen von 
z, y, z, die wir als im Allgemeinen einwerthig und stetig annehmen; 
nır in einzelnen Flächen, in den Berührungsflächen verschiedener 
Körper, sollen sprungweise Aenderungen derselben eintreten können, 
Für irgend einen Theil eines Körpers ist dann nach den Gleichungen 


4 und 6) 
fra --f(r oia Pan +) e 


und daher wegen der ersten der Gleichungen 1) 
Rx i] Xe È en 0X: | ze. 
fiet ea te H H edeo. 


Da diese Gleichung für jeden Theil des Körpers gelten soll, so muss 
der Factor von dr unter den Integralzeichen verschwinden. Zu der 
Gleichung, die so erhalten ist, lassen sich wiederum zwei ähnliche 
hinzufügen, so dass wir erhalten 


Bo py 0X 08 0% 
TEE Fra TE 
dye 0 Fz ô Fy or: 
1 E d=... du 1.00 8) 
dz BR VE NT e 


Be a Du E 


Setzt man die hierdurch gegebenen Werthe von w Ey und y Tri in 


die erste der Gleichungen 2), benutzt, dass in Folge von 6) 
Shi zoa dr= fzr. cos (næ) ds 
PT z en dr = fzr, cos (ny) ds 
4 Fr dr = fzr cos (nz) ds pft: dt 


— jy Je d= fyz cos (nx) ds 


— [vr ar— fvt, cos an) as+ [2,0 
a2 Ge fyz cos (nz) ds 


ist, und berücksichtigt die beiden letzten der Gleichungen 7), so er- 
hält man 


(F, —Z)de=0. 


Kirchhoff, Mechanik. 8 
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Hieraus folgt 
Ya 


Dieser Gleichung lassen sich zwei ähnliche hinzufügen, so dass 
man hat 


9) 


Í Der Druck, den ein Flächenelement erfährt, ist im Allgemeinen 
schief gegen dieses gerichtet; doch giebt es für jeden Ort drei auf 
einander senkrechte Flächenelemente, die senkrechte Drucke erleiden. 
Zu diesem Resultate führt die folgende Betrachtung. 

Es sei n die Normale eines Flächenelementes, auf welches ein 

_ senkrechter Druck wirkt, und p die Grösse dieses Druckes; dann ist 

Xn = p cos (nx), Y, =p cos (ny), Zn = p cos (nz); 

also nach 7) . 

(X. — p) cos (nx) + Y, cos (ny) + X- cos (nz) = 0 

Fa cos (nx) + (F, — p) cos (ny) + F: cos (nz) == 0 10) 

Za cos (nx) + Z, cos (ny) + (Z: — p) cos (nz) = 0. 
Diese Gleichungen in Verbindung mit 

cos? (ng) + cos? (ny) + cos? (nz) = 1 

hestimmen die 4 Unbekannten p, cos (næ), cos (ny), cos (nz). Sie 
sind wegen der Relationen 9) dieselben als diejenigen, auf welche 
man geführt wird, wenn man Länge und Richtung einer Halbachse 
der Fläche zweiten Grades sucht, deren Gleichung 


EET V e o AE 2er 
ist, wenn &, n, & die Coordinaten eines Punktes bedeuten. Bezeichnet 


man nämlich durch ọ die Länge des radius vector, der mit den Coor- 
dinatenachsen Winkel bildet, deren Cosinus «, ß, y sind, so dass 


E= ọu, =p, =97 
ist, so wird die Gleichung 11) 
1 r [7 s} 29 6 is 6 
aT Aet + Yy + Zay HF By + Zepa t2 Xyah. 12) 


Man findet die Halbachsen der Fläche, indem man die Maxima und 


z unter der Bedingung 


Ca a a a a 1-0 
sucht. Hierzu dienen die Gleichungen 
et id T 
Tee Es RI 13) 
Di Dr: A) PD, 


Minima des Ausdrucks von r 


l 
| 
í 
| 
4 
4 
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die für A die cubische Gleichung 


ergeben. Die 3 Wurzeln derselben entsprechen den 3 Halbachsen 
und sind den reciproken Quadraten dieser gleich, wie man sieht, 
wenn man die Gleichungen 13) mit &, ß, y multiplicirt, addirt und 
das Resultat mit 12) vergleicht. Die Gleichungen 10) werden aber 
identisch mit den Gleichungen 13), wenn man 
p= å, co(na)=a, cos(ny)=ß, cos (nz) = 7 

setzt. Daraus folgt, dass die Hauptachsen der Fläche 11) die Nor- 
malen von Flächenelementen sind, die senkrechte Drucke erleiden. 
Die Grössen dieser Drucke sind den reciproken Quadraten der Halb- 
achsen dieser Fläche gleich. Man nennt sie die Hauptdrucke, ihre 
Richtungen die Zauptdruckachsen. 

Bezeichnet man die Hauptdrucke durch p,, pP}: 2, und die Cosinus 
der Winkel, welche die Hauptdruckachsen mit den Coordinatenachsen 
bilden, durch «, ß, y mit den Indices 1, 2, 3, so ist, wie aus den 
Gleichungen 13) in Verbindung mit den Relationen folgt, welche aus- 
sprechen, dass die Hauptachsen einer Fläche zweiten Grades senkrecht 
auf einander stehen, 

Vae = 90° + 934° + Pats 

ly = Pm B? F Pab? + Phab? 

Za = MPP + Papa? + MY 14) 
F, = Zy = pB yi + Prßırı + Mbs Ys 
Ze = N: == ye + Pe Yta F 3V3 
Xy = Fa = pi&i pi F Patr Ba H Pathy. 


Ş 4. 


An der Berührungstläche zweier Körper können die Druckcom- 
ponenten Xs, X, .. Sprünge erleiden; bedeutet n eine Normale der 
Berührungsflüche, so sind aber X,, Fn. Z. stetig, vorausgesetzt, dass 
auf die Theile der Körper an der Berührungsfläche nicht unendlich 
grosse Kräfte wirken. Um diese Behauptung zu beweisen, betrachten 
wir einen beliebigen, endlichen Theil der Berührungstläche, denken 
uns in allen Punkten dieses die Normalen nach beiden Seiten hin 
gezogen und auf ihnen Strecken von der unendlich kleinen Länge & 
abgetragen. Auf den Raum, den diese Strecken erfüllen, wenden wir 
die Gleichungen 1) an. Die hier vorkommenden, nach dr zu neh- 
menden Integrale sind unendlich klein von der Ordnung von &; die 


nach ds zu nehmenden Integrale müssen von derselben Ordnung un- 
g* 
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endlich klein sein; hierzu ist erforderlich, dass die Werthe von 
An, Fn, Za auf beiden Seiten der Berührungsfläche keine endlichen 
Unterschiede haben. Bei diesem Schlusse ist zu beachten, dass, 
während in den Gleichungen 1) unter n die nach dem Innern des 
betrachteten Raumes gerichtete Normale von ds verstanden wurde, 
wir hier n als eine der beiden Normalen eines Elementes der Be- 
rührungsfläche definirt haben; die Folge davon ist, dass n auf der 
einen Seite der Berührungsfläche hier und dort dieselbe Bedentung 
hat, auf der andern aber entgegengesetzte Richtungen bezeichnet. 


SB. 

Als wir in der zweiten Vorlesung die Lagrange'schen Diferential- 
gleichungen der Bewegung für ein System discreter materieller Punkte 
aufgestellt hatten, leiteten wir in der dritten aus diesen das d’Alem- 
bert'sche Princip und hieraus das Hamilton’sche ab. Mit den Diffe- 
rentialgleichungen, die wir nun für die Bewegung eines Körpers an- 
gegeben haben, wollen wir Operationen vornehmen, welche denen 
entsprechen, die uns dort zu dem Hamilton’schen Principe geführt 
haben. Wir bezeichnen, wie bisher, durch x, y, z die Coordinaten 
eines gewissen materiellen Punktes des Körpers zur Zeit £ und nennen 
dx, y, z die Componenten einer unendlich kleinen, virtuellen 
Verrückung dieses Punktes. Virtuelle Verrückungen sind hier ganz 
beliebige, die nur stetig mit dem Orte sich ändern müssen. Wir 
multiplieiren die Gleichungen 8) mit dx, öy, z, addiren sie, multi- 
pliciren dann mit dem Element des Raumes, den der Körper zur 
Zeit t einnimmt, dr, und integriren über diesen Raum. Wir be- 
ziehen dabei dr auf einen gewissen Complex von materiellen Punkten, 
dessen Masse wir dm nennen, so dass 


udt = dm 15) 
ist. Wir benutzen, dass 
IKa „._ Xede) öde 
Freie ee 
und transfornıiren in entsprechender Weise die 8 ähnlichen Glieder, 
Es tritt dann bei Benutzung der Gleichungen 6) und 7) die Summe 


fo or + By Zör) + [es Ede + rapi Zee 


auf, wo ds ein Element der Oberfläche des Körpers bedeutet; diese 
Summe ist die Arbeit, welche die Kräfte und Druckkräfte, die auf die 
Theile und die Oberfläche des Körpers wirken, bei der gedachten 
Verrückung leisten; wir bezeichnen sie durch U’. Man erhält dann 
bei Rücksicht auf die Gleichungen 9) 
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$5. Das Hamilton’sche Princip. 


lz d @z 
0- fa m (Ged? o a E 


wenn 


r= far [x Way, +2, 


08 — 

ĝz 18) 

F res í 4, (+) Kan): 
i, [A 

gesetzt wird. 


Die Gleichung 17) spricht das d’Alembert’sche Princip für un- 
seren Körper aus. Für den Fall des Gleichgewichts giebt sie die 


Bedingung 3 
0=U+F, 19) 
die das Princip der virtuellen Verrückungen ausdrückt. 
| bei dieser Rechnung ist die Voraussetzung wesentlich, dass in 


| dem betrachteten Körper die Druckcomponenten Xs, X,, .. und die 
| Verrückungen dx, y, öz sich überall stetig mit dem Orte ändern, > | 
| weil ohne dieselbe die Anwendung der Gleichungen 6) nicht gerecht- 
| fertigt ist. Denken wir uns nun ein System von Körpern, von denen | 
| für jeden einzelnen diese Voraussetzung erfüllt ist; an der Berüh- 
| rungsfläche je zweier sollen aber jene Druckeomponenten und Ver- 
| rückungen Sprünge erfahren können, wie sie in $ 4. dieser Vorlesung 
| und in § 6. der vorigen betrachtet sind. Das Eigenthümliche dieser 
Sprünge ist, dass X,, Fna, Z,, wenn n für jeden der beiden körper - 
die nach seinem Innern geriehtete Normale bedeutet, für beide ent- 
gegengesetzte Werthe haben, und dass die Componenten der Ver- 
rückungen (dx, öy, Öz) nach der einen Normale einander gleich ax 
sind. Wir denken uns die Gleichung 17), nachdem für U’ und F” t 
aus 16) und 18) ihre Werthe substituirt sind, für jeden der Körper 
gebildet und dann von ihr die Summe in Bezug auf alle Körper ge- 
nommen. Die Summe entsprechender Integrale, unter deren Zeichen 
dm oder dr, vorkommt, lässt sich darstellen als ein Integral, das über 
die Masse oder das Volumen des ganzen Systemes auszudehnen ist. 
Die Summe der Integrale, unter deren Zeichen ds steht, setzt sich 
zusammen aus einem Integral (von derselben Form), welches über 
die Oberfläche des ganzen Systemes auszudehnen ist, und Integralen, 
welehe sich auf die Berührungsflichen je zweier Körper beziehen. 
Jedes Element «ds einer solchen kommt in dem entsprechenden Inte- 
grale zweimal vor, da es zur Oberfläche zweier Körper gehört. Be- 
trachtet man nur solche Verrückungen ðw, dy, Öz, die auch in den 
Berührungsflächen der Körper keine Sprünge erleiden, so hat der 
Factor von ds 
4,62 + Y„öy-+ Z,6z 20) 
diese beiden Male entgegengesetzte Werthe; es verschwinden in Folge 
davon die auf die Berührungstlächen bezüglichen Integrale, und es 
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gilt die Gleichung 17), mithin auch die Gleichung 19) bei den in 
16) und 18) angegebenen Werthen von U’ und 7’ auch für ein 
System von Körpern, an deren Berührungsflächen die Druckeoinpo- 
nenten Sprünge erleiden. Das findet im Allgemeinen nicht statt für 
Verrückungen, deren Stetigkeit in diesen Flächen unterbrochen ist; 
es lindet aber auch für diese in einem Falle statt, den wir ausführ- 
lich werden zu erörtern haben, in dem Falle nämlich, dass der Uruck, 
dessen Componenten X,, Fa, Z, sind, immer ein senkrechter ist. 
In diesem Falle hat nämlich der Ausdruck 20) in den beiden Be- 
deutungen, in denen er auftritt, auch entgegengesetzte Werthe, da 
er gleich ist dem Product aus der Grösse der Resultante der Druck- 
componenten Vn, Fn, Zn in die Componente der Verrückung (ôx, öy, dz) 
nach der einen oder andern der beiden Normalen von ds, und diese 
Componenten entgegengesetzte Werthe haben müssen. 

Multiplieiren wir die Gleichung 17) mit dt und integriren sie 
über einen beliebigen Zeitraum, so erhalten wir durch Schlüsse und 
bei einer Bezeichnungsweise, wie wir sie bei der Betrachtung eines 
Systemes von discreten materiellen Punkten benutzt haben, 


l f 
[J am (T + òy -+ z dz) ] = J di (ÒT U HE), 21) 


A, 


wo 7 die lebendige Kraft bezeichnet, d. h. wo 
g da? dy,? dz.? 
rt) 


Setzen wir über die Variationen x, dy, Öz noch voraus, dass 
sie alle für (= 1, und / = /, verschwinden, so wird die Gleichung 21) 


ist. 


1 
o= f u @T+ AEE E E 22) 
fo 
Hierdurch ist das Hamilton’sche Princip für die jetzt betrachteten 
Fälle ausgesprochen. 

Wir sehen, dass, wenn man das d’Alembert'sche Princip, das 
Princip der virtuellen Verrückungen oder das Hamilton'sche Princip 
auf Körper anwenden will, deren Theile relative Verschiebungen er- 
fahren, man zu der Arbeit U’ der Kräfte Y, V, Z und der Druck- 
kräfte, welche auf die Oberfläche wirken, die durch die Gleichung 18) 
definirte Grösse Æ” hinzufügen muss. Es kann diese auch als die 
Arbeit gewisser Kräfte für die gedachte Verrückung angesehen wer- 
den; man nennt bisweilen diese Kräfte innere, und im Gegensatze 
dazu die Kräfte, deren Arbeit durch U’ bezeichnet ist, äussere. 
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$6. 

Die Erfahrung hat gelehrt, dass man, um zu einer einfachen 
Beschreibung der Bewegung der Körper zu gelangen, annehmen darf, 
dass die Druckcomponenten X+, X,,.. für jeden unendlich kleinen 
Theil eines Körpers nur abhängig sind von dem Zustande und der 
Zustandsänderung dieses Theiles. Die Ausdrücke, die man für die 
Druckeomponenten aufstellen darf, sind verschieden für die verschie- 
denen Klassen der Körper. Fassen wir zuerst die Alüssigkeiten ins 
Auge. Wenn man absieht von den Erscheinungen, welche man als 
eine Folge der Reibung bezeichnet, so kann man hier setzen 


Fa == A = BE == 0 


X= F, = Z. 


Den gemeinsamen Werth von Xe, Fy, Z: bezeichnen wir durch p 
und nennen ihn schlechthin den Druck in dem betrachteten Punkte 
zur Zeit (. Die Gleichungen 7) zeigen, dass ein Flächenelement von 
beliebiger Richtung denselben senkrechten Druck p erleidet. Dieser 
Fall ist derjenige, auf welchen bei der Discussion des Ausdrucks 20) 
hingewiesen wurde. Die Gleichungen 8) werden 


fra = 
ee A B 


“ge 0a 

dy op 
ME UT nu 23) 
dz âp 


Diesen 3 Gleichungen zwischen den 5 Unbekannten #, y, z, u, p ist 
als vierte eine Relation zwischen dem Drucke p und der Dichtig- 
keit u, die durch die Natur der Flüssigkeit bedingt ist, hinzuzufügen 
und als fünfte eine, die die folgende Betrachtung ergiebt. Ist dr 
das Volumen eines gewissen Complexes von materiellen Punkten zur 
Zeit 1, so ist udr die Masse dieses Complexes (wie schon in 15) aus- 
gesprochen ist), also unabhängig von der Zeit. Bezeichnet man die 
Aenderungen, die u und dr in dem Zeitelement dt erfahren, durch 
ein vorgesetztes d, sò ist hiernach 


sed 
F + FF Q i 
Das zweite Glied auf der linken Seite dieser Gleichung ist aber die 


räumliche Dilatation, die in der Zeit dt vor sich geht, also nach 29) 
der vorigen Vorlesung 


du ĝv dw 
(de En a Y Ad 
wenn «v, v, w die Componenten der Geschwindigkeit zur Zeit 2 im 
Punkte x, y, z bedeuten, d. h. 
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ist. Daraus folgt 


du ou X 
dt TE Ta Tag +5 0: )—0 24) 
Für die dureh 18) bestimmte Grösse # erhält man 
se (GE TEAN 00z i 
F' fref p dy +% be) t 25) 


Durch eine Betrachtung, die ee ganz ähnlich ist, durch die 
wir die Gleichung 24) abgeleitet haben, findet man aber j 


man hat daher auch 


v 22 òu Ki Ôu 
Fe — d -—— = — dmp— -> 


— Denkt man sich mit Hülfe der zwischen p und u bestehenden Itelatiou 


d 
? r= fe 


gebildet, wobei der unteren Grenze des Integrals irgend ein fester 
Werth gegeben sein möge, so hat man 


mithin 


TA ò [ram ) 


Da F’ die Arbeit der inneren Kräfte bedeutet, so ist hieraus zu 
schliessen, dass für unsere Flüssigkeit die inneren Kräfte ein Potential 


haben, das z 
= — N; [dm 
ist. 


In vielen Fällen sind die Aenderungen der Dichtigkeit so unbe- 

deutend, dass man sie vernachlässigen, die Flüssigkeit als incompres- 

A sibel betrachten darf. In den Gleichungen 23) ist dann u eine Con- 
stante und die Gleichung Be, wird 


Deg emo. 26) 


Nach dem in 25) für = en Ausdrucke ist F' = 0, wenn 


08 O ò 
ose + ð y + 2: ni EA 
ist, d. h. wenn die Variation 4 ER = () ist. Versteht man 
unter virtuellen Verrückungen bei einer incompressibeln Flüssigkeit 
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nur solche, die die Dichtigkeit nicht ändern, so ist also für eine in- 
cempressible Flüssigkeit für alle virtuellen Verrückungen F’ = 0, und 
es gilt das d’Alembert’sche Princip, das Princip der virtuellen Ver- 
rückungen und das Hamilton’sche Princip in derselben Form, wie 
für ein System discreter materieller Punkte. 


Sei. 

Wir betrachten nun einen elastischen festen Körper, indessen 
allein unter der Voraussetzung, dass alle Punkte desselben nur un- 
endlich kleine Verrückungen aus Lagen erhalten, bei denen die 
sämmtlichen Druckcomponenten gleich Null sind. Wir wollen zu- 
nächst ferner voraussetzen, dass der Körper, wie man sagt, sich nach 
verschiedenen Richtungen gleich verhält, oder ösotrop ist. Für einen 
solchen Körper nimmt man an, dass die Hauptdrucke dieselben Rich- 
tungen haben, als die Hauptdilatationen, und lineare, homogene 
Funetionen dieser sind. Wir bezeichnen die Hauptdrucke durch 
Pio Pa, Ppa, die entsprechenden Hauptdilationen durch A,, A,, As 
und setzen 


pr = — 2K (h, +9, + A t A,)) 
Pi = 2, +0, + A F Ay) 27) 
jo ya AT 2K (A; +++ 4;)) ? 


indem wir unter A und $ zwei von der Natur des Körpers abhängige 
Constanten verstehen. Diese Gleichungen sind so gebildet, dass sie 
in einander übergehn, wenn man die Indices 1, 2, 3 irgend wie mit 
einander vertauscht. Sind œ, B Yiu & Bo Yy Ez By, y die Cosi- 
nus der Winkel, welche die Richtungen der Hauptdrucke und Haupt- 
dilatationen mit den Coordinatenachsen bilden, so gelten die Glei- 
chungen 14) und es gelten auch die Gleichungen 21) der vorigen 
Vorlesung, wenn man hier für a, %a, . . gewisse Werthe setzt. 
Diese Werthe sind mit Hülfe der Gleichungen 26) der vorigen Vor- 
lesung zu bilden. Die dort gebrauchten Bezeichnungen wollen wir 
ändern; es sollen x, y, z die Coordinaten eines materiellen Punktes 
des Körpers bei dem, von uns vorausgesetzten, Zustande desselben 
sein, bei dem die sämmtlichen Druckeomponenten gleich Null sind, 
x -+ ë, y +Ñ, z + é die Coordinaten desselben materiellen Punktes 
zur Zeit 1, also &, n, & die, als unendlich klein angenommenen, Ver- 
rückungen des Punktes zur Zeit ’. Die genannten Gleichungen er- 
geben dann: 


oE ð ö 
en an =$, 4 =, 
ô 2 e 
Ay, = ap—1= 7> l3 =z 
ô f ô 
az, -&, iy =%, aji 1=%, 
Kirchhoff, Mechanik. sar 
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Verbindet man die Gleichungen, in welche hierdurch die Gleichun- 
gen 21) der vorigen Vorlesung übergehn, mit den Gleichungen 14) 
und 27) der jetzigen, so ergiebt sich 


Kar (tt GE + atA) 


| y-- rt +) 
u re) A 
na w(t) 
n= e(a) 
| srl 


' Wie aus der Ableitung dieser Gleichungen hervorgeht, gelten sie un- 
geändert für jedes Coordinatensystem. 
Die Gleichungen 8) werden bei der veränderten Bezeichnung 


2 AN. G JX- 
CEEE ER x Xy 0X: 


- Ën aes Dr C Fr 0 Fy ôF- 
der a ae a Pe > 2) 
WERL Ô Za © Zy ĝ Zz 
M E 


Hätten wir die Annahme nicht gemacht, dass £, n, & unendlich klein 
seien, (die erfordert, dass auch X, F, Z es sind), so hätte man auf 
den rechten Seiten dieser Gleichungen überall für x, y, z gesetzt zu 
denken x + &, y + », z + &; die erwähnte Annahme macht das un- 
nöthig; sie berechtigt auch dazu, u in diesen Gleichungen als con- 
L stant zu betrachten. 
Berechnen wir noch die durch die Gleichung 18) definirte Grösse Z’. 
Setzen wir der Kürze wegen 


a ER on |, 3E x 
Te Tae Yr Tel Paar} 
re er ze 
x Yy 3u? Za = U3 ehe 
ət ô , ôn 


so wird diese Gleichung 
F- [a 11,d2.+Y,öy,+2:d2:+ Foi Zeda X,62,) j 


Macht man 
f = — K (£ Hy Hz Hy At h Hh HEHH), 30) 
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oder, was dasselbe ist, 


Fr A Aa + 9A, FA A, 


so findet man 


Hieraus folgt 


- ja öf 


oder, da bei Vernachlässigung unendlich kleiner Grössen höherer 
Ordnung dr als unveränderlich anzusehen ist 


a 
J | 
Es folgt daraus, dass auch hier die inneren Kräfte ein Potential 


haben, nämlich das Potential 7 dr. 


Dasselbe gilt auch für Körper, welche nicht isotrop sind, z. B. 
für die Krystalle, die einem andern, als dem regulären Systeme an- 
gehören; auch für solche bestehen die Gleichungen 31), in denen / 
eine homogene Function zweiten Grades der 6 Argumente £r, Yy, Zz, 
Yz» Za, £y bezeichnet, die aber eine andere Form, als der in 30) an- 
gegebene Ausdruck besitzt. 


§ 8. 


Wir kehren nun noch einmal zur Betrachtung einer Flüssigkeit 
zurück und stellen die Ausdrücke der Druckcomponenten Xe, Xy, ». 
für den Fall auf, dass die Reibung der Flüssigkeit berücksichtigt wer- 
den soll. Bezeichnen wir durch «, v, w die Componenten der Ge- 
schwindigkeit im Punkte (x, y, z) zur Zeit /, so hängen nach den 
in der vorigen Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen die rela- 
tiven Bewegungen innerhalb eines unendlich kleinen Theiles der 
Flüssigkeit zur Zeit ¿ von den 6 Grössen 


ĝu ðv ðw ðw w ev A 

te A er 32) 
ab; es findet hier keine relative Bewegung, sondern nur eine Ver- 
schiebung und eine Drehung des Theiles statt, wenn diese verschwin- 
den. Wir nehmen an, dass dann auch keine Reibung vorhanden ist, 
dass dann also die Grössen 


A2— p, Fy — p, Z:— p, Va Za, Ay 33) 
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bei passender Bestimmung von p verschwinden, die Grössen, von 
denen wir im § 6. bei Vernachlässigung der Reibung angenommen 
haben, dass sie immer =0 sind. Wir nehmen weiter an, dass die 
Grössen 33) lineare Funetionen der Grössen 32) sind, und setzen 


Br OR Ar FE cv ĉw 
X= p U yek TS) 
P IEA A E 7 T p Qu 
Yy=p— 2k Z= nn 
Zur Er a wer a cu ev 

pr - ne Yy (+ ze 


wo % eine Constante der Flüssigkeit bedeutet. Diese Gleichungen 
haben, wie die ähnlich gebildeten Gleichungen 28) die Eigenschaft, 
unverändert zu gelten, wenn das Coordinatensystem beliebig ver- 
legt wird. 

Die 3 Gleichungen, die man erhält, wenn man diese Werthe der 
Druckcomponenten in 8) substituirt, enthalten, wenn die Flüssigkeit 
als incompressibel anzusehn ist, (und auf die Betrachtung dieses Falles 
beschränken wir uns) 4 unbekannte Funetionen, nämlich x, y, z, p, 
da u, v, w die Differentialquotienten von a, y, z nach { sind. Ihnen 
hinzuzufügen ist die Bedingung der a 


++: 


Die Ausdrücke, die wir in den 3 letzien Paragraphen für die Druck- 
componenten aufgestellt haben, sind anzusehn als willkührliche An- 
nahmen. Sie konnten gemacht werden, weil bei irgend welcher An- 
nahme über die Druckcomponenten eine jede Bewegung eines Körpers 
durch die Gleichungen 8) dargestellt wird, falls die Kräfte X, F, Z 
passend gewählt werden. Die gemachten Annahmen zeichnen sich 
dadurch aus, dass bei ihnen die wirklichen Bewegungen der Körper, 
wenn auch nicht genau, so doch mit einem hohen Grade der An- 
näherung, durch sehr einfache Werthe dieser Kräfte sich ergeben. 
Der Gegenstand der folgenden Vorlesungen wird es sein, die auf- 
gestellten Gleichungen unter den einfachsten Annahmen über die 
genannten Kräfte zu verfolgen; wir werden dadurch zu Erscheinungen 
kommen, welche mit der Wirklichkeit in naher Uebereinstimmung sind. 
. 


Zwölfte Vorlesung. 


- „ (Hydrostatik. Gleichgewicht einer Flüssigkeit ist nur bei Kräften möglich, 
die ein einwerthiges Potential haben. Die freie Oberfläche ist eine Fläche 
gleichen Potentials. Schwere Flüssigkeit. Schwere rotirende Flüssigkeit. Ro- 
tirende Flüssigkeit, deren Theile von einem Punkte oder von einander nach 
dem Newton’schen Gesetze angezogen werden. Abplattung der Erde. Druck- 
kräfte, welche eine Flüssigkeit auf ein Gefäss, in dem sie enthalten ist, oder 
auf einen eingetauchten Körper ausübt, Archimedisches Princip.) 


Silk 
Wir gehen jetzt näher auf die Mechanik der Flüssigkeiten ein, 
zunächst auf die Hydrostatik, d. i. die Lehre vom Gleichgewichte der 
Flüssigkeiten. Für das Gleichgewicht einer Flüssigkeit erhält man 
aus den Gleichungen 23) der vorigen Vorlesung, die sich auf die 
Bewegung einer solchen beziehn, 


1 
u 
1 op 
r-— % 1) 
u 
1 


wo p den Druck, u die Dichtigkeit, X, F, Z die Componenten der 
auf die Masseneinheit bezogenen Kraft im Punkte (x, y, z) bedeuten ; 
hierzu ist eine Relation zwischen p und u zu fügen, die die eine 
dieser Grössen als Function der anderen auszudrücken erlaubt. Denkt 
man sich in den Gleichungen 1) u als Function von p ausgedrückt, 
so stellen dieselben X, FY, Z als die partiellen Differentialyuetienten 
nach x, y, z einer Function dar: in der That geben sie 


wenn 


a ir 2) 
u 


gesetzt wird. Hierdurch ist ausgesprochen, dass die Krätte X, F, Z 
ein Potential haben; nur unter der Bedingung, dass das der Fall ist, 
ist ein Gleichgewicht möglich. Es ist hierzu ferner erforderlich, dass 


das Potential U eine einwerthiye Function der Coordinaten x, y, z 
Kirchhoff, Mechanik. 9 
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innerhalb des von der Flüssigkeit erfüllten Raumes ist; denn die 
Gleichung 2), in der u eine einwerthige Function von p bedeutet, 
stellt auch U als eine einwerthige Function von p dar, und p hat in 
jedem Punkte des genannten Raumes einen Werth. Ist U gegeben, 
so lehrt die Gleichung 2) den Druck als Function von U kennen, 
indessen nur bis auf eine Constante, die unbekannt bleibt. In jeder 
Fläche gleichen Potentials ist hiernach der Druck derselbe. Ist die 
Flüssigkeit als incompressibel zu betrachten, also u als constant, so 
giebt die Gleichung 2) 

P=mMTtRU, 
wo p, die unbekannte Constante bedeutet. Bei einem Gase ist 
näherungsweise, dem Mariotte’schen Gesetze zufolge 

DIZZICS, 

wenn c eine Constante bezeichnet; hieraus findet man 
1 


Paar 
ee 


Ü. 


Berühren sich in einer Fläche zwei verschiedenartige Flüssigkeiten, 
so muss, nach den in $ 4. der eilften Vorlesung gemachten Auseinander- 
setzungen, für jeden Punkt dieser Fläche in beiden Flüssigkeiten p 
denselben Werth haben. Wir wollen annehmen, dass das Potential U 
für beide dasselbe, die Dichtigkeit, die demselben Drucke entspricht, 
aber verschieden ist; u, sei die Dichtigkeit der einen, u, die der 
andern. Nennen wir dp und dU die Aenderungen, die p und U er- 
fahren, wenn man von einem Punkte der Berührungsfläche zu einem 
unendlich nahen Punkte dieser Fläche übergeht, so haben wir nach 2) 


.u, dU = dp und u,dU = dp; 
diese Gleichungen ergeben 
N a ZN: 
d. h. die Berührungsfläche ist eine Fläche gleichen Druckes und 
gleichen Potentials; sie steht deshalb auch senkrecht auf der Rich- 
tung der Kraft in jedem ihrer Punkte. 
Grenzt eine Flüssigkeit an einen leeren Raum, so geschieht das 


auch in einer Fläche gleichen Druckes; wir werden annehmen, dass 
hier der Druck = ist, 


§ 2. 

Ist die Schwere die einzige wirkende Kraft und ist der Radius 
der Erde als unendlich gross zu betrachten, so ist die Trennungs- 
fläche zweier heterogener Flüssigkeiten oder die Oberfläche, welche 
eine Flüssigkeit von dem leeren Raume abgrenzt, eine horizon- 
tale Ebene, 
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Wir wollen nun die Oberfläche einer Flüssigkeit in einigen 
complieirteren Fällen berechnen. Wir stellen uns zunächst eine 
schwere Flüssigkeit in einem Gefässe vor und nehmen an, dass dieses 
System um eine verticale Achse mit gleichbleibender Winkelgeschwin- 
digkeit so rotirt, dass die relative Lage der Theile ungeändert 
bleibt. Wir können diesen Fall hier behandeln, da wir, nach den 
in $ 1. der neunten Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen, von 
der Rotation absehen dürfen, falls wir die ihr entsprechende Centri- 
fugalkraft den wirkenden Kräften hinzuzählen. Die z-Achse unseres 
Coordinatensystemes legen wir in die Rotationsachse und nehmen 
sie nach unten gekehrt an; die Schwere nennen wir g und w die 
Winkelgeschwindigkeit, so dass, wenn 7 die Dauer einer Umdre- 
hung bedeutet, 

27 


w = - 


ist; das Potential der Schwere können wir dann = gz, das der 


Centrifugalkraft = = (x? + y?) setzen; daraus folgt 


U= gr (æ + m. 


Setzt man diesen Ausdruck von U einer Constanten gleich, so erhält 
man die Gleichung der Oberfläche der Flüssigkeit; diese ist also ein 
Rotationsparaboloid, dessen Achse die z- Achse ist. 

In ähnlicher Weise lässt der folgende Fall sich behandeln. Eine 
flüssige Masse, deren Theile von dem Anfangspunkte der Coordinaten 
nach dem Newton’schen Gesetze angezogen werden, rotirt mit der 
constanten Winkelgeschwindigkeit w um die z-Achse; welches ist 
ihre Gleichgewichtsgestalt? Nennen wir 6 die Grösse der Anziehung, 
welche die Masseneinheit in der Entfernung R vom Anfangspunkte 
der Coordinaten erfährt, und r die Entfernung eines variabeln Punktes 
der Flüssigkeit von diesem Punkte; wir haben dann hier 


U= f4 È (e y’); 
dieser Ausdruck einer Constanten gleich gesetzt giebt die Gleichung 
der gesuchten Oberfläche. Wir transformiren dieselbe, indem wir 
z=rsingp 
machen und R so gewählt annehmen, dass in der Oberfläche r = R 
für g.= 5 ist. Diese Annahme bestimmt die Constante, die in der 
Gleichung der Oberfläche unbestimmt geblieben war, und giebt 


1 1 w?r? 


TR, IGR 


Wir wollen voraussetzen, dass die Winkelgeschwindigkeit w so klein 
g* 


cos’ Q. 
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ist, dass das zweite Glied der rechten Seite dieser Gleichung als 
unendlich klein gegen das erste angesehn werden kann, und wollen 
nur die unendlich kleinen Grössen niedrigster Ordnung berücksichtigen. 
Die gefundene Gleichung lässt sich dann schreiben 


r=R(l+ = cos? g). 

Sie stellt ein an den Polen abgeplattetes Sphäroid dar; das, was man 
2 
TE 
Unterschied des Polar- und des Aequatorialdurchmessers, dividirt 
durch den einen von diesen. Die Zrde ist auch ein wenig abgeplattetes 
Sphäroid; setzen wir bei unserer Flüssigkeit Æ = dem Polarhalb- 
messer und @ = der Schwere am Pole der Erde; nach einer am 
Ende des $ 1. der neunten Vorlesung durchgeführten Rechnung er- 
giebt sich dann die Abplattung des flüssigen Sphäroids = „tz; die 
Abplattung der Erde ist durch die Gradmessungen fast doppelt so 
gross gefunden. Die Theile der Erde werden aber auch nieht nach 
dem Newton’schen Gesetze vom Eirdmittelpunkte angezogen, sondern 

ziehn einander nach diesem Gesetze an. 

Um den Verhältnissen näher zu kommen, die bei der Erde statt- 
finden, wollen wir die Gleichgewichtsfigur einer flüssigen Masse be- 
rechnen, die um die z-Achse unseres Coordinatensystems mit der 
Winkelgeschwindigkeit w rotirt, und deren Theile gegen einander 
gravitiren. Diese Aufgabe können wir aber nur lösen unter der 
Voraussetzung, dass die Flüssigkeit incompressibel und homogen ist, 
und auch dann nicht vollständig. Wenn w zwischen gewissen Gren- 
zen liegt, so ist, wie die Rechnung zeigt, ein Allipsoid eine Gleich- 
gewichtsfigur der Flüssigkeit; indem man von der Annahme ausgeht, 
dass die Flüssigkeit ein Ellipsoid bildet, kann man die Achsen des- 
selben bestimmen. Was die vorliegende Aufgabe so viel schwerer 
macht, als die vorher behandelten, ist, dass hier nicht, wie dort, das 
Potential der wirkenden Kräfte von vorn herein gegeben, sondern von 
der zu findenden Gestalt der Flüssigkeit abhängig ist. 

Wir denken uns ein Ellipsoid, dessen Oberfläche die Gleichung 


n2 2 2 
atit k=l 3) 


hat, mit Masse von der Dichtigkeit 1 erfüllt; Einheit der Masse soll 
dabei diejenige sein, die auf eine gleiche Masse in der Einheit der 
Entfernung wirkend nach dem Gesetze der Gravitation die Einheit 
der Kraft ausübt. Das Potential dieses Ellipsoids in Bezug auf den 
Punkt (x, y, z) nennen wir &, d. h. wir setzen 


2= fF 
y 


die Abplatiung desselben nennt, ist der Bruch es ist das der 
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we dt ein Element des Volumens des Ellipsoids und r die Entfer- 
nung dieses von dem Punkte (x, y, z) bedeutet. Es ist dann, falls 
dieser Punkt im Innern oder an der Oberfläche des Ellipsoids liegt, 
wie wir bei einer späteren Gelegenheit (im $ 1. der achtzehnten Vor- 
lesung) nachweisen werden, 

2 = Const — x (At + By?’ + Cz’), 
wo 


Sel d ” 1 3° l i 
u du du 
a= abe | FT B= abe (ya C= abe Fyn N’ 4) 
ó 0 


0 


N=V@ 4) +u)(l?+ u. 
Nun sei das durch die Gleichung 3) bestimmte Ellipsoid die Gleich- 
gewichtsfigur unserer Flüssigkeit; dann ist 


U=u2 +" (+9), 


und dieses U hat denselben Werth für alle Punkte, die der Glei- 
chung 3) entsprechen. Ist das der Fall, so muss eine Grösse M so 
sich bestimmen lassen, dass 


k M 
—urd +2 = 
= M 
—urB + = = 
M 
Ta une = a 
ist. Eliminirt man aus diesen Gleichungen M und setzt 
w? 
er 2mu bd ei 5) 
so erhält man 
eafd—vV)=B(B—ı)=cC. 6) 


Diese Doppelgleichung dient zur Bestimmung der Verhältnisse @: b: c; 
die Grössen A, B, C sind nämlich nur von diesen Verhältnissen 
abhängig, denn setzt man na, nb, nc, n?u resp. an Stelle von 
a, b, c, u in den Gleichungen 4), so bleiben 4, B, C ungeändert. 
Sind die Verhältnisse a: b: c ermittelt, so findet man die Halbachsen 
selbst aus dem Volumen der Flüssigkeit. 

Es liegt nahe anzunehmen, dass das gesuchte Ellipsoid ein Rota- 
tionsellipsoid ist, dessen Rotationsachse mit der z-Achse zusammen- 
fällt. Bei dieser Annahme wird 


a=b und A=B. 
Dadurch verwandeln sich die beiden Gleichungen 6) in die eine 
a(A—v)=cl. A 7) 
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Da a, c?, 4, C und v positive Grössen sind, so erfordert dieselbe, 
das @ 4) c’C ist, und die in 4) für 4 und C aufgestellten Aus- 
drücke zeigen, dass daher a? > c? sein muss; das Ellipsoid ist also 
ein abgeplattetes. 

Bei einem dreiachsigen Ellipsoide sind die für 4, B, C aufge- 
stellten Integrale elliptische; in unserm Falle sind sie durch Kreis- 
funetionen ausdrückbar. Setzt man 


PEE 
a y i or 
und führt an Stelle von u eine neue, positive Integrationsvariable, 
‚P g 


die x genannt werden möge, durch die Gleichung 


ar a2 
u=c 


x? 


ein, so findet man leicht 


dan (a + 4?) arctg A — 4) 


C= 2 = (2 — arctgå), 


wo arctg à zwischen 0 und ” zu wählen ist. Die Gleichung 7) wird 
hiernach 
3 #1?) arctg A — 31 

v= ( + a gr 34 >; 8) 
Wir führen an, ohne es zu beweisen, dass diese Gleichung bei keinem 
positiven Werthe von v mehr als zwei reelle Wurzeln hat und dass 
sie zwei solche besitzt, wenn v zwischen O und 0,2246 liegt. In 
diesem Falle giebt es also zwei abgeplattete Rotationsellipsoide, 
welche die Gestalt der Flüssigkeit bilden können. Ist v als unend- 
lich klein anzusehn, so sind diese leicht zu finden. Eine von den 
beiden reellen Wurzeln der Gleichung 8) ist dann unendlich klein, 
die andere unendlich gross; für jene ist 


13 15 
BreIg ae A ee 


und daher v= å? oder A=}$yYlbr, 9) 
für diese arctg A = 5 
und daher v= 5 oder A = = : 


Nähert sich v der Null, so nähert sich das eine Rotationsellipsoid 
einer Kugel, das andere einer unendlichen Scheibe. 

Die Gleichungen 6) erfordern nicht nothwendig, dass das El- 
lipsoid, für welches sie gelten sollen, ein Rotationsellipsoid ist. Wie 
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Jacobi zuerst bemerkt hat, giebt es, wenn v unterhalb einer gewissen 
Grenze liegt (und zwar unterhalb 0,1871) auch ein dreiachsiges 
Ellipsoid, welches eine Gleichgewichtsfigur der Flüssigkeit bildet. 
Nähert sich v der Null, so nähert sich dieses einem unendlichen, 
kreisförmigen Cylinder, dessen Achse senkrecht zu der Achse ist, um 
welche die Flüssigkeit rotirt. 

Die Erde ist ein wenig abgeplattetes Rotationsellipsoid; sehen 
wir zu, ob ihre Abplattung sich richtig ergiebt, wenn wir unsere 
Flüssigkeit mit ihr identificiren. Dabei handelt es sich zunächst 
darum den Werth zu suchen, der der Grösse v dann zu geben ist. 
Dieser ist aus der Gleichung 5) zu bestimmen. Hier ist für w die 
Drehungsgeschwindigkeit der Erde, für u ihre mittlere Dichtigkeit 
zu setzen; die letztere ist aber in der Einheit auszudrücken, die 
dadurch bestimmt ist, dass wir als Einheit der Masse diejenige Masse 
festgesetzt haben, die in der Einheit der Entfernung eine gleiche 
Masse nach dem Gesetze der Gravitation mit der Einheit der Kraft 
anzieht. Wir finden den Werth von u am leichtesten, wenn wir 
die Schwere am Pole, die wir wieder G nennen wollen, in die Rech- 
nung einführen. Nennen wir den Polarhalbmesser der Erde R und 
nehmen, was hier erlaubt ist, die Erde als kugelförmig an, so 
haben wir 


a dr 
G = 3 Ru. 
Daraus folgt 
S R 0 
ver eich -ok: 


Sehen wir diesen Bruch als unendlich klein an, so erhalten wir 
aus 9) 


Aus der Definition von A ergiebt sich zugleich 
72 
a=c (1 ii S ) 

2 i s . = f 
woraus folgt, dass % die Abplattung ist. Hiernach wäre die Ab- 
plattung der Erde = „47; die Gradmessungen haben sie = nahe qfy 
ergeben. Den Grund dieses Mangels an Uebereinstimmung hat man 


darin zu suchen, dass die Erde nicht homogen ist, dass die Dichtig- 
keit in ihr bei der Annäherung an den Mittelpunkt zunimmt. 


83. 


Wir wollen nun die Druckkräfte betrachten, welche eine Flüssig- 
keit auf einen starren Körper, mit dem sie in Berührung ist, ausübt, 


ET www.rcin.org.pl 


Zwölfte Vorlesung. 


und die Summen ihrer Componenten nach den Coordinatenachsen 
und ihre Drehungsmomente in Bezug auf diese aufsuchen. 


Wir denken uns zunächst eine Flüssigkeit, die ein geschlossenes 
Gefäss ganz erfüllt. Um für diesen Fall die genannte Aufgabe u 
lösen, gebrauchen wir die Gleichungen, durch welche wir allgemein 
den Begriff des Druckes definirt haben, also die Gleichungen 1) und 
2) der eilften Vorlesung. Diese sagen aus, dass, wenn das Gleichge- 
wicht besteht, die Componentensummen und Drehungsmomente der | 
Drucke, welche das Gefäss auf die Flüssigkeit ausübt, den Compo- 
nentensummen und Drehungsmomenten der Kräfte gleich und ent- 
gegengesetzt sind, die auf die Theile der Flüssigkeit wirken. Aber 
die Drucke, welche die Flüssigkeit auf das Gefäss ausübt, sind den 
Drucken gleich und entgegengesetzt, welche das Gefüss auf ‚die 
Flüssigkeit ausübt; wie mit andern Worten und in grösserer Allge- 
meinheit in $ 4. der eilften Vorlesung bemerkt ist. Daraus folgt, 
dass die Componentensummen und Drehungsmomente der Drucke, 
welche das Gefüss von der Flüssigkeit erleidet, den Componenten- 
L summen und Drehungsmomenten der Kräfte gleich sind, welche auf 
P die Theile der Flüssigkeit wirken. 

t Dieser Satz gilt auch, wenn das (Gefäss nicht geschlossen oder 
nicht ganz von der Flüssigkeit erfüllt ist, und diese eine freie Ober- 
fläche darbietet, in der sie an den leeren Raum grenzt. Man über- 
zeugt sich hiervon, wenn man beachtet, dass der Druck in der freien 
Oberfläche dann = 0 ist. 

Stellen wir uns nun einen starren Körper vor, der in einer 
Flüssigkeit untergetaucht ist. Es sei ds ein Element seiner Ober- 
a- fläche, n die nach seinem Innern gerichtete Normale von ds, X„ds, 

A Y.ds, Z.ds die Componenten des Druckes, den die Flüssigkeit auf 

ds ausübt; es ist dann 


Xnı = p cos (ng), F, = p cos (ny), Z, = ptos (nz). 


Die Componentensummen und Drehungsmomente, die wir suchen, 
sind daher 


Jr cos (nz) ds und Je ( cos (n2) — 2 cos vv) ds 
J? cos (ny) ds IL (= cos (nz) — x cos (n2)) ds 


f cos (nz) ds fe (= cos (ny) — y cos (n æ) ds. 
“ 
Diese Integrale lassen sich unter einer gewissen Bedingung in solche 


verwandeln, die über das Volumen des Körpers auszudehnen sind, 
mit Hülfe des Satzes, der durch die Gleichungen 6) der eilften Vor- 
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lesung ausgesprochen ist. Es ist hierzu erforderlich, dass für den 
Raum, den der feste Körper einnimmt, eine Function der Coordi- 
naten eines Punktes gefunden werden kann, die eindeutig und stetig 
ist und in der Oberfläche des genannten Raumes dieselben Werthe 
als p hat. Gesetzt, es gäbe eine solche Function. Bezeichnet man 
sie auch durch p und durch dr ein Element des genannten Raumes, 
so sind nach dem angeführten Satze jene Integrale 


ja dt und EAN m 


Hiernach sind die Componentensummen und Drehungsmomente der 
Drucke, welche die Flüssigkeit auf den Körper ausübt, gleich und 
entgegengesetzt den Componentensummen und Drehungsmomenten 
von Kräften, welche auf die Theile des Körpers der Art wirken, dass 
auf das Volumenelement dr desselben eine Kraft - kommt, deren Com- 


ponenten T dr, 2 dt, oz dr sind. 


Dieser Satz lässt sich so verallgemeinern, dass er auch für den 
Fall gilt, dass die Flüssigkeit eine freie Oberfläche, in der der Druck 
= Q) ist, darbietet, und der Körper nicht in’ der Flüssigkeit unterge- 
taucht, sondern in sie eingetaucht ist. Für diesen Fall setzen wir 
voraus, dass eine Function von æ, y, z gefunden sei, die in den 
Punkten der Berührungsfläche des Körpers und der Flüssigkeit die- 
selben Werthe hat, als der Druck in dieser, und die eindeutig und 
stetig in einem Theile des vom Körper eingenommenen Raumes ist, 
der begrenzt wird von der ebengenannten Fläche und einer Fläche, 
in der die Function = 0 ist — einer Fläche, die durch die Linie 
begrenzt sein muss, in der die freie Oberfläche der Flüssigkeit die 
Oberfläche des Körpers schneidet. Die für einen untergetauchten 
Körper angestellten Betrachtungen gelten dann ohne weitere Aende- 
rung, wenn man sie nur bezieht, statt auf den ganzen vom Körper 
eingenommenen Raum, auf den eben bezeichneten Theil desselben. 

Der bewiesene Satz führt zu dem sogenannten Archimedischen 
Principe, wenn man annimmt, dass auf die Flüssigkeit keine andere 
Kraft, als die Schwere wirkt. Nehmen wir die z-Achse als vertical 
abwärts gerichtet an und bezeichnen die Schwere durch g, so ist der 
Druck in der en aus den Gleichungen 

2 ĉ 
or =0, er =0, = =gųu 
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und der Beziehung, die zwischen p und u besteht, zu bestimmen. Die 
für den von dem festen Körper eingenommenen Raum zu ermittelnde 
Function p findet man aus denselben Gleichungen; mit andern Wor- 
ten: in jedem Punkte dieses Raumes hat man p so gross anzunehmen, 
als es in derselben Horizontalebene in der Flüssigkeit ist. Hieraus 
folgt dann, dass, wie man sagt, die von der Flüssigkeit auf den 
Körper ausgeübten Druckkräfte eine Resultante haben, die dem Ge- 
wichte der verdrängten Flüssigkeit gleich und entgegengesetzt ist, 
und in dem Schwerpunkte dieser ihren Angriffspunkt hat. 


Dreizehnte Vorlesung. 


(Capillarerscheinungen. Potential der Capillarkräfte. Hauptkrümmungs- 
radien und Krümmungslinien. Vergrösserung, welche eine Fläche bei unendlich 
kleinen Verrückungen ihrer Punkte erleidet. Differentialgleichung der Be- 
rührungsfläche zweier schweren Flüssigkeiten. Grenzbedingung. Grösse der 
Kraft, welche einen Körper im Gleichgewicht hält, der in einer Richtung ver- 
schiebbar ist, und der zwei Flüssigkeiten berührt. Beispiele für diese Kraft.) 


sp 

Die tropfbaren Flüssigkeiten zeigen gewisse Erscheinungen, die 
man Capillar- Erscheinungen nennt und als Wirkungen der Capillar- 
kräfte ansieht. Dieselben bestehen theils darin, dass die freie Ober- 
fläche einer solchen Flüssigkeit oder — wie wir allgemeiner und 
präciser sagen wollen — die Trennungsfläche zweier Flüssigkeiten 
nicht eine horizontale Ebene ist, theils darin, dass auf einen festen 
Körper, der zum Theil in eine tropfbare Flüssigkeit eingetaucht ist, 
oder — wie wir zu sagen vorziehn — der mit zwei Flüssigkeiten in 
Berührung ist, eine Kraft ausgeübt werden muss, um ihn im Gleich- 
gewicht zu halten, die nicht durch das Archimedische Prineip genau 
angegeben wird. Laplace hat die erste Theorie der Capillarerschei- 
nungen aufgestellt und ist bei dieser von der Hypothese ausgegangen, 
dass die Capillarkräfte Kräfte sind, mit denen die Theile der Körper 
einander anziehn, und die bei wachsender Entfernung so schnell ab- 
nehmen, dass sie bei messbarer Entfernung nicht mehr merklich sind. 
Dieselbe Hypothese hat später Gauss*) strenger verfolgt, als es von 
Laplace geschehen ist, und ist dadurch zu einem Principe geführt, 
das wir folgendermassen aussprechen können: 

Wenn zwei verschiedenartige Körper in einer Fläche sich be- 
rühren, so wirken in Folge hiervon Kräfte, die ein Potential haben, 
welches gleich der Grösse der Berührungsfläche, multiplieirt mit einer 
von der Natur der beiden Körper abhängigen Constanten ist. Diese 
Kräfte sind die Capillarkräfte. 

Dieses Princip soll die Grundlage für die Betrachtungen bilden, 
die wir in Bezug auf die Capillarerscheinungen hier anstellen wollen; 


FA *) Principia generalia theoriae figurae fluidorum in statu aequilibrii; Carl 
Friedrich Gauss Werke, Bd. V p. 29. 
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wir werden bei ihnen annehmen, dass neben den Capillarkräften auf 
die Flüssigkeiten nur die Schwere wirkt, und werden die Flüssig- 
keiten als incompressibel, die festen Körper als starr ansehn. Das 
Prineip der virtuellen Verrückungen soll den Ausgangspunkt bilden; 
um dasselbe auf den Fall, dass Capillarkräfte wirken, anwenden zu 
können, müssen wir zunächst einen Ausdruck für die Vergrösserung 
ableiten, die eine Fläche dadurch erfährt, dass ihre Punkte unendlich 
kleine Verrückungen erleiden. Wir könnten uns dabei auf die 
Gleichungen 12) der zehnten Vorlesung stützen, doch ziehen wir es 
vor, die Aufgabe auf eine directere Weise zu lösen. 


82. 
Wir denken uns eine gerade Linie, die durch den Punkt (x, y, z) 
geht, und deren eine Richtung mit den Coordinatenachsen Winkel 


bildet, deren Cosinus «œ, ß, y sind; ë, n, & seien die Coordinaten 
eines variabeln Punktes dieser Linie; dann ist 

g—- ara, y—-y=rß, $—r=ıY, 

wo r die positiv oder negativ genommene Entfernung der beiden 
Punkte ist, je nachdem der Punkt (ë, n, E) von dem Punkte (x, y, z) 
in der Richtung liegt, welche durch «, ß, y bestimmt ist, oder in 


der entgegengesetzten. Wir denken uns ferner eine zweite Linie, 
deren Gleichungen bei entsprechender Bezeichnung 


Eu =ena, A yenb, E a =r 


schneiden sich, falls den 6 aufgestellten Gleichungen durch passende 
Wahl der 5 Grössen &, n, &, r, r,, oder, was dasselbe ist, falls den 
3 Gleichungen 

U le 22,00 

y—y=nß —rß 

E SA le 

durch passende Wahl der 2 Grössen r und r, genügt werden kann. 
Ist das der Fall, so sind r und r, die positiv oder negativ zu neh- 
menden Entfernungen des Durchschnittspunktes von den Punkten 
(£, y, z) und (£i, 91, 21). 

Nun seien (x, y, z) und (z,, y,, 2,) zwei unendlich nahe Punkte 
der Oberfläche eines Körpers, «, ß, y und @,, ß,, yı die Cosinus 
der Winkel, welche die ihnen entsprechenden, nach dem Innern des 
Körpers gerichteten Normalen derselben mit den Coordinatenachsen 
bilden. Wenden wir das Zeichen d an, um die Vergrösserungen zu 
bezeichnen, die die in Betracht kommenden Grössen erleiden, wenn 
man von dem ersten Punkte zum zweiten übergeht, so wird hiernach 


"o 
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die Bedingung dafür, dass die beiden Normalen sich schneiden, die, 
dass den Gleichungen 

— dx =rda + «dr 

— dy =rdß + Bar 

— dz = rdy + ydr 
durch passende Bestimmung von r und dr genügt werden kann. 
Multiplieirt man diese Gleichungen mit «, ß, y, addirt sie und be- 
rücksichtigt, dass nach den gemachten Festsetzungen 


«dx + dy + ydz =0 
und ade + BdB + ydy =0 
ist, so ergiebt sich 
dr =Q 5 
die zu erfüllenden Gleichungen sind also 
dx = —rda, dy=—rdß, de— — rdy. 
Eine von diesen Gleichungen ist die Folge der beiden andern, da 
eine identische Gleichung entsteht, wenn man sie mit «, ß, y multi- 
plieirt und addirt; dass zwei von ihnen durch passende Wahl von r 
erfüllt werden können, ist also die Bedingung dafür, dass die beiden 
Normalen sich schneiden. 
Wir nehmen nun an, dass die Gleichung der Oberfläche, um die 
es sich handelt, in der Form 
z— 2 (x,y) =0, 1) 
wo das zweite z ein Functionszeichen sein soll, gegeben sei, und 
wählen x und y zu den zwei unabhängigen Variabeln, welche einen 


Punkt der Oberfläche und die ihm entsprechenden Werthe von e, B, y 
bestimmen. Die beiden ersten jener 3 Gleichungen werden dann 


da = — r (ga 1e tiy dy) 
dy =—r (3f da +5, dy) 


oder 
da 1 da 
er) oar R 
og oB, 1 ER; 


Sie können durch einen passenden Werth des Verhältnisses von 
dy : dx erfüllt werden, falls r ‚eine Wurzel der quadratischen 


2) 


Gleichung 
ða ôB 
et )latr) an 3) 
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ist. Es seien r und r” die Wurzeln dieser Gleichung, dx’, dy’ und 
dx”, dy” ihnen entsprechende, den Gleichungen 2) genügende Werthe 
von dx, dy; r und r” sind dann die AHauptkrümmungsradien der 
Oberfläche des Körpers im Punkte (x, y), und die Linienelemente 
der Oberfläche, deren Projeetionen dx‘, dy und dx”, dy” sind, sind 
Elemente der beiden durch diesen Punkt gehenden KArümmungstinien, 

Die Hauptkrümmungsradien sind stets reell und die Krümmungs- 
linien schneiden sich senkrecht. Bei dem Beweise dieser Behaup- 
tungen wollen wir über das bis jetzt willkürlich gelassene Coordi- 
natensystem eine gewisse Annahme machen; es ist das erlaubt, da 
die Hauptkrümmungsradien und die Krümmungslinien nach den 
durchgeführten Betrachtungen eine von jedem Coordinatensystem 
unabhängige Bedeutung haben. Allgemein folgt aus der Gleichung 1), 
die die Oberfläche, um die es sich handelt, darstellt, 


. . pes 02 - 02 , 
BE Eee a 4) 
Le Re 11 Br, S A 
also Fe Fer Dans Jy? 
mithin 
EIEE 
TEE 
ey Da 
ĝa ob zn 0y 0y 
oder r (p = a = 


Legen wir nun das Coordinatensystem so, dass y = 1 ist, d. h. so 
dass die z-Achse parallel ist der nach dem Innern des Körpers ge- 
richteten Normale seiner Oberfläche in dem betrachteten Punkte; es 
verschwinden dann « und ß, und die abgeleitete Gleichung giebt 

da _ 0B 

y a 5) 
Hieraus folgt, dass das letzte Glied der linken Seite der Gleichung 3) 
ein Quadrat ist, und daraus weiter, dass diese linke Seite negativ 
ist, wenn 


1 PA RE 
Ps PTA oder pee Jy 


ist; sie ist aber positiv, wenn r unendlich klein angenommen wird; 
daraus ist zu schliessen, dass die Gleichung 3) zwei reelle Wurzeln 
hat. Es können dieselben aber positiv oder negativ sein. Es ist 
ein Hauptkrümmungsradius positiv, wenn der entsprechende Krüm- 
mungsmittelpunkt (d. i. der Punkt, dessen Coordinaten wir bei der 
im Anfange dieses $ gebrauchten Bezeichnung £, 7, & zu nennen 
hätten) von dem Punkte (x, y, z) aus in der Richtung der nach 
dem Innern des Körpers gezogenen Normale liegt; negativ im ent- 
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gegengesetzten Falle. Beide Hauptkrümmungsradien sind positiv, 
wenn die Oberfläche des Körpers eine convexe ist, beide negativ, 
wenn sie eine concave ist; einer ist positiv, der andere negativ, wenn 
die Fläche in einem Sinne convex, in einem andern concav ist. 

Um zu beweisen, dass die Krümmungslinien sich senkrecht schnei- 
den, gehn wir von den Gleichungen 


da 1 z da > 
ra) dx E T 
ab n ab 1 ” 
28 225 (Gr IR 7) a 


aus, die aus den Gleichungen 2) folgen. Wir multiplieiren dieselben 
mit einander und benutzen, dass 


DE Se T E. 
TAN (aet apa 
da, wie aus der Gleichung 3) folgt, 
ER ö8\ 
»t>=-(at3) 6) 
So ergiebt sich 
0 S ” ô r tr 
OB ddaa + 7, Iy dy = 0k 


Führt man nun das Coordinatensystem ein, für welches die Glei- 
chung 5) besteht und y = 1 ist, so wird diese Gleichung 


dxd” + dydy” =0. 


Da die Projectionen der beiden betrachteten Elemente der Krüm- 
mungslinien auf die z- Achse des jetzt benutzten Coordinatensystems 
(die mit dz’ und dz” zu bezeichnen wären) = 0 sind, so ist hier-. 
durch ausgesprochen, dass die beiden Elemente senkrecht auf einan- 
der stehen. 

Mit Hülfe der Begriffe der Hauptkrümmungsradien und der 
Krümmungslinien wird es nun leicht sein die Vergrösserung zu be- 
rechnen, welche ein Theil der Oberfläche eines Körpers erfährt, wenn 
seine Punkte unendlich kleine Verrückungen erleiden. Wir nehmen 
zuerst an, dass die Verrückungen überall in den Richtungen der Nor- 
malen stattfinden; v möge die Grösse einer Verrückung in der 
Richtung der nach Aussen gekehrten Normale sein, eine Grösse, die 
stetig von einem Punkte der Fläche zum andern variirt. Wir denken 
uns die Fläche durch zwei Systeme unendlich naher Krümmungslinien 
in unendlich kleine Rechtecke getheilt; d? une dl” seien aneinander- 
stossende Seiten eines solchen Rechtecks bei dem ursprünglichen 
Zustande der Fläche, d” dř’ also die Fläche des Rechtecks. Bei der 


Verrückung wird 4” (1 ke) aus d? und dl” (' + 3) aus dl”; es 
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gilt das, welche Vorzeichen 7° und r” auch haben mögen; die Fläche 
des Rechtecks erhält daher bei der Verrüickung den Zuwachs 


á E er ge A 
alat G +) v, 


und die ganze Fläche, deren Element wir ds nennen wollen, den 


Zuwachs 
fas (5 -+ >) v 


Wir betrachten zweitens den Fall, dass die Punkte der Fläche in 
dieser selbst und wieder so verschoben werden, dass die Verrückungen 
stetig sich ändern. Die Vergrösserung der Fläche wird dann durch 
ein nach dem Umfang zu nehmendes Integral ausdrückbar sein. Wir 
nennen d! ein Element des Umfangs, m die Nornale von d/, welche 
die Fläche tangirt und nach ihrem Innern gekehrt ist, u die Projec- 
tion der Verrückung von d? auf die dem m entgegengesetzte Rich- 
tung; die Vergrösserung der Fläche ist dann 


few Í 


Nun mögen die Punkte der Oberfläche des Körpers beliebige, unend- 
lich kleine und stetig sich ändernde Verrückungen erleiden; & sei 
der Grösse und Richtung nach eine Verrückung; dieselbe lässt sich 
ansehn als zusammengesetzt aus zwei solchen Verrückungen, wie wir 
sie betrachtet haben; daraus folgt, dass die Vergrösserung, die ein 
Theil der Oberfläche erfährt, gleich der Summe der beiden aufge- 
stellten Integrale ist, wenn für v und u in ihnen gewisse Werthe 
gesetzt werden; es ist zu setzen 


v == — E COS (ne), u = — £cos (me), 


wo n» die nach dem Innern des Körpers gerichtete Normale von ds 
bedeutet. Es ist daher die gesuchte Vergrösserung eines '['heiles der 
Oberfläche des Körpers 


= fis (> + ») & cos (ne) — als cos (mE). 7) 


§ 3. 

Das gewonnene Resultat setzt uns in den Stand, die Arbeit der 
Capillarkräfte für eine unendlich kleine Verrückung der Theile des 
Systemes, auf welches sie wirken, zu finden. Neben den Capillar- 
kräften nehmen wir die Schwere als wirksam an und müssen daher 
auch die Arbeit dieser für eine solche Verrückung aufsuchen. Wir 
nehmen die z-Achse des Coordinatensystems vertical abwärts ge- 
richtet an, bezeichnen die Schwere durch y, durch dr ein Element 
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des Volumens eines der Körper und durch u die Dichtigkeit dieses. 
Das Potential der Schwere in Bezug auf den Körper ist dann 


g | uzar, 8) 


und die Veränderung, die der Werth dieses Integrals durch die ge- 
dachte Verrückung erfährt, die Arbeit, die wir zu berechnen haben. 
Wie bereits bemerkt, werden wir voraussetzen, dass der Körper in- 
compressibel ist; überdies soll für ihn u überall denselben Werth 
haben; in Folge hiervon lässt sich die Veränderung, die das Integral 
8) für irgend welche virtuelle Verrückungen erleidet, darstellen als 
ein nach der Oberfläche des Körpers zu nehmendes Integral, in dem 
nur die Verrückungen der Theile der Oberfläche vorkommen. In 
der That lässt sich bei den genannten Voraussetzungen die Aende- 
rung des Integrals 8) ansehn als bewirkt durch alleinige Aenderung 
der Grenzen der Integration. Es sei ds ein Element der Oberfläche 
des Körpers, e die Verrückung, n die nach dem Innern des Körpers 
gerichtete Normale von ds; dann ist 


dse cos (ne) 


ein Volumenelement, welches ausgeschaltet wird, wenn cos (ne) posi- 
tiv ist, und eines, welches eingeschaltet wird, wenn cos (ne) negativ 
ist. Der Zuwachs jenes Integrals oder die in Rede stehende Arbeit 
der Schwere ist daher 


E gu f dsze cos (ne). 9) 


Die Verrückungen & sind wegen der Incompressibilität des 
Körpers durch eine Bedingungsgleichung mit einander verbunden. 
Es muss das Integral 

yi "ar 


ungeändert bleiben; durch eine Ueberlegung, wie wir sie eben ange- 
stellt haben, sieht man ein, dass diese Bedingung durch die Gleichung 


0 = fas cos (ne) 10) 


ausgesprochen wird. 


Wir sind nun in der Lage, einige Eigenschaften der Trennungs- 
flächen verschiedener Flüssigkeiten ableiten zu können. Es mögen 
1 und 2 zwei sich berührende Flüssigkeiten sein, 4,, diejenige Con- 
stante, die mit der Grösse der Berührungsfläche multiplieirt das 
Potential der Capillarkräfte giebt, die in Folge ihrer Berührung 
wirksam sind, &#,, i, ihre Dichtigkeiten; wir fassen einen beliebigen, 


endlichen Theil ihrer Berührungsfläche ins Auge, nennen ds,, ein 
Kirchhotf, Mechanik. 10 
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Element dieses Theiles, n; die nach dem Innern der Flüssigkeit 1 
gerichtete Normale von ds,,, r und r” die Hauptkrümmungsradien 
dieses Elements, positiv gerechnet, wenn die Oberfläche der Flüssig- 
keit 1 eine convexe ist; die Punkte des gewählten Theiles denken 
wir uns unendlich wenig verrückt, während alle übrigen Punkte der 
vorhandenen Berührungsflächen heterogener Körper an ihren Orten 
bleiben; so verrückt, dass die Punkte des Randes ihre Stellen behalten 
und dass die Volumina der beiden Flüssigkeiten nicht geändert wer- 
den. Ist & die Verrückung von ds,,, so erfordert, der Gleichung 10) 
zufolge, die letzte Festsetzung, dass 


Je: cos (14 £) 11) 


verschwindet, Ist diese Bedingung erfüllt, so muss nach dem Princip 
der virtuellen Verrückungen, wie aus der Bedeutung der Ausdrücke 
7) und 9) hervorgeht, auch 


Jr: cos (74 €) fda G + 7) + g (u — i) zl 12) 


verschwinden. Hierzu ist erforderlich, dass die in 11) und 12) unter 
den Integralzeichen stehenden Ausdrücke einander proportional sind, 
d. h. dass 


Ay (rtr) 13) 


ist, wo A eine Constante bedeutet. Es ist dieses eine Differential- 
gleichung für die Trennungsfläche der beiden Flüssigkeiten. Dieselbe 
lässt sich auf eine etwas einfachere Form bringen, wenn man die 
xy-Ebene passend wählt; verändert man diese, so verändert man das 
auf einen bestimmten Punkt bezogene z, während das erste Glied 
der linken Seite der Gleichung 13) ungeändert bleibt; man verändert 
also auch A und kann dieses verschwinden machen, wenn man die 
xy-Ebene passend wählt. Dadurch wird dann die Gleichung 13) 


Aiz (p+r) +s 0 — m) z= . 14) 


Die Ebene, die die xy-Ebene sein muss, damit diese Gleichung gelte, 
hat man die Niveau-Ebene genannt; hat die Trennungsfläche der 
beiden Flüssigkeiten Theile, welche als eben zu betrachten, für welche 
also 7° und r” unendlich gross sind, so liegen diese in der Niveau- 
Ebene, wie aus 14) ersichtlich ist. 

Betrachten wir nun eine Linie, in der drei Flüssigkeiten zusam- 
menstossen. Wir nennen dieselten 1, 2, 3, bezeichnen durch diss 
ein Element der Linie, durch m,. die Normale dieses Elementes, die 
die Treunungsfläche von 1 und 2 berührt und nach dem Innern der- 
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selben gerichtet ist, und geben den Zeichen Mag, My und Ayy, Asi 
analoge Bedeutungen, wie wir sie den Zeichen m, und 4,, beigelegt 
haben. Die Punkte der genannten Linie denken wir uns unendlich 
wenig verschoben, so dass das Element dl, die Verschiebung e er- 
hält; die der Linie unendlich nahen Flüssigkeitstheilchen müssen 
dann auch Verschiebungen erleiden; nur diese sollen solche erleiden 
und zwar der Art, dass das Volumeu keiner der Flüssigkeiten da- 
durch geändert wird. Bei Rücksicht auf den Ausdruck 7) hat man 
dann aus dem Princip der virtuellen Verrückungen zu schliessen, 
dass 

f A ne jdn cos (M42 €) + Ay, COS (Maz €) + Az, cos (mg. e)} u 

La 
ist, woraus, da & ganz beliebig ist, folgt: 

A;a COS (Miz E) + Aa COS (Mag E) + Ay, cos (mg E) = 0, 15) 
wo seine beliebige Richtung bedeutet. Diese Gleichung ist dieselbe 
wie diejenige, welche ausspricht, dass drei Kräfte, deren Grössen 
Aygs Aa; Ay, deren Richtungen die auf d/,,, senkrechten Richtungen 
My, Magy My Sind, und die auf einen Punkt wirken, einander das 
Gleichgewicht halten. Man bezeichne die Winkel (m, mia), (Miz May); 
(miM) durch tj, w,, wz; sie sind die Winkel, welche je zwei der 
drei Ebenen mit einander bilden, die an dem Orte von dlp, die drei 
Trennungsflächen berühren; die Gleichung 15) spricht dann aus, 
dass ein Dreieck, dessen Seiten sich wie Ay, : Ay, : A), zu einander 
verhalten, die Winkel x — w,, x — w,, x — w, hat, oder dass 

sin 20, : Sin Wy: Sin wy = A, : Ag: Aig 16) 
ist. 

Wir fassen nun einen Fall ins Auge, der dem eben behandelten 
ähnlich ist, von ihm aber dadurch sich unterscheidet, dass der Kör- 
per 3 nicht eine Flüssigkeit, sondern starr oder, was hier dasselbe 
bedeuten soll, fest ist; seine Oberfläche soll überdies da, wo sie von 
der Trennungsfläche der Flüssigkeiten 1 und 2 getroffen wird, keine 
scharfe Kante darbieten; die Richtungen m, und m, sind dann 
entgegengesetzte. Die Verrückung e nehmen wir parallel mit m, 
an; auch dann gilt die Gleichung 15) und wird 
Ay — As . 

Ay 
Die Gleichungen, welche nach dem Muster von 16) und 17) gebildet 
werden können, sind die Grenzbedingungen, welche zur näheren Be- 
stimmung der Integrale der Differentialgleichungen dienen, i nach 
dem Muster von 13) oder 14) zu bilden sind. 


cos w, = 17) 


10* 
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§ 4. 

Bevor wir unter gewissen Voraussetzungen die Differentialglei- 
chung für die Trennungsfläche zweier Flüssigkeiten integriren, wollen 
wir einen Ausdruck für die Kraft aufstellen, die auf einen festen 
Körper ausgeübt werden muss, um ihn im Gleichgewicht zu halten, 
wenn derselbe mit zwei Flüssigkeiten in Berührung und in einer 
gegebenen Richtung beweglich ist. Wir nennen wiederum den festen 
Körper 3, die Flüssigkeiten 1 und 2. Ein Beispiel bildet ein fester 
Körper, der in Wasser eingetaucht ist. Dieses Beispiel wollen wir 
der Betrachtung zu Grunde legen und durch 1 das Wasser, durch 2 
die Luft bezeichnen. 

Wir nehmen zuerst an, dass ein Theil der Oberfläche des festen 
Körpers, in welchem der Rand der Wasseroberfläche (also die Linie, 
deren Element wir d/,,, genannt haben) liegt, ein Theil eines ver- 
tiealen Cylinders von beliebigem Querschnitt, und dass der Körper 
in verticaler Richtung beweglich ist. Wir suchen die Kraft Z, die 
vertical abwärts, also in der Richtung der z-Achse, ausser seinem 
Gewichte auf ihn wirken muss, damit das Gleichgewicht besteht. 
Wir finden dieselbe, indem wir das Princip der virtuellen Ver- 
rückungen auf eine gewisse Verrückung unseres Systemes anwenden. 
Wir denken uns, wie das in Fig. 1 angedeutet ist, eine Fläche F, 

Fig. 1. welche den festen Körper um- 
schliesst und von jeder Flüssig- 
keit einen Theil abgrenzt; alle 
Punkte, die ausserhalb dieser 
Fläche, oder in ihr liegen, 
sollen an ihren Orten bleiben; 
der feste Körper werde um ë 
vertical abwärts verschoben, 
die Theilchen der Flüssigkeiten 
werden so bewegt, dass die 
Punkte des Randes der Wasser- 
oberfläche keine Verrückungen 
erleiden und das Volumen 
jeder Flüssigkeit ungeändert 
bleibt. Wir wollen annehmen, 
dass dabei allen Flüssigkeitstheilchen, welche mit dem festen Körper 
in Berührung sind, bis auf diejenigen, die der Grenzfläche beider 
Flüssigkeiten unendlich nahe sind, dieselbe Verschiebung ertheilt 
werde, wie dem festen Körper. Für diese Verrückung ist die Arbeit 
der Kraft Z ` 


=ZE. 18) 
Um die Arbeit der Capillarkräfte und der Schwere angeben zu 
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können, behalten wir die früher gebrauchten Zeichen bei, verstehen 
unter ds,, aber nur ein Element des Theils der Trennungsfläche 
von 1] und 2, der innerhalb der Fläche # liegt, und nennen U den 
Umfang des horizontalen Querschnitts des Cylinders, von dem ein 
Theil der Annahme nach einen Theil der Oberfläche des festen Kör- 
pers ausmacht. Bei der gedachten Verrückung vergrössert sich dann 
die Berührungsfläche von 3 und 1 um Ve, während die Berührungs- 
fläche von 3 und 2 um ebensoviel sich verkleinert. In Folge hiervon 
und bei Rücksicht auf den Ausdruck 7) ergiebt sich die Arbeit der 
Capillarkräfte 


= (dy — Ay) VE — An fas (> +7) e cos (n,e). 19) 


Die Arbeit der Schwere endlich findet man mit Hülfe des Aus- 
drucks 9) 


= g (u — u) € | ds, z cos (naz) + g (u2 — t) Hi ds,3z cos (n32) 
< . 20) 
— g (p — m) [asınze cos (me) 


Die Summe der Ausdrücke 18), 19) und 20) muss verschwinden. 
Wählt man zur xy-Ebene die Niveau-Ebene und berücksichtigt, dass 
dann die Gleichung 14) gilt, so ergiebt sich hieraus 


0 = Z + (Ay, — PA e — p) [Asa cos (n, z) 
ji 21) 
TAU = u) f asaz cos (n2), 


Wir geben dieser Gleichung noch eine andere Gestalt. Bezeichnet 
ds ein Element der Oberfläche eines vollständig begrenzten Raumes, 
n die nach dem Innern desselben gerichtete Normale von ds, so ist 


das Integral 
fe: cos (nz), 


ausgedehnt über die ganze Oberfläche, gleich dem negativ genomme- 
nen Volumen des Raumes, wie der durch die Gleichungen 6) der 
eilften Vorlesung ausgesprochene Satz lehrt. Bemerkt man, dass 
dasselbe Integral, ausgedehnt über einen beliebigen Theil eines der 
z-Achse parallelen Cylinders oder über einen beliebigen Theil der 
xy-Ebene, verschwindet, so kann man den Werth finden, den es 
erhält, wenn es über einen begrenzten Theil jener geschlossenen 
Oberfläche ausgedehnt wird; man darf nämlich diesen Theil zu einer 
geschlossenen Oberfläche machen durch Hinzufügung einer Fläche, 
die aus einem Stücke eines der z-Achse parallelen Cylinders und 
einem Stücke der xy-Ebene besteht. Die beiden in der Gleichung 21) 
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vorkommenden Integrale lassen sich hiernach durch zwei Volumina 
ausdrücken. Wir construiren die Fläche, welche durch die Randeurve 
des Wassers begrenzt und zusammengesetzt ist aus einem Theile 
eines verticalen Cylinders und einem Theile der Niveau-Ebene; wir 
setzen voraus, dass diese Fläche ganz innerhalb des festen Körpers 
liegt; dann theilt sie denselben in zwei Theile, von denen der eine 
mit der Flüssigkeit 1, der andere mit der Flüssigkeit 2 in Berüh- 
rung ist; die Volumina dieser Theile nennen wir V, und F,; dann ist 


fe: cos (n,2)=— FV, und J ds,z cos (naz) = — FV,. 


Führt man noch durch 17) den Winkel w, ein, so wird hiernach die 
Gleichung 21) 


Z = g (m, — m) Vi +g (ua — Hs) Fa + A, cos w U. 


§ 5. 

Wir wollen nun einen Fall betrachten, der den eben behandelten 
als speciellen in sich schliesst; der feste Körper 3 habe eine beliebige 
Gestalt und sei in einer beliebigen Richtung, die wir p nennen wollen, 
verschiebbar. Es soll die Kraft P gefunden werden, die auf den 
Körper in der Richtung p ausser der betreffenden Componente seines 
Gewichtes wirken muss, damit das Gleichgewieht besteht. Wir den- 
ken uns den Körper in der Richtung p um verschoben; die Flüs- 
sigkeitstheilchen, welche ihn berühren, sollen alle die gleiche Ver- 
schiebung erfahren, während die Theilchen, welche in und ausserhalb 
der Fläche F (s. Fig. 1) liegen, an ihren Orten bleiben und die 
Elemente ds,, solche Verschiebungen e erleiden, dass der Bedingung 
der Incompressibilität genügt wird. Die Flächen, deren Elemente 
durch ds,, und ds,, bezeichnet sind, erleiden dann keine Aenderung 
ihrer Grösse, dagegen erfährt der Rand der Trennungsfläche der 
beiden Flüssigkeiten eine Verschiebung. Nimmt man hierauf Rück- 
sicht, so erhält man durch eine Betrachtung, die im Uebrigen der- 
jenigen gleich ist, durch welche wir die Gleichung 21) abgeleitet 
haben, wenn man wiederum die Niveau-Ebene zur xy -Ebene wählt, 


a ru s) [ds cos (n, p) 
+g (k — u) J ds,z cos (nap) 22) 
— Ay f dlio cos (mp). 


Wir wenden diese Gleichung zuerst auf einen Fall an, in dem die 
Richtung p wieder mit der Richtung von z übereinstimmt. Der 
Körper 3 sei eine horizontale Platte, deren Randfläche ein Theil 
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eines kreisförmigen verticalen Cylinders ist. Ihre untere Fläche soll 
mit der Flüssigkeit 1 ın Berührung sein, so dass der Rand derselben 
die Linie ist, deren Element wir dl, genannt haben. Fassen wir 
den Rand der unteren Fläche als eine unendlich schmale Fläche von 
unendlich grosser Krümmung auf, so haben wir statt dessen zu sagen, 
dass die genannte Linie in diesem Rande liegen soll. Das Resultat 
der Gleichung 22) ist ersichtlich bei der einen Auffassung dasselbe, 
wie bei der andern. Nennt man V das Volumen der Platte, / die 
Grösse, U den Umfang ihrer Grundfläche, z, den Werth von z für 
ihre untere Fläche, 9, den 
in Fig. 2 bezeichneten 
Winkel, den die Rich- 
tung m,, mit der Ver- 
längerung des Radius der 
Platte bildet, wobei 


(mp) =% — 5 
wird, und nimmt man an, dass die Trennungsfläche der beiden Flüssig- 
keiten eine Rotationsfläche ist, deren Achse mit der Achse der Platte 
zusammenfällt, so wird die Gleichung 22) 


0 = P + g (us — u) V — g (u, — Be) of — A U sin du. 23) 
Der Werth von z, kann innerhalb gewisser Grenzen geändert wer- 
den; mit ihm ändert sich auch #,; wie giese beiden Grössen zusam- 
menhängen, werden wir bei der Untersuchung der Gestalt der 
Trennungsfläche zweier Flüssigkeiten finden. 

Wir wollen nun die Gleichung 22) auf den Fall anwenden, dass 
die Richtung p eine horizontale ist; sie sei die Richtung der x- Achse. 
Ist ds ein Element der Oberfläche eines vollkommen begrenzten 
Raumes, n die nach dem Innern dieses gerichtete Normale von ds, 
so verschwindet das Integral 


fe: cos (nx), 24) 


wie die erste der Gleichungen 6) der eilften Vorlesung zeigt. Hier- 
aus folgt, dass der Coefficient von u, in 22) verschwindet, und dass 
die beiden Glieder dieser Gleichung, welche Flächenintegräle ent- 
halten, sich in das eine 


g (m — m) fasız cos (ng z) 25) 


zusammenziehn. Das hier vorkommende Integral lässt sich weiter 
darstellen als eines, das auszudehnen ist über den Theil der Ober- 
fläche des festen Körpers, der zwischen der xy-Eibene und der Grenze 
der Trennungsfläche der beiden Flüssigkeiten liegt, wenn man noch 
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benutzt, dass das Integral 24) auch verschwindet, wenn es über einen 
Theil der xy-Ebene genommen wird. Wir wollen annehmen, dass 
die Grenze der Trennungsfläche der beiden Flüssigkeiten die æy- Ebene 
nicht schneidet, also ganz oberhalb oder ganz unterhalb derselben 
liegt. In beiden Fällen wollen wir durch ds, ein Element des ge- 
nannten Theils der Oberfläche des festen Körpers bezeichnen; der 
Ausdruck 25) ist dann 


= +g (u — m) f dsaz cos (73 2) , 
e 


wo das obere Zeichen in dem ersten, das untere in dem zweiten 
der beiden Fälle gilt, vorausgesetzt, dass die untere Flüssigkeit wieder 
die Flüssigkeit 1 ist. Hiernach ist die Gleichung 22) 


0= P +g (u — u) fasz cos (n£) — An fam cos (mıx). 26) 


Wir wollen die Rechnung weiter führen unter der Voraussetzung, 
dass der feste Körper eine zur x- Achse senkrechte Platte ist, die in 
der Richtung der y-Achse die sehr grosse Länge b besitzt. In ihrer 
Nähe, auf der Seite der negativen x, befinde sich eine ihr parallele, 
feste Platte von gleicher oder noch grösserer Länge. Die beiden 
Fälle, die in der Gleichung 26) zu unterscheiden sind, sind in Fig. 3 
und Fig. 4 dargestellt. 


Fig. 3. Fig. 4. 


Die Elemente ds, und dl sind zum grössten Theile der y-Achse 
parallel; diejenigen, die es nicht sind, können bei der Bildung der 
beiden Integrale, um die es sich handelt, vernachlässigt werden. Auf 
der äusseren Seite der beweglichen Platte ist 


m 
+ (mar) = w, — z? 
a . m 
auf der inneren =w, + 33 


daher verschwindet das nach d/,,, zu nehmende Integral in 26). 
Ferner ist auf der äusseren Seite der Platte 

cos (nax) = — 1 

auf der inneren =+1. 


kn 
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Endlich kann man ds, = bdz setzen, wenn man die Bestimmung 
hinzufügt, dass die untere Grenze des Integrals der kleinere Grenz- 
werth von z, die obere der grössere sein soll. Hiernach wird die 
Gleichung 26) in den beiden unterschiedenen Fällen 


+ 
AREH 


P= g (u — m) b De - 


wenn der Werth von z für die Grenze der beiden Flüssigkeiten an 
der inneren Fläche der beweglichen Platte mit z’, an der äusseren 
mit z” bezeichnet wird. Je nachdem dieser Ausdruck von P positiv 
oder negativ ist, üben die beiden Platten scheinbar eine Anziehung 
oder eine Abstossung auf einander aus. Wie die Grössen z’ und z” 
abhängen von der Natur der Flüssigkeiten und der Platten, so wie 
dem Abstande der letzteren, lehrt die Untersuchung der Gestalt der 
Trennungsfläche zweier Flüssigkeiten. 


y 
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(Integration der Differentialgleichung für die Berührungsfläche zweier 
schweren Flüssigkeiten in dem Falle, dass dieselbe eine Rotationsfläche ist und 
die Abstände der betrachteten Punkte von der Rotationsachse sehr klein oder 
sehr gross sind. Erste und zweite Näherung.) 


81. 

Wir wollen uns jetzt mit der Integration der Differentialglei- 
chung beschäftigen, die wir für die Trennungsfläche der beiden 
Flüssigkeiten 1 und 2 gefunden baben. Legen wir die xy-Ebene 
in die Niveauebene, so ist dieselbe die Gleichung 14) der vorigen 
Vorlesung, nämlich 


a fi 1 
et?) 2 
wenn 
DEN GER. RUE 
g (Wa —u2) 


gesetzt wird. Wir nehmen die Constante 4,, als negativ an. Nur 
unter dieser Bedingung ist ein stabiles Gleichgewicht möglich; denn 
nach den in § 2. der vierten Vorlesung gemachten Auseinandersetzun- 
gen erfordert ein solches, dass das Potential der wirkenden Kräfte 
ein Maximum sei, und ein Maximum findet nicht bei der positiv ge- 
nommenen Oberfläche einer incompressibeln Flüssigkeit statt — diese 
kann ins Unendliche wachsen —, wohl aber bei der negativ genom- 
menen. Wir bezeichnen ferner die dichtere Flüssigkeit durch 1, die 
weniger dichte durch 2; dann ist a? positiv. Ist auch a positiv, was 
wir festsetzen, so ist dieses, wie aus der Gleichung 1) ersichtlich, 
eine Länge. Nach den Gleichungen 4) und 6) der vorigen Vorle- 
sung ist nun 


und e:ß:ıy=—;-:—;-:1, 


wo a, ß, y die Cosinus der Winkel bedeuten, die die nach dem 
Innern der Flüssigkeit 1 gezogene Normale der Oberfläche dieser mit 
den Coordinatenachsen bildet. Es folgt hieraus 
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= a 


D 


i 0u n 


he TRE Een, Ay Ve SE z 


und nach 1) 
2 0z 
Be RR 2) 


re Yıray+ CH 


wo der vorkommenden Wurzelgrösse das positive oder negative Vor- 
zeichen zu geben ist, je nachdem y positiv oder negativ ist. Diese 
partielle Differentialgleichung für z verwandeln wir in eine gewöhn- 
liche durch die Annahme, dass die Oberfläche, um die es sich handelt, 
ein Theil einer Rotationsfläche ist, deren Rotationsachse mit der 
z-Achse zusammenfällt. Setzen wir 


u=ya+y, 


wo die Wurzelgrösse positiv zu nehmen ist, so ist dann 


au ER 
Ja 


R 


+55 


z= ar a . 3) 
AETS 
z und u können wir hierbei als die rechtwinkligen Coordinaten eines 
Punktes der Curve arsehn, in der die Oberfläche von einer durch 
die z-Achse gelegten Ebene geschnitten wird. Die Gleichung 3) 
wollen wir dadurch umgestalten, dass wir in sie einen Winkel ® ein- 
führen, zu dessen Definition wir zunächst 


EEE EN 
RE 
l 


= cos ® 


setzen; wir vervollständigen dieselbe durch die Gleichung 
ni 

m =sın®. 

z 
1+ a) 

Hierdurch ist # bis auf ein Vielfaches von 2x bestimmt; dabei können 

und wollen wir festsetzen, dass # sich stetig ändert, wenn man auf 

der Curve stetig fortgeht. Aus den für cos® und sin ® aufgestellten 

Ausdrücken folgt 


——tg®#, 4) 
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d. h. # ist ein Winkel, den die Tangente der Curve mit der u- Achse 
bildet, und den eine Linie beschreibt, die von der «-Achse aus in 
dem Sinne gedreht wird, bis sie der Tangente parallel ist, in dem 


sie um 3 gedreht werden muss, um die Richtung der z-Achse zu 


erhalten. Bei Rücksicht auf die Gleichung y = cos kann man 
hierfür auch sagen: #® ist ein Winkel, den die nach dem Innern 
der dichteren Flüssigkeit gezogene Normale, n,, mit der z-Achse 
bildet, und den eine Linie beschreibt, die von der z-Achse aus in 
demselben Sinne gedreht wird, bis sie die Richtung von n, hat. Die 
Gleichung 3) wird dann 


zart ae), 5) 


2 u du 


Wir wollen die Gleichungen 4) und 5), die zusammen die Gleichung 3) 
ersetzen, nur für die Fälle integriren, dass x sehr klein oder sehr 
gross für die Punkte der betrachteten Fläche ist. 


S2 

Wir nehmen zuerst an, dass u als unendlich klein zu betrachten ist. 
Dieser Fall ist näherungsweise verwirklicht z. B. bei der Flüssigkeits- 
oberfläche in einer engen, verticalen Röhre von kreisförmigem Quer- 
schnitt, die in eine grössere Wassermasse getaucht ist, oder bei der 
Oberfläche eines kleinen Quecksilbertropfens, der auf einer horizon- 
talen Glasplatte ruht. Aus 5) folgt, dass dann im Allgemeinen z 
unendlich gross ist; wir nehmen an, dass dieses stattfindet, dass die 
Unterschiede der Werthe von z für die verschiedenen Punkte der 
zu betrachtenden Curve aber nicht unendlich gross sind; bezeichnen 
wir durch z, einen dieser Werthe, so können wir hiernach für 5) 
schreiben 

a 1d(u sin #) 


EB du 


oder 


const r 
zu + — =a sind, 


wo const die Constante der Integration bedeutet. Diese muss ver- 
schwinden, wenn, wie wir annehmen wollen, die z- Achse die Flüssig- 
keitsoberfläche schneidet, weil sonst für w == 0 die linke Seite der 
gefundenen Gleichung unendlich werden würde, die rechte aber nicht 
unendlich werden kann. Zugleich wollen wir in Betreff der Bedeu- 
tung von z, festsetzen, dass 
2 z, a 0 
sein soll. Wir haben dann 


De a 
=- sin ĝĵ, 6) 
Zo 
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Dabei ist 


9—=0 für vol, 


| wenn, wie wir annehmen wollen und wie es in den beiden ange- 
führten Beispielen der Fall ist, an dem Punkte (« = 0, z = z,) die 
dichtere Flüssigkeit die untere ist. 
Differentüren wir die Gleichung 6) und multiplieiren das Resul- 
tat mit der Gleichung 4), so erhalten wir 


a. 
dz = — smn #dP, 
Zo 


und hieraus durch Integration bei Rücksicht darauf, dass z = z) 
| für $ = 0 ist, 
| en ---- os. 7) 


Die Gleichungen 6) und 7) zeigen, dass die Flüssigkeitsoberfläche 


eine Kugel ist, deren Radius dem absoluten Werthe von = gleich 
0 


ist, und deren Mittelpunkt die z-Coordinate 2, + £ hat. Die dich- 


tere Flüssigkeit ist hiernach durch eine convexe Oberfläche begrenzt, 
wenn z, positiv, durch eine concave, wenn z, negativ ist. Der Werth 
von z, ist durch den Winkel w, bedingt, den die Gleichung 17) der 
vorigen Vorlesung bestimmt. Handelt es sich z. B. um die Ober- 
fläche einer Flüssigkeit in einer verticalen Röhre von dem Radius R, 
so ist 


für u = R =w — 5; 


setzt man diese Werthe in die Gleichung 6), so erhält man 
hse 

Ein Fall, der sich oft der Betrachtung darbietet, ist der, dass w, = 0 
ist; er findet statt, wenn der feste Körper, um den es sich handelt, 
von der Flüssigkeit 1 beneizt wird. In diesem Falle giebt die 


Gleichung 8) 
i 


cos wi. 8) 


a? 
die Oberfläche der Flüssigkeit in der Röhre wird dabei eine 


Halbkugel. 

Sind die Werthe von u nicht unendlich klein, aber klein, so 
bilden die entwickelten Gleichungen eine erste Näherung; suchen 
wir jetzt eine zweite. Aus der Gleichung 5) folgt, wenn wir die 
Voraussetzung festhalten, dass die z- Achse die Oberfläche schneidet, 


u 
0 


asin 9 =, [zudu . 9) 


>, f > 
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Schreiben wir hier 2,-+ (z — Zo) für z, wo z, wieder den Werth 
von z für u = 0 bedeutet, so erhalten wir 


u 
esın®—=zu-+ fe) udu. 
0 


Wir kommen zu den Formeln der ersten Näherung, zunächst zu 
der Gleichung 6) zurück, wenn wir das Glied, welches das Integral- 
zeichen enthält, vernachlässigen; wir finden eine zweite, wenn wir 
in diesem Gliede z — z, und u mit Hülfe der Gleichungen 7) und 6) 
durch $ ausdrücken. Wir erhalten dadurch 


9 
smd = zu +È A fl — cos 8) sin? cos 949 
2,7 sin ® 
ó 
oder 
et N E en SER. ie 
x Zo sin # 


Differentiirt man diese Gleichung und multiplieirt das Resultat mit 
der Gleichung 4), so erhält man eine, deren Integration z als Func- 
tion von ® ergiebt. 

In dem Falle der verticalen Röhre vom Radius Æ giebt die Glei- 
chung 10) einen Werth von z,, der genauer ist, als der durch 8) be- 
stimmte. Um ihn zu finden, kann man in dem Gliede, durch welches 
die Gleichungen 10) und 6) sich unterscheiden, zọ durch 8) ausdrücken. 
Wird die Röhre benetzt, so bekommt man auf diesem Wege 


a? R 
ei Perle Aena oE 
ga 


Man kann die Gleichungen 4) und 5) ferner integriren, wenn 
man u als unendlich gross annimmt. Man setze 


u= ut zT, 11) 
wo u, eine unendlich grosse Constante bedeutet, die so gewählt ist, 
dass für die Punkte, die betrachtet werden, x endlich ist. Führt 


man in 5) die Differentiation nach v aus und vernachlässigt unend- 
lich Kleines gegen Endliches, so erhält man dann 


a? dsin® 
ce Ei T 12) 
und die Gleichung 4) wird 
dz = tg dx. 13) 


Es sind dieses dieselben Gleichungen, welche man unmittelbar aus 2) 
erhalten haben würde, wenn man die rechtwinkligen Coordinaten 
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x, y, z beibehalten und die Annahme eingeführt hätte, dass z von y 
unabhängig ist. Multiplieirt man sie mit einander, so erhält man 
eine integrable Gleichung und durch Integration 


z? = Const — a? cos $ 


oder auch z? = 2g? (1 — cos? 5) 5 14) 


wo A eine willkürliche Constante bedeutet. Dieselbe ist nothwendig 
positiv, da z? positiv ist, kann aber grösser oder kleiner als 1 sein. 
Diese Fälle bieten einen wesentlichen Unterschied dar. Ist A > 1, so 
kann z nicht verschwinden, also auch nicht das Zeichen wechseln; 
dasselbe gilt, der Gleichung 1) wegen, daher auch von der Krümmung 
der Curve, deren variabler Punkt die Coordinaten x, z hat; dagegen 
kann ð verschwinden oder =— 2 x werden, d. h. es giebt Punkte, in 
deren die Tangente horizontal ist und die dichtere Flüssigkeit unter 
der weniger dichten liegt. Das Umgekehrte findet statt, wenn A < 1 
ist; dann giebt es keine solche Tangente, $ kann nicht verschwinden 
oder = 2x werden, aber z kann == 0 sein; es giebt Punkte, die in 
der Niveausbene liegen, und in denen die Krümmung Null ist. 
Für den Fall A > 1 setzen wir 


1 ud K 
han, 303 7% 15) 
bezeichnen wir dann wieder die positiv zu nehmende Wurzelgrösse 
vi — F sin? y mit Ay, so wird die Gleichung 14) 


oder wenn wir das Maximum von z in dem Falle, dass z positiv ıst, 
und das Minimum von z im entgegengesetzten Falle durch c bezeich- 
nen, wobei 


2a? 
e= 16) 
wird, 
z=cdAŅ. 17) 


Die Gleichung 12) giebt 
z = @ cos 2% En š 


woraus bei Rücksicht auf 17) folgt 


ne c cos Dydy 
de = k ET Abe ! 
oder 
k? dy 
ze (G -Df +f arm), 18) 


wo die untere Grenze der beiden Integrale eine willkürliche Con- 
stante ist. 


Zr. wwa 
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Für den Fall Ç 1 setzen wir in 14) 


h= cos? & =k, 


19) 


indem wir unter į einen Werth von ® verstehen, den dieses erreichen, 
aber nicht überschreiten kann; und ferner 


Ci de, 
cos 5 = Cos z sin Y; 20) 


da hiernach 


i 
= 2q? cos? G cos? y 


ist, so können wir zur weiteren Bestimmung von % festsetzen: 


z=Y2a cos 5 cos y. 21) 


Für einen Punkt der betrachteten Curve kann man # als zwischen 


O und 2x liegend annehmen, also S als zwischen 0 und x liegend; 


da nach 20) sin z nicht verschwinden kann, so liegt £ dann immer 


- zwischen den genannten er und wir erhalten aus 20) 


sin 2 z= Ay. 
Die Gleichung 12) wird en 


z = — a? (1 — 24?Y) cos — Mona aa 


2 Jy de’ 
woraus in Verbindung mit 2 sich ergiebt 


= fta vafavav, 22) 


wo die untere Grenze der u, Integrale wiederum eine willkür- 
liche Constante ist. 


§ 4. 

Die abgeleiteten Gleichungen wollen wir jetzt auf die Fälle 
anwenden, dass der Modul A der elliptischen Integrale, auf die wir 
geführt sind, unendlich klein oder = 1 ist. Setzen wir zunächst in 
den Gleichungen 17) und 18) % unendlich klein. Durch Entwicke- 
lung nach Potenzen von X? finden wir dann 


u - z=c(1— 5 siny) =c (1—7 + i 02%) 
und, wenn man benutzt, dass i 


Be pdy = ? — sray + Const. 


ist, 


$ A, Capillare Cylinderfläche. 157 


Diese Ausdrücke von z und x zeigen, dass die Curve, um die es 
sich handelt, ein Kreis ist, dessen Radius gleich ist dem absoluten 


Werthe von ze oder nach 16) von LA Ist die Flüssigkeit zwischen 


zwei parallele, verticale Platten eingeschlossen, die von ihr benetzt 
werden und in der Entfernung 2e von einander sich befinden, so 
muss dieser Kreis die Platten berühren; sein Radius muss = e, und 
also, da c dann negativ ist, 
ee 
2e n 

sein. 

In dem Falle, in dem die Gleichungen 21) und 22) gelten, 


be i ; ; h 
erhält man, wenn man k, also auch cos > unendlich klein annimmt, 


z=ayV2coszcosv, z — jj V + Const. , 


also 
= a V? cos : cos er + Const.) A 


Die hierdurch dargestellte Linie ist eine Sinuslinie. Um ein Beispiel 
zu erhalten, in dem diese Gleichung gilt, denken wir uns eine hori- 
zontale Platte, an deren unterer Fläche eine kleine Menge einer sie 
benetzenden Flüssigkeit sich befindet; diese kann im Gleichgewicht 
sein, während ihr Profil die Gestalt ACB hat, abgesehn davon, dass 


der Abstand des Punktes C Fig. 6. 
von der Geraden 42 nicht 
unendlich klein ist; dabei ist Bean 
A AB 
B=. 
y2 c 


Für k = 1 endlich geben die Gleichungen 17) und 18) dasselbe 
Resultat wie die Gleichungen 21) und 22); um die Einführung von 
doppelten Vorzeichen unnöthig zu machen, wollen wir bei der An- 
wendung jener festsetzen, dass ® zwischen 0 und 2x, also nach 15) 


p zwischen — > und + 3 gewählt werde; bei der Anwendung 


dieser, dass für j, welches O oder 2x sein kann, derjenige von diesen 
beiden Werthen genommen werde, für den das Vorzeichen von 


i S a en = 2 r r 
cos 5 mit dem Vorzeichen von z übereinstimmt. Sind diese Be- 


dingungen für einen Punkt der zu betrachtenden Curve erfüllt, so 
sind sie es für alle ihre, im Endlichen liegenden Punkte, denn $ 
kann die Grenzen 0 und 2x nicht überschreiten und z das Vor- 
zeichen nicht wechseln, da der Fall, den wir hier betrachten, die 


Grenze zwischen den vaea Fällen bildet, dass das in der Gleichung 
Kirchhoff, Mechanik, 11 
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14) vorkommende A% > oder < 1 ist. In Folge dieser Festsetzungen 
ist dann cos # positiv und daher 


cos Y = Ay. 
Benutzt man, dass 


foss IBtg4 (u + 3) + Const. 


ist, so ergiebt sich hieraus 


z=c (4lgtg 7 Be z) + Const. 


En 23) 
z = C 8SM 2 ” 
c=+tay2. 
nd Figur 6 soll eine ungefähre Vor- 


stellung von dem Verlauf der 
durch diese Gleichungen darge- 
stellten Curve geben. Ein Theil 
derselben kann das Profil der 
Flüssigkeitsoberfläche Eupen) das ist z. B. der Fall, wenn in eine 
grosse Wassermasse eine ebene Platte in hehonigar Richtung ein- 
getaucht ist. 


§ 5. 

Die in den beiden vorigen Paragraphen entwickelten Gleichun- 
gen können als cine erste Näherung für den Fall betrachtet werden, 
dass die Flüssigkeitsoberfläche eine Rotationsfläche ist, deren Rota- 
tionsachse mit der z-Achse zusammenfällt und bei der der Radius « 
für diejenigen Punkte, die in Betracht kommen, sehr gross ist. Man 
hat dann, wie es in 11) geschehen ist, 

u= u © 
zu setzen und «, als eine sehr grosse Constante zu betrachten. Eine 
zweite Näherung findet man auf dem folgenden Wege. Die Glei- 
chungen 4) und 5), um deren Integration es sich handelt, lassen 
sich schreiben 


> tiie a dsin® 
2u = du 
dz = tg ĵdu. 


Man multiplicire dieselben mit einander’ und forme das dann auf- 
tretende Glied 
a? sin dz 
nn, 
welches bei der ersten Näherung vernachlässigt ist, dadurch um, dass 
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man u, für u setzt und die Gleichungen benutzt, die bei der ersten 
Näherung gelten. Dadurch erhält man eine Gleichung, die integrirt 
werden kann und z als Function von ® auszudrücken erlaubt. Ist 
das geschehen, so kann man mit Hülfe der Gleichung 4) auch u als 
Function von # darstellen. 

“ Beschränken wir uns auf den Fall, für welchen in erster Nähe- 
rung die Gleichungen 23) gelten, so finden wir auf dem bezeichne- 
ten Wege , 


asin ® cos Z d? al, 
zdz + E z sn Dd? , 
wo, wie auch im Folgenden, von den Doppelzeichen das obere oder 
das untere zu nehmen ist, je nachdem z positiv oder negativ ist. 
Durch Integration folgt hieraus 
2V 2a? 


- cos? 2 
Buo 2 


z? = — &@? cos © F 


+ Const. 


Um die Constante der Integration zu bestimmen, hat man zu be- 
achten, dass z verschwinden muss, wenn y = oo wird, und dass, 
wie aus der ersten der Gleichungen 23) hervorgeht, x = + œ ist, 
wenn ® = 2x oder = Q ist, je nachdem z positiv oder negativ ist. 
Bestimmt man hiernach die mit Const. bezeichnete Grösse, zieht die 
Quadratwurzel und vernachlässigt die höheren Potenzen von k „ 50 


findet man bei Rücksicht auf das Vorzeichen, welches z haben soll, 


24) 


Li 
1+ 0087 
:_ i a — 2 
z = + a y2 sin 1 — —— 
a „= 2 3V2w sin? 9 


Diese Gleichung kann auf einen Fall angewendet werden, den 
wir in der vorigen Vorlesung betrachtet haben, und auf den die 
Gleichung 23) derselben sich bezieht, auf den Fall nämlich, dass 
eine horizontale kreisföormige Platte mit ihrer unteren Fläche eine 
Flüssigkeit berührt. Wir setzen von dieser jetzt voraus, dass ihre 
Oberfläche sich in die Unendlichkeit erstreckt, und nennen «, den 
Radius der Platte, z) und 9, die Werthe von z und # für u = u 
Es haben z, und #, dann dieselbe Bedeutung, wie an dem ange- 
führten Orte und die Gleichung 24) giebt die Beziehung zwischen 
diesen beiden Grössen, auf welche dort hingewiesen worden ist. 

Wir werden die Capillarerscheinungen nicht weiter verfolgen 
und bei unseren weiteren Untersuchungen auf die Capillarkräfte 
keine Rücksicht nehmen. Bei ihrer Erörterung haben wir keinen 
Gebrauch von dem Begriffe des Druckes gemacht, der in den allge- 


meinen Gleichungen der Hydrostatik und Hydrodynamik eine wichtige 
11% 
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Rolle spielt. Dieser Begriff hat auch hier seine Bedeutung. Bei 
einer Flüssigkeit, auf welche Capillarkräfte wirken, ändert sich der 
Druck im Innern gerade so, als ob diese Kräfte nicht vorhanden 
wären, aber unendlich nahe an der Oberfläche ändert er sich unend- 
lich schnell. Die Capillarkräfte, die auf ein Theilchen wirken, 
welches in endlicher Entfernung von der Oberfläche liegt, heben sich 
nämlich auf, an der Oberfläche aber geben sie unendlich grosse 
Resultanten.- Hierdurch werden bei der Untersuchung der Oapillar- 
erscheinungen Schwierigkeiten herbeigeführt, wenn man den genann- 
. ten Begriff benutzen will; wir haben diese vermieden, indem wir 
einen anderen, zuerst von Gauss betretenen Weg eingeschlagen haben. 


Fünfzehnte Vorlesung. 


(Hydrodynamik. Differentialgleichungen von Lagrange und von Euler, 
Rotationen der Flüssigkeitstheilchen. Wirbellinien und Wirbelfäden. Ge- 
schwindigkeitspotential. Mehrwerthiges Geschwindigkeitspotential in einem 
mehrfach zusammenhängenden Raume.) 


§ L 


Wir wenden uns jetzt zur Hydrodynamik und zunächst zu den- 
jenigen Bewegungen der Flüssigkeiten, bei denen die Reibung sich 
nicht merklich macht. Wir haben es hier mit der Entwicklung der 
Gleichungen 23) und 24) der eilften Vorlesung, d. h. der Gleichungen 


a öp 
EST 
a? ô 
u Te u er 1) 
a? ĝ 
de g p LE ep eY ER, 2 
dt aii EP ðy EP ) 


zu thun, zu welchen eine Relation zwischen dem Drucke p und der 
Diehtigkeit u hinzukommt. 

Wir formen zuerst die Gleichung 2) um, welche ausspricht, dass 
ein Massenelement bei seiner Bewegung ungeändert bleibt, und 
welche die Gleichung der Continuität genannt zu werden pflegt. Wir 
nennen £o, Yo, u “die Coordinaten des materiellen Punktes der 
Flüssigkeit zur Zeit /,, der zur Zeit ? die Coordinaten x, y, z hat. 
Das Verhältniss der Volumina, welche dieser Punkt zu den Zeiten £ 
und 4 einnimmt, ist dann die Determinante 

da ðe de 

0x’ yo ’ 02 

6 ôy ôy 

da’ Yo? Izo) ’ 

ðs d 2% 

0’ yo?’ 02 
wie aus der Gleichung 13) der zehnten Vorlesung hervorgeht, wenn 
man erwägt, dass die Grössen, die in den Gleichungen 26) derselben 
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Vorlesung «a, b, c, genannt, hier mit x,, Yo, 2, bezeichnet sind. 
Die Bedingung, dass diese Determinante, mit u multiplieirt, von £ 
unabhängig ist, ist hiernach gleichbedeutend mit der Gleichung 2). 
Nun sollen «a, b, c irgend welche von einander unabhängige Grössen 
bedeuten, die den materiellen Punkt, dessen Coordinaten zur Zeit ı 
£, y, z sind, bestimmen; es bestehen dann 9 Gleichungen, von denen 
die übrigen aus der einen 
DE: 0x xo 0x yo 0x 0% 
de Oxy Qa g Oyo 2a AR Ozo da 

durch Vertauschung von x mit y, z oder von a mit b, c hergeleitet 
werden können, In Folge dieser Gleichungen ist, wenn 

0a ax 

0b’ de 

0 0 

30° de | 3) 

Deo 

0b’ de 
gesetzt wird, nach einem Satze der Determinantentheorie, den 
wir am Ende des § 2. der zehnten Vorlesung abzuleiten Gelegenheit 
gehabt haben, 


0x 0x 0x êo O2, Om 
0’ Oh" 0 0a? 06°’ de 


Du. u, oy] . an u du 


dx ? dy $ PER da 2 72 ’ de 

Oz 0z 0z Oto - 9% DER 

PEN 2 Oyo 4 FEA da ? eb j de 
Hieraus folgt, dass die Gleichung 2) durch die Bedingung, dass u D 
von é unabhängig ist, d. h. durch die Gleichung 


da (uD) _ 
dt = 4) 


ersetzt werden kann. 
Die Gleichungen I) multipliciren wir 


x o ôT A 
Ja oder mit =: oder mit = 
7) 


oy 3y ôy 


mit 


ĝa 2b dc 
z 


êz ôz ôz 
da ob de 

und addiren sie jedesmal; sie werden dann 
dx DE: a?y ĝy dz 0z 
Nat Nat 2) 
da 0x dy ĝy dz z 
AER Ene A a da 


(dx dx Ëy ey dz 0z 
@- N) ta -Net(@-2)% 


v 


F LF s] 


+ + + 

Yv yv Yv 

wi) © S 
S 
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Die Gleichungen 4) und 5) sind unter dem Namen der Lagrange- 
schen hydrodynamischen Gleichungen bekannt; man hat bei ihnen 
2, y, z, p sich als Functionen der unabhängigen Variabeln a, b, c, t 
vorzustellen. 

Die Oberfläche der Flüssigkeit muss nach § 6. der zehnten Vor- 
iesung immer aus denselben Theilchen gebildet sein. Denken wir 
ans die Gleichung derselben als eine Gleichung zwischen x, y, z, 6 
so muss daher, wenn man x, y, z durch «, b, c, ! ausdrückt, £ 
herausfallen; die Gleichung der Oberfläche muss eine Gleichung | 
zwischen 4, b, c, sein. Eine zweite Bedingung, die an dieser Ober- 
jläche, d. h. an der Fläche, in der die Flüssigkeit einen andern Kör- 
per berührt, zu erfüllen ist, ergiebt sich aus $ 4. der eilften Vorle- 
sung: ein Element der Berührungsfläche muss von jeder Seite aus 
denselben Druck erleiden. 

Wir nehmen mit den Gleichungen 5) noch eine Aenderung vor. 


Wir setzen zuerst 
i |.» > 
2]: wg 


und denken uns dieses Integral ausgeführt mit Hülfe der Relation, 
die zwischen p und u besteht, die untere Grenze beliebig gewählt. 
Wir machen ferner die Annahme, dass die Kräfte X, F, Z ein 
Potential, F, haben, so dass 
SR: eV eV 
ee OY TR 
ist. Dann vereinfachen sich die Gleichungen 5) zu den folgenden 
Rx 0x |, d'y åy deoz IEE) , 
aa ga t aega Taepa va 
dèx ĝx , y ôy dzz NO F) 
ae g aeoo targe o 1) 
Be da G L E ĝz HESR 


de de | dge "ar. De 
Ist die Flüssigkeit incompressibel, so wird die Gleichung 4) Pr 
dD 
FF (0) 8) t 


und nach 6) kann man setzen 


1 i 


§ 2. 2 

Für die Anwendung ist oft eine andere Form der hydrodyna- ' 
mischen Gleichungen, die sogenannte Euler'sche, bequemer als die 
Lagrange’sche; bei ihr hat man sich die Geschwindigkeiten u, v, w 


E 


B 


be. je A. 
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und den Druck p. als Functionen von x, y, z, £ vorzustellen. 


Man hat 


Sue Bun 
Di 0 
l er aaay Zur dtz dw, 
aiso Pe r T Er See T 


nun bedenke man, dass das Zeichen d den Zuwachs bezeichnet, den 
die dahinter stehende Grösse, bezogen auf denselben materiellen Punkt, 


in dem Zeitelement di erleidet, d. h. den Zuwachs, den sie erfährt, 


während 7 um di wächst, a, b, c aber ungeändert bleiben. Bleiben 
a, b, c ungeändert, so wachsen z, y, z resp. um udt, vdt, wdt, 
wenn { um dé zunimmt; hieraus folgt 


=% "iu ut 4 7 tw wer 

und es gelten die 2 die aus - entstehen, wenn man 
unter den Differentiationszeichen u gegen v oder w oder u vertauscht. 
Führt man auch hier die durch 6) definirte Grösse P und die Vor- 


aussetzung ein, dass die wirkenden Kräfte das Potential V haben, so 
werden hiernach die N 1) und 2) 


ĝu ð (V — P 
are ehrt t = ee 


H 


P y ee 
un RT 10). 


w v‚—>P 
Br ie 
und 
+ ten ee en es, 2m) Fee 11) 
Für ein ed i il: in der a Flüssigkeit einen andern 
Körper berührt, gilt nach Gleichung 32) der zehnten Vorlesung die 
Bedingung, dass die Componente der Geschwindigkeit nach der 
Normale für beide Körper denselben Werth hat, und zu dieser tritt 
wieder die zweite hinzu, dass das Element von jeder Seite her den- 
selben Druck erleidet. 
Ist die Flüssigkeit incompressibel, so erhält P auch hier den 
durch 9) bestimmten Werth uud die Gleichung 11) wird 


on ” pa ’+% 8 12) 


§ 3. 
Wir haben in der zehnten Vorlesung gesehn, dass die Verände- 
rung, welche ein unendlich kleiner Theil eines Körpers bei seiner 
Bewegung erfährt, zusammengesetzt ist aus einer Verschiebung, einer 


on E e vr Sen 


ç 
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Drehung und einer Ausdehnung gewisser Art, und haben in 28) 
Ausdrücke für die Componenten der Drehungsgeschwindigkeit aufge- 3 
stellt. Nennen wir x, y, ọ diese Componenten, so ist, wie wir dort 7 
gefunden haben 
BR u? > 
An = ir 
9, _ du _ dw | 
2 Qz 0x 13) a 
ge _ iu. 
2ọ = 0x 0y 


Wir wollen jetzt in Bezug auf die Drehung der Flüssigkeitstheilchen 
gewisse Sätze ableiten, welche gelten, sobald die wirkenden Kräfte 
ein Potential haben, und welche von Helmholtz*) entdeckt worden 
sind. Wir gehen von den Gleichungen 7) aus und.führen in diese 
die Geschwindigkeiten x, v, w ein; dadurch werden sie . 


du 6x dv ôy 


du 6x du ler? 
di da di ĝa 2002 da 
du ôe | de ôy y dwôz _ rm 
dt ðb di ob dob db 
du 0x dv ĝy dwöz _ (V — P) 
ARTNR R 7 


Aus je zweien von ihnen kann man V — P eliminiren. Differentiirt 
man die zweite nach c, die dritte nach b und zieht beide von einan- 
der ab, so erhält man eine Gleichung, die nach 7 integrirt werden 


kann, da in Folge der Gleichung u = t 


2 (du da\ _ 2 (duda) _ d (dube _ du 0a 
de (dt ) - ðb \ dt 3s) aT (z: b- ðb 2) 
ist und die beiden Relationen bestehn, die aus dieser hervorgehn, 
wenn man u und x mit v und y oder w und z vertauscht. Aus 
dieser einen integrabeln Gleichung erhält man zwei andere, wenn 


man a, b, c cyklisch vertauscht. Bezeichnet man durch 4, B, C 
drei von / unabhängige Grössen, so hat man daher 


ux _ ĝu om , ðv y __Ovoy 


de Ob ob de 

ĝu 0x Ju ðæ | v Èy dv y 
area? ee ” 
dub: _ wi: ap 

da de de da 

Ou 0x _ ðu x |, ðv ðy _ dv oy 

da Dad T ob Ja Dadb 


J "Oe V 
a aa ra EEE 
- 5 
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Diese Gleichungen lassen sich auf eine einfachere Form bringen. 
0x 0a 0x 

dar an ge und 
addiren sie. Die Glieder, welche u enthalten, heben sich dann fort; 
die Glieder, welche von v, und diejenigen, welche von w abhängen, 
ziehen sich zusammen, wenn man die Differentialquotienten von a, b, c 
nach x, y, z in die Rechnung einführt. Wir denken uns die Glei- 
chungen, welche x, y, z als Functionen von a, b, c, t darstellen, 
nach a, b, c aufgelöst, so dass diese Grössen als Functionen von 
£, Yy, Z, l erscheinen. Wir bezeichnen durch da, db, de und dx, dy, dz 
entsprechende Aenderungen, welche a, b, c und x, y, z erleiden, 
während z ungeändert bleibt; die Gleichungen 


Zu diesem Zwecke multiplieiren wir sie zuerst mit 


da = 2 da ra ee 
d =? ? as 42 ? dy + . 
l Be dz 


sind dann die an der hie a 


á i az = DE Z da a + ĉ2 ap +22 
- dy— niet mikk 
dz =? 2 da +% ab +5.de. 


Hieraus folgt 


z D \ ðb de ob ðc 
b _ 1 (ey _ ôy de 
= (Bed de da 


ï & Sie >] © 
ajo a a 
© 


wo D die in 3) angegebene Bedeutung hat. Hiernach sind die Glie- 
der, welche v enthalten, in der Gleichung, die wir aus den Glei- 
chungen 14) zu bilden beschäftigt sind, 


ðv da |, ðv ðb | dv de 
D (3a tao taeae) 


. 
å ĝv 
F. d. h. D E 
u 


In ähnlicher Weise findet man das von w abhängige Glied ders 
Gleichung i : 


FR 
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so dass ihre linke Seite ist 


dv dw 
D (g = >) ‚ oder nach 13) — 2Dx. 


Setzen wir noch 

dA=—-AudD, B=-—-BudD, (=—-CuD, 
wobei dann auch 4, B, C drei von t unabhängige Grössen bedeuten, 
da nach 4) das Product uD von t unabhängig ist, und fügen der 


gebildeten Gleichung die beiden hinzu, die aus ihr entstehen, wenn 
man für x und x setzt y und x oder z und o, so erhalten wir 


0x 0x dx 

m-u(4 +82 +05) 
y y 3y 

=p (43 +B +6 15) 
Oz 0z 02 

e= u (43 +23 +07) 


Wir haben unter «, b, c irgend welche Grössen verstanden, welche 
ein Flüssigkeitstheilchen bestimmen; bei der Discussion der Glei- 
chungen 15) wollen wir annehmen, dass a, b, c die Coordinaten 
sind, welche ein Theilchen im Augenblicke ¿== 0 hat, also die 
Werthe, welche x, y, z für ¿= 0 besitzen. Die Grössen 4, B, C 
haben dann eine leicht angebbare Bedeutung; sie sind die Werthe, 


welche ai a E für 4 = 0 haben. Daraus fliesst zunächst diese 


Folgerung: Wenn ein Flüssigkeitstheilchen im Augenblick t = 0 
nicht rotirt, wenn also für dasselbe in diesem Augenblicke x, %, ọ 
gleich Null sind, so müssen für dasselbe 4, B, C, also nach 15) 
x, % @ zu jeder Zeit, verschwinden; ein Flüssigkeitstheilchen, wel- 
ches einmal nicht rotirt, rotirt niemals. 

Ein anderer Schluss, der aus den Gleichungen 15) gezogen werden 
kann, ist der folgende. Es seien a, b, c und a--da, b4- db, c4- dc 
die Anfangscoordinaten zweier unendlich naher Theilchen, x, y, z 
und x + dx, y + dy, z- dz also die Coordinaten derselben Theil- 
chen zur Zeit t; da, db, dc sollen so gewählt sein, dass 


da: db:de =A:B:C 
ist, also so, dass für ¿ = 0 die Verbindungslinie der beiden Theilchen 
mit der Drehungsachse an ihrem Orte zusammenfällt. Diese Doppel- 
proportion ist gleichbedeutend mit den Gleichungen 
da = Ae, db= Be, de=Ce, 
wo è eine unendlich kleine, von ¿: unabhängige Grösse bedeutet. 


Setzt man die hieraus sich ergebenden Werthe von 4, B, C in die 
Gleichungen 15), so werden diese 


e; 16) 


>. d. h. es ist 

l de W AAE T y i O 

Hierdurch ist ausgesprochen, dass die Verbindungslinie der beiden 

betrachteten Theilchen immer mit ihrer Drehungachse zusammenfällt. 
Bezeichnen wir mit k die Drehungsgeschwindigkeit, d. h. 

setzen wir 


k= VFF., 
i so geben die Gleichungen 16) 


= E yada? Fady Fdz, 17) 


d. h. die Drehungsgeschwindigkeit ändert sich mit der Zeit so, dass 
sie proportional mit dem Producte aus dem Abstande der beiden 
Theilchen in die Dichtigkeit bleibt. 

Den durch die Gleichungen 16) und 17) ausgesprochenen Sätzen 
wollen wir noch eine andere Form geben. Wir denken uns in 
einem Augenblicke, von einem beliebigen Punkte der Flüssigkeit 
ausgehend, eine Linie, deren Richtung überall übereinstimmt mit 
der Richtung der Drehungsachse der Theilchen, die sie eben trifft; 
eine solche Linie nennen wir mit Helmholtz eine Wirbellinie. Die 
Gleichungen 16) sagen dann aus, dass alle Flüssigkeitstheilchen, 
welche in einem Augenblicke auf einer Wirbellinie liegen, zu jeder 
Zeit auf einer solchen sich befinden. Wir können hiernach von 
den Aenderungen reden, die eine Wirbellinie mit der Zeit erfährt, 
indem wir festsetzen, dass eine Wirbellinie immer durch dieselben 
Flüssigkeitstheilchen geht. 

Um den in der Gleichung 17) bewiesenen Satz auf eine neue 
E Weise auszusprechen, definiren wir noch einen Ausdruck. Unter | 

einem HWirbelfaden verstehen wir einen unendlich dünnen Faden, | 

welcher aus der Flüssigkeit durch die Wirbellinien ausgeschnitten | 

wird, die durch die Punkte des Umfanges einer unendlich kleinen 

Fläche gehen. Wir können von den Aenderungen sprechen, die ein 
Wirbelfaden mit der Zeit erleidet, indem wir festsetzen, dass ein 

Ja Wirbelfaden immer dieselben Flüssigkeitstheilchen enthält. Wir be- 

-3 trachten ein unendlich kurzes Stück eines Wirbelfadens und nennen 
® l seine Länge, g seinen Querschnitt; ugl ist dann seine Masse und 
ändert sich also mit der Zeit nicht; nach 17) ist aber die Drehungs- 
geschwindigkeit k dieses Stückes mit u? proportional; daraus folgt, 
M > dass g k constant ist, dass also das Produkt aus der Drehungsge- 
A schwindigkeit in den Querschnitt eines unendlich kurzen Stückes 

eines Wirbelfadens mit der Zeit sich nicht ändert. 


E7 
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Wir beweisen noch eine Eigenschaft desselben Productes gX. 
Es sei dr ein Element des Volumens eines beliebigen Theiles der 
Flüssigkeit, ds ein Element der Oberfläche dieses Theiles und n die 
nach seinem Innern gerichtete Normale von ds. Nach einem von 
uns schon vielfach benutzten Satze ist dann 


je (z 1 a + =) = -fas (x cos (nx) + % cos (ny) + ọ cos (n z)) 
oder => S dsk cos (kn), 18) 


wenn wir durch k gleichzeitig die Richtung der Drehungsachse und 
die Grösse der Drehungsgeschwindigkeit bezeichnen. Aus den Glei- 
chungen 13) folgt aber, dass der Factor von dr, mithin das Integral 
auf der linken Seite der Gleichung 18) verschwindet; es ver- 
schwindet also auch das Integral auf ihrer rechten Seite. Diesen 
Satz wenden wir auf einen Theil eines Wirbelfadens an, der durch 
zwei zu seiner Länge senkrechte Querschnitte begrenzt ist; g und g” 
seien die Grössen dieser beiden Querschnitte, k und 4” die ent- 
sprechenden Werthe der Drehungsgeschwindigkeit; für den einen 
der beiden Quersehnitte ist 

cos(kn)—=1, 
für den andern = — 1, 


während für alle anderen Theile der Oberfläche dieser Cosinus ver- 
schwindet. Der bewiesene Satz giebt daher 
gk =f K. 

Das Product aus der Drehungsgeschwindigkeit in den Querschnitt 
eines Wirbelfadens, welches für denselben Theil sich mit der Zeit 
nicht ändert, ist in demselben Augenblick auch für alle seine Theile 
dasselbe. 

Hieraus ist zu schliessen, dass ein Wirbelfaden im Innern-der 
Flüssigkeit nicht aufhören kann. Ein Wirbelfaden endigt-entweder 
in der Oberfläche der Flüssigkeit oder läuft in sich zurück. 


§ 4. 

Wenn alle Theilchen der betrachteten Flüssigkeit in einem 
Augenblicke nicht rotiren, so rotiren sie nach einem der im vorigen 
Paragraphen bewiesenen Sätze niemals; immer und überall ist dann 
in Folge der Gleichungen 13) 

ev _ dw ðw du Qu ĝv yi 


Diese Gleichungen bilden die Bedingung dafür, dass es eine Func- 
tion von x, y, z, t giebt, die wir durch & bezeichnen wollen, die 
die Eigenschaft hat, dass 


www.rcin.org.pl 


O” BEN =T F 


Fünfzehnte Vorlesuug. 


a 19) 
ist. Diese Function @ ist von Helmholtz mit dem Namen Geschwin- 
digkeitspotential belegt, Wenn die Bewegung vollkommen bestimmt 
ist, also v, v, w bestimmte Functionen von x, y, z, t sind, so ist 
das Geschwindigkeitspotential noch nicht vollkommen bestimmt; in 
seinem Ausdrucke bleibt eine additive Function von £ willkührlich, 
da die Gleichungen 19) die einzigen sind, denen p zu genügen hat, 
und aus denen es zu berechnen ist. 

Setzt man die Werthe von u, v, w aus 19) in die Euler’schen 
Gleichungen 10), multiplieirt dieselben mit dx, dy, dz und addirt 
sie, so erhält man eine integrable Gleichung und durch Integration 


rettet) 


wo C eine Grösse bedeutet, die von x, y, z unabhängig ist, aber 
von ? abhängen kann. Differentiirt man diese Gleichung partiell 
nach x, y oder 2, so kommt man in der That zu den Gleichungen, 
die aus 10) durch 19) entstehen. Ohne die Allgemeinheit zu beein- 
trächtigen, kann man die Grösse C = 0 setzen, so dass man hat 


Rettet +0). 20) 


indem man über die additive Function von :, die in œ vorkommt, 
passend verfügt denkt; dadurch wird dann für einen bestimmten 
Fall bestimmt bis auf eine additive, sowohl von f, als von x, y, z 
unabhängige Grösse, die willkührlich bleibt; vorausgesetzt, dass F 
vollständig gegeben ist, dass also über die additive, willkührliche 
Function von ź verfügt ist, die in seinem Ausdrucke vorkommt, 
wenn nur die wirkenden Kräfte gegeben sind. 

Die Gleichung der Continuität in der Euler’schen Form, die 
Gleichung 11) nämlich, wird durch Einführung des Geschwindig- 
keitspotentials 


u = 


öp 
ôu y 0 (wir 2) en „em en 21) 
ôt 0x ðz s 

Das E Ma p ist nicht immer eine einwer- 
thige Function von æ, y, z, t; es kann vielwerthig sein, aber nur 
unter einer gewissen Bedingung, und auch dann nur in gewisser 
Weise, wie wir jetzt zeigen wollen. 

Gesetzt p und @” seien zwei Werthe von o für ein Werth- 
system von x, y, Z, 1; die Differenz @ — @” muss dann ungeändert 
bleiben, wenn bei ungeändertem 2 der Punkt (x, y, z) stetig in der 
Flüssigkeit verrückt wird und für 9 und @” immer diejenigen 
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Werthe von @ genommen werden, die sich stetig an einander < 
schliessen; es müssen nämlich die Differentialquotienten nach x, y, z 
von 9 und 9” einander gleich sein, da sie die Geschwindigkeiten 
u,v, w sind. Wenn das Potential der wirkenden Kräfte, V, eim- 
werthig ist, so kann jene Differenz @' — g” auch mit der Zeit sich 
nicht ändern; denn, da P nach seiner in 6) gegebenen Definition, 
wie p und u, einwerthig ist, so folgt dann aus 20), dass auch 
es nur einen Werth haben kann. 

Wir haben nun noch die Bedingung aufzusuchen, unter der 
eine Vielwerthigkeit von @ stattfinden kann; da 9 — ọ” von der 
Zeit und vom Orte, wie wir eben gesehen haben, unabhängig ist, 
vorausgesetzt, dass die ganze betrachtete Flüssigkeit eine zusammen- 
hängende ist, so brauchen wir nur festzustellen, unter welcher Be- 
dingung diese Differenz in einem Augenblicke und in einem Punkte 
von Null verschieden sein kann. Einen Werth von ø können wir 
hier beliebig wählen wegen der additiven Constanten, die in p will- 
kührlich geblieben ist; wir setzen ihn = 0, und haben dann zuzu- 
sehn, ob hier p einen von Null verschiedenen Werth haben kann. 
Für einen Punkt (x, y, z), der von dem gewählten verschieden ist, 
(und für den betrachteten Augenblick) finden wir einen Werth von 
p, indem wir ihn mit diesem durch eine beliebige Linie, die nur nicht 
die Grenze der Flüssigkeit überschreiten darf, verbinden und über 
diese Linie das Integral 


[was + vdy + wdz) 22) 


ausdehnen. Lassen wir diese Linie bis zu dem ursprünglich gewählten 
Punkte zurücklaufen, so kann das Integral 22) einen von Null 
verschiedenen Werth von @ für denselben Punkt geben; ist das der 
Fall, so ist pọ mehrwerthig; ist aber das Integral 22) für ale Linien 
der bezeichneten Art =0, so ist p einwerthig. Denken wir uns 
nun, dass eine solche Linie stetig in eine andere übergeführt werde, 
ohne dass bei einer Zwischenlage die für sie angegebenen Bedingungen 
verletzt werden; das betrachtete Integral ändert sich dabei stetig 
oder gar nicht; der erste Fall kann nicht eintreten, da eine mehr- 
werthige Function für ein Werthsystem ihre? Argumente eine Reihe 
von stetig sich aneinander schliessenden Werthen nicht darbieten 
kann; das Integral ändert sich also gar nicht. Ist die Linie unend- 
lich klein, so ist das Integral Null; es ist daher für jede Linie Null, 
die sich in der bezeichneten Weise in eine unendlich kleine über- 
führen lässt. Das Resultat dieser Schlüsse ist, dass das Geschwindig- 
keitspotential einwerthig sein muss, wenn eine jede geschlossene 
Linie, die in der Flüssigkeit in einem Augenblicke durch einen 
Punkt gezogen werden kann, sich stetig und ohne aus der Flüssig- 
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keit herauszutreten in diesen Punkt zusammenziehen lässt. Ob 
diese Bedingung erfüllt ist, hängt von der Gestalt des Raumes ab, 
den die Flüssigkeit einnimmt. Man nennt einen Raum, für den sie 
erfüllt ist, einen einfach zusammenhängenden. Dieser Name beruht 
>. auf einer andern Eigenschaft eines solchen Raumes, die mit der 
angegebenen nothwendig verbunden ist, auf der Eigenschaft, durch 
jeden Querschnitt in zwei getrennte Theile zu zerfallen. Unter einem 
u: Querschnitt ist dabei eine Fläche zu verstehen, die ganz im Innern 
des Raumes liegt, sich selbst nicht schneidet und vollkommen be- 
grenzt ist durch ihren Schnitt mit der Oberfläche des Raumes. Ein 
Beispiel eines einfach zusammenhängenden Raumes ist eine volle 
Kugel oder eine Kugel, aus der eine kleinere ausgeschnitten ist. 
+ Das zweite Beispiel soll darauf aufmerksam machen, dass ein ein- 
fach zusammenhängender Raum nicht durch eine zusammenhängende 
B,. Fläche begrenzt zu sein braucht. Einem einfach zusammenhängenden 
Raume steht gegenüber ein zweifach, dreifach überhaupt mehrfach 
> zusammenhängender. Ein zweifach zusammenhängender Raum ist ein 
solcher, der durch einen passend gewählten Querschnitt in einen 
P einfach zusammenhängenden verwandelt wird; ein dreifach zusammen- 
hängender kann durch einen Querschnitt zu einem zweifach zusammen- 
hängenden gemacht werden, u. s. f. Ein Beispiel eines zweifach 
zusammenhängenden Raumes bildet ein Ring oder eine Kugel, aus 
der ein Ring ausgeschnitten ist. Es ist hier nicht erforderlich, den 
Begriff des Zusammenhangs eines Raumes allgemein mit Strenge 
zu begründen und dabei den Nachweis zu führen, dass immer die 
beiden für einen einfach zusammenhängenden Raum angegebenen 
Merkmale mit einander verbunden sind; in den einfachen Füllen, in 
denen wir von jenem Begriff Gebrauch zu machen haben werden, 
ist er der Anschauung unmittelbar zugänglich. 


EO 


7 


Sechszehnte Vorlesung. 


(Incompressible Flüssigkeiten. Potential von Massen, die in Punkten con- 
centrirt, oder in einem Raume oder in einer Fläche stetig verbreitet sind. 
Potential einer Doppelschicht, Der Green’sche Satz. Darstellung einer Func- 
tion V, die in einem Raume der Gleichung 4V = 0 genügt und mit ihren 
ersten Differentialquotienten einwerthig und stetig ist, durch die Summe der 
Potentiale einer einfachen Massenschicht und einer Doppelschicht in der Ober- 
fläche des Raumes. Bedingungen, welche zur Bestimmung von Y genügen. 
Stromlinien und Stromfüden. Fall, dass der zu betrachtende Raum sich in die 
Unendlichkeit erstreckt. Mehrwerthbige Lösungen der Gleichung dọ = 0. 
Massenpotentiale, die nur von zwei Coordinaten abhängig sind.) 


Sk 


Wir werden uns jetzt mit der Bewegung einer incompressibeln 
Flüssigkeit unter der Voraussetzung, dass ein Geschwindigkeits- 
potential existirt, beschäftigen. Die Gleichung 21) der vorigen 
Vorlesung, die für dieses JA geht für eine incompressible Flüssig- 
keit über in 


+ + - 


Mit den Lösungen dieser partiellen Differentialgleichung, die wir 
der Kürze wegen j 
schreiben wollen, werden wir es hier zu thun haben. Wir leiten 
zuerst gewisse Eigenschaften der einwerthigen Lösungen derselben ab. 


Ist r die Entfernung des Punktes (x, y, z) von einem Punkte 
(a, V, ©), d.h, ist 


de AS NE S T EO 


und m eine Constante, so ist 


m 
7 2 
. 
eine partieuläre Lösung der Gleichung 1); denn es ist 
Kirchhoff, Mechanik. 12 
n". 
- 3 $ à 
è aj . m 2°. 
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ôy r3 dy? go r? 
1 a 1 
Di ai 
OTE r ge? 1 
F A S z o o T? 
also 4 a =(), mithin auch a? =; 


Wir wollen, wie wir es früher gethan haben, den Ausdruck 2) 
das Potential der Masse m in Bezug auf den Punkt (x, y, z) nennen, 
dabei aber eine Masse als positiv oder negativ annehmen. Dieses 
Potential ist stetig im ganzen Raume mit Ausnahme des Punktes, 
in dem die Masse sich befindet, wo es unendlich wird. In der 
Unendlichkeit werden das Potential und seine Differentialquotienten 
unendlich klein. Nennen wir dasselbe U und bezeichnen durch 2R 
der Grösse und Richtung nach die Linie, die vom Anfangspunkte 
der Coordinaten nach dem Punkte (x, y, z) gezogen ist, so nähern 
sich, wenn A ins Unendliche wächst, die Grössen 

„au av za 
RU, Rn R g? R zzo 
den Werthen m, — m cos (Rx), — m cos (Ry), — m cos (Rz), 


vorausgesetzt, dass der Punkt (a, b, c) ebenso wie der Anfangspunkt 
der Coordinaten im Endlichen liegen. 

Die Gleichung 1) ist linear und homogen; daraus folgt, dass 
eine Summe von Lösungen wieder eine Lösung derselben ist; es ist 


also auch 
La 
25 


eine Lösung, wo die einzelnen Glieder der Summe sich durch ver- 
schiedene Werthe von a, b, c und m unterscheiden. Wir werden 
diesen Ausdruck das Potential der Massen m, die in den Punkten 
(a, b, c) liegen, zu nennen haben. Es ist überall stetig, ausser in 
diesen Punkten, wo es unendlich ist. Bezeichnen wir es durch U 
und lassen dem Buchstaben R die Bedeutung, in der wir ihn eben 
gebraucht haben, so nähern sich, wenn R ins Unendliche wächst, 
die Grössen 


RU, R 
den Werthen 


Dn, — cos (Ra) S'n, — cos (Ey) Dim, — cos (Rz) Dim. 3) 


2 9U 


2 ôU 
f ôz 


; R R 


8 u 
KERN 
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82. 


Wir werden nun das Potential, U, von Massen betrachten, 
die einen Raum stetig erfüllen; dr sei ein Element dieses Raumes, 
k die Dichtigkeit in ihm und r seine Entfernung vom Punkte 
(x. y, z), so dass 


U= | -= . 4) 


Für alle Punkte (x, y, z), die ausserhalb des mit Masse erfüllten 
Raumes, in nicht verschwindender Entfernung von seiner Oberfläche 
liegen, verhält sich dieses Potential, wie das vorher betrachtete; es 
genügt nämlich der Gleichung 1), ist überall stetig, und, wenn der 
Punkt (x, y, z) in die Unendlichkeit rückt, so behalten die Aus- 
drücke 3) ihre Bedeutung, falls man &m durch [Adr ersetzt. Aber 
auch in dem mit Masse erfüllten Raume ist U eine stetige Function 
von x, y, z; die freilich, wie wir später sehen werden, der Glei- 
chung 1) nicht genügt. Führt man nämlich statt der rechtwinkligen 
Coordinaten a, b, c, nach denen zu integriren ist, Polarcoordinaten 
ein, indem man setzt 

a = x -4 r sin ĝ cos w 

b = y + r sin Ẹsin w 

c=z+4reos?, 
so wird 

dt = r?dr sin Fdddw 


und U= f ff rar sin & dè dw. 


Die untere Grenze von r ist Null, wenn der Punkt (x, y, z) inner- 
halb des Raumes liegt, dem dr angehört, von Null verschieden im 
entgegengesetzten Falle und dann endlich oder unendlich klein, je 
nachdem der gedachte Punkt in endlicher oder unendlich kleiner 
Entfernung von der Oberfläche dieses Raumes sich befindet. Da 
aber die mit den Differentialen dra®dw multiplieirte Grösse für 
unendlich kleine Werthe von r nicht unendlich gross wird, so hat 
U in allen diesen Fällen einen angebbaren, endlichen Werth und 
ändert sich immer stetig, wenn der Punkt (x, y, z) verrückt wird. 

Wir wollen nun einen der ersten Differentialquotienten von U 


untersuchen und wählen hierzu eu - Es ist 


t 7 4 
oder, da r, also auch 7 eine Function von z — c ist, 


12* 
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also auch 


oder endlich ~ LE e “ cos (nz) A eae, 5) =a 
| 


wenn ds ein Element der Oberfläche des mit Mom erfüllten Raumes, 
n die nach dem Innern dieses gerichtete Normale von ds bedeutet. 
Das zweite der in der Gleichung 5) vorkommenden Integrale ist ein 
Potential von derselben Art, wie U, nur ist die Dichtigkeit der Masse, 


von der es herrührt, im Punkte («, b, c) nicht 4, sondern = ; das 


erste können wir bezeichnen als das Potential einer Masse, die auf 
der Fläche, der ds angehört, mit der Dichtigkeit k cos (nz) ausge- 
breitet ist; wir gebrauchen dabei das Wort Dichtigkeit in einer 
andern Bedeutung als bisher. 

Es sei V das Potential in Bezug auf den Punkt (x, y, z) einer 
Masse, die mit der Dichtigkeit % auf einer Fläche, deren Element 
- ds ist, verbreitet ist, so dass 

j "has ` 

Es soll A endlich sein und sich stetig auf der Fläche ändern, diese 
endliche Dimensionen haben und nirgends eine unendlich grosse 
Krümmung besitzen. Wir wollen beweisen, dass auch für Punkte, 
die N nahe an der Fläche liegen, V endlich ist und kG 
Sprung erleidet, wenn der Punkt, auf den es sich bezieht, durch die 
Fläche hindurch geführt wird. Das Coordi hi das wir 
Í beliebig wählen können, legen wir so, dass der Anfangspunkt in der 
b Fliiche sich befindet, nehmen den Punkt, auf den sich F bezieht, in 
> der z-Achse an und diese als senkrecht auf der Fläche; wir haben 
j dann den Werth von V für unendlich kleine, positive und negative 
Werthe von z zu untersuchen. Wir denken uns aus der Fläche 
einen Theil ausgeschnitten durch einen kreisförmigen Cylinder, dessen 
Achse die x-Achse ist und der den Radius Æ hat, einen Radius, der 
unendlich klein, aber gegen z unendlich gross und von diesem unab- 
b hängig sein soll. Den Theil von V, welcher von der Masse herrührt, 
die auf denı ausgeschnittenen Flächenstücke sich befindet, nennen 
wir.7,. Der andere Theil von V, also F — V,, wird nicht unendlich 

oder unstetig dadurch, dass z = O wird oder durch Null hindurch- 

- geht; wir haben zu untersuchen, ob F, dieselbe Eigenschaft hat. 
Wir wollen hierbei die Längeneinheit anders wählen, als bisher, 
nämlich so, dass z endlich wird; es wird dann R unendlich gross, 
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und von noch höherer Ordnung werden es die Krämmungsradien der 
Fläche; das ausgeschnittene Flächenstück wird daher eine ebene 
Kreisfläche von dem unendlich grossen Radius R; die Dichtigkeit A 
ist auf derselben als constant zu betrachten. Hiernach ist 


R 
ode 
ur 2an f DEE 
d. h. V, =2nh (VR +2 — V2?), 7) 
wo z? den absoluten Werth von z bedeutet. Kehren wir zu der 
ursprünglichen Längeneinheit zurück, bei der R und z unendlich 
klein sind und bei der V im Allgemeinen endlich ist, so ergiebt sich 
bei Vernachlässigung von unendlich Kleinem 
el; 
hieraus folgt, dass F endlich und stetig bleibt, wenn der Punkt, auf 
den es sich bezieht, durch die Fläche, auf der die Masse sich befindet, 
hindurchgeht. 
Wir ziehen aus der Gleichung 7) noch einen andern Schluss. 


Es folgt aus ihr 
ev 
en (er z TPA 


oder, da R unendlich gross gegen z ist, 


N 797 a 


Da =: % Va’ 


d. h. un = — 2mh, wenn z positiv, 


= 2nh, wenn z negativ ist. 
er Vi) ändert sich stetig, wenn z durch Null hindurchgeht; daraus 


ergiebt sich, dass 4 sprungweise um — 4h wächst, wenn z vom 
Negativen zum Positiven durch Null hindurchgeht. ka fügen 
hinzu, dass, da V selbst keinen Sprung dabei erleidet, Ja Z und M 


stetig bleiben- 

Um uns unabhängig von dem speciellen Coordinatensystem zu 
machen, das bei der Ableitung dieses Satzes benutzt ist, bezeichnen 
wir im Einklang mit der früher gebrauchten Weise, durch das, 
was wir jetzt z genannt haben, und lassen das Coordinatensystem 
der x, y, z unbestimmt. Wenn der Punkt (x, y, z) im Sinne der 
Normale n durch das Flächenelement ds hindurchgeht, so wächst 
a4 um — 4xh und es wachsen, wie aus Formeln hervorgeht, die 
sich auf die Verwandlung rechtwinkliger Coordinaten beziehn, 
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or or 
0x a ey 5 DE: 


um —Arhcos(ne), — 4xh cos (ny), —Amhcos(nz). 8) 


Bezeichnen wir von den beiden Seiten der mit Masse belegten Fläche 
die eine als die innere, die andere als die äussere und nennen ni 
und z, die nach ihnen gerichteten Normalen von ds, so ergiebt sich 


9) 


Wir kehren nun zur Betrachtung des durch die Gleichung 4) 
definirten Potentials, U, einer in einem Raume verbreiteten Masse 
zurück. Wir haben schon gesehn, dass an der Oberfläche dieses 
Raumes U selbst stetig ist; wir sehen jetzt, dass dasselbe von 
OU oU U 
dx’ öy’ 02 
beiden Gleichungen, die aus dieser entstehen, wenn man z, ¢ gegen 
x, a oder y, b Teftäuscht, da das durch die Gleichung 6) definirte V 
keinen Sprung an der Fläche, deren Element ds ist, erfährt. Die 
Stetigkeit der ersten Differentialguotienten von U an der Oberfläche 
des mit Masse erfüllten Raumes hätten wir auch durch Einführung 
von Polarcoordinaten beweisen können, wie wir die Stetigkeit von U 
selbst bewiesen haben. Anders aber verhält es sich mit den zweiten 
Differentialquotienten von U. Aus 5) und 9) folgt 

PL 2 
En I + E5 = — Ark cos (niz), 10) 
und mit Hülfe der Ausdrücke 8) findet man, dass, wenn der Punkt 
(x, y, z) aus dem äusseren Raume in den mit Masse erfüllten tritt, 


gilt: es folgt dieses aus der Gleichung 5) und den 


ow ao AD 
Ja ’ Jye ? 3z? 
RU RU RU 


yz? 0202” zy 
sprungweise die Vergrösserungen 
— 4rk cos? (nx), — 4rnk cos? (ny), — 4xrk cos? (nz) 


— 4rkcos(ny)cos(nz), —4rkcos(nz)cos(nx), ee. o (ny) 


resp. erleiden. Der Sprung, den dabei AU (ang Zar + + Sa) 


erfährt, ist daher — 47k; nun ist im äusseren Raume pi = 0, und 
daher in dem mit Masse erfüllten unendlich nahe an der Oberfläche 
AU=—Ank. 11) 


Diese Gleichung gilt aber nicht allein unendlich nahe an der Ober- 
fläche, sondern in dem ganzen mit Masse erfüllten Raume. Um 
das zu beweisen, denke man sich diesen Raum in zwei Theile zer- 
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legt durch eine Fläche, die bei dem Punkte (x, y, z) unendlich 
nahe vorbeigeht, und nenne U, den Theil von U, der von der 
Masse in dem Theile, in dem der Punkt (x, y, z) sich befindet, her- 
rührt. Man hat dann 
IAU—-U)=0 
und AU = — 4rk, 
woraus die Gleichung 11) hervorgeht. 


83. 

Wir wollen jetzt das Potential einer Massenvertheilung unter- 
suchen, die wir auf folgende Weise definiren. Es sei ds ein Ble- 
ment einer mit Masse belegten Fläche, n die nach der einen Seite 
der Fläche gerichtete Normale desselben; auf den Normalen n sümmt- 
licher Punkte der Fläche denken wir uns unendlich kleine Längen 
abgetragen, die stetig varıiren können; dadurch entsteht eine zweite, 
der ersten unendlich nahe Fläche, deren Elemente denen der ersten 
entsprechen; ein jedes Element dieser zweiten Fläche denken wir 
uns mit einer Masse belegt, die eben so gross, aber von entgegen- 
gesetztem Vorzeichen als diejenige ist, die sich auf dem entsprechen- 
den Elemente der ersten Fläche befindet. Das negativ genommene 
Produet aus der Dichtigkeit der Masse auf dem Elemente ds der 
ersten Fläche in den, in der Richtung von n positiv gerechneten 
Abstand des entsprechenden Elements der zweiten Fläche von ds 
wollen wir durch ¿ bezeichnen und als eine endliche Grösse annehmen. 
Das Potential, W, dieser Massenvertheilung in Bezug auf den Punkt 
(x, y, z) ist dann, wenn a, b, c wieder die Coordinaten von ds 
bedeuten, bestimmt durch 


DE 
= On 2 


wo die Differentiation nach n sich auf eine Verschiebung des Punktes 
(æ, b, c) bezieht. Die in Rede stehende Massenvertheilung wollen 
wir eine Doppelschicht nennen, und im Gegensatze dazu eine Massen- 
vertheilung wie die, deren Potential durch 6) bestimmt ist, eine ein- 
fache Schicht; die Grösse Å möge die Dichtigkeit der Doppelschicht 
heissen. 

Der in 12) für W gegebene Ausdruck kann ungestaltet werden. 
Es ist 


ai 
Ee 1 

Fr 608 (rn), 

wo (rn) den Winkel bezeichnet, den die von dem Punkte (x, y, z) 


nach dem Orte von ds gezogene Gerade mit der Richtung von n 


Sechszehnte Vorlesung. 


bildet. Bezeichnet man durch JK die scheinbare Grüsse des Flächen- 
elementes ds vom Punkte (x, y, z) aus gesehen, d. h. das Stück 
einer Kugelfläche, die um (x, y, z) als Mittelpunkt mit einem der 
Längeneinheit gleichen Radius beschrieben ist, welches von einem 
Kegel ausgeschnitten wird, der in (x, y, z) seine Spitze hat und 
durch den Umfang von ds gelegt ist, so ist hiernach 


9 
pds = FaK, 


wo das obere oder untere Zeichen gilt, je nachdem cos (rn) positiv 
oder negativ ist, Aendert dieser Cosinus sein Vorzeichen nicht 
innerhalb der ganzen Fläche, der ds angehört (eine Bedingung, die 
immer erfüllt ist, wenn vom Punkte (x, y, z) aus keine Tangenten 
an die Fläche gezogen werden können), so ist daher 


w=7F fiar, 13) 


wo wieder das obere oder untere Vorzeichen gilt, je nachdem cos (rn) 
positiv oder negativ ist. Ist jene Bedingung nicht erfüllt, so lässt 
die Fläche sich so in Theile zerlegen, dass jeder Theil ihr genügt, 
und man kann W’ als eine Summe solcher Ausdrücke darstellen, wie 
der in 13) für W angegebene einer ist. 

Wir wollen untersuchen, wie es sich mit der Stetigkeit von IV 
in dem Falle verhält, dass der Punkt (x, y, z) unendlich nahe an 
die Fläche, der ds angehört, heran oder durch sie hindurchtritt. 
Wenn eine Unstetigkeit hierbei stattfindet, so kann sie nur von den 
Theilen der Fläche herrühren, denen der Punkt (x, y, z) unendlich 
nahe kommt. Wir legen wieder den Anfangspunkt der Coordinaten 
in die Fläche, wie wir es bei der Ableitung der Gleichung 7) gemacht 
haben, geben der z-Achse die Richtung von n und untersuchen den 
Werth von IF für den Fall, dass x = 0, y = O und z unendlich 
klein ist. Aus der Fläche denken wir uns ein Stück ausgeschnitten 
durch einen Kreiscylinder, dessen Achse die z-Achse, dessen Radius 
= R ist, und nehmen an, dass R unendlich klein gegen die Dimen- 
sionen der Fläche, aber unendlich gross gegen z und von diesem 
unabhängig ist; wir nennen W, den Theil von W, der von diesem 
Stücke der Fläche herrührt. Da 4m die Oberfläche einer Kugel vom 
Radius 1 ist, so giebt die Gleichung 13), wenn man unendlich Kleines 
vernachlässigt, 


für ein negatives z W, = — 2ni 


für ein positives z Wi = +4 2ni. 


Da in jedem dieser beiden Fälle W, von z unabhängig ist, so kann 
W nicht unendlich gross sein, wenn z unendlich klein ist, und, da 
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W, um 4wi sprungweise zunimmt, wenn z wachsend durch Null 
hindurchgeht, so findet dasselbe hei 7 statt. 

Um BL finden zu können, wollen wir für W, einen Ausdruck 


aufstellen, bei dem Grössen, die mit z verschwinden, nicht vernach- 
lässigt sind. Wir gelangen zu einem solchen leicht mit Hülfe der 
Gleichung 12); diese giebt 


A R 
Bene se, EE E 
PESAS a ST E T E 


Hieraus folgt 
R? 


a a ET 
oder, da’z gegen R unendlich klein ist, 
f) W, ex = e 
days = — Di R 
Daraus, pa ängig ist und auch denselben Werth 


für positive und negative Werthe von z besitzt, folgt, dass au für 


z = 0) endlich und stetig ist. 

Das durch die Gleiehung 12) definirte Potential einer Doppel- 
schicht, #7, ist also an dieser endlich, erleidet aber sprungweise die 
Vergrösserung 4x4, wenn der Punkt (x, y, z) in E Richtung von n 


durch sie hindurchgeht; der Differentialquotient 2 " dagegen ist an 


ihr endlich und stetig. 
Wenn das Coordinatensystem ein beliebig gewähltes ist, so wer- 
den die Differentialquotienten Ge, 22 ie 
2’ 0m ’ 02 
durch die gedachte Fläche im Allgemeinen Sprünge erleiden, weil 
der Sprung, den dabei 3 erführt, im Allgemeinen, d. h. wenn ¿ auf 
der Fläche sich ändert, nach dem Orte, an dem der Durchgang statt- 
findet, ein verschiedener ist. Wenn ¿ aber eine Constante ist, so 
erleiden jene Differentialquotienten an der Fläche keine Sprünge; 
wir werden hieran zu erinnern haben bei der Bestimmung eines 
mehrwerthigen Geschwindigkeitspotentials in einem mehrfach zu- 
sammenhängenden Raume. 


bei dem Durchgange 


§ 4. 
Wir wollen jetzt einen Satz ableiten, der mit dem Namen des 
Green’schen Satzes belegt ist, und aus dem die wichtigsten Eigen- 
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schaften der Functionen, welche ein Geschwindigkeitspotential sein 
können, sich erschliessen lassen. 
Es sei dr ein Element eines vollständig begrenzten Raumes, 
x, y, z seien die Coordinaten desselben und U und FV zwei Func- 
tionen von x, y, z. Die identischen Gleichungen 
Drake |, „or _ 58 (70V 
Ja pa T U gar = AUA 


Dur, ‚ar ae 
w Dy T A 


av, „ow ər 
As er AE (05 A 


addiren wir, multipliciren mit dr und integriren nach diesem; wir 


7 ” . ». ” s 
setzen voraus, dass U und aa 3 As einwerthig und stetig in dem 


Raume sind, dem dr angehört, und bezeichnen durch ds ein, Element 
der Oberfläche dieses Raumes, durch n die nach dem Innern desselben 
gerichtete Normale von ds; nach den so oft schon benutzten Glei- 
chungen 6) der eilften Vorlesung erhalten wir dann 


> (ouor |, vor , avor p 
Je (p e tayta ta o + var) 


Rx - for% = Cos (nx) +% cos (ny) yoa = cos je 
oder 
3 oU 0V |, ðU BEL oU oV 

J” (fe EAEL =) favar— asy ÎE 

= Diese Gleichung heisst der Green’sche Satz. Sind auch V und 
A =, in dem betrachteten Raume einwerthig und stetig, so 
kann man in den Schlüssen, durch welche 14) abgeleitet ist, U und V 

mit einander vertauschen und erhält dann 


fe (@ ar) frau - var). 


Sind überdies V und V Lösungen der Gleichung 1), so folgt 


hieraus 
i y oV ðU 

Se - u): 15) 
Wir wollen nun durchweg in dieser Vorlesung durch V eine Func- 
tion bezeichnen, die in dem betrachteten Raume der Gleichung 
IV =Q genügt und mit ihren ersten Differentialquotienten ein- 
werthig und stetig ist. Setzen wir ferner in der Gleichung 15), was 
gestattet ist, U einer Oonstanten gleich, so wird sie 


y 
Jh p P 16) 
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Sieht man FV als ein von der Zeit unabhängiges Geschwindigkeits- 
potential an, so hat diese Gleichung eine leicht in Worten ausdrück- 
bare und auch von anderer Seite erweisliche Bedeutung; sie spricht 
aus, dass das Volumen der in der Zeiteinheit in den betrachteten 
Raum eintretenden Flüssigkeit gleich Null ist, wenn man ein Volu- 
men austretender Flüssigkeit als negatives Volumen eintretender in 
Rechnung bringt. 
Setzen wir ferner in der Gleichung 15) 


U=, r= yey FW FFE F. 


Das ist erlaubt, wenn der Punkt (a, b, c) ausserhalb des Raumes 
liegt, dessen Element dr genannt worden ist. Es soll nun der 
Punkt (a, b, c) innerhalb des ursprünglich gedachten Raumes liegen, 
die Gleichung 15) aber auf den Theil desselben angewandt werden, 
der übrig bleibt, wenn eine unendlich kleine Kugel, die um (a,b, c) 
als Mittelpunkt beschrieben ist, von ihm ausgeschlossen wird; die 
Oberfläche dieser Kugel ist bei der Bildung der genannten Gleichung 
dann zu berücksichtigen. Es sei dS ein Element derselben, während 
ds ein Element der Oberfläche des ursprünglich gedachten Raumes 
bedeuten soll; man erhält dann 


Serı gs 2 G ds 0V 
r? dr Sp Er G r On’ 


wo auf der linken Seite 5 RU r dem unendlich 
kleinen Radius der Kugel gleichzusetzen ist. Das zweite Integral 
auf dieser Seite verschwindet daher, da, wenn man Polarcoordinaten 
einführt, 


aS = r? sin dd dw 
gesetzt werden kann; das erste wird 


=4nV, 
wo P sich auf den Punkt (a, b, c) bezieht. Man hat hiernach 
für dieses V j 
ot f 
re ERE ds 8V 17 
Aut 77° a O a A i 


Diese Gleichung stellt den Werth von Y für einen beliebigen Punkt 
des gedachten Raumes als die Summe der Potentiale einer einfachen 
Massenschicht und einer Doppelschicht dar, die in der Oberfläche 
des Raumes liegen und deren Dichtigkeiten in dem Elemente ds 


resp. -5 gr und en V sind. Sie zeigt, dass auch die höheren 
Differentialquotienten von F nach den Coordinaten in dem ganzen 


Raume stetig sind. 


www.rcin.org.f 


184 Sechszehnte Vorlesung. 


Wir setzen jetzt in der Gleichung 14) 
à Ui ERRE 
sie wird dann 


EO a ww 


Sehen wir V als ein Geschwindigkeitspotential und nehmen die 
Dichtigkeit der Flüssigkeit — 1 an, so ist die linke Seite dieser Glei- 
chung das Doppelte der lebendigen Kraft derselben; wir haben diese 
lebendige Kraft also durch ein über die Oberfläche zu nehmendes 
Integral ausgedrückt. 


85. 

Wir wollen nun aus den im vorigen § aufgestellten Gleichungen 
Folgerungen ziehn; hauptsächlich werden wir darauf ausgehen, Be- 
dingungen zu finden, die zur vollständigen Bestimmung einer 
Function 7 genügen, dabei aber auch auf Eigenschaften dieser 
Functionen aufmerksam machen, die in anderer Hinsicht von Inter- 


esse sind. 
Die Gleichung 17) erlaubt für jeden Punkt des betrachteten 


Raumes V zu RE wenn für alle Punkte der Oberfläche die” 


Werthe von V und O7 F gegeben sind. Es können aber nicht alle 


diese Werthe willkürlich gegeben werden; es ist vielmehr für den 
ganzen Raum W vollkommen bestimmt, wenn für die ganze Ober- 
fläche V, oder für einen Theil der Oberfläche V, für den andern 
or gegeben ist, und es ist V bis auf eine additive Constante be- 


stimmt, wenn man x für die ganze Oberfläche kennt. Es ergiebt 


sich dieses aus der Gleichung 18). Ist nämlich für einen Theil der 
or 
On 
rechte Seite dieser Gleichung; es verschwindet also auch die linke, 
und da diese eine Summe von Gliedern ist, die nicht negativ sein 
können, so ist daher jedes dieser Glieder = 0, d. h. es ist V in dem 
ganzen Raume constant; da es weiter in einem Theile der Oberfläche 
—=( ist, so hat es diesen Werth überall. Sind nun die Werthe von 


Oberfläche F = 0, für den andern —— = (), so verschwindet die 


VY für den einen Theil und von = für den andern Theil der Ober- 


fläche nicht = 0, aber gegeben, und sind V, und V, zwei Functionen, 
die diesen Werthen entsprechen, so genügt V, — F, den vorher über F 
gemachten Voraussetzungen; es folgt daraus für den ganzen Raum 
F, = F, Dieselbe Betrachtung zeigt, dass, wenn für die ganze 


Oberfläche M verschwindet, F einer unbekannt bleibenden Constanten 
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gleich, und wenn für die ganze Obertläche 6 F gegeben, F bis auf. 


eine additive Constante für den ganzen Bad Delhin ist. 

Wir knüpfen hieran die Bemerkung, dass von allen Functionen 
V + U, welche an der Oberfläche des betrachteten Raumes gegebene 
Werthe annehmen und in ihm einwerthig und stetig sind, die Func- 
tion V, welche diese Werthe an der Oberfläche hat, dem Integral 


Q= far (i (ey + + ED) 


den kleinsten Werth giebt, welchen es annehmen kann. In der That 
hat man 
V2 V2 an: 
a= fa (G +G) +) 
42 fae ger rar parn 19) 


0x2 dx y 0y 


+ fa (GT 2 +Ê + G) 


Die Richtigkeit der ausgesprochenen Behauptung ergiebt sich daraus, 
dass das dritte von diesen Integralen stets positiv ist und das zweite 
der Gleichung 14) zufolge verschwindet, da 4 F = 0) und an der Ober- 
fläche Y = 0 ist. Bezeichnet man das zweite von den 3 Gliedern 
auf der rechten Seite der Gleichung 19), welches, wenn U unendlich 
klein, im Allgemeinen von derselben Ordnung, wie dieses ist, durch 
68, so ist òQ = 0, sobald F die hier vorausgesetzten Eigenschaften 
besitzt. Diese Bemerkung ist von Nutzen, wenn es sich darum 
handelt, in der Gleichung 4 F = 0 statt der rechtwinkligen Coordi- 
naten andere einzuführen; wir werden bei einer solchen Gelegenheit 
von ihr Gebrauch machen. 


§ 6. 

Um den Punkt (a, b, c) als Mittelpunkt denken wir uns eine 
Kugel mit dem beliebigen Radius /# beschrieben, die ganz innerhalb 
des betrachteten Raumes liegt, und wenden auf diese die Gleichung 
17) an. Das zweite Integral derselben verschwindet dann in Folge 
von 16) und es wird 


wir erhalten daher 


V= ma P 20) 


Diese Gleichung lässt sich in Worten dahin aussprechen, dass der 
Werth von 7° im Mittelpunkte der Kugel dem arithmetischen Mittel 
seiner Werthe in den Punkten ihrer Oberfläche gleich ist. Jener 
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Werth liegt daher zwischen dem grössten und dem kleinsten dieser 


'Werthe. Da das gilt, wie klein auch die Kugel gewählt wird, so 


kann F in dem ganzen betrachteten Raume, welches auch seine Ge- 
stalt sein möge, kein Maximum und kein Minimum haben; alle 
Werthe, die es erhält, liegen zwischen dem grössten und dem klein- 
sten der Werthe, die es in der Oberfläche hat. Sind diese = 0, so 
ist überall F = 0, und ist F an der Oberfläche gegeben, so ist es 
überall bestimmt. Wir haben so auf einem zweiten Wege einen Satz 
bewiesen, der schon im vorigen $ abgeleitet ist; dieser Weg hat vor 
dem dort eingeschlagenen einen gewissen Vorzug, auf den im näch- 
sten $ aufmerksam gemacht werden wird. 

Aus dem Satze, dass V innerhalb des betrachteten Raumes kein 
Maximum und kein Minimum hat, lässt sich ferner beweisen, 
dass auch 


Hr) 


hier kein Maximum an obwohl es Minima haben kann; dass 


‘also, wenn wir uns F als ein Geschwindigkeitspotential vorstellen, 


die grösste Geschwindigkeit in der Grenze des Raumes stattfinden 
muss. Um das zu zeigen, denken wir uns in dem betrachteten Rauıne 


wieder eine Kugel; ihren Mittelpunkt wollen wir O und ( 2), (= 


Ze, Aa 27. in ihm nennen, die letzteren 
08%’ Dy2 02 \ 
Zeiehen aber auf Punkte der Kugelfläche beziehn. Wir haben den 
ausgesprochenen Satz bewiesen, wenn wir dargethan haben, dass nicht 


für alle diese Punkte 


++ 


5, die Werthe von 


E H HA 9 


sein kann. Wenn dr = CAR € 2), gleichzeitig verschwinden, so 


ist die Richtigkeit dieser en unmittelbar ersichtlich; wir 
können diesen besonderen Fall also ausschliessen. (eschieht das, 
so kann man immer dadurch, dass man der x-Achse eine passende 
Richtung giebt, bewirken, dass 


& 2. und n, =0 


ist. Der Ditferentialquotient 2 F hat dieselben Eigenschaften, welche 
bei V vorausgesetzt sind; ER folgt, dass, wenn nicht für alle 
Punkte der Kugelfläche gr constant ist, es Punkte auf derselben 


giebt, für welche 
ôy, ? 


GD > G5, 


W\ \ A rein -Q rg „P | 
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ist. Bei der Wahl des Coordinatensystems, die wir getroffen haben, 
ist aber 

ur, ? 
Gy) = Gp. 

IV? ar. 2 

z) Pa ; 


=U 


29) 


Man braucht diese drei Relationen nur zu addiren, um die Richtig- 
keit der zu beweisenden Behauptung für den Fall einzusehn, dass 
r nicht auf der ganzen Kugelfläche constant ist. Ist dieses aber 


eonstant, so ist für alle Punkte der Kugelfläche 


ar? u: 
ori FÜ 
Wenn dabei A und A nicht für alle diese Punkte verschwinden, 


so'giebt es Punkte, für' welche wenigstens in einer der beiden Rela- 
tionen 22) das obere Zeichen gilt, und für diese besteht dann die 
Ungleichung, die der Ungleichung 21) widerspricht. Wenn endlich 
für alle Punkte der Kugelfläche £ constant und S =% = 0 
ist, so sind die beiden Grössen, die in 21) mit einander verglichen 
sind, immer einander gleich; in diesem Falle haben die drei Diffe- 
rentialquotienten von V für alle Punkte im 'Innern der Kugel die- 
selben Werthe; die Geschwindigkeit hat dann hier überall dieselbe 
Grösse und dieselbe Richtung. 


Wir knüpfen noch einen andern Schluss an die Gleichung 20). 
Wir nehmen an, dass in einem Theile des betrachteten Raumes V =0 
ist; ist es nicht in dem ganzen Raume Null, so wird es einen fheil 
desselben geben, der an jenen angrenzt, und in dem V von Null 
verschieden ist und sein Vorzeichen nieht wechselt. Wir denken uns 
eine Kugelfläche, deren Mittelpunkt in dem Raume liegt, in dem 
V = Q ist, und die selbst theils in diesem Raume, theils in demjeni- 
gen sich befindet, in dem F von Null verschieden und von gleich- 
bleibendem Vorzeichen ist. Aus der Gleichung 20) folgt dann, dass 
im Mittelpunkte der Kugel V von Null verschieden ist. Dieser 
Widerspruch zeigt, dass, wenn W in einem Theile des betrachteten 
Raumes verschwindet, es in dem ganzen Raume verschwinden muss. 
Eine Schlussweise, die im vorigen $ auseinandergesetzt ist, ergiebt 
weiter, dass, wenn P für einen Theil des Raumes gegeben ist, es 
für den ganzen Raum bestimmt ist. Ist es in einem Theile constant, 
so hat es für den ganzen Raum denselben Werth. 


Wenn in einem Theile des Raumes die 3 Differentialquotienten 


Dr, Z, pE verschwinden, also 7 constant ist, so folgt hieraus 
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unmittelbar, dass sie in dem ganzen Raume verschwinden. Wir 
wollen beweisen, dass dieses auch dann stattfinden muss, wenn nur 
in allen Punkten einer Fläche 2; 5; 4 gleich Null sind. Zu 
diesen Zwecke verfolgen wir eine Linie, die von einem beliebigen 
Punkte ausgeht und den Differentialgleichungen 
or ‚or, or 

ge rOy: az 
genügt, die also die Flächen F = const. senkrecht schneidet; wir 
wollen sie eine Stromlinie nennen, da, wenn wir uns F als ein von 
der Zeit unabhängiges Geschwindigkeitspotential vorstellen, in ihr 
eine Strömung stattfindet. Ihre Fortsetzung kann nur da zweifel- 
haft werden, wo die 3 Ditlerentialqguotienten von V verschwinden, 
d. h. die Geschwindigkeit gleich Null ist; durch jeden Punkt, in 
dem das nicht der Fall ist, geht eine Stromlinie Einen Raum, der 
von Stromlinien gebildet ist, die sich stetig aneinander schliessen, 
wollen wir mit dem Namen eines Stromfadens belegen. Giebt es 
«ine Fläche, für deren sämmtliche Punkte die Geschwindigkeit Null 
ist, während in ihrer Nachbarschaft Bewegung stattfindet, so giebt 
es Stromfäden, die in jener Fläche endigen. Wir betrachten einen 
Theil eines solchen Stromfadens, der einerseits durch die gedachte 
Fläche, andererseits durch einen Querschnitt begrenzt ist, der die 


des -dg dz 


Eigenschaft hat, dass für alle seine Elemente pa von Null verschie- 


den und von gleichem Vorzeichen ist; auf diesen Theil wenden wir 
die Gleichung 16) an. Erwägt man, dass für jedes Element einer 


a 5 en 3 . oV . R 
Fläche, die aus Stromlinien gebildet ist, S verschwindet, so ergiebt 


sich; dass das Integral 


ausgedehnt über den bezeichneten Querschnitt, gleich Null ist. Es 
widerspricht das der Bedingung, der gemäss dieser Querschnitt 
gewählt werden sollte und gewählt werden konnte; es folgt daraus, 

dass es keine Fläche giebt, in der die Geschwindigkeit gleich Null 

ist, wenn überhaupt Bewegung stattfindet, d. h. V von einer Con- 
stanten verschieden ist. Es kann dann also die Geschwindigkeit 

nur in Linien oder Punkten verschwinden. Aber auch in diesen 
können Stromfäden nicht endigen, wie eine Betrachtung zeigt, die 
mit der eben durchgeführten vollkommen übereinstimmt. Der ganze 
Raum, auf den sich F bezieht, ist daher aus Stromfäden zusammen- 
gesetzt, die in seiner Oberfläche endigen; in sich zurücklaufen kann 
ein Stromiaden nämlich nicht, da wir V als eine einwerthige, stetige 
Function von x, y, z vorausgesetzt haben, und da auf einer Strom- 
linie in der Richtung der Strömung F immer wächst. 
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Fassen wir ein Stück eines Stromfadens ins Auge, -das einerseits 
durch eine Fläche V = const., andererseits durch die Oberfläche des 
Raumes begrenzt ist, um den es sich handelt; dS und ds seien Ele- 
mente der beiden Endflächen, N und n ihre nach Innen gerichteten 
Normalen. Aus der Gleichung 16) fọlgt dann 


jea+fen=% 23) 


nr HEE, 


wo das obere oder untere Vorzeichen n je nachdem die Normalen W 
die Richtungen haben, in denen F wächst, oder die entgegengesetzten. 


und dabei ist 


Ist für alle Punkte der Oberfläche des betrachteten Raumes ir = 0" 


so zeigt die Gleichung 23), dass für alle Punkte im Innern or ZUR 


d. h. F einer Constanten gleich ist. So sind wir auch zu diesem, 
im vorigen $ bewiesenen Satze auf einem zweiten Wege gelangt. 


se 
Wir haben bisher vorausgesetzt, dass der Raum, in dem wir 
V zu betrachten haben, vollkommen begrenzt ist; wir wollen nun 


‚annehmen, dass derselbe’sich in die Unendlichkeit erstreckt, also nur 


theilweise begrenzt ist durch geschlossene endliche Flächen oder un- 
geschlossene Flächen, die in die Unendlichkeit hinausgehn. Wir 
denken uns die Begrenzung eines Raumes vervollständigt durch eine 
oder mehrere Flächen, die im Unendlichen liegen. Auf diesen Raum 
können wir dann alle im Vorigen entwickelten Sätze anwenden; nur 
müssen wir dabei beachten, dass die Oberfläche desselben unendlich 
gross ist, und dass daher eine verschwindend kleine Grösse, wenn 
sie mit dem Element der Oberfläche multiplieirt und integrirt wird, 
eine endliche Grösse geben kann. 

Wir haben in § 5. bewiesen, dass, wenn an der Oberfläche F 
verschwindet, überall V = 0 ist; die Betrachtungen, durch welche 
wir dort zu diesem Satze geführt wurden, sind hier aber aus dem 
eben angeführten Grunde nicht anwendbar, wenn man nicht auf die 


Untersuchung der Grössenordnungen eingehn will, von denen F und 
Aa 


<- in der Unendlichkeit sind. Dagegen behalten die Schlüsse, durch‘ 


on 

welche wir im $ 6. denselben Satz abgeleitet haben, auch hier ihre 
volle Gültigkeit. Als einen speciellen Fall von besonderer Wichtig- 
keit heben wir hervor, dass, wenn in dem ganzen unbegrenzten 
Raume V die Eigenschaften besitzt, die wir ihm beigelegt haben, 
und man weiss, dass es in der Unendlichkeit verschwindet, ohne aber 
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die Grössenordnung zu kennen, von der es dort ist, man schliessen 
darf, dass es überall verschwindet. 
Wir haben ferner in den §§ 5. und 6. den Satz bewiesen, dass, 


wenn - an der Oberfläche verschwindet, V einer Constanten gleich 


sein muss. Dieser Satz ist hier ohne Einschränkung nicht richtig ; 
die nöthige Einschränkung ergiebt sich aber leicht aus den Betrach- 
tungen, die wir am Ende des vorigen § angestellt haben. Mögen 
die Dimensionen des vollständig begrenzten Raumes, um den es sich 
handelt, endlich oder unendlich sein; verschwindet das Integral 


> PIA 
J” = , 
en 


ausgedehnt über einen beliebigen 'l'heil seiner Oberfläche, so ist V 
überall einer Constanten gleich. Ist Aa bis auf Grössen der hier- 


durch bestimmten Ordnung gegeben, so ist V bis auf eine additive 
Constante bestimmt. 

Im Hinblick auf gewisse hydrodynamische Probleme, mit denen 
wir uns zu beschäftigen haben werden, stellen wir noch die folgen- 
den Ueberlegungen an. Der Raum, um den es sich handelt, sei 
theilweise begrenzt durch geschlossene endliche Flächen und er- 
strecke sich nach allen Richtungen in die Unendlichkeit. Für jene 


z: : OK : ʻ , F . 
Flächen sei gegeben, und man wisse, dass in der Unendlichkeit 


s L 2 2r 5 or verschwinden, ohne die Grössenordnung zu kennen, 
von der diese Differentialquotienten hier sind. Wenn wir V als ein 
Geschwindigkeitspotential uns vorstellen, wollen wir den letzten Um- 
stand dadurch in Worten ausdrücken, dass wir sagen: die Flüssig- 
keit ruht in der Unendlichkeit. Wir werden beweisen, dass V bis 
auf eine additive Constante bestimmt ist. 


Be: Um den beliebigen Punkt (a, b, c) in der Flüssigkeit denken 
wir uns eine Kugelfläche mit dem constanten, unendlich grossen 
Radius A beschrieben, nennen dS ein Element dieser Kugelfläche 
und ds ein Element der ursprünglich gegebenen Grenzflächen. Der 
Gleichung 17) zufolge ist dann der Werth von F für den Punkt 
(a, b, c) bestimmt durch . | 


DEN 
T mm (SV T anf 57 De 


Von diesen 4 Gliedern verschwindet das letzte, da R unendlich gross 
ist; setzt man nämlich 
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[es =-M, 24) 


wo M dann eine gegebene endliche Grösse bedeutet, so ergiebt die 


Gleichung 16) 
1 or 
iz f 28 In mM. 


Das dritte jener 4 Glieder ist das arithmetische Mittel aus den 
Werthen, die V in den Elementen der unendlich grossen Kugel- 
fläche hat; es ist dasselbe einer Constanten gleich; denn, verschiebt 
man den Punkt (a, b, c), und mit ihm die Kugelfläche, deren 
Mittelpunkt er sein soll, um eine endliche Strecke, so erleiden die 
Werthe von F, die sich auf die einzelnen Elemente dS beziehn, 


unendlich kleine Aenderungen, da ar ER SER in der Unendlichkeit 


027 Oy? 02 


unendlich klein sind; das arithmetische Mittel dieser Aenderungen 


ist also auch unendlich klein, und dieses ist die Aenderung, die 
das genannte Glied erfährt. Bedeutet C eine Constante, so ist 


daher 
ə 2 $ 
z 1 r 1 ds 0V 
A RE a koia -af r 


Diese Gleichung erlaubt die Grössenordnung zu beurtheilen, von der 
die Differentialquotienten von F in der Unendlichkeit sind. An 
einer Kugelfläche, die mit dem unendlich grossen Radius R um den 
Anfangspunkt der Coordinaten beschrieben ist, ist bis auf Grössen, 
die gegen die anzugebenden verschwinden, wenn A endlich ist, 
are DSH 
Bit. E 
Ist also für die Elemente der ursprünglich gegebenen Grenzflächen 


um und damit nach 24) M gegeben, und bedeutet dS ein Element 


eines beliebigen Theiles der unendlich grossen Kugelfläche, so ist 


as êE 
on 


bis auf eine verschwindende Grösse, und daher nach dem oben ge- 
wonnenen Resultate F bis auf eine additive Constante bestimmt. 

Wir specialisiren den betrachteten Fall noch mehr. Es handle 
sich um die Bewegung einer Flüssigkeit, in der feste Körper in ge- 
gebener Weise sich bewegen. Die Oberflächen dieser sind dann die 
Flächen, deren Elemente ds genannt worden sind. Hier ist M = 0, 
denn für jeden Körper ist das Integral 


role 
JR 


jg 
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gleich Null, da es, mit dem Zeitelement dë multiplieirt, die Aende- 
rung ist, welche in diesem Zeitelement das Volumen der von dem 
Körper verdrängten Flüssigkeit, also sein eigenes Volumen erleidet. 
Die Bewegung der Flüssigkeit ist nach den gemachten Auseinander- 
setzungen vollkommen bestimmt, wenn man noch festsetzt, dass sie 
in der Unendlichkeit ruht. Sie ist auch bestimmt, wenn man statt 
dieser Bedingung die einführt, dass die Flüssigkeit in eine unendlich 
grosse, feste und unbewegliche, um den Anfangspunkt der Coordina- 
ten beschriebene Kugelfläche eingeschlossen ist; für alle Elemente 
dieser Fläche ist dann As absolut gleich Null. In diesen beiden 


Fällen ist die Bewegung der Flüssigkeit dieselbe, da in jedem das 


Integral 
əv 
J: Sn? . 


ausgedehnt über einen beliebigen Theil der genannten Kugelfläche 
verschwindet. 


88. 


Nach diesen Auseinandersetzungen über die einwerthigen Lösun- 
gen der Differentialgleichung Sp =} wollen wir diejenigen mehr- 
werthigen ins Auge fassen, die, wie wir am Ende der vorigen Vorlesung 
gesehn haben, ein Geschwindigkeitspotential in einem mehrfach 
zusammenhängenden Raume sein können. Wir wollen uns dabei 
auf die Betrachtung eines zweifach zusammenhängenden Raumes 


beschränken; die Schlüsse, die wir in Bezug auf einen solchen ziehen 


werden, lassen sich leicht auf den Fall ausdehnen, dass der Grad 
des Zusammenhanges ein höherer ist. 


Den gegebenen zweifach zusammenhängenden Raum denken wir 
uns durch einen Querschnitt in einen einfach zusammenhängenden 
verwandelt. In diesem ist dann, wenn für einen Punkt einer von 
den Werthen von g als gültig festgesetzt ist, œ eine einwerthige 
Function. Auf beiden Seiten des (Juerschnitts kann 9 verschiedene 
Werthe haben, jedoch nur so, dass es denselben Sprung erleidet, an 
welchem Orte man auch durch den Querschnitt geht; die Differential- 
quotienten von p nach x, y, z erfahren dabei keine Sprünge. 


Den gewählten Querschnitt denken wir uns nun nach Aussen 
hin beliebig ausgedehnt, so dass eine vollkommen begrenzte Fläche‘ 
entsteht, deren innerhalb des gegebenen Itaumes liegender Theil jener 
Querschnitt ist. Wir nennen ds ein Element dieser Fläche, » die 
nach der einen Seite der Fläche gerichtete Normale von ds und 
setzen, wie in der Gleichung 12) 
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ge | 
w= RE ds, 25) 


indem wir unter ö eine Constante verstehn. Dieses W ist nach 
den oben durchgeführten Untersuchungen in dem gegebenen doppelt 
zusammenhängenden Raume eine einwerthige Function, die der Glei- 
chung AW = 0 genügt und die die Eigenschaft hat, dass ihre Diffe- 
rentialquotienten stetig sind, und dass sie selbst stetig ist ausser an 
dem gedachten Querschnitt, an dem sie die sprungweise Vergrösse- 
rang 477 erfährt, wenn der Punkt (x, y, z) in der Richtung von 
n durch ihn hindurch geführt wird. Ist nun die Constante ¿i so 
gewählt, dass dieser Sprung so gross ist, wie der, den p an dem 
Querschnitt erleidet, so ist  — W an ihm stetig, und, wenn wir 


g=V/ıW 26) 


setzen, so hat F alle Eigenschaften der im Früheren mit diesem 
Zeichen bezeichneten Functionen. 

Die Gleichung 26) giebt für jeden Punkt des betrachteten Raumes 
nur einen von den Werthen von p an; wir können die Bedeutung 
von W so modifieiren, dass sie alle darstellt. Zu diesem Zwecke 
müssen wir WF statt durch 25), durch die Gleichungen 


ai Di : 
a rt as, DE 
22 "0x on ae gy On u T 


mit dem Zusatze definiren, dass W überall stetig ist, wobei es dann 
vielwerthig wird. Es möge angeführt werden, dass dann W das 
Potential eines elektrischen Stromes, der mit der Intensität ¿ in der 
Grenze der Fläche fliesst, deren Element ds bezeichnet, in Bezug 
auf einen Magnetpol ist, der die Coordinaten x, y, z hat und die 
Einheit magnetischer Flüssigkeitsmenge enthält. 


Se, 


Wir wollen nun noch einen Fall in Betracht ziehen, auf den 
wir mehrfach zurückkommen werden, den Fall nämlich, dass die 
Function V von einer der Coordinaten (wir nehmen an, von z) 
unabhängig ist. 

Wir wenden die Gleichung 17) auf einen Raum an, der durch 


eine der z-Achse parallele Cylinderfläche, oder mehrere solche Cylin- 


derflächen, und zwei der xy-Ebene parallele Ebenen, deren Glei- 
chungen z = — y und z = sein mögen, vollständig begrenzt ist. 
Wir nehmen dabei y als unendlich gross gegen alle Werthe an, die 
x und y in diesem Raume erhalten, auch gegen solche, die wir als 
unendlich gross bezeichnen werden. Die Coordinaten des Punktes, 
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auf den das V auf der linken Seite der genannten Gleichung sich 
bezieht, nennen wir wieder a, b, c und setzen c = 0. Für die Ele- 
mente ds, für welche z = + y ist, ist dann r unendlich gross gegen 
alle sonst in Betracht kommenden Längen, und es dürfen die beiden 
Integrale der Gleichung daher nur über die begrenzenden Cylinder- 
flächen ausgedehnt werden. Setzen wir für diese 


ds = Ad 


indem wir unter d7 ein Element der Grenze des Theiles der xy-Ebene 
verstehn, welcher innerhalb des betrachteten Raumes liegt, so er- 
halten wir 


. 2 gN 
J inan Mis didz CLA 
y =f] yug on Ber fe on 
<y 


Wir setzen nun 
ea a) + (P — y) , alo = o? H2, 


und benutzen, dass V und 2r von z unabhängig sind, dass die 


Normale n senkrecht zur z- Achse ist, dass ferner, da y gegen ọ 
unendlich gross, 


Y. ARTEN, 
a „er a 
er 7 R 


und dass endlich, wie aus der Gleichung 16) sich ergiebt, 


Joi- 


ist; es folgt dann hieraus 
> alge 1 j 
Ba aa tft 780. 28) 


Wendet man diese Gleichung auf einen Kreis an, der mit dem Radius 
R um den Punkt (a, b) als Mittelpunkt beschrieben ist und einen 
Theil der Fläche ausmacht, auf welche sich F bezieht, so giebt sie 


Kr aik, 


d. h. der Werth von Y im Mittelpunkte des Kreises ist gleich dem 
arithmetischen Mittel der Werthe, die es auf der Peripherie desselben 
hat. Daraus ist weiter zu schliessen, dass V in der Fläche, in der 
wir es betrachten, kein Maximum und kein Minimum besitzt, und 
dass, wenn es in ihrem Umfange constant ist, es überall denselben 
Werth hat. Auch 


Zr +é 
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kann im Innern der Fläche kein Maximum, wohl aber Minima haben. 
Ist die Fläche, auf die sich F bezieht, die unbegrenzte &y-Ebene 
und verschwindet V in der Unendlichkeit, so verschwindet es über- 


all; ist in der Unendlichkeit nicht 7 = 0, aber 2K Ound?” o 
so gelten diese Gleichungen überall, d. h. es ist V constant, da die 


Differentialquotienten von V auch die Eigenschaften besitzen, die bei 
V vorausgesetzt sind. 


Wir knüpfen hieran noch den folgenden Satz. Es sei d/ ein 
Element eines endlichen Theiles der xy-Ebene, A eine Function 
seiner Coordinaten, ọ seine Entfernung von dem Punkte (x, y) der- 
selben Ebene und 


0=—2 f kaf lgo; 29) f 


dann ist U eine Function von x und y, die mit ihren ersten Diffe- 
rentialquotienten in der ganzen vy-Ebene einwerthig und stetig ist 
und innerhalb der Fläche, deren Element df bedeutet, der Gleichung 
uU &U y 
Er + TRISTIA Ank, 
wo % sich auf den Punkt (x, y) bezieht, ausserhalb derselben der 
Gleichung 
zu U 
Dar S e 
genügt. > 
| Um diesen Satz zu beweisen, betrachten wir das Potential Q 
eines der z- Achse parallelen Cylinders, dessen Querschnitt die Fläche 
ist, deren Element wir d/ genannt haben, für dessen Grundflächen 
z= 4 y ist, wo y eine Constante bezeichnet, die unendlich gross 
ist gegen die Coordinaten aller Punkte, für welche & berechnet 
werden soll, und der so mit Masse erfüllt ist, dass 4 die Dichtigkeit - 
in dem Faden ist, der dem Elemente @/ entspricht. Nennen wir 
noch c die z-Ordinate eines Punktes des Cylinders, so ist für den 


Punkt (z, y, z) 
Y 
R kdfde 
Q = ———j 
JJ rrez 


Q= —2 frar g e — lg 27); 5 


oder nach 27) 


d. h. nach 29) 
&=U+21g?y | kar. 30) 


Erwägt man, dass das zweite von den beiden Gliedern auf der rechten 
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Seite des Gleichheitszeichens eine Constante, dass ferner in dem 
ganzen betrachteten Raume 2 mit seinen ersten Difterentialquotienten 
- einwerthig und stetig, 42 innerhalb des Cylinders = — 4 x k und 
_ ausserhalb = 0 ist, so ergiebt sich hieraus die ausgesprochene’ Be- 
hauptung. 

Noch bemerken wir, dass, wenn der Punkt (x, y) in die Unend- 
lichkeit rückt und R seine Entfernung vom Anfangspunkte der 
Coordinaten bezeichnet, nach der in 29) von U gegebenen Definition 


U=—?2lgR | kaf, e 2i f kar, S i i 


ist; es wird also U unendlich gross, seine Differentialquotienten aber 
verschwinden. 


Siebenzehnte Vorlesung. 


(Transformation der Gleichung dọ = 0 in beliebige orthogonale Coordi- 
naten. Elliptische Coordinaten, Strömungen in den Linien, welche ein System 
confocaler Ellipsoide senkrecht schneiden, Darstellung des Geschwindigkeits- 
potentials dieser Strömungen als Potential von Massenschichten. Flüssigkeits- 
volumen, welches in der Zeiteinheit durch einen Querschnitt fliesst. Wider- 
stand, Stromlinien, welche ein System confocaler Hyperboloide senkrecht 
schneiden.) 


SMIL 

Eine jede Lösung der partiellen Differentialgleichung 4¢ = 0, 
deren erste Differentialquotienten nach v, y, z in einem gewissen 
Raume einwerthig und stetig sind, stellt eine mögliche Bewegung 
einer incompressibeln Flüssigkeit in diesem Raume dar. Im Allge- 
meinen wird das Geschwindigkeitspotential 9 von der Zeit abhängig 
sein; wir werden für jetzt nur solche Fälle ins Auge fassen, in denen 
das nicht stattfindet; in jedem Punkte ist dann die Geschwindigkeit 
zu verschiedenen Zeiten dieselbe, die Bewegung ist, wie man sagt, 


eine stationäre, Da z ; = 2 n. die Componenten der Geschwindig- 


keit nach den Coordinatenachsen sind, so ist diese überall senkrecht auf 
den Flächen @ = const., die Bewegung geht in den Linien vor sich, 
die diese Flächen senkrecht schneiden; man nennt diese Linien daher 
auch, wie früher schon erwähnt, Stromlinien. Ist die Flüssigkeit 
durch feste Wände begrenzt, so muss für alle Elemente dieser 


ô? O sein oder, was dasselbe ist, es müssen diese Wände durch 


Stromlinien gebildet sein. 

Ein Mittel, welches man anwenden kann, um Lösungen jener 
partiellen Differentialgleichung zu finden, die Flüssigkeitsbewegungen 
darstellen, welche von Interesse sind, besteht in der Einführung neuer 
Coordinaten an Stelle von x, y, z. Dieses Mittel wollen wir anwenden 
und zu diesem Zwecke die Gleichung Jp = 0 in neue Coordinaten 
transformiren, die wir u, v, w nennen. Hierbei dürfen wir ọ als 
einwerthig und stetig annehmen; denn wenn in den gegebenen Raume 
ọ diese Eigenschaften nicht besitzt, so lässt derselbe in solche Theile 
sich zerlegen, dass innerhalb eines jeden Theiles p eine einwerthige, 
stetige Function oder ein System von einwerthigen, stetigen Func- 
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tionen ist (die, wenn p ein Geschwindigkeitspotential ist, durch 
additive Constanten sich von einander unterscheiden). Für jeden 
dieser Theile gilt dann die Differentialgleichung, die wir unter der 
genannten Annahme ableiten werden. Diese berechtigt zur Anwen- 
dung des Satzes, der am Ende des § 5. der vorigen Vorlesung be- 
wiesen ist, des Satzes, dass, falls Ip = 0, 


ð = (N 
ist, wenn man 


Q= far (GD +GP HGD). 1) 


ausgedehnt über einen beliebigen Raum, setzt, für dessen Oberfläche 
man @ als gegeben annimmt. 


Es ist 
de = ÎE du +22 av + 9% aw j 
laut any li 2) 
02 


dz =? du +Ë av + dw; 


wir wollen annehmen, dass u, v, w die Eigenschaft haben, dass die 
Gleichungen 


cu ĝv ðu 0v ĝu ðv 

0x 0x , y y Oz 

oe a a E 8) 
0x 0x |, y ©y 025.7 

ae eh 


bestehen, und wollen 

Le > 

ao ++ 4) 
=G tG HG 


mit der näheren Piss setzen, dass ž V, W positiv sind. 
Die Gleichungen 2) geben dann 


ar + dy + dir= +E G. 5) 


Hieraus ist zu schliessen, dass, wenn man dx, dy, dz als die Coor- 
dinaten eines dem Punkte (x, y, z) unendlich nahen Punktes in 
Bezug auf ein Coordinatensystem betrachtet, dessen Anfangspunkt 
(das, 178 nn ist und dessen Achsen denen der x, y, z parallel sind, 
du dv 

A A -4 


Ja 


die Coordinaten desselben Punktes in Bezug auf ein 


. Transformation der Gleichung 4p = 0. 


zweites, rechtwinkliges Coordinatensystem sind, dessen Anfangspunkt 
derselbe ist, dessen Achsen aber andere Richtungen haben. Schreibt 
man die Gleichungen 2) 


6x du dx dv ox dw > 
nö E 

u du ey dv y dw 
A a Aa 

- au 0z dv 0z dw 
az = Ur, T PEST + mw’ 


du dv „dw 
DE? 
Winkel, welche die Achsen der beiden Systeme mit einander bilden. 
Den Gleichungen, welche du, dv, dw durch dx, dy, dz ausdrücken, 
kann man die Form geben 


* so sind die Coefficienten von in ihnen die Cosinus der 


und die Coefficienten von dæ, dy, dz sind dann hier dieselben 
Cosinus. Hieraus folgt 


Br” 
n= D HG HG 6) 
er + 


Du Qv ĝu Qv ĝu ĝv 
O oa Eoy Oy TE Jz 


ôv ðw |, ðv ðw | dv dw i 
Os oo. Co u Tr Öz 1) 

_ du u „dw Du | w ôu, 

920% |! 9y rt 02 0z 


Die 3 letzten von diesen Gleichungen drücken aus, dass die Flächen 
u = const, v = const, w = const 


sich senkrecht schneiden, dass v, v, w sogenannte orthogonale Coor- 
dinaten sind. Dieser Bedingung müssen u, v, w genügen, v 

die Gleichungen 3) erfüllt werden sollen; genügen sie ihr, so be- 
stehen aber auch diese Gleichungen. 
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- 
Aus dem Schlusse, den wir aus der Gleichung 5) gezogen haben, 
folgt weiter, dass wir das Element des Volumens, dr, 


du dv dw 
UV- wW 


setzen können, wenn wir du, dv, dw positiv wählen. 
Ferner ist 


e ECA du op ĝv ep dw 
du dx K ðv 6x + 0w dw 


py ĝu Op ĝv ög dw 
+% dv y un dw Oy 


p pfu | ôo du | 00 Du 
02. Ouez dv z. ! dw z? 


also nach 6) und 7) 
Gey +@ "+ ne) +r? 2y? +m Ĝe. 
Hiernach wird die Gleichung 1) 


2 (ff aan (z, Fa ef Hm Ds or): 


Dieses & ist nun ein Minimum, wenn Sp =O und an der Ober- 
fläche des betrachteten Raumes p gegeben ist; d. h. es ist für ein 
beliebiges dp, das nur an der Oberfläche verschwinden muss, 


Br U öpödg |, V ôpõðp, W öpäsg 
o= [f fou avau (wi du U.a Hore e). 
oder, wenn man die Theile dieses Integrals partiell integrirt, also 
eine Operation ausführt, die derjenigen ganz entspricht, durch 
welche wir die Gleichung 14) der vorigen Vorlesung abgeleitet 


haben, und benutzt, dass an den Grenzen der Integration dp ver- 
schwindet, 


O= ff fau avau (Z p + mo + A (ar oeo 


oder endlich 


FS) U ðp\ V 09 3 (W 09 
lt 1e MEt ora)" 8) 
Diesen Schlüssen liegt die Voraussetzung mit zu Grunde, dass die 
Grenzen von u, v, w in die Grenzen des betrachteten Raumes fallen; i 
eine Voraussetzung, die man immer erfüllen kann, indem man den : 


Raum in passende Theile zerlegt und diese Theile einzeln betrachtet. 

= Noch bemerken wir, dass die Gleichung 8), die die gesuchte 
Transformation der Gleichung 4g = 0 ist, ungeändert bleibt, wenn 
das Vorzeichen einer der Grössen U, V, W in das entgegengesetzte 
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verwandelt wird. Die Festsetzung, die wir gemacht haben, dass 
diese Grössen positiv sind, ist daher in Bezug auf das gewonnene 
Resultat überflüssig. 


8.2, 
Wir werden jetzt annehmen, dass x, v, w sogenannte elliptische 
Coordinaten sind; wie wir beweisen werden, sind diese orthogonale. 
Die Gleichung 


ne te 9) 
Be Li erı 
stellt eine Oberfläche zweiten Grades dar, deren Mittelpunkt der An- 


fangspunkt der Coordinaten ist, und deren Hauptachsen die Rich- 
tungen der Coordinatenachsen haben. Es sei 


POD EDA 
dann sind die Entfernungen der Brennpunkte der Hauptschnitte von 
dem En 
— a Ve - — Eet; ye — e f 

die beiden AA Paare derselben liegen auf der x- Achse, das dritte 
liegt auf der y-Achse. Die Brennpunkte sind also unabhängig von 
A und die durch die Gleichung 9) bei verschiedenen Werthen von A 
dargestellten Oberflächen heissen daher confocale, Damit dieselben 
reell sind, muss A zwischen + oo und — n? liegen. Sie zerfallen in 
3 Gruppen nach den Werthen von A. Wenn 


+w)A)— e 
ist, so sind die 3 Glieder der linken Seite der Gleichung 9) positiv, 


die Fläche ist ein Ellipsoid, sie wird durch jede der 3 Coordinaten- 
achsen in reellen Punkten geschnitten. Ist 


=? > 4 > E p? 2 
so sind nur die beiden ersten jener 3 Glieder positiv, das dritte ist 
negativ, die Fläche wird von der x- Achse und der y-Achse in reellen 


Punkten geschnitten, nicht aber von der z-Achse; sie ist ein ein- 
schaliges Hyperboloid. Ist endlich 
— YA) e, 

so ist nur das erste jener 3 Glieder positiv, nur durch die x- Achse 
wird die Fläche in reellen Punkten geschnitten; diese ist ein zwei- 
schaliges Hyperboloid. 

« Durch jeden Punkt (x, y, z) geht, bei gegebenen Werthen von 

, b, c, je eine Fläche jeder dieser 3 Gattungen. Die Gleichung 9) ist 
nämlich eine Gleichung dritten Grades für A und ihre drei Wurzeln 
liegen immer in den bezeichneten 3 Intervallen. Um einzusehn, dass 
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zwischen + œ und — c? eine Wurzel liegen muss, hat man nur zu 
überlegen, dass die linke Seite der Gleichung für A= + œ ver- 
schwindet und + oo wird für 4 = — c° -+ e, wo eè eine positive, 
unendlich kleine Grösse bezeichnet, für jenen Werth von A also 
kleiner, für diesen grösser, als die rechte Seite derselben ist. Zwi- 
schen — c? und — b? muss eine Wurzel liegen, weil die linke Seite 
der Gleichung — œ für 4 = — ¢? — £ und +- œ für 4 = — b p e 
wird; dass endlich zwischen — b? und — u? ebenfalls eine Wurzel 
liegen muss, folgt durch eine ähnliche Schlussweise. Die drei Wur- 
zeln der Gleichung 9), die einem Punkte (x, y, z) entsprechen, nennt 
man elliptische Coordinaten desselben. Wir wollen sie durch x, v, w 
bezeichnen und festsetzen, dass 


uDBv>w 
ist. Es ist dann 


22 ye z 
T a aea TODE 


2 y? z 
FE Er Age IE 10) 


2? 


æ? y? ä ? 
are ae maU )w)—a , 


Jedem Punkte (x, y, z) entspricht hiernach nur ein Werthsystem 
von u, v, w. Sind umgekehrt u, v, w gegeben, so sind z?, y?, 2° 
eindeutig bestimmt, denn sie sind aus linearen Gleichungen zu be- 
rechnen; die Vorzeichen von x, y, z aber bleiben unbestimmt; jedem 
Werthsystem von u, v, w entsprechen also im Allgemeinen 8 Punkte, 
von denen je einer in jedem der 8 Räume liegt, die die Coordinaten- 
ebenen von einander abgrenzen. 

Die Ausdrücke von x’, y?, z? durch u, v, w findet man am 
leichtesten, wenn man erwägt, dass, da u, v, w die Wurzeln der 
Gleichung 9) sein sollen, für jeden Werth von 4 

a ® 2? u — 1) (v — å) (w— 1 
apitapitapi TeFyUFyeFy 1) 
sein muss, und hier a? + A oder 5? + A oder c? 4- A einer unendlich 
kleinen Grösse gleichsetzt. Man erhält dann 


2 HD (a o) (+ w) 
= (PEE) 
_@ +) +) Hu) 
FT) 12) 
aa HIENE), ; 


(c — a?) (c? — b?) 


Aus der identischen Gleichung 11) wollen wir noch einen andern 
Schluss ziehen. Differentiirt man dieselbe nach A, so erhält man 
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a? 4? 2? 
rt ter 


`. 


~ (u—1) w—4) (w —1) 1 1 1 1 1 1 j 
ar SHE Fer Tr A et Taa a Bez +2) 
setzt man u — A oder v — A oder w — A unendlich klein, so folgt 
hieraus , 
(u — v) (u — w) 


x2 y? ze FO 
Fp te Etere etoeto eF 


a y? z? v — w) w— u) 
ee k 
Ead + y? ir BEN (w — u) (w — v) - 
(tw? © Huw) | (etu (+w) Hue u) 
Zu diesen Gleichungen fügen wir diejenigen, die entstehen, wenn 
man je zwei der Gleichungen 10) von einander abzieht; sie sind die 
folgenden: 


2 


SRESTI REN Si z DS 
ET EDLE DEEE ET 


EER e NETA y? 5 di l 
ERAT UTITA eTO W 2 
Ber GENA wur 2 a E 
EFE t PFEF T FE aT - 
Difterentiirt man die Gleichungen 12) partiell nach u oder v oder w « 


und dividirt das Resultat jedesmal durch diejenige dieser Gleichungen, 
aus der es hergeleitet ist, so erhält man 


0x d 0x x CEA. á 

re er EA Be; Jw ka 

Ben E E Du 

r A AO e du A 15) 

EINER z Be Me 3 or EEE < 

a Sg) D a 
Die Gleichungen 15) und 14) geben die Gleichungen 3), welche ein 1 
Criterium dafür bilden, dass u. v, w orthogonale Coordinaten sind. . 
Die Gleichungen 15), 13) und 4) erlauben U?, V?, W? zu berechnen. 7 
Sie geben 


2 a AAK a A A Gla a) 
í $ (u — v) (u — w) 


pena HN HEH 


w= w) (u — u) 16) 
po 4 Ho 0H w) eH), 
(w — u) (w — v) 


Wir schliessen hier noch cine Gleichung an, die aus 15) sich ergiebt, 
und von der wir später Gebrauch zu machen haben werden. Aus 
der identischen Gleichung 


www.rcin.org.pl 


204 Siebenzehnte Vorlesung. 


Bel, 


in der auf der rechten Seite u durch x, y, z und x, y, z durch 
u, v, w ausgedrückt gedacht werden sollen, folgt 

_. 0u dx a du y ae 3z 

= Jæ ĝu ðy du N Oz du’ 
also nach 15) 


+ 


z y PEGE 
at b? m tar dz2 
Die Differentialquotienten von u, v, w nach x, y, z kann man 
leicht berechnen aus den Differentialquotienten von x, y, z nach 
u, v, w mit Hülfe der Relationen 


Be 17) 


° ðu _ „92 r mtr w — pe? 
v DE, OW? = f dv’ us! ôw 
ou a a OU < OR 20y dw _ 120% 
dy ra tar a aw 18) 
Ana: "_p 2: ôw _ p2? 
aa 7) 0z 4 i Fa 7°) 
die aus der Bemerkung sich ergeben, die wir bei den im vorigen $ 
du dv dw 


zwischen dx, dy, dz und aufgestellten Gleichungen 


VORETE 
über die in ihnen vorkommenden Üoefficienten gemacht haben. 
sÀ Sehen wir jetzt zu, welches die Flächen sind, in welche die 
Flächen u = const., v = const., w = const. übergehn , ‘wenn u, v 
oder w sich einer Grenze des Intervalls nähert, in dem es liegen muss. 
Wir finden diese aus den Gleichungen 10). 

Ist u = + œ, so stellt die erste dieser Gleichungen eine unendlich 
grosse Kugel dar, deren Radius Yu ist. 

Ist u = — ¢? + e, wo e wieder eine positive, unendlich kleine 
Grösse bedeutet, so giebt dieselbe PR 


z=0 und >; a ae a <i; 


-.$ 


hierdurch ist die Fläche einer a dargestellt, die in der xy -Ebene 
liegt, deren Halbachsen die Längen Ya? — ce?, yb? — c? und die 
Richtungen der x- und y-Achse baben. 

Itv=—c?— &, so w aus der zweiten jener Gleichungen 


4 
z=0 und - EN RE 3 | 
i 


das sind die Gleichungen des Ara der xy-Ebene, welches nach 
Ausschluss der eben genannten Ellipse übrig bleibt. 
Ist v = — b? + e, so hat man 


g z? 
y=0 und setup reis 
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die hierdurch bestimmte Fläche ist der zusammenhängende Theil 
der zx-Ebene, der durch die Hyperbel begrenzt ist, deren Gleichung 
aus der gefundenen Ungleichheit entsteht, wenn man das Zeichen < 
durch das Gleichheitszeichen ersetzt. 

It w = — b? — e, so wird 

y = 0 und veape 1, 
wodurch die beiden nicht zusammenhängenden Theile der zx-Ebene, 
] die durch dieselbe Hyperbel begrenzt werden , dargestellt sind. 
Ist endlich w = — a? + e, so ergiebt sich 
x= 0 
ohne weitere Beschränkung; die in Rede stehende Fläche ist die 
ganze yz-Ebene. 

Alle diese Flächen zusammengenommen sind also die unendlich 
grosse Kugel und die 3 Coordinatenebenen. Zugleich sehen wir bei 
dieser Ueberlegung ein, dass eine Gleichheit zweier der 3 Grössen 
u, v, w nur stattfindet für die Ellipse 

a? y? 
re er zer a an 19) 
wo 
u = v = — 
ist, nnd für die Hyperbel 
y=0, ern Rt ya Kae 20) 
wo 
v = w = — b’ 
ist. Die Ebenen dieser beiden Linien stehen senkrecht auf einander 
und eine jede von ihnen geht durch die Brennpunkte der andern. 

Hat man statt eines Punktes im Raume (x, y, z) einen Punkt 
(y, z) in einer Ebene zu betrachten, so gelten Schlüsse und Formeln, 
die den entwickelten ganz analog sind. Die auf diesen Fall bezüg- 
lichen Formeln können aus den angegebenen dadurch hergeleitet 
werden, dass man x == (0 und w = — a? setzt. 


88, 

Um nun für die elliptischen Coordinaten die Gleichung 8) zu 

bilden, haben wir mit Hülfe von 16) die Werthe von „u, py mr 
aufzusuchen. Es ergiebt sich 


N S _ +) + u) (° + u) (0 — w)? : 
Gm) =t EFF EFEFEF F 
HMiernach ist = eine Function von u, multiplicirt mit einer Function 
von v und w; das Entsprechende gilt offenbar von wi und vr ` 
Kirchhoff, Mechanik, 14 
: | www.rcin.org.pl 0 


206 


Auf diesem Umstande beruht die Möglichkeit die in Rede stehende 
Differentialgleichung noch einfacher darzustellen dadurch, dass man 
an Stelle von u, v, w gewisse Functionen von je einer dieser Grös- 
sen einführt. Ist nämlich u, eine Function von x, so ist 


Siebenzehnte Vorlesung. 


09 _ dp du 
ou eu du” 
also 
U 09 _ U du op, 


VW ðu VW du m 


Nun ist es nach der gemachten Bemerkung möglich die Function u; 


so zu bestimmen, dass der Factor von 22 in dieser Gleichung unab- 
1 


hängig von x wird; ist das iaia so hat man 


K U 09 UE 2 Fop $ 
ul VW ðu) VW 2 our 
Bezeichnet man durch v, und w, Functionen von v und w, die in 


entsprechender Weise gebildet sind, und multiplieirt die Gleichung 8) 
mit UVW’, so wird dieselbe 


> dun? Op lun? & lw? 0° 
er ee Jwt =0. Mm) 


Wir merken an, dass zugleich 


du, 


ee GEY 22) 


ist in Folge des Ausdrucks, den wir für die a auf der linken 
Seite des Gleichheitszeichens bei Ableitung der Gleichung 8) aufge- 
stellt haben. æ 

Man genügt den für u, , v,, w, genannten Bedingungen, wenn man 


du, =— Mr. na” m 
Væ + u) (b? + u) (è + u) 
dv 
dv, = rer un 2 
"Va? +0) (Ev) Fr) D 
FE E E 
V(a? + w) WF w) (+ w) 
setzt. Dadurch werden die G N 21) und 22) 
1 ap 1 1 2o 
(u — v) (u — w) ĝu? (v — w) (v = u) Tz rt (w — u) (w — v) fwè 
oder 
0y 
(v — w) u wen) + (u=) Rm0 24) 


und 


a ta A + GD, e 
4 2; 
ee G 


” 


 -Www.rcin.org.pl 


$ 4. Strömungen in den Normalen confocaler Ellipsoide. 207 


Für einen Punkt können die Werthe von wj, v, w, und die 
Vorzeichen der in 23) vorkommenden Wurzelgrössen beliebig gewählt 
werden; für andere Punkte sind diese Vorzeichen dann so zu be- 
öp ĉp ĉp 
d= ’ ay? or 
stetig sein sollen. 


stimmen, dass stetig sind in dem (febiete, in dem sie 


8 4. 


Ein Blick auf die Differentialgleichung 24) lehrt gewisse parti- 
culäre Lösungen derselben kennen; «,, v,, w, selbst sind solche. 
Verfolgen wir zuerst die erste von diesen näher; setzen wir also 

p = 4. 

Die Oberflächen p = const. sind dann die confocalen Ellipsoide 
u = const. Sehen wir ọ als ein Geschwindigkeitspotential an, so 
sind die Stromlinien die Curven, welche auf diesen senkrecht stehen, 
d. h. die Schnittlinien der Hyperpoloide v = const. und w = const,; 
diese bilden, wie wir hier nicht beweisen wollen, ein System von 
Krümmungslinien, welche die genannten Hyperboloide mit einander 
gemein haben. In dem speciellen Falle, dass « = b ist, sind sie die 
Hyperbeln, deren Ebenen durch die z- Achse gehen, und deren Brenn- 
punkte auf der Kreislinie liegen, in welche die Ellipse 19) dann 
übergeht. Immer geht durch jeden Punkt der Fläche der genannten 
Ellipse (die eins der Ellipsoide u = const. ist) eine dieser Linien und 
schneidet dieselbe senkrecht. In der Unendlichkeit, wo w unendlich 
ist, sind nach den Gleichungen 12) die Verhältnisse von æ? : y? : z?, 
also auch die Verhältnisse von x :y:z von u unabhängig; d. h. die 
Linien sind Gerade, dfe nach dem Anfangspunkte der Coordinaten 
hin oder von ihm fort gehen. Das Quadrat der Geschwindigkeit ist 
der Gleichung 25) zufolge 

4 


TE 26) 
oder nach der ersten der Gleichungen 13) 
4 
26a) 


ps n? Da. 2 7 
(a+ u) (+ u) (e + u) (@ en T qz Ku A EF) 
Die Geschwindigkeit hat daher überall im Endlichen einen bestimmten, 
endlichen, stetig sich ändernden Werth, nur in der Ellipse 19), in 
der u = v ist, ist sie unendlich; in der Unendlichkeit ist sie 


2 
rè? 


wenn r die Entfernung des betrachteten Punktes vom Anfangspunkte 
bedeutet, weil dann, wie wir im. vorigen § gesehen haben, u = 7° 


14* 
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ist. Die Richtung der Bewegung kann in jedem Punkte die eine 
oder die andere von den beiden Richtungen sein, welche die durch 
diesen Punkt gehende Stromlinie in ihm hat. Hierauf beruht es, 
dass p oder w,, abgesehn von der additiven Constanten, die bei 
dieser Function willkührlich geblieben ist, noch mamnigfaltiger Art 
sein kann. Allerdings kann die Richtung der Bewegung im Innern 
der Flüssigkeit nieht sprungweise in die entgegengesetzte übergehn ; 
das ist aber möglich an einer Fläche, welche den Zusammen- 
hang der Flüssigkeit unterbricht. Die Richtung der Bewegung in 
einem Punkte umkehren, ist dasselbe, wie der Wurzelgrösse, die in 
der ersten der Gleichungen 23) vorkommt, das entgegengesetzte Zei- 


ba a I te aa 


chen geben; bei der Umkehrung dieses Zeichens erhalten ja or 3 
Jæ 


i, a entgegengesetzte Werthe. Im Innern der Flüssigkeit darf 
diese Wurzelgrösse ihr Zeiehen nicht ändern, wo sie nicht Null ist; 
sie ist = 0 in der Fläche der mehrfach genannten Ellipse, und allein 
in dieser, da hier w= — c° ist. Ist diese Fläche nicht eine 
Grenze, so muss bei dem Durchgange durch sie das Vorzeichen der 
Wurzelgrösse geändert werden, weil dabei das Vorzeichen von du 
sich ändert, da — c? der kleinste Werth ist, den u annehmen kann, 
und weil x, fortfahren muss zuzunehmen oder abzunehmen. An 
keinem andern Punkte im Innern der Flüssigkeit kann ein Zeichen- 
wechsel der Wurzelgrösse stattfinden. Es folgt daraus, dass eine 
durch die Gleichung p = u, dargestellte Bewegung nicht möglich ist, 
wenn nicht eine Fläche in der Flüssigkeit sich befindet, die ihren 
Zusammenhang unterbricht. Als solche Fläche kann jede Fläche 
dienen, die durch die Ellipse 19) vollständig, begrenzt ist. Man hat 
sich dann vorzustellen, dass jedes Element der gewählten Fläche auf 
| beiden Seiten Flüssigkeit ausströmen lässt oder einsaugt. Unter der 
Annahme, dass die Fläche ganz im Endlichen liegt, kaun man noch 


oen w A b roe engm rT 


D oii u ne > u 


festsetzen, dass in der Unendlichkeit u, verschwindet und du negativ 


ist, also, nach den über die Geschwindigkeit gemachten Angaben, 
für ein unendlich grosses r 


i 

= 

i 2 

1 u=; 

ist. Es wird dadurch z, vollständig bestimmt. Aendert man die Fläche, 
| so ändert man dadurch den Werth von u, nur in dem Raume, den 


die Fläche bei ihrer Veränderung beschreibt. 

Wir wollen zeigen, dass u, sich darstellen lässt als die Summe 
der Potentiale einer einfachen Massenschicht und einer Doppelschicht, 
die in der gewählten Fläche liegen. Zu diesem Zwecke denken wir 

A uns die letztere umgeben mit einer beliebigen, geschlossenen Fläche, 
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deren Element ds sein möge, während n die nach Aussen gekehrte 
Normale von ds bezeichnen soll. Für irgend einen äusseren Punkt 
ist dann nach der Gleichung 17) der vorigen Vorlesung und der 
Verallgemeinerung, die dieser in $ 7. derselben Vorlesung gegeben 


ist, 
vaa RENE 2) 


Nun denken wir uns die Fläche, deren Element ds ist, so zu- 
sammengezogen, dass sie aus zwei Flächenstücken besteht, die in 
die ursprünglich gedachte, durch die Ellipse 19) be&renzte Fläche 
fallen, und einer unendlich dünnen Röhrenflüche, welche diese El- 
lipse umschliesst, und deren senkrechte Querschnitte Kreise sind, die 
den unendlich kleinen Radius ọ und ihre Mittelpunkte in der Ellipse 
haben. Ueber diese Röhrenfläche ausgedehnt, verschwinden die 
beiden in 27) vorkommenden Integrale, weil y, für ọ = 0 nicht unend- 
lich wird. In der That wird für o=0 der Werth von u, nicht 
unendlich, sondern 


er Are Ta AR: dæ 
Jre au) aT ei h: 7 (a? ta) abe) 


dass aus diesem Grunde das erste der beiden in 27) vorkommenden 

Integrale, über die Röhrenfläche ausgedehnt, verschwindet, sieht 
i 1 

man ein, wenn man erwägt, dass r oder, was dasselbe ist, ran 


on 0g 
dieser überall endliche Werthe hat, die Grösse der Röhrenflüche aber 
von der Ordnung von ọ ist. Was das zweite jener beiden Integrale 


anbelangt, so ist Ai d. h. A allerdings unendlich gross, aber 


0; ae unendlich klein, da u, für e= O nicht unendlich wird und 


E du Qu 
De? Ma h. Tu Do 
entwickelbar ist; da die Grösse der Röhrenfläche von der Ordnung 
von ọ ist, so folgt hieraus, dass auch dieses zweite Integral iiber die 
Röhrenfläche ausgedehnt verschwindet. Bei der Bildung der Glei- 
chung 27) hat man daher nur die Flächenstücke zu berücksichtigen, 
welche in die ursprünglich gedachte, durch die Ellipse 19) begrenzte 
Fläche fallen. Wir wollen jetzt unter ds ein Element dieser Fläche, 
mit Ausschluss eines unendlich schmalen Streifens an der begrenzen- 
den Ellipse verstehen. In jedem der beiden Integrale der Gleichung 
27) kommt dann jedes ds zweimal vor. Wir wollen die beiden 
Seiten dieses Elements als die innere und die äussere unterscheiden, 
und zwar soll die innere diejenige sein, von der aus man nicht in 


nach aufsteigenden gebrochenen Potenzen von ọ 
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die Unendlichkeit kommen kann, ohne entweder durch die Fläche, 
der ds angehört, oder durch die Fläche‘ der Ellipse 19) zu gehen; 
es sei ferner n die nach der innern Seite gerichtete Normale von ds 
und das Zeichen x, unter den Integralzeichen beziehe sich auf die 
innere Seite von ds, während für die äussere Seite das Zeichen u; 
gebraucht werden soll. Dann wird die Gleichung 27) 


1 
* 0 En \ 
i ze 1 ds (du our s 
ujma if ds (u, — u) an if r (u — dm J 7 


wodurch u, in der Weise dargestellt ist, in der es nach der ausge- 
sprochenen Behauptung darstellbar sein sollte. 

Nehmen wir an, dass die Fläche, deren Element ds bedeutet, 
die Fläche der Ellipse 19) selbst ist, so verschwindet das erste von 
den beiden in 29) vorkommenden Integralen; denn in der Fläche 
der Ellipse ist u = — c?, es hat also u, und u; den in 28) angegebenen 
Werth. Es ist dann 


u= | >h; 


es ist u, als ein Potential einer einfachen Massenschicht dargestellt, 
deren Dichtigkeit A durch 


LE 1 ou eu 
R= 4n (5 On ) 
bestimmt ist, Für n kann hier nach Willkühr die nach der einen 
oder nach der andern Seite gekehrte Normale der Fläche der Ellipse 


gewählt werden; benutzt man, dass diese Fläche von den Stromlinien 
senkrecht geschnitten wird, so findet man aus der in 26a) über die 


Geschwindigkeit gemachten Angabe, indem man sir mit Hülfe der 
ersten der Gleichungen 10) ie 


Be ie Be 
2 


Die Masse der ganzen Schicht findet man unmittelbar aus der Be- 


merkung, die-wir gemacht haben, dass in der Unendlichkeit x, -! 


ist; daraus folgt diese Masse = 2. 

Wir bemerken beiläufig, dass diese Resultate für die Elektri- 
eitätslehre insofern von Wichtigkeit sind, als sie die Gleichgewichts- 
vertheilung der Elektrieität auf einer leitenden elliptischen Scheibe 
kennen lehren. Die Elektricitätsmenge, welche in einem Leiter das 
Potential 1 hervorbringt, nennt man die Capacität desselben; nach 
28) ist daher die Capacität einer elliptischen Scheibe, deren Halb- 


achsen Ya?—c? und yb? — c? sind, das Reciproke von 
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ao P 
ax 
Jre et) Wet) k 
0 


Ist die Fläche, deren Element in 29) mit ds bezeichnet ist, nicht 
die Fläche der Ellipse 19), so gilt der jetzt für u, entwickelte Aus- 
druck auch für den ganzen Raum mit Ausschluss des durch die 
beiden eben genannten Flächen begrenzten Theiles; in diesem nimmt 
auf jeder Stromlinie u) gerade so zu, wie es hier in jenem Falle 
abnahm, Denken wir uns, dass die genannte Fläche ins Unendliche 
und so ausgedehnt wird, dass ihr im Endlichen liegender Theil mit 
dem Theile der xy-Ebene ausserhalb der Ellipse 19) zusammenfällt, 
so- hat auf jeder Stromlinie, so weit sie im Endlichen liegt, die 
Bewegung ununterbrochen denselben Sinn; der ausserhalb der Ellipse 
19) liegende Theil der xy-Ebene bildet eine feste Wand, längs 
welcher Flüssigkeitstheilchen sich bewegen; während "auf der einen 
Seite dieser in der Unendlichkeit u, = 0 ist, ist v; auf der andern 


dx 


os 
4 fz a = 
u Via — ce? + a2) (6 — e + a?) 


Dieselben Werthe würde das Geschwindigkeitspotential x, besitzen 
können, wenn der von der Flüssigkeit erfüllte Raum durch irgend 
eine Fläche begrenzt wäre, die aus Linien, deren Gleichungen v =const. 
und w = const. sind, zusammengesetzt ist. Ein“hierher gehöriger 
Fall ist es, dass die Flüssigkeit durch eine feste Wand begrenzt ist, 
die irgend ein einschaliges Hyperboloid v = const. bildet, und den 
einfach zusammenhängenden Raum, dessen Oberfläche „dieses ist, 
erfüllt. Wir wollen für diesen Fall das Volumen der Flüssigkeit 
aufsuchen, welches in der Zeiteinheit durch einen Querschnitt strömt; 
mit diesem Namen belegen wir irgend eine sich selbst nicht schnei- 
dende Fläche, welche vollständig durch ihren Schnitt mit der Wand 
begrenzt ist. Derselbe theilt den von der Flüssigkeit erfüllten Raum 
in zwei getrennte Theile; es soll sich darum handeln das Flüssigkeits- 
volumen zu finden, welches aus dem ersten in den zweiten dieser 
Theile tritt. Wir nennen ds ein Element des Querschnitts, n die 
nach dem Innern des zweiten Theils gerichtete Normale von ds; das 
gesuchte Volumen ist dann 


Ar “ds 2” 
=f sh, 


Von der Gestalt und Lage des Querschnitts ist dieses Integral unab- 
hängig, wie aus der Gleichung 16) der vorigen Vorlesung hervor- 
geht; um seinen Werth zu finden, können wir daher als Querschnitt 
einen Theil der mit dem unendlich grossen Radius r beschriebenen 
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Kugelfläche wählen. Nehmen wir die Normale n in der Richtung 
der Strömung an, so ist dann, wie wir gesehn haben, 


0u__2 i 
on = 
Setzen wir das Stück der Kugelfläche, welches die hyperboloidische 
Wand ausschneidet, 
=, 
d. h. bezeichnen wir durch X die Oeffnung des Asymptotenkegels 
des Hyperboloids, so wird also das gesuchte Flüssigkeitsvolumen 
=2E. 

Wir wollen einen für elektrische Strömungen eingeführten Aus- 
druck übertragen auf Flüssigkeitsbewegungen, wie wir sie hier be- 
trachten; wir wollen nämlich von dem Widerstande eines von Flüssig- 
keit durehströmten Raumes sprechen, der durch eine feste Wand 
und zwei Flächen gleichen Geschwindigkeitspotentials begrenzt ist, 
und darunter die Differenz der Werthe des Geschwindigkeitspotentials 
in diesen beiden Flächen, dividirt durch das in der Zeiteinheit durch 
einen Querschnitt tretende Flüssigkeitsvolumen, verstehen. Der 
Widerstand des durch das gedachte Hyperboloid begrenzten und 
nach beiden Seiten sich ins Unendliche erstreckenden Raumes ist dann 


dx 


6) 9 
S KJ lanmer a e e 31) 


§ 5. 


Betrachtungen, wie wir sie über die particuläre Lösung = u, 
der Differentialgleichung 24) angestellt haben, lassen sich mit gewissen 
Modificationen auch anstellen über die Lösungen g = v, undg = w. 
Wir wollen über diese aber nur Folgendes bemerken. Eine jede 
von ihnen stellt eine mögliche Flüssigkeitsbewegung dar; bei dieser 
sind die Stromlinien die Krümmungslinien der einen oder der andern 
Art der Ellipsoide u = const. Eine jede dieser Krümmungslinien 
läuft in sich zurück; sind die Stromlinien nicht unterbrochen durch 
Flächen, welche Flüssigkeit ausströmen oder einströmen lassen, so 
ist daher das Geschwindigkeitspotential vielwerthig und der von der 
Flüssigkeit erfüllte Raum muss also ein mehrfach zusammenhängen- 
der sein. Immer kann dieser Raum durch feste Wände begrenzt 
sein, welche aus Stromlinien gebildet sind. 

Setzen wir g=»,, so sind die Stromlinien die Schnittlinien der 
Ellipsoide v = const. und der zweischaligen Hyperboloide w = eonst.; 
die Flüssigkeit kann den zweifach zusammenhängenden Raum er- 
füllen, der ausserhalb eines jener Ellipsoide liegt und einen Theil 
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des zusammenhängenden Raumes bildet, der durch eines dieser 
Hyperboloide begrenzt ist. Das Quadrat der Geschwindigkeit ist 
nach 25) 
4 
&- (w — w) (v — u) ; 

sie wird also unendlich für die Ellipse 19), in der v = u, und für 
die Hyperbel 20) in dr v = w ist. Diese beiden Linien liegen 
nicht im Innern des der Flüssigkeit angewiesenen Raumes, sie liegen 
aber in seiner Grenze, wenn man das Ellipsoid in die Fläche der 
Ellipse 19) übergehen lässt und das Hyperboloid in die beiden nicht 
zusammenhängenden Stücke der zx-Ebene, welche durch die Hyper- 
bel 20) abgegrenzt werden. 

Machen wir ọ = w, so sind die Stromlinien die Linien, in 
denen die Ellipsoide «v = const. und die einschaligen Hyperboloide 
v = const. sich schneiden; die Flüssigkeit kann den zweifach zu- 
sammenhängenden Raum erfüllen, den eines dieser Hyperboloide þe- 
grenzt. Das Quadrat der Geschwindigkeit ist nach 25) 

4 
ww 
Die Geschwindigkeit ist daher unendlich nur für die Hyperbel 20), 
welche nie innerhalb des genannten Raumes, aber in seiner Grenze 
liegt, wenn das Hyperboloid in das zusammenhängende Stück der 
zx-Ebene übergeht, das durch die Hyperbel 20) begrenzt ist. 

Verfolgen wir die durch die Gleichung 9 = w, dargestellte Be- 
wegung noch weiter für den Fall, dass die die Flüssigkeit begren- 
zende Wand eine Rotationsfläche ist, die die z- Achse zur Achse hat. 
Wir haben dann « = b, oder vielmehr um die aufgestellten Formeln 
benutzen zu können, a — b unendlich klein anzunehmen. Die Strom- 
linien sind die Kreise, deren Ebenen senkrecht zur z- Achse stehen, 
und deren Mittelpunkte in der z-Achse liegen. Es handelt sich nur 
noch um die Berechnung der Geschwindigkeit. Ist a — b unendlich 
klein, so ist w, welches immer zwischen — a? und — b? liegt, un- 
endlich wenig von — a? verschieden; das Quadrat der Geschwindig- 
keit ist daher 

4 
@+u)(@+v) 

Unter derselben Voraussetzung ergiebt die Addition der beiden 

ersten der Gleichungen 12) aber 
VE Ta Haie 


a? — 98 ] 
daraus folgt die Geschwindigkeit 
E 


Va? — é Vyr Te 
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(Potential eines homogenen Ellipsoids. Potential eines homogenen cellipti- 
schen Cylinders von unendlich grosser Länge. Ruhendes Ellipsoid in einem 
Flüssigkeitsstrome. Stromlinien in dem Falle, dass das Ellipsoid ein Rotations- 
ellipsoid oder eine Kugel ist. Ein fester Körper bewegt sich in der Flüssigkeit 
auf gegebene Weise; es wird die Bewegung der Flüssigkeit gesucht. Fall, dass 
der Körper ein Ellipsoid oder eine Kugel ist. Bewegung zweier Körper in der 
Flüssigkeit, Nähere Erörterung des Falles, dass diese zwei unendlich kleine 
Kugeln sind.) 


sw 

Bei gewissen Flüssigkeitsbewegungen, die wir jetzt betrachten 
wollen, ist die Kenntniss des Potentials eines mit Masse von con- 
stanter Dichtigkeit erfüllten Ellipsoids nützlich. Den Ausdruck für 
dieses Potential wollen wir nicht ableiten, aber aufstellen und seine 
Richtigkeit auf einem durch seine Einfachheit ausgezeichneten, von 
Dirichlet *) angegebenen Wege beweisen. Die Gleichung der Ober- 
tläche des Ellipsoids sei 


2 2 2 
| E OE N 


seine Dichtigkeit — 1 und sein Potential für einen Punkt, dessen ` 
Coordinaten x, y, z sind, = &. Wir stellen einige Eigenschaften | 
zusammen, die & dann haben muss. Der Gleichung 11) der sechs- | 
zehnten Vorlesung zufolge, ist, wenn der Punkt (=, y, z) innerhalb 
Ei, des Ellipsoids liegt 


4Q= — An; 
liegt er ausserhalb, so ist 
ferner sind 2, za è = ; 2 im ganzen Raune einwerthig und stetig; 


im Unendlichen verschwindet 2. 

Diese Eigenschaften bestimmen & eindeutig, wie die folgende 
Betrachtung zeigt. Gesetzt, es gäbe zwei Functionen von x, y, z, 
die sie besitzen; U sei ihre Differenz. Dann hat U diese Eigenschaften: 


im ganzen Raume ist 4 U = 0; U, Z, z, ov 


sind überall ein- 


*) Crelle's Journal, Bd. 32, p. 80. 
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j werthig und stetig; in der Unendlichkeit ist V = 0. Nach den in 
| § 7. der sechszehnten Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen ist 
daher überall Y = 0. 


Wie in der vorigen Vorlesung bedeute v die grösseste Wurzel - 
der cubischen Gleichung x 
x? y? z? pe y 
raten 2) 
ist der Punkt (x, y, z) ein äusserer, so ist u positiv und die einzige Er 
positive Wurzel dieser Gleichung; in der Oberfläche des Ellipsoids, j 


für welche die Gleichung 1) erfüllt ist, ist «v = 0. Es ist dann für 
einen äusseren Punkt 


> x? Ve 2° 
Bene nE a EA 3) 4 
V@a+ty@+n)e+n ’ : 
für einen inneren e, 
go 2 2 2 ê 
ae pt U E > 
aè 2 F ', 
Q= r are a2 -y Et - 4) > 
7 (a +4) (+) (e +) 


Um die Richtigkeit dieser Behauptung zu beweisen, brauchen wir 
nur zu zeigen, dass die durch die Gleichungen 3) und 4) definirte i 
Function die ‚Eigenschaften besitzt, welche für Q angegeben sind. N 
Zu diesem Zwecke differentiiren wir zunächst die Gleichungen 3) Í 
und 4) nach x; wir erhalten dadurch für einen äusseren Punkt 


er 
Q ai A 
mee D a b m ne men nn m t y 
gu A en Veta e+e? z T- 

da der von der Veränderlichkeit der unteren Grenze u des Integrals 

herrührende Term in Folge der Gleichung 2) verschwindet; und für d 

einen inneren i 
88 E dk Zu 
ZEN ARE b Qr ur 
BEST fer Ve +h a - 

Wir denken uns die entsprechenden Gleichungen für 2a und 
Ei gebildet. Wir sehen dabei ein, dass & 2A REA u ~ 


z ’ Jæ? y? ðr 
Oberfläche des Ellipsoids, wo u = Q ist, keine Sprünge erleiden und 
daher überall einwerthig und stetig sind, 

Differentiirt man die Gleichungen 5) und 6) noch einmal nach 
x, so erhält man für einen äusseren Punkt 


x ĝu . l 
aa gene a+ u ĝe Sf d} 
aè © Vety ® Hu) (@ +.) +h Va@+ +1) F) 
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und für einen inneren 


8 r dl 
en 2x abe f. -r 
x J (+2) Vie +1) 0 F1) eF 


Addirt man zu diesen Gleichungen die entsprechenden für oS und 


55 und benutzt, dass 


( 1 = 1 J 1 ) MERL ENA A A PER e VAN. 
ara REEFF | Ve FOO EO 
ist, so erhält man für einen inneren Punkt 
d4 =— 4r, 


. 
und für einen äusseren, wenn man noch hinzunimmt, dass nach der 
Gleichung 17) der vorigen Vorlesung 


æ ĝu y- du TATE RE 
a+u FRE 27 y Tag əz =2 


ist, 
Aa. 

Um endlich einzusehn, dass das durch 3) definirte & in der 
Unendlichkeit verschwindet, hat man nur zu beachten, dass der 
Gleichung 2) zufolge in der Unendlichkeit u unendlich gross ist. 

Wir knüpfen hieran die Angabe des Potentials eines Cylinders, 
der mit Masse von der Dichtigkeit 1 erfüllt ist, dessen Mantelfläche 
die Gleichung 


hat, und dessen Grundflächen die Gleichungen 
z=—y und z=-+y 


haben, wo y unendlich gross gegen a, b und die Coordinaten des 
Punktes sein soll, auf welche das Potential bezogen wird. Nennen 
wir dasselbe &, so haben wir nach der Gleichung 30) der sechs- 
zehnten Vorlesung 


Q =?2xablg 2y +U, u=—2 farigo, 7) 
wo df ein Element der durch die Ellipse 3 x = 1 begrenzten 


Fläche, ọ den Abstand dieses Elements von dem Funkte (x, y) be- 
deutet, auf den U und & sich beziehen. Nach den an dem eben 
genannten Orte durchgeführten Betrachtungen ist U bis auf eine 
additive Constante bestimmt durch die Bedingungen, dass es mit seinen 
ersten Differentialquotienten in der ganzen xy-Ebene einwerthig und 
stetig ist, dass es den Gleichungen 
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RU 
dx: 


OU ru. 
a tom 


genügt, je nachdem der Punkt (x, y) innerhalb oder ausserhalb der 
d ðU 
dy 


+5 4m oder 


genannten Ellipse liegt, und dass in der Unendlichkeit ra 


verschwinden. Diese Eigenschaften besitzt U, wenn man für einen 
innern Punkt 


un 
u 2 


a 
@+1ı Bi F 
u af Varna, Arie u) 8) 
0 


für einen äusseren 


D 


j 2 
1 x 
rai aa, +1 , 
e ee ntig) 9) 


setzt und unter x eine unendlich grosse Constante, unter v die posi- 
tive Wurzel der Gleichung 


pu = u en b aa u ai 
versteht. Es geht das aus Ueberlegungen hervor, die den im ersten 
Theile dieses $ angestellten ganz ähnlich sind. 

Um zu beweisen, dass diesen Ausdrücken von U nicht noch eine 
additive Constante hinzuzufügen ist, um das durch 7) definirte U zu 
erhalten, ist nur noch zu zeigen, dass, wenn x? + y? = _? gesetzt und 
oe? unendlich gross, aber unendlich klein gegen « angenommen wird, 
aus 9) sich ergiebt 

U=—2nrablgo. 


Dass dieses der Fall ist, folgt daraus, dass unter der genannten 
Annahme 
ug 


PT) dà = lg X — 2? lg ọ—1 


e 


und 


wird. 
Es hat keine Schwierigkeit die in 8) und 9) angezeigten Inte- 
grationen auszuführen. Für einen inneren Punkt findet man dadurch 


U = nab (st ee 10) 


Verwandelt sich die Ellipse in einen Kreis von dem Radius a, 
so giebt diese Gleichung 


g 
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= aa (1 — 2 lg a) — mg? , wo wieder A +- y’ = ọ° ; 


für einen äusseren Punkt wird dabei 


U = — 2xalgo. 
5 S22: 
Setzt man 
o8 
9=- Mn 2: 11) 


wo M eine Constante bedeutet und & den in der Gleichung 3) an- 
gegebenen Werth hat, so genügt @ in dem Raume ausserhalb des 
Ellipsoids 1) der Gleichung Jg = 0; die Gleichung 11) stellt daher 


-Ai eine mögliche Flüssigkeitsbewegung in diesem Raume dar. In der 

- Unendlichkeit ist 

P BEE ORT R E AE | 
i ‘ N ah nr er 


in der Unendlichkeit strömt die Flüssigkeit daher mit der Geschwin- 
digkeit 1 in der der z-Achse entgegengesetzten Richtung. Wir 


i wollen zeigen, dass die Constante M sich so bestimmen liisst, dass 
è für die Oberfläche des Ellipsoids 1) 
r op __ 
In 0 


ist; ist sie so bestimmt, so gilt die Gleichung 11) für den Fall, dass 
die Flüssigkeit in der Unendlichkeit in der angegebenen Weise sich 
bewegt und das feste Ellipsoid 1) in ihr ruht. 

Die nach dem Innern der Flüssigkeit gerichtete Normale eines 
Elements der Oberfläche des Ellipsoids wollen wir durch n,, die 
nach dem Innern des Ellipsoids gekehrte durch n, bezeichnen; die 
Bedingung, welche durch passende Wahl von M soll erfüllt werden 
können, ist dann 


d 2 
M a = COS (na 2) 


A oder da nach der Gleichung 10) der sechszehnten Vorlesung 
PQ PQ 
Omde t gma pz — 47 cos (n. 2) 
s ist, 
M ČS — (4r M — 1) cos (naz) 12 
E Waz) ) 
Statt des Differentialquotienten nach n, ist der nach n; genom- 
Fy mene eingeführt, weil der durch die Gleichung 4) für einen inneren 


Punkt bestimmte Werth von & einfacher ist als der für einen äus- 
seren Punkt geltende, durch die Gleichung 3) bestimmte. In der That 
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ist nach der Gleichung 4) für einen inneren Punkt, wie schon in der 
zwölften Vorlesung benutzt ist, 
Q, = Const. — x (Ax? + By + 02°), 


wo A, B, C Constanten sind, die die durch die Gleichungen 4) jener 
Vorlesung angegebenen Werthe haben. Es folgt hieraus 


En =— 2x02 = 270 cos (m2). 
guea i 
Die Gleichung 12) ist daher erfüllt, wenn 
1 
M 0) 13) 


gemacht wird. 

Wenn für eine stationäre Flüssigkeitsbewegung, für welche ein 
Geschwindigkeitspotential gilt, dieses Geschwindigkeitspotential, @, 
bekannt ist, so erfordert die Bestimmung der Stromlinien noch die 
Integration der Differentialgleichungen 


dz:dy:dz—22.09,09, 14) 
die Integrale dieser, die 2 willkührliche Constanten enthalten, sind 


die Gleichungen der Stromlinien. 


Ist @ eine Function der beiden Argumente z und Ya? + y? — 
eine Bedingung, die in dem hier betrachteten Falle erfüllt ist, wenn 
das Ellipsoid 1) ein Rotationsellipsoid und «=D ist — so kommt 
die Integration der Gleichungen 14) auf die Ausführung von Qua- 
draturen zurück. Setzt man nämlich 


Ve += 
und nimmt & als eine Function von z und ọ an, so hat man 
p ’ 


09 _ögz 9p _DOyy, 
0x 200 u. 0001 


eine der Gleichungen 14) ist daher 
xz dy — yds=0; 15) 
daraus folgt 
? — Const. 
Y 


d. h. eine jede Stromlinie liegt in einer durch die z- Achse gehenden 
Ebene. Aus 15) in Verbindung mit der Gleichung 


zdz+ydy=odo 
ergiebt sich weiter 
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wodurch die zweite der Gleichungen 14) 
Bao Pdr—0 


wird. Aus der a dø = 0 lässt sich aber nachweisen, dass 
der integrirende Factor dieser Gleichung ọ ist, d. h. dass die linke 
Seite der Gleichung 


o 22 de — ọ g dz =0 16) 
ein vollständiges Differential ist. In der That hat man 


ep R yae op y? 


Oa de | de o 
Ay h Opia 
f) EAE eT, 
woraus folgt 
ERR E AE 
dg = aa Pr TA 
oder 
anA 
ðz e= a eze)? 


wodurch die ausgesprochene Behauptung bewiesen ist. Es giebt 
hiernach eine Function U von z und ọ, die die Eigenschaft hat, dass 


ou dp OU 09 


Fra TI er w 
ist; ist sie gefunden, so hat man in 
U = const. 


das Integral der Gleichung 16) und die Gleichung der Stromlinien. 
Kennt man eine Function V von z und ọ, für welche 


oV Pra ar, 198 
ist, so kann man 
eV 
U 0% 


setzen, da hierdurch den beiden Gleichungen 17) genügt wird; die 
Gleichung der Stromlinien wird hierdurch 


ọ A = const. 


Bei der durch die Gleichung 11) unter der Voraussetzung, dass 
a= b ist, dargestellten Flüssigkeitsbewegung genügt man den Be- 
dingungen 18) durch 


vr=M4&-24%; 
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die Gleichung der Stromlinien ist daher 

08 ENG 
_ (m De + 3) = const. 19) 


Verwandelt sich das Rotationsellipsoid in eine Kugel von dem 


Radius X, und setzt man r = z? + ọ°, so ist für einen äusseren 
Punkt 


L 
Q = 3 R = 


Hieraus kann man bei Benutzung des Satzes, dass o2 an der Ober- p- 
> > 


z 
fläche der Kugel keinen Sprung erleidet, ableiten, dass 


3 
C = 4 , also nach 13) e 


ist; daraus folgt, dass 2 


und die Gleichung der Stromlinien 

3 R? 

ọ (1 — A) = const. 
ist. 


Setzen wir die in dieser Gleichung mit const. bezeichnete Grösse 
= 0, so wird dieselbe erfüllt durch ọ =O und durch r = R; eine 
Stromlinie setzt sich hiernach zusammen aus den Stücken der z -Achse, 
die ausserhalb der Kugel liegen und dem Halbkreise, in dem die £ 
Oberfläche der Kugel durch die Ebene geschnitten wird, die durch 
die z-Achse begrenzt ist und durch die ọ-Achse geht. In den 
Punkten, in denen jene Stücke der z-Achse mit diesem Halbkreise 
zusammenstossen, d. h. in den Punkten e=0, z = + R, ist die 4 
Geschwindigkeit = (, wie aus den Gleichungen 


Zp (i)i 7 


hervorgeht, die allgemein die Componenten der Geschwindigkeit nach 
den Achsen der z und ọ angeben. Diese Punkte haben dabei die 
Eigenschaft, dass sie von keinem der Flüssigkeitstheilchen, die in 
einem Augenblicke in endlicher Entfernung von ihnen liegen, jemals 
erreicht werden; die Rechnung ergiebt nämlich die Zeit, die hierzu 
erforderlich sein würde, als unendlich, Wir wollen das zeigen für 
die Theilchen, die auf dem genannten Halbkreise liegen ; für ein solches 
Theilchen ist r = R, also 


Kirchhoff, Mechanik. 15 
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ml): und daher u El. 


bezeichnet man den Werth von £, für welchen z = O ist, durch 4, - 
so erhält man hieraus durch Integration 


R—z 
It -W-lByrz 


woraus in der That = x für z = — R sich ergiebt. 


83. 

Wir können den abgeleiteten Gleichungen noch eine andere 
Bedeutung beilegen, als wir es gethan haben. Nach den im $ 4. der 
F vierten Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen gelten für ein 
a Coordinatensystem, dessen Achsen mit gleichbleibender Geschwindig- 
keit in einer Richtung fortschreiten, dieselben Differentialgleichungen 
der Bewegung, wie für ein ruhendes. Denken wir uns die Achsen 
der x, y, z mit dem Ellipsoid fest verbunden und mit diesem in 
einer Richtung mit gleichbleibender Geschwindigkeit bewegt; die im 
vorigen § entwickelten Formeln gelten dann für die relative Bewe- 
gung der Flüssigkeit gegen das Ellipsoid. Nehmen wir an, dass das 
letztere mit der Geschwindigkeit 1 in der Richtung der z-Achse 
fortgeht, so wird dabei die absolute Geschwindigkeit der Flüssigkeits- ` 
theile in der Unendlichkeit = 0. 

Wir wollen jetzt einen Fall betrachten, der den eben bezeichneten 
als speciellen in sich schliesst. In einer Flüssigkeit, die in der Un- 
endlichkeit überall ruht, bewege sich ein starrer Körper von irgend 
einer Gestalt in gegebener Weise; es soll die Bewegung der Flüssig- 
keit gefunden werden. Wir wollen dabei aber voraussetzen, dass das 
Geschwindigkeitspotential 9, welches existiren soll, emwerthig ist; 
dadurch beschränken wir das Problem in dem Falle, dass der Körper 
einen mehrfach zusammenhängenden Raum erfüllt und in Folge hier- 
von auch die Flüssigkeit einen mehrfach zusammenhängenden Raun 
einnimmt. 

Wir benutzen die in der fünften Vorlesung gebrauchten Bezeich- 
nungen, führen also zwei rechtwinklige Coordinatensysteme ein, 
von denen das eine, das der &, n, £, im Raume fest, das andere, 
das der x, y, z, in dem Körper fest ist, und schreiben die Glei- 
chungen zwischen den Coordinaten desselben Punktes in den beiden 
Systemen 


b= a + at + ay + az 
y = B + Pix + Bay + Bz 20) 
er Fra ar nzi 

wir nennen ferner u, v, w die Componenten der Geschwindigkeit 
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des Anfangspunktes der x, y, z nach den Achsen der x, y, z und 
P, 4, r die Componenten der Drehungsgeschwindigkeit des Körpers 
in Bezug auf dieselben Achsen. Die Ausdrücke 1) der sechsten Vor- 


lesung, nämlich die Ausdrücke 
u + z4 — yr 
v+ sr — zp 21) 


w Hyp — atl, 

sind dann die Componenten der Geschwindigkeit des Punktes (x, y, z) 
des Körpers nach den Achsen der x, y, z; sie sind auch die Com- 
ponenten der Geschwindigkeit nach denselben Achsen eines Flüssig- 
keitstheilchens, wenn dieses in relativer Ruhe gegen den Körper sich 
befindet. 

Aus dem letzten Umstande ist zu schliessen, dass, wenn wir 
x, y, z auf dasselbe Flüssigkeitstheilchen beziehen, 


dx op 
a mn Em re +1 r 
dt DES > 49 y1 


n =, —Ww— yp + r4 

ist. Die Integration dieser Differentialgleichungen giebt die relative 
Bewegung aller Flüssigkeitstheile gegen den Körper, wenn u, v, w, 
P, 4, r bekannte Functionen von ? sind und ọ ermittelt ist; will 
man die absolute Bewegung derselben finden, so muss man ë, n, & 
durch die Gleichungen 20) aus den bekannt gewordenen Werthen 
von x, y, z berechnen. 

Sehen wir nun zu, wie p zu bestimmen ist. Bezeiehnet man 
durch z die nach dem Innern der Flüssigkeit gerichtete Normale 
eines Elements der Oberfläche des Körpers, so geben die Ausdrücke 
21), wenn sie mit cos(nx), cos(ny), cos(nz) multiplieirt und addırt 
werden, die Componente der Geschwindigkeit des betrachteten Ele- 
ments nach der Richtung von n: diese Componente muss aber 


29 
be ra d. h. es muss 


B—(u+ z49—yr) cos(ng) + (v+ xr—zp) cos(ny)+ (w+yp— xg) cos(nz) 


sein. Hierzu kommen die folgenden Bedingungen: In der Unend- 


lichkeit verschwinden Bat Du: De 
ir P i i: 2 sind einwerthig und 
stetig; dass p einwerthig ist, haben wir bereits angenommen; ohne 
die Allgemeinheit weiter zu beschränken, können wir voraussetzen, 


she 


; in dem von der Flüssigkeit er- 


füllten Raume ist /p = 0 und 


www.rcin.org.p 


Bo 


e 


dass p auch stetig ist, da es bisher nur durch seine Differential- 
quotienten definirt ist. Nach den in § 7. der sechszehnten Vor- 
lesung gemachten Auseinandersetzungen ist hiernach ọ bis auf eine 
additive Constante bestimmt; es ist völlig bestimmt, wenn wir noch 
festsetzen, was erlaubt ist, dass es in der Unendlichkeit verschwindet. 
Allen diesen Forderungen genügen wir, wenn wir 


p = up, FVP: F wp: T PP HP Erp 22) 
setzen und die 6 Functionen @,, @,, . . so bestimmen, dass jede von 
ihnen der Gleichung 4p == 0 und den für y angegebenen Stetigkeits- 
bedingungen genügt, in der Unendlichkeit verschwindet, und dass 
an der Oberfläche des bewegten Körpers 
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EB: — cos (nx), ê 9s L y cos (nz) — z cos (ny) 
22 = COS (ny) s e = Z COS (næ) — 2 Cos (nz) 23) 
09 2 


s = (08 (nz) , = = g COS (ny) TEURSEB (n z) 


ist; durch diese Bedingungen sind die Functionen ,, 9,, . vollständig 
bestimmt; sie hängen nicht von der Bewegung des Körpers, sondern 
ausschliesslich von der Gestalt desselben ab. 

Ist der Körper das Ellipsoid, dessen Oberfläche die Gleichung 1) 
hat, so können wir die Functionen 9,, 9,, .. nach einer im $ 2, 
ausgeführten Rechnung leicht angeben. Bei der dort benutzten Be- 
zeichnung und der Richtung, die wir der Normale n hier beigelegt 
haben, ist nämlich 

es 


UT Tu 2x (2 — A) cos (nk) 
Q or fs 
ke = 2x (2 — B) cos (ny) 24) 
P re 
Jags 2T (2 — C) cos (nz). 
Daraus ergiebt sich ‘zunächst 
aR 1.38 ee Be. 


E SrCe Ad Pm oaa B) oyl MTara-) 
Weiter werden wir zeigen können, dass, wenn N eine passend zu 
bestimmende Constante bedeutet, 


02 082 
nl, vn) 25) 


r 


oder, was dasselbe ist, 


ist, wenn 
z=0cos», y=gsin® 
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gesetzt wird. Allen für p, aufgestellten Bedingungen mit Ausnahme 
der letzten der Gleichungen 23) genügt der angegebene Ausdruck 
bei jedem Werthe von N, und diese Gleichung wird bei einem ge- 
wissen Werthe von N erfüllt. Dieselbe ist nämlich in Folge der 
Gleichungen 24) und der Gleichungen 


FE 82 


ae 2nAx, a mu ; 
ô 2 
= = cos (nz), T = cos (ny) : 


xeos (ny)—y cos (ng) =2 x N (x cos (ny) (2 — B+ 4)—y cos (ng) (2— -4+ 8)). 


Sie ist in Bezug auf x und y linear und homogen; aus diesem 
Grunde, und da 


cos (næ) : cos (ny) = s a 


ist, so darf man in ihr für z und y resp. a? cos (nx) und b? cos (ny) 
setzen; es tritt dann auf beiden Seiten der Factor cos (nx) cos (ny) 
auf; bei Fortlassung desselben wird sie 
N ER $ r a? z b? SA > 
20 (2 (a — b) + (4 — B) (€ + 0)) 

Für p, und ø, lassen sich ähnliche Ausdrücke aufstellen, wie der 
in 25) für p, gegebene. 

Wenn a? — b? verschwindet, wenn also das Ellipsoid in ein 
Rotationsellipsoid übergeht, dessen Achse die z- Achse ist, so erhält 
das Verhältniss 4 — B : a? — b?, also auch N einen leicht angeb- 
baren, endlichen Werth; der Factor von N in der Gleichung 25) » 
wird aber Null; es verschwindet also p, 

Verwandelt sich das Ellipsoid in eine Kugel vom Radius Æ, so 
ist hiernach 


10, 5-9; 9—0; 
eine Drehung der Kugel um ıhren Mittelpunkt ist von keinem Ein- 


fluss auf die Bewegung der Flüssigkeit. Nach den in $ 2. gemachten 
Angaben ist ferner 


R 
HT Dr da =; Ye 7 26) 


r-VEtyFR, 
Man hat daher für die Kugel 


( Er SE 
RE r r i 
as AE An 
Dieses p genügt der Bedingung, dass an der Oberfläche der Kugel 
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2 = u cos (ng) + v cos (ny) + w cos (nz) 

ist. Es möge angeführt werden, dass der für pọ angegebene Aus- 
druck übereinstimmt mit dem Potential eines magnetischen Moleküls, 
welches sich im Mittelpunkte der Kugel befindet, dessen magnetische 
Achse die Richtung der Bewegung hat, und dessen magnetisches 
Moment gleich der Geschwindigkeit des Mittelpunktes, multiplieirt 
mit ii 


„ ist, in Bezug auf einen Magnetpol, der im Punkte (x, y, z) 
liegt und die Einheit magnetischer Flüssigkeitsmenge enthält. Es 
folgt daraus, dass die Geschwindigkeit im Punkte (x, y, z) der 
Grösse und Richtung nach der Kraft gleich ist, welche das bezeich- 
nete magnetische Molekül auf diesen Pol ausübt. 

Die Bewegung einer Kugel in einer Flüssigkeit ist zuerst von 
Dirichlet*), die eines Ellipsoids von Clebsch**) behandelt worden. 


g 4. 

Wir haben in dem vorigen Paragraphen angenommen, dass die 
Flüssigkeit im Endlichen allein begrenzt ist durch die Oberfläche 
eines bewegten, festen Körpers; in diesem Falle empfiehlt es sich das 
Geschwindigkeitspotential p auf ein in dem Körper festes Coordinaten- 
system zu beziehen, weil dasselbe dann ausschliesslich durch die Ge- 
stalt des Körpers und seine Bewegung in dem betrachteten Augen- 
blicke bedingt wird. Sind aber ausser dem gedachten Körper im 
Endlichen noch andere feste Körper vorhanden, welche sich bewegen 
oder ruhen, so ist das Geschwindigkeitspotential immer auch von 
der relativen Lage aller Körper abhängig; es ist dann zweekmässig 
dasselbe von vorn herein auf ein im Raume festes Coordinatensystem 
zu beziehn. Wir wollen jetzt uns vorstellen, dass in der unendlichen 
Flüssigkeit zwei bewegte, feste Körper im Endlichen vorhanden sind, 
und dass das Achsen-System der x, y, z im Raume fest ist. Es 
seien z, v, w die Componenten der Geschwindigkeit eines Punktes 
des ersten Körpers, «, v’, w die eines Punktes des zweiten; p, g, r 
die Componenten der Drehungsgeschwindigkeit nach Achsen, die den 
Coordinatenachsen parallel sind, für den ersten Körper, p, g, r die 
entsprechenden Grössen für den zweiten. Der Gleichung 22) ent- 
sprechend kann man dann setzen 


p = up Ve, -+ wp, + Pe 49, +79 
Hpi +H rp +H wgs HPP HHP tr, 


WO Pis Ps- - Pi Pz.. Functionen von x, y, z sind, die nicht von 


*) Monatsberichte der Berl. Akad, 1852, p. 12. 
**) Orelle’s Journal Bd. 52. p. 103 und Bd. 53. p. 287. 
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der Bewegung der beiden Körper, aber von ihrer augenblicklichen Lage 
abhängen. Eine jede von ihnen muss in dem von der Flüssigkeit 
erfüllten Raume der Gleichung /p = 0 genügen, mit ihren ersten 
Differentialquotienten einwerthig und stetig sein, in der Unendlichkeit 
verschwinden und an den Oberflächen der beiden Körper zwei ge- 
wisse Gleichungen erfüllen. Sind «a, b, c und œ, b, č die Coordi- 
naten der beiden Punkte, deren Geschwindigkeitscomponenten mit = 
u, v, w und w, v, w bezeichnet sind, so muss nämlich an der 


Oberfläche des ersten Körpers 

d 
09 og _ 
Zn eos (næ) BaSS 0 
09 AN 
Fn = COS (ny) >> = i 
2 ae £ 
cos (nz) 0 i 
O8: — (y — b) cos (nz) — (z — ¢) cos (ny) 25 LE 
Eg = (z — c) cos (nx) — (x — a) cos (n 2) 3 2 SO 
Sm = (2—a) cos (ny) — (y — b) cos (nz) in: o 


und an = Oberfläche des zweiten 


A = 0 ei = cos (nx) 

m = 0 = cos (ny) A 
m 0 2: = cos (nz) 

2 = 0 a = (y — b’) cos (nz) — (z — c) cos (ny) 


0 09; 7 , 
0‘ a = (z — c’) cos (ng) — (x — &') eos (nz) 


om 0 — (x — a’) eos (ny) — (y — b’) eos (næ) 


sein. Diese Gleichungen, welche den Gleichungen 23) entsprechen, 
sind auf demselben Wege, wie diese, abzuleiten. Die angegebenen 
Bedingungen bestimmen die 12 Funetionen p, Pz, . - vollständig. 

Der einfachste hierher gehörige Fall ist der, dass die beiden 
Körper Kugeln und die Punkte (a, b, c), (a, b’, c) ihre Mittel- 
punkte sind; dann ergeben die für pi, Ps, Po Pis Ps, Pe, aufge- 
stellten Bedingungen, dass diese 6 Functionen gleich Null sind, und 
es wird also 


p = up Fr H wp + up +Vp + wps . 
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Es lässt sich in diesem Falle ọ mit Hülfe der sogenannten 
Kugelfunctionen als eine unendliche Reihe tinden, die immer conver- 
girt und um so schneller convergirt, je grösser der Abstand der 
Kugeln im Verhältniss zu ihren Radien ist. Wir wollen auf die 
Theorie der Kugelfunctionen hier nicht eingehen und daher nur im 
Allgemeinen den Weg bezeichnen, auf dem die genannte Aufgabe 
gelöst werden kann, und das Resultat in so weit angeben, als es für 
spätere Betrachtungen nöthig ist. 

Was die Kugelfunetionen unmittelbar leisten, ist dieses. Sie 
erlauben eine Function U zu finden, welche ausserhalb einer Kugel 
der Differentialgleichung JU =0 genügt, mit ihren Differential- 
quotienten einwerthig und stetig ist, in der Unendlichkeit verschwin- 
det, und an der Oberfläche der Kugel der Bedingung genügt, dass 


er beliebig gegebene, stetig sich ündernde Werthe erhält. Aus einer 


unendlichen Zahl solcher Functionen U lässt sich eine convergirende 
‘Reihe bilden für das Geschwindigkeitspotential p für eine Flüssig- 
keit, in der zwei Kugeln in gegebener Weise sich bewegen. Um 
das zu zeigen, nennen wir die Kugel, deren Mittelpunkt (a, b, c) 
ist, die erste, die andere die zweite. Man bilde die Function Y,, für 
welche an der Oberfläche der ersten Kugel 


Tn =% d. h. = u cos (nz) + v cos (ny) + w cos (nz) 


und die Function 2,', für welche an der Oberfläche der zweiten 
ou, 
on 
ist, und setze 


= 2e d. h. = w cos (ns) + v cos (ny) + w cos (nz) 


UHU =F. 

Dieses V, ist dann das erste Glied der für p aufzustellenden 
Reihe. Die Function 9 — V, soll an den beiden Kugelflächen den 
Bedingungen genügen, dass an der ersten 

el E EE __ Ur 
On ER On ’ 
an der zweiten 
el —-P) _ __ Wı 
n EB On 


ist; man bilde die Functionen U, und Y,, für welche an der ersten 
Kugelfläche 


und an der zweiten 


Zwei Kugeln in einer Flüssigkeit 


ist, und setze 
U, + U, E 

es ist dann V, das zweite Glied der Reihe für 9. Für die erste 

Kugelfläche soll nun 


a E ___0U 
en On ? 
für die zweite 
0 lp — Vı- Fa) 47 
On en 


sein. Man setze 
TEER AR 
nachdem U, und U, so bestimmt sind, dass an der ersten Kugelfläche 


OU, _ _aW v 
on On 
und an der zweiten 
- CL LER 2 
On on 


ist. In dieser Weise fahre man fort; dann hat man 
2 VE EI 

Diese Reihe convergirt, wie hier aber nicht bewiesen werden 
soll, immer; nimmt man die Radien der beiden Kugeln als unend- 
lich klein gegen ihren Abstand an, so ist dabei jedes folgende Glied 
unendlich klein gegen das vorangehende. Jede der Grössen Fa, Vy,- 
erhält man in Kugelfunctionen selbst durch eine unendliche Reihe 
ausgedrückt, die auch die Eigenschaft hat, dass jedes folgende Glied 
unendlich klein gegen das vorangehende ist, wenn die Radien der 
Kugeln unendlich klein gegen ihren Abstand sind. Will man unter 
dieser Voraussetzung p nur bis auf Grössen einer gewissen Ordnung 
finden, so hat man nur eine beschränkte Zahl der Grössen V, und 
in jeder von diesen eine beschränkte Zahl von Gliedern zu berück- 
sichtigen. ° 

Die Grössen V, und V;, also auch auch die Grösse V, findet 
man unmittelbar aus der Gleichung 27). Bezeichnet man die Ab- 
stände des Punktes (x, y, z) von den Mittelpunkten der beiden Kugeln 
durch r und r', ihre Radien durch 2 und R’, und benutzt, dass » eine 
Function von © — a, y —b, z — c, r' eine Function von x —«), 
y — b, z — č ist, so ergiebt sich 


EE 
U= 7 ugat Oar T Da 


r R’? a3, Ka ‚da 
nu GET E u © © 
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Die Summe dieser beiden Ausdrücke, also 7,, giebt den Werth 
von p in erster Näherung an. Bezeichnet man R und A’ als unend- 
lich kleine Grössen erster Ordnung und den Abstand der Kugeln als 
endlich, so müssen, damit das Geschwindigkeitspotential und die 
Geschwindigkeiten im Allgemeinen endlich seien, u, v, w, w, v, w 
unendlich gross von der dritte Ordnung sein; an den Kugelisch 
werden dann p und seine Differentialquotienten unendlich gross. In 
endlicher Entfernung von den Kugeltlächen giebt die Gleichung =, 
die Geschwindigkeiten bis auf unendlich kleine Grössen an, nicht aber 
an diesen Flächen. Um hier dasselbe zu erreichen, muss man U, bilden, 
wobei es aber ausreicht die Glieder höchster Ordnung zu berück- 
sichtigen. Dieser Umstand bewirkt, dass wiederum die Gleichung 27) 
U, und U; zu berechnen erlaubt. Um U, zu finden, ist für die 
erste Kugelfläche an zu bilden; es ist aber 


U U U ev, 
eu — a - cos (ng) + 7, Ur cos (ny) +7, 008 (nz); 
setzt man hier für U,’ seinen Werth aus 28), führt statt der Ditfe- 
rentialquotienten nach x, y, z die negativen nach a’, b, c’ genom- 
menen ein, schreibt, was bei der beanspruchten Genauigkeit erlaubt 
ist, rọ für r’, wo rọ den Abstand der Mittelpunkte der Kugeln be- 


zeichnen, also 

n=Ya—- d} +0 bH eey 
sein soll, und ersetzt die Differentialquotienten nach «', b’, c’ durch 
die nach æ, b, c genommenen, so ergiebt sich 


1 1 1 
RR Ba: _ -= 
eu Ur R”? r 
m= e (x Ja api t Zn) cos (ng) 
n) cos (ny) 


w ai 1 = z 1 
FE Ut" Ze Hey, 


$ et e1 
— i i x ro v E °+ w m 
2 \ ?eda Zr 0 


mithin nach 27) 
pi aial 
4 er) BEN Dede) da 


m 
+ ro Fe. 
F bda te) 
al a2 k ka 0 
5 
5 v dc 3 +w a 


ne 


Sag 

x 

|= 
S 

% 

x|= 8 


HER 
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Entsprechend ist 


R? R’? aer i = ra) r 
Ta (. ae et O 

Bildet man mit Hülfe dieser Werthe von U, und W, die Glei- 
chung pọ = F, + FV, so giebt dieselbe auch an den Kugelflächen 
die Geschwindigkeiten bis auf unendlich kleine Grössen und den 
Werth von g mit Einschluss unendlich kleiner Grössen erster Ord- i 
nung genau an. Wir werden eine Rechnung durchzuführen haben, 
bei der wir die Werthe von p an jeder Kugelfläche mit dieser Ge- 
nauigkeit kennen müssen. Um sie zu finden, kann man mit den in 
28) angegebenen Werthen von U, und U,’ noch eine Umformung 
vornehmen. Es handle sich darum, für die erste Kugelfläche ọ zu 
ermitteln. Die in dem Ausdrucke von U,’ vorkommende Grösse 


1 : K 
= kann man nach Potenzen von z —a, y—b, z— ce, die unendlich 


klein von der ersten Ordnung sind, entwickeln und hat nur die ersten 
Potenzen zu berücksichtigen nöthig. Da 


x — a = R cos (ng), y — b = R cos (ny), z—c=Reos(nz) 


ist, so hat man daher 


gL at a 
Z= a R Ja cos a) + ° cos (ny) + ge cos (nz) 


zu setzen; hieraus ergiebt sich 


ks 2 En pl 
T) k 
TA er +? da ern a da de eos (nz) 


1 1 ng 1 
; F- pa 8 — 
RR FR; " , 
AE G. (ar. =  +%7 52) 08 (ny) 


R æl ga 
RRS fa 7 
u (. Vo t” arte 23) cos (nz). 
Aus 28) folgt ferner 
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U =— = (i cos (ng) + v cos (ny) + w cos (ne) 5 


1 2 
ne 
1 
u P cos (n2) , i = 808 (ny), ge =i cos (nz) 
ist. Benutzt man diese Relationen, um auch den in 29) für U, an- 
gegebenen Ausdruck umzugestalten, und erwägt, dass U, von höherer 
Ordnung, als der ersten, unendlich klein ist, so erhält man für die 
erste Kugelfläche mit der verlangten Genauigkeit 


p =— ac cos (ng) + v cos (ny) + w cos (nz) 


BA 2 
RR u 
ae vr Bug cos (ny) 


1 1 2 
RR", Dr Fr ER 
A Wort? dc db 5 TE Wig cos (nz). 
Den Werth von p an der zweiten AN fiudet man, indem 


man in diesem Ausdrucke die gestrichenen Buchstaben mit den unge- 
strichenen vertauscht. 


Neunzehnte Vorlesung. 


(Differentialgleichungen für die Bewegung eines Körpers in einer Flüssig- 
keit, auf den gegebene Kräfte wirken. Anwendung des Hamilton’schen Prin- 
cipes auf diesen Fall. Bewegung des Körpers, wenn keine Kräfte wirken. 
Vereinfachung der Aufgabe durch Voraussetzung gewisser Symmetrieen. Kugel. 
Rotationskörper, Bewegung zweier unendlich kleiner Kugeln in der Flüssigkeit. 
Kräfte, die diese auf einander ausüben.) 


Sl" 

Bei den in der vorigen Vorlesung betrachteten, durch die Be- 
wegung eines festen Körpers bedingten Bewegungen einer Flüssig- 
keit, die nach allen Richtungen sich in die Unendlichkeit erstreckt, 
nahmen wir die Bewegung des Körpers als eine gegebene an. Wir 
wollen uns jetzt mit der Aufgabe beschäftigen, diese Bewegung zu 
bestimmen, wenn auf den Körper und die Flüssigkeit gegebene 
Kräfte wirken. Dabei werden wir von der auf ein Flüssigkeits- 
theilchen sich beziehenden Kraft voraussetzen, dass sie ein einwerthiges 
Potential hat, da wir die Annahme, dass ein Geschwindigkeits- 
potential existirt, wie wir es dort betrachtet haben, festhalten wollen. 

Um die genannte Aufgabe zu lösen, könnten wir so verfahren, 
dass wir mit Hülfe der Gleichung 20) der fünfzehnten Vorlesung die 
Drucke berechneten, welche die Flüssigkeit auf die Elemente der 
Oberfläche des Körpers ausübt, und diese als Kräfte einführten in 
die Differentialgleichungen der Bewegung eines starren Körpers, die 
in $ 2. der sechsten Vorlesung entwickelt sind. Auf kürzerem Wege 
aber erreichen wir unsern Zweck, wenn wir von dem Hamilton’schen 
Principe ausgehn, welches, wie in $ 6. der eilften Vorlesung gezeigt 
ist, auch für einen Fall, wie er uns jetzt vorliegt, gilt, und welches 
auf solche Fälle zuerst von Thomson und Tait*) angewandt wor- 
den ist. 

Wir bezeichnen durch m die Masse eines der materiellen Punkte, 
welche den festen Körper und die Flüssigkeit bilden, durch 8, n, & 
die Coordinaten desselben in Bezug auf ein im Raume festes Coordi- 
natensystem zur Zeit /, durch U’ die Arbeit aller wirkenden Kräfte 


*) Handbuch der theoretischen Physik von W. Thomson und P, G. Tait, 
deutsche Uebersetzung, Bd, 1. p. 296. 
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für unendlich kleine, virtuelle Verrückungen ihrer Angrifispunkte, 
auf welche Verrückungen das Zeichen ö sich beziehen soll, endlich 
durch 7 die lebendige Kraft des ganzen Systemes. Nach dem 
Hamilton’schen Principe ist dann 


[Deia] - jnor+n, 1) 


wo die Summe sowohl in Bezug auf die verschiedenen Massen als 
auf die verschiedenen Coordinaten einer jeden Masse zu nehmen ist, 
und t, und 7 irgend zwei Werthe von { bedeuten. Ueber die Varia- 
tionen ë, auf welche wir diese Gleichung anwenden wollen, setzen 
wir Folgendes fest: für den festen Körper sollen sowohl für /= 4, 
als für =! alle ĝë — 0 sein; für z = 4 soll dasselbe für die 
Flüssigkeit gelten; für die varjirte Bewegung der Flüssigkeit, für 
die Bewegung also, bei der ë + ôE, y -+ ôn, -+ Öö$ die Coordinaten 
der Masse m zur Zeit ź sind, soll ein Geschwindigkeitspotential, wie 
für die gesuchte, existiren. Aus den Werthen, die d& für die Theile 
des festen Körpers hat, sind dann die Werthe von ðğ für alle Theile 
der Flüssigkeit vollkommen bestimmt. Für £= ť verschwinden die 
letzteren im Allgemeinen zicht; trotzdem verschwindet, wie gezeigt 
werden soll, die linke Seite der Gleichung 1). Dieselbe ist nach den 
gemachten Festsetzungen, wenn dr ein Element des von der Flüssig- 
keit erfüllten Raumes und u die Dichtigkeit dieser bezeichnet, gleich 
dem Werthe, den 


u f a( (tet £) 


für é = č annimmt. Es ist aber 
= _.09 d i1 dé dp 


E-t =; dt og? 
also dieser en >i 


«(al dE +S òn? JE 298). 


Statt der Bedingung, dass die Flüssigkeit in der Unendlichkeit 
ruht, führen wir hier die Annahme ein, dass dieselbe in eine unend- 
lich grosse, feste Kugelfläche eingeschlossen ist; nach dem an Ende 
des § 7. der sechszehnten Vorlesung bewiesenen Satze ist diese 
Annahme mit jener gleichwerthig. Nennt man ds ein Element der 
Oberfläche des Körpers oder der genannten Kugelfläche, n die nach 
der Flüssigkeit gerichtete Normale von ds, so verwandelt sich durch 
theilweise Integration die zu untersuchende Grösse in 


Ke u faro( E + ee 
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—u fasp(Bs cos (n) + òn cos (nn) + 08 cos 0). 


Wegen der Incompressibilität der Flüssigkeit ist allgemein 


a 
rt 
für jedes Element der Be des Körpers ist, wenn ¿= f, 

Ô cos (në) + ôq cos (an) + ô¢ cos (nd)=0, 
weil für den bezeichneten Zeitpunkt die Variationen der Coordinaten 
der Punkte des Körpers verschwinden sollen, und dieselbe Glei- 
chung besteht für jedes Element der einschliessenden Kugelfläche, 


weil diese fest ist. 
Hiernach ist die Gleichung 1) 


0; 


o= fu@r+ nm. 9) 
la 
Die lebendige Kraft des betrachteten Systemes, T, setzt sich 
zusammen aus der lebendigen Kraft des festen Körpers und der der 
Flüssigkeit. Die erste ist nach der Gleichung 2) der sechsten Vor- 
lesung eine homogene Function zweiten Grades von u, v, w, p, q4,” 
mit constanten Coefficienten; die zweite, nämlich 


TIA REPAR 


oder, was dasselbe ist, 
le d p 99 
Sf x P) 


ist in Folge der Gleichung 22) der vorigen Vorlesung eine eben 
solche Function; auch 7 ist daher eine homogene Function zweiten 
Grades von u, v, w, p, 4, r mit constanten Üoefficienten, deren 
Werthe von der Gestalt des Körpers, der Masse dieses und ihrer 
Vertheilung, sowie von der Dichtigkeit der Flüssigkeit abhängig sind. 
Die Arbeit U’ setzt sich zusammen aus der Arbeit der Kräfte, 
welche auf den Körper wirken, und der Arbeit der Kräfte, welche 
auf die Flüssigkeitstheile ausgeübt werden. In Bezug auf die letzteren 
haben wir schon voraussetzen müssen, dass sie ein einwerthiges 
Potential besitzen. Daraus folgt, dass, wenn der feste Körper ersetzt 
wäre durch eine Flüssigkeitsmasse, die mit der äusseren gleichartig ist, 
die Arbeit der sämmtlichen Kräfte für eine Verrückung der gedachten 
Flüssigkeitsmasse Null wäre, und dass daher die Arbeit der auf die 
wirklich vorhandene Flüssigkeit wirkenden Kräfte gleich ist der 
negativ genommenen Arbeit der Kräfte, welche auf die gedachte 
Flüssigkeitsmasse, wenn sie vorhanden wäre, wirken würden. 
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Die Gleichung 2) stimmt in Allem überein mit derjenigen, aus 
welcher wir im § 2. der sechsten Vorlesung die Differentialgleichungen 
der Bewegung eines starren Körpers im leeren Raume entwickelt 
haben. Diese Differentialgleichungen, nämlich die Gleichungen 12) 
und 13) oder 14) und 15) der genannten Vorlesung gelten also auch 
für den hier betrachteten Fall; nur bedeuten hier X, F, Z, Mz, My, Ma 
die Componentensummen und Drehungsmomente in Bezug auf die 
Achsen der x, y, z, 5, H, Z, M:t, M,„, Mt die Componentensummen 
und Drehungsmomente in Bezug auf die Achsen der &, n, & der 
Kräfte, welehe auf den Körper wirken, und der negativ genommenen 
Kräfte, welche auf die vom Körper verdrängte Flüssigkeit, wenn sie 
vorhanden wäre, wirken würden; überdies haben die Coefficienten in 
dem Ausdrucke von 7’ hier andere Werthe, als dort. 


S. 


Wir werden jetzt annehmen, dass auf den festen Körper und 
die Flüssigkeit keine Kräfte wirken; die Resultate, zu denen wir 
dabei kommen werden, gelten in gewissen Fällen auch, wenn Kräfte 
vorhanden sind, z. B. wenn die Schwere wirkt, der Körper aber 
überall dieselbe Dichtigkeit, wie die Flüssigkeit besitzt. Die Glei- 
chungen 12) und 13) der sechsten Vorlesung sind dann 


a oT oT ar 

didu Do -Vaw 

T ETE o ‚oT 

FT a u 

ER ETE oT 

dt ĝw lu Pov 3) 
CRI EENE OR o.. i 
di Baer? DE A 
0898 oT dT aT 

da Bap oopa TAE ga oA 

Fa EE A oT ar 

Ed MR EN op P 3q 


Es möge zuerst eine particuläre Lösung derselben erwähnt wer- 
den. Man genügt ihnen, wenn man p= 0, 4 = 0, r=0 und 
u, v, w gleich Constanten setzt, deren Verhältnisse die Bedingung 


N a a 2 008 


erfüllen. Es verschwinden dann die rechten Theile der Gleichungen 3), 
und es verschwinden auch die linken, da «, v, w, p, q, r Constanten 
sind. Erwägt man, dass, wenn p, q, r verschwinden, 7 eine homo- 
gene Function zweiten Grades von u, v, w wird und zwar eine, die 
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stets positiv bleibt, da die lebendige Kraft nicht negativ sein kann, 
so sieht man, dass die Bestimmung der Verhältnisse u : v : w aus 
der genannten Bedingung übereinkommt mit der Bestimmung der 
Hauptachsen eines gewissen Ellipsoids, des Ellipsoids nämlich, dessen 
Gleichung 

T = const. 


ist, wenn man 4, v, w als die rechtwinkligen Coordinaten eines 

P Punktes ansieht. Nimmt man die Achsen der u, v, w parallel mit 

| denen der z, y, z an, so sind die Richtungen der Hauptachsen des 

| bezeichneten Ellipsoids drei auf einander senkrechte, im Körper feste 
Richtungen, in deren jeder dieser, ohne sich zu drehen, mit gleich- 
bleibender Geschwindigkeit in der Flüssigkeit fortschreiten kann. An- d 
dere Richtungen, die dieselbe Bigenschaft haben, giebt es nicht, wenn 
das Ellipsoid nicht ein Rotationsellipsoid ist; ist dies der Fall, so hat 
die Richtung der Rotationsachse und jede auf dieser senkrechte Rich- 
tung die genannte Eigenschaft. Jede Richtung besitzt sie, wenn das 
Ellipsoid eine Kugel ist. 

Wir untersuchen nicht, unter welchen Bedingungen die bespro- 
chene Bewegung eine stabile ist, d. h. unter welchen Bedingungen 
immer p, q, r unendlich klein sind und x, v, w bis auf unendlich 
Kleines die bezeichneten Werthe haben, wenn in einem Augenblicke , 
dieses stattfindet. 

Ohne eine beschränkende Annahme einzuführen, kann man drei 
Integrale der Gleichungen 3) finden; zu diesem Zwecke hat man 
dieselben 


mit u oder mit = oder mit ex: 
u d 

4 dv dq 

oT oT 

g dw dr 

“4 

p g Ti 

ôT 

q 0 Fo 

eT 

i j Jo 


zu multipliciren und jedesmal zu addiren. Erwägt man bei Benutzung 
des ersten Factorensystems, dass nach einem bekannten, auf homogene 
Functionen bezüglichen Satze 


-OT eT oT oT oT oT - 
22T, tr’ tert rat 
dass ferner i 
Kirchhoff, Mechanik. 16 
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= ro Ta N da ƏT ad oTd ôT a 
u va: pirap OE r 


Du rue dw dt ôq dt dr di’ 
und daher 
aT doT doT a oT doT d OT d ôT 
Ee "noa Ono O aoe T Pop i aag E "ad 
ist, so ergiebt sich auf diese Weise 
2 i 
DT? a aT? 
Cer E e, 4) 


FT OT o OROT ATE 
Ou p T dv da Taw or TT? 
wo L, M, N willkührliche Constanten bedeuten. 

6 andere Integrale des vorliegenden Problems erhält man aus 
der zweiten Form seiner Differentialgleichungen, die aus den Glei- 
chungen 14) und 15) der sechsten Vorlesung hervorgeht, wenn man 
in diesen #, H, Z, Mg, M,, Mg gleich Null setzt. Die einen 
geben 


are tal A 


a 5) 


ĝi u 


Yı T engen C, 


und die andern bei Rücksicht hierauf 
“i p PETT Dr TA T AOB 
pie HRS +B =B + Ca Ay 6) 


„tn +n =C +H Ap Ba, 


wo 4, B, C, 4, B, C willkührliche Constanten sind und die 12 
Grössen «, ß, y die in den Gleichungen 20) der vorigen Vorlesung 
angegebene Bedeutung haben. 

Die beiden letzten der Gleichungen 4) sind Folgen der Gleichun- 
gen 5) und 6), und die Constanten M und N sind ausdrückbar durch 
die Constanten A, B, C, 4, B', €. Quadrirt man nämlich die 
Gleichungen 5) und addirt sie, multiplieirt man dann die Gleichun- 
gen 5) mit den Gleichungen 6) und addirt wieder, so erhält man bei 
Rücksicht auf die Gleichungen 4) und die Relationen, die zwischen 
den Cosinus &,, is Yi; &2; B2» Yzs Œz» As, y3 bestehen, 


A+BR+C—-M 


AALEN CE AN. 
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Hat man u, v, w, p, q, r den Gleichungen 3) gemäss als Func- 
tionen von { bestimmt, so erfordert die vollständige Lösung des 
vorgelegten Problems, d. h. die Bestimmung der 12 Grössen «, ß, y 
nur noch die Ausführung von Quadraturen, wie nun gezeigt wer- 
den soll. 

In Bezug auf die willkührlichen Constanten 4, B, C, die in den 
Gleichungen 5) vorkommen, kann man, ohne die Allgemeinheit der 
betrachteten Bewegung zu beeinträchtigen, annehmen, das 4 = 0, 
B = 0 und, € positiv ist; man verfügt dadurch nur über die Richtung 


der &-Achse. Sieht man nämlich a, E, = als die Componenten 
der Geschwindigkeit eines Punktes nach den Achsen der x, y, z an, 
so zeigen die Gleichungen 5), dass die Componenten dieser Ge- 
schwindigkeit nach den Achsen der 5, n, & den Constanten 4, B, C 
gleich sind; giebt man der &- Achse die Richtung dieser Geschwindig- 
keit, so verschwinden 4 und B, wührend C positiv wird. Multiplieirt 
man nach dieser Festsetzung die Gleichungen 5) mit «j, ß,. yı oder 
&,, a, Ya oder œz, Pz, py und addirt sie jedesmal, so erhält man 
NER ENT 1T 
ee THE Eoste: de AECT A T) 
Um die 6 andern Cosinus zu finden, führen wir die dureh die 
Gleichungen 8) der fünften Vorlesung definirten Winkel $, /, ọ ein. 
Wir haben dann 


y, = cos f sin, p, = smn /sin ð, y, = cos? , 8) 


woraus / und ® zu bestimmen sind. Zur Bestimmung von @ führt 
die Gleichung 13) der siebenten Vorlesung, niimlich o Gleichung 


dp — u dt, 


aus welcher folgt 


oT 2T 

PA Du +4 20 

90 an: ar 
ESTE 


Um endlich die Coordinaten «, B, y des Anfangspunktes der 
x, y, z als Functionen von, darzustellen, setzen wir die in den Glei- 
chungen 6) vorkommenden Constanten 4 und 2’ gleich Null; auch 
dadurch beeinträchtigen wir nicht die Allgemeinheit der betrachteten 
Bewegung; wir verfügen nur über die Lage der &-Achse, da, wie 
aus den Gleichungen 6) hervorgeht, eine Veränderung der Werthe 
von 4 und 2’ compensirt wird durch Hinzufügung von additiven 
Constanten zu ß und œ. Die beiden ersten der Gleichungen 6) 
geben dann 

16* 
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- (b tea tha) 
1 BT oT 01 


ee Bit Tin or 


und y ist aus der Gleichung 


d 
X pu F yp + rw 


dy oT oT ‚a7 
eu, =le ðu Fat dv iR dw 


zu ermitteln. 


83. 

Die Zahl der in dem Ausdruck von 7 vorkommenden Constanten 
ist im Allgemeinen 21; unter gewissen Bedingungen verringert sich 
aber diese Zahl und die Integration der Differentialgleichungen 3) 
wird dann erleichtert. Eine solche Vereinfachung tritt ein, wenn die 
Oberfläche des Körpers und die Vertheilung der Masse in ihm 
symmetrisch in Bezug auf eine Ebene ist. Um das zu zeigen, fassen 
wir zuerst den Theil von 7 ins Auge, den die lebendige Kraft der 
Flüssigkeit bildet. Das Doppelte dieser lebendigen Kraft setze man 


= a, + 2a,uv + 2a,uw-+ 2a,,up + 2a,ug + 2a,ur 
+ 4,02 + 2a,,vw + 2a,,vp + 2a,,v4 + 2a,,0r 
+ ayw? + , 


Dieser Ausdruck ist dann, wie wir im $ 1. gesehen haben, 


ô 
=e faoih; 


in Folge der Gleichung 22) der vorigen Vorlesung hat man daher 


ô 
an = — u fas p G 


ə E ô 9 
a= =p [dsp e= u fas o, ae ) 


Es werde nun angenommen, dass die Oberfläche des Körpers 
symmetrisch in Bezug auf die xz -Ebene ist, d. h. dass, wenn x, y, z 
die Coordinaten eines Punktes derselben sind, sie auch den Punkt 
(x, — y, z) enthält. Zwei Punkte, wie diese, sollen entsprechende 
Punkte genannt werden. In zwei entsprechenden “Punkten der Ober- 
fläche haben dann, den Gleichungen 23) der vorigen Vorlesung zu- 


folge, zei, Se, in." gleiche und 2P: i Se, on entgegengesetzte 


Werthe. Daraus lässt sich beweisen, dass in irgend zwei entsprechen- 


` - 
§ 3. Bewegung eines symmetrischen Körpers. 


den Punkten des von der Flüssigkeit erfüllten Raumes pi, P3, P5 
gleiche, @,, Pi, p, entgegengesetzte Werthe besitzen. Bezeichnet 
man nämlich durch ø, den Werth von p, in dem Punkte (x, — y, z), 
aufgefasst als Function von x, y, z (den Coordinaten des Punktes, 
auf den sich 9, bezieht), so genügt @, — p; derselben partiellen 
Differentialgleichung und denselben Stetigkeitsbedingungen, wie @, es 
ist, wie dieses, in der Unendlichkeit == 0, und an der Oberfläche des 
Körpers ist 
A at 
0 m =; 

daraus folgt p; = g, In ähnlicher Weise sind die über @,, @,,.. 
ausgesprochenen Behauptungen zu beweisen. Da hiernach auch in 
entsprechenden Elementen der Oberfläche des Körpers p, 93, Ps 
gleiche und 9,, P4, 9, entgegengesetzte Werthe haben, so zeigen 
die Gleichungen 9), dass diejenigen a verschwinden, bei denen ein 
_ Index der Reihe 1, 3, 5, der andere der Reihe 2, 4, 6 angehört. 

Das Doppelte der lebendigen Kraft des Körpers ist, wenn dm 
ein Element seiner Masse bezeichnet, das die Coordinaten x, y, z 
hat, wie schon in der Gleichung 2) der sechsten Vorlesung ange- 
geben ist, 


= (im tr twt HAHN HE HM 
+2x(vr — wg) + 2y (wp — ur) + 2z (ug — vp) 
— 2yz qr -2zerp — 2ay pa} ; 


ist die Vertheilung der Masse symmetrisch zur xz-Ebene, so ver- 
schwinden hier diejenigen Glieder, welche die Factoren 
wp—ur, gr, p4 $ 
enthalten. Setzt man allgemein die doppelte lebendige Kraft des 
Körpers 
= b W F 2b,5uv + 2bguw + 2b up + 
F bnw? + 26,00 + 2b,vp + 


so verschwinden daher, wie man leicht sieht, diejenigen b, bei 
denen ein Index der Reihe 1, 3, 5, der andere der Reihe 2, 4, 6 
angehört. 

Daraus folgt, dass, wenn man 


2T = cu + 2cpuv + 2czuw+2ce,up + = . 
F Coat? F 2c vw F > d 5 


. > ie 
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setzt, diejenigen ce gleich Null sind, bei denen ein Index 1, 3 oder 5, 
der andere 2, 4 oder 6 ist, falls der Körper sowohl in Bezug auf 
seine Gestalt, als in Bezug auf die Vertheilung der Masse symmetrisch 
in Bezug auf die &z-Ehene ist. 

Findet eine solche Symmetrie in Bezug auf die yx-Ebene oder 
die zy-Ebene statt, so treten an Stelle der Reihen 1, 3, 5 und 
2, 4, 6 die Reihen 2, 1, 6 und 3, 5, 4 oder die Reihen 3, 2, 4 
und 1, 6, 5. 

Es sei nun der Körper symmetrisch nach Gestalt und Verthei- 
lung der Masse in Bezug auf zwei, auf einander senkrechte Ebenen; 
nehmen wir diese zur vz- und yz-Ebene, so ergieht sich hieraus 


ç C 2 2 2 P. X 5 
2T = 0p 4 Cat? F CW? + Cub? + 654° + coer? 
O 
+ 2cug + 2c,,vp. 

Wir specialisiren den betrachteten Fall noch weiter, indem wir 
annehmen, dass es noch ein zweites Paar auf einander senkrechter, 
durch die z-Achse gehender Ebenen giebt, in Bezug auf welche ' 
Symmetrie stattfindet. Wir führen ein zweites Coordinatensystem, 
das der x’, y, z, ein, dessen «’z’- und y’z’-Ebenen diese Ebenen 
sind; für denselben Punkt ist dann 

æ = t cos Ò -+ y sin ® 


y = — x' sin ® + y' cos ẹ 


== 
2 = 


z , 

wo % einen der Winkel bedeutet, den die œz -Ebene mit der «’z’- Ebene 
bildet. Bezeichnen wir durch gestrichene Buchstaben dieselben Grössen 
in Bezug auf das neue Coordinatensystem, welche in Bezug auf das 
alte die ungestrichenen bedeuten, so ist zugleich 

u = w cos + v sin ® p = p cos 9 + g sin ® 

v == — u sin® -4v cos q = — p sin 9 + g cos 

w = w Be 
und 

2T=cn HU? ty Wi He? end? Cr? 

+20, g + 2cyvVp. 

Setzt man die beiden Ausdrücke von 27 einander gleich, so 
erhält man eine Gleichung, welche identisch sein muss bei Rück- 
sicht auf die Relationen zwischen u, v, w, p, q, r, und u), v, w, 
pP, gd, r. Drückt man jene 6 Grössen durch diese aus, so ergiebt 
die Vergleichung der Coefficienten von «v v, p g und wp — vg 


ungut, Cy — C =U, Cs Feu, 


und die Vergleichung der Coefficienten der übrigen Glieder, dass 
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die Grössen c’ den entsprechenden Grössen c gleich sind. Hier- 
nach ist 
2T =, (U? HM) H agw? H cya (P +) + Car? + 2c,, (ug — op). 

Dieser Ausdruck lässt noch eine Vereinfachung zu durch 
eine passende Wahl des Anfangspunktes der Coordinaten auf der 
z-Achse. Um das zu zeigen, führe man neben dem Coordinaten- 
system der x, y, z ein zweites, das der x’, y', z’ ein, das so gewählt 
sein soll, dass für jeden Punkt 

BI nen, zz 

ist. Bei einer ähnlichen Bezeichnung, wie sie eben gebraucht ist, 
hat man dann 


u=u —ay p=»D 
v= v + ap =ý 
w = w r=r 


und 
Cy (U F v?) How F cag (D FH E) H Eur” H 2c (ug — vp) 
= WW Ho) H ca Ww Hey (WHE) Hc H2 (gon), 
woraus folgt 
el, C33 = Cag, Ces = Coo » 
Cy = Cy H 24 eg + dc 
Ge ~ C T 2a Cn > 
Hieraus geht hervor, dass, wenn der Anfangspunkt der z’ be- 
liebig gewählt ist, a so bestimmt werden kann, dass 
Ci = 0 
ist. Es wird dann 
2T = cp WM, F Cat? + eu (PH P) E Cr. 10) 

Die Voraussetzungen, auf welchen die Herleitung dieser Glei- 
chung beruht, sind erfüllt, wenn der Körper der Gestalt und Ver- 
theilung der Masse nach ein Rotationskörper ist; sie sind aber auch 
in mannigfaltigen andern Fällen erfüllt, z. B. wenn der Körper ein 
homogenes, gerades Prisma oder eine homogene, gerade Pyramide 
von quadratischem oder regelmässig sechseckigem Querschnitt ist; 
in solchen Fällen wollen wir sagen, dass er den Charakter eines 
Rotationskörpers hat. 

Ist der Körper ein Rotationskörper in Bezug auf zwei auf ein- 
ander senkrechte Achsen, d. h. ist er eine Kugel, in der die Masse 
symmetrisch zum Mittelpunkte vertheilt ist, oder hat er den Charakter 
eines Rotationskörpers in Bezug auf zwei auf einander senkrechte 
Achsen, was z. B. bei einem homogenen Würfel oder einem homo- 
genen, regulären Oktaeder der Fall ist, und nimmt man diese Achsen 
zu zweien der Üoordinatenachsen, so ist für ihn 
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2 er re tr M): 

Das hierdurch bestimmte 7 ist von derselben Form, als die 
lebendige Kraft des Körpers selbst; nur seine Masse und seine Träg- 
heitsmomente in Bezug auf die Coordinatenachsen erscheinen durch 
die Flüssigkeit vergrössert; die Aufgabe, seine Bewegung in der 
Flüssigkeit zu bestimmen, ist auch in dem Falle, dass beliebige Kräfte 
auf ihn wirken, dieselbe, als die Aufgabe, seine Bewegung im leeren 
Raume zu finden. Ist der Körper eine Kugel, so findet eine Ver- 
grösserung der Trägheitsmomente durch die Flüssigkeit nicht statt; 
die Vergrösserung der Masse ist, wenn # den Radius bezeichnet, 
den Gleichungen 26) der vorigen Vorlesung und den Gleichungen 9) 
zufolge 


4 ` 
=}; > R? u , 
d. h. gleich der Hälfte der Masse der von der Kugel verdrängten 
Flüssigkeit. 
§ 4. 


Wir nehmen nun an, dass der in der Flüssigkeit bewegte Körper 
ein Rotationskörper ist oder den Charakter eines solchen hat, so dass 
die Gleichung 10) gilt. In diesem Falle lassen sich die Differential- 
gleichungen 3) vollständig integriren. Die letzte von ihnen wird 


dr 
ge m0., d h. r= const. ; 
die andern werden 
du 
TE EHI EBEN 


dv 
C1 ge = nur Csgwp 


d 
C33 en = cy (ug — vp) 


d 
C34 $ = (Cir — Cg) Vw F (Ey — Coo) Ir 


a i 
ba T = (03 — C) Uw F (Cog — Cu) Pr- 


An Stelle von u, v, p, q sollen hier 4 andere Variable einge- 
führt werden. Nach den Gleichungen 7), 8) und 10) ist 


tet; 
man kann daher setzen 
uw $ Cos f. p= 6 cos (f4 4) 
v= ssn f y = 6 sin (/ + ẹ), 


$ 4. Integration der Differentialgleichungen. 


"tes, P+t=@, 


up + vg = sõ cos y, uq — vp = sø sin y 


wird. Benutzt man noch, dass hiernach 
> sds = udu + vdv odo = pdp + gdq 
s?d/ = udv — vdu 0 (df + dy) = pdq — qdp 


ist, so findet man leicht aus den Gleichungen 11) 


dw x 
C33 gr use sm yY 


ds ; 
i Cii gi ~ C33 WO Sm Y 
do . 
cs gi — Css — Ci) ws sin Y 12) 
af 6 
Cii ge ~ C3 g 608 P — cur 


C33 044 u o 


Cu at (C33 — cn) — = w cos W + Cor. 
w= 11 


Drei Integrale dieser Gleichungen hat man in den Gleichungen 4). 
Sie sind bei den neu eingeführten Zeichen 


CaS F egg t? F C cur=L 
Cs? + Cag w? =M 
Egg Coo WT F CtiC SO cos Y =N. 


Führt man neue Constanten a, b, g, d‘, b', g’ ein, die in ge- 
wisser Weise von Z, W, N, r und den Grössen c abhängen, so kann 
man dieselben schreiben 


s =Va— uw? 

o= yb —b w? 

s6 cos Y =g — gw. 
Hieraus folgt 


so sin y = y (a — w?) (b — bw?) — (g = gw}. 
Die erste und vierte der Gleichungen 12) werden dadurch 


a U 5 ZENS 

Et TETO (a — aw) (b— bw) — Y — g wf 
df = — rdt Cas E N AE L Sa, g'w) wdw — + 
f = F E (2) (a — aw?) Via ea aw?) (b = bw?) =g eg: w 


Diese Gleichungen sind integrabel; ihre Integrale vervollständigen 
die Integration der Gleichungen 12). 
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Sen) 
Weiter führen wollen wir die Berechnung der Bewegung des 
Körpers nur für einen Fall, der in dem im vorigen $ behandelten 
als specieller enthalten und durch gewisse Anfangswerthe der Grössen 
u, v, w, p, q, r charakterisirt ist. Man genügt den Gleichungen 11), 
wenn man 
o= E NO FPzl 


setzt und u, w, q passend bestimmt; die Bewegung hat dann das 
Eigenthümliche, dass die z-Ebene im Raume dieselbe bleibt. Durch 
die genannte Annahme werden zwei von den Gleichungen La iden- 
ER erfüllt, die drei andern geben 

du 
dt 


dw 
FE re i 


Ce ROT 


dg 
a a Cu) uw. 


Vergleicht man diese mit den identischen Gleichungen 


d sin am At 


er = Å cos am At d am åt 


d cos am am At 
dt 


ddam At 
dt 
in denen die im $ 1. der siebenten Vorlesung erklärte Bezeichnungs- 
weise benutzt ist und A den Modul der elliptischen Funetionen be- 
deutet, so sieht man, dass sie erfüllt werden, wenn man den Grössen 
u, w, q die Werthe 


= — Å sin am åt 4 am 44 


= — Åk? sin am 4t cos am åt, 


l sinam åz, mceosamit, ndamåt 


giebt und die Constanten k, A, !, m, n passend bestimmt. Zwei von 
diesen Constanten bleiben dabei noch willkührlich; sie sind zwei von 
den drei Constanten der Integration, die die vollständigen Integrale 
der vorgelegten Differentialgleichungen enthalten müssen; die dritte 
könnte man einführen, indem man zu { eine additive Constante hin- 
zufügte. Die angegebenen Werthe können unter u, w, q so vertheilt 
werden, dass alle in Betracht kommenden Grössen reell sind und + 
ein echter Bruch ist. Um das zu bewirken, gehe man von den 
Gleichungen 


Cpu? F Cw? + iul = L 
CU? + Cyg w? =s 
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aus, in welche die Gleichungen 4) bei dem durch 10) bestimmten 
Werthe von 7 und den über v, p, r gemachten Annahmen übergehn, 
und welche Integrale der Differentialgleichungen, um die es sich 
handelt, sind. Bedenkt man, dass, wenn die genannte Absicht erreicht 
ist, cos’ am und d*am abnehmen, während sin? am wächst, so folgt 
aus der zweiten von diesen Gleichungen, dass eine von den beiden 
Grössen u und w durch sin am ausgedrückt werden muss, weil ihr 
zufolge u? und w’ in entgegengesetztem Sinne sich gleichzeitig ändern. 
Aus den beiden Gleichungen ergiebt sich ferner 
Cig (Ey — Ci) WU + CyC4? = const. 13 
und Cyg (Cig — C33) W? F Circ? = const. ) 
Da nun ciis C33, Cy, positive Grössen sind (weil 7 nie negativ 
sein kann), so folgt aus derselben Eigenschaft der elliptischen Func- 
tionen, dass u oder w durch sin am ausgedrückt werden muss, je nach- 
dem c,, kleiner oder grösser als c,, ist. Jeder dieser beiden Fälle 
theilt sich wiederum in zwei, die sich durch das Vorzeichen einer der 
in 13) vorkommenden Constanten unterscheiden. Ist c}; < C33, also u 
durch sin am ausgedrückt, und ist die Constante 


— Cag (C33 — C11) W + E69 
positiv, so kann g nicht verschwinden, es muss daher q durch 4 am, 
w durch cosam ausgedrückt werden, da cos am für gewisse Werthe 
des Arguments verschwindet; das Umgekehrte findet statt, wenn die 
genannte Constante negativ ist. Eine ähnliche Betrachtung ist auf 
den Fall cj; > c33 anwendbar. 

In Bezug auf die Formeln, welche in diesen vier Fällen die 
sämmtlichen Unbekannten des Problems als reelle Functionen der 
Zeit darstellen, möge auf eine Abhandlung*) verwiesen werden, in 
der auch ein Fall der Bewegung des Rotationskörpers in der Flüssig- 
keit untersucht ist, in dem v, p und r nicht gleich ‚Null sind, ein 
Fall, in dem der Anfangspunkt der x, y, z in einer Schraubenlinie 
sich bewegt. 


§ 6. 

Im $ 4. der vorigen Vorlesung haben wir das Geschwindigkeits- 
potential p für den Fall berechnet, dass in der Flüssigkeit auf gege- 
bene Weise zwei Kugeln sich bewegen, deren Radien unendlich klein 
gegen ihren Abstand sind. Hiernach sind wir jetzt im Stande, die 
Differentialgleichungen aufzustellen, nach denen die Bewegung dieser 
Kugeln vor sich geht, wenn gegebene Krüfte auf sie wirken. Hierzu 
ist es nöthig, die lebendige Kraft der Flüssigkeit zu berechnen. Diese 


*) Kirchhoff, Ueber die Bewegung eines Rotationakörpers in einer Kitea 
keit; Borchardt's Journal, Bd. 71, 


wwWw.rein.org. 


N ’ 
Neunzehnte Vorlesung. 


ist, wenn die Dichtigkeit der FEESBPT = Í gesetzt wird, gleich 


dëm Integral 
89 
DS ı [as Pam’ 


über die beiden Kugelflächen ausgedehnt; den Werth desselben für 
die erste Kugelfläche erhält man aus der Gleichung 30) der vorigen 
Vorlesung, wenn man benutzt, dass hier 


2 = u cos (ng) + v cos (ny) + w cos (nz) 


f” cos (ng) = 0; J” cos (ny) = 05 f” cos (nz) = 0 
1 cos? (næ) ui ds cos? (ny) = fas cos? (nz) = iR 


fa cos (ny) cos (nz) — [as cos (nz) cos (nx) =f ds cos (nx) cos (ny) = 0 


ist; vertauscht man in dem gefundenen Ausdrucke die gestrichenen 
mit den nicht gestrichenen Buchstaben, so erhält man den Werth 
desselben Integrals für die zweite Kugelfläche. So ergiebt sich die 
die lebendige Kraft der Flüssigkeit 


= 7 R? (w +v? + w?) + = RÌS (w? po Hw ATF, 


1 1 
D ia i ed 
m 4 , , r 
wo V =F BR? E za +ww + toiora 
a5 a= 


+ ovv ge + (wu + wu) z T 14) 


gt e1 
Hww zg + (uv + wv) 2a) . 

Dieser Ausdruck ist genau bis auf unendlich kleine Grössen, wenn 
man den Abstand der Kugeln als endlich und die Geschwindigkeit der 
Flüssigkeitstheile in endlicher Entfernung von diesen als endlich be- 
zeichnet. Man hat zu ihm die lebendige Kraft der Kugeln zu addiren, 
um die lebendige Kraft T des ganzen Systemes zu erhalten. Wir 
wollen annehmen, dass jede Kugel ihren Schwerpunkt in ihrem 
Mittelpunkt hat und nicht rotirt; sind m und m die Massen der 
Kugeln, so ist dann ihre lebendige 


++) tr tw). 

Finden Drehungen der Kugeln um ihre Mittelpunkte statt, so 
gehen diese gerade so vor sich, als ob die Flüssigkeit nicht vorhanden 
wäre, und haben keinen Einfluss auf die Bewegung der Flüssigkeit 
4 und der Mittelpunkte der Kugeln. 
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Bezeichnet man durch Y, Y, Z und X, P’, Z die Summen der 
Componenten der Kräfte, welche auf die beiden Kugeln wirken, so 
sind die Difterentialgleichungen der Bewegung ihrer Mittelpunkte, 
d. h. der Punkte (a, b, c) und («a‘, b’, c), nach dem Hamilton’schen 
Prineipe, also der Gleiehung 2), diese 


E E e 

e AAI I FOA 7 Saron 

dar ; a _ y de _ y 

Basen, aeer as: 20dt- 
dar T daar ƏT r 
an TA ape a A 15) 
aör ÒT dor: en 


et am zer 
d òT or d OTT S 


dt de lao de 

Wir wollen nicht darauf ausgehn, diese Gleichungen unter 
speciellen Voraussetzungen über die Kräfte X, Y, Z, X, F', Z zu 
integriren, sondern aus ihnen die Werthe berechnen, die diese Kräfte 
haben müssen, damit die Kugeln in gewisser Weise sich bewegen; 
dabei werden wir nur den Fall ins Auge fassen, dass eine jede Kugel 
in gleichförmiger Bewegung begriffen ist, v, v, w, w, v, w' also 
Constanten sind. Wäre nur eine Kugel vorhanden, so würde diese 
gleichförmig sich bewegen, wenn keine Kraft auf sie wirkt; die 
Kräfte, deren Componenten — Y, — F, — Zu — X, — F, — Z' 
sind, kann man daher als solche bezeichnen, die die beiden Kugeln 
auf einander ausüben. In Folge der Annahme, dass v, v, w, w, v, w 
constant sind, dürfen wir in den Gleichungen 15) für 7 das durch 
14) definirte V setzen. Macht man 


en 
PETRER | uH He), 


so ist 
op op oP 
Ea ET V 7 z 
Da P von w unabhängig ist, so folgt hieraus 
ov ôP 
du Ja 
und dann weiter bei Rücksicht darauf, dass P eine Function von 
a—a,b—b,c—c ist, x 
dor AY ð ‚oP ‚ðP 0P 
au a OA a E 


| Dieser Ausdruck ist = X. Hiernach sind — X, — F, — Z die 
nach «a, b, c genommenen partiellen Ditferentialquotienten von 
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o a= ngi 
aA SE i 3 v? To 
FR i A Pat T tw Je 


iyi a: 2; 
Fr TO ‚ rs To 
H2 eu goga OUY za 
und, wie durch eine ähnliche Rechnung sich ergiebt, — X, — F, — Z 
die nach «, V’, č genommenen partiellen Differentialquotienten von 


4 (a 5 pi a 
a SDS o 2 Dix 
3 FR trete 


æl gi in 
2 To y 
+ 2vw zy po T 2wU zg aut 2w Jadi 


Es ist ET A dass a die Kraft, mit welcher die 
eine Kugel auf die andere wirkt, von der Geschwindigkeit der 
letzteren unabhängig ist, und dass daher die Kräfte, die die Kugeln 
auf einander ausüben, im Allgemeinen nicht gleich und entgegenge- 
setzt sind. Es findet dieses nur statt, wenn die Geschwindigkeiten 
beider Kugeln von gleicher Grösse und gleicher oder entgegenge- 
setzter Richtung sind. Es möge angeführt werden, dass die Kraft, 
die die zweite Kugel auf die erste ausübt, dieselbe Grösse und die 
entgegengesetzte Richtung als die Kraft hat, mit der ein magne- 
tisches Molekül in der zweiten Kugel auf eines in der ersten wirkt, 
wenn die magnetischen Achsen beider parallel der Bewegungsrichtung 
der zweiten Kugel und ihre magnetischen Momente gleich den Pro- , 
ducten der Geschwindigkeit dieser in 


R? y = und R377 
= ud Ry 
sind. 


Ist R = F, u = u, v =v, und w = — w, so dass Symmetrie 
in Bezug auf die xy-Ebene besteht, so bleiben die Flüssigkeitstheile, 
welche in einem Augenblick in dieser Ebene liegen, in derselben; 
man kann diese Ebene dann in eine feste Wand verwandeln, ohne 
die Bewegung zu stören. Dadurch kommt man auf den Fall einer 
Kugel, die in der Nähe einer ebenen Wand sich bewegt; die aufge- 
stellten Formeln lehren die Kraft kennen, mit welcher die Wand 
auf die Kugel wirkt. 

Es hat keine Schwierigkeit in ähnlicher Weise für den Fall, 
dass u, v, w, u, v, w der Zeit nach veränderlich sind, die Kräfte 
zu berechnen, die die beiden Kugeln auf einander ausüben. Ist das 
geschehen, so kann man auch die mittlere Kraft finden, mit der 
eine Kugel, die kleine Schwingungen , ausführt, auf eine andere, 
ruhende wirkt. 
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(Wirbelbewegungen. Gerade und parallele Wirbelfüden. Bewegung 
mehrerer solcher Wirbelfäden von unendlich kleinen Querschnitten. Gerade 
Wirbelfäden, die einen Cylinder von elliptischem Querschnitt stetig erfüllen. 
Kreisförmige Wirbelfäden mit gemeinsamer Achse. Bewegung eines Wirbel- 
ringes und zweier Wirbelringe von unendlich kleinen (Juerschnitten.) 


Se 

Wir haben bis jetzt nur Bewegungen einer incompressibeln 
Flüssigkeit betrachtet, bei denen für alle Theile derselben ein Ge- 
schwindigkeitspotential existirt; wir wollen jetzt annehmen, dass für 
gewisse Theile es ein solches nicht giebt, dass also, nach der im 
$ 3. der fünfzelnten Vorlesung erklärten Ausdrucksweise, Wirbel- 
fäden in der Flüssigkeit vorhanden sind. Wir werden voraussetzen, 
dass die Wirbelfäden ganz im Endlichen sich befinden, die Flüssig- 
keit den ganzen Raum erfüllt, in der Unendlichkeit ruht, und dass 
die Geschwindigkeiten vu, v, w im Punkte (x, y, z) sich stetig mit 
x, y, z ändern. Bei den Differentialquotienten von u, v, w nach 
x, y, z wollen wir die Stetigkeit nicht voraussetzen, sondern endliche 
Sprünge derselben an Flächen als möglich ansehn. 

Bezeichnen wir nun durch &, n, & die Componenten der Drehungs- 
geschwindigkeit im Punkte (x, y, z), so ist nach den Gleichungen 13) 
der fünfzehnten Vorlesung 


p= 
n= — De 1) 
26 =% = 
in Folge der Incompressibilität der Flüssigkeit haben wir ferner 
rt. 2) 


Wir zeigen zunächst, dass v, v, w vollkommen bestimmt sind, 
wenn &, », & überall gegeben sind. Gesetzt es gäbe zwei Werth- 
systeme von u, v, w, die den genannten Bedingungen genügen; 
ihre Unterschiede bezeichnen wir durch v, v. w; dann ist 
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ðw ôv ðw dw ðv © ôw 
ee Dar a eE S a y ES 

d. h. es sind v, v, « die partiellen Ditterentialquotienten nach 
£, y, z einer Function, die wir @ nennen wollen; sie sind ferner 
im ganzen Raume stetig und in der Unendlichkeit gleich Null; für 
g’ ergiebt die Gleichung 2) die Differentialgleichung Ip = 0. Zur 
näheren Bestimmung der nur durch ihre Differentialquotienten defi- 
nirten Function p° können wir noch hinzusetzen, dass p' überall 
stetig sein soll; es ist p dann auch einwerthig, da der Raum, den 
wir betrachten, ein einfach zusammenhängender ist. Nach einem im 
$ 7. der sechszehnten Vorlesung bewiesenen Satze folgt hieraus aber, 
dass @ = const., also v—= 0, v = 0, w =l ist. 


Setzt man 
oW eV 
BFH EEE 
ðU ow 
dr ar =; 3) 
or E 
0x y ’? 


wo U, F, W drei neue unbekannte Functionen bezeichnen, so 
wird die Gleichung 2) erfüllt; auch den Gleichungen 1) wird genügt, 
wenn 

A Be Pe 


und 2 = 4% + 2 Me 


ist. Die 3 ersten von diesen a bestehen der Gleichung 11) 
der sechszehnten Vorlesung zufolge, wenn man 


D 


_ 1 far 
Tr AR r 

= 1 ndr F 

no ES Ə 

; 2m r ) 
NEN Edr 
2x r 


macht, wo dr ein Element des von den Wirbelfäden erfüllten Raumes 
und r die Entfernung desselben von dem Punkte bedeutet, auf den 
U, V, W sich beziehn. Dabei sind V, V, W mit ihren ersten 
Differentialquotienten im ganzen Raume stetig und in der Unendlich- 
keit gleich Null, woraus dann folgt, dass auch u, v, w stetig sind 
und in der Unendlichkeit verschwinden. Dass auch die letzte der 
Gleichungen 4) erfüllt wird, lehrt die folgende Betrachtung. Aus 
den 3 ersten der pga 4) en sich 


EAEG: 


$ 1, Wirbelbewegungen. 
also in Folge der Gleichungen 1) 
BI. BU OHN 
Hat) 

Die Function en -H + ad ist überdies im ganzen Raume 
stetig und verschwindet in der Unendlichkeit. Ihre Differentialquo- 
tienten nach æ, y, z sind auch überall stetig, ausser etwa an der 
Oberfläche des von den Wirbelfäden erfüllten Raumes. Es soll be- 
wiesen werden, dass sie auch hier keine Sprünge erfahren. Es sei ds 
ein Element dieser Oberfläche, n; die innere, x, die äussere Normale 
von ds; nach dem durch die Gleichung 10) der sechszehnten Vor- 
lesung ausgesprochenen Satze ist dann 


U gU 

amoa T amga T 25 cos (ma) 
eV EV B 

en 5E Ing T 21 cos (niy) 
PW- EW 

Fee RE TE AS 6 


woraus folgt 


ö (0U er o w oe foU ,0r oW 
matt) tim (z: er) 


da dy 


= — 2 (Ẹ cos (mx) -f m cos (n;y) + $ cos (n;2)). 


Nach der im § 3. der fünfzehnten Vorlesung gegebenen Defini- - 
tion eines Wirbelfadens ist aber der Ausdruck auf der rechten Seite 
dieser Gleichung gleich Null. Es erleidet daher 


0 (U n OV ,90W 


keinen Sprung an der Oberfläche des mit Wirbelfäden erfüllten 
Raumes. Nach einer im $ 7. der sechszehnten Vorlesung gemachten 
Auseinandersetzung ergiebt sich hieraus die letzte der Gleichungen 4). 
Hiermit ist bewiesen, dass, wenn für einen Augenblick £, n, & 
für alle Theile der Wirbelfüden gegeben sind, die Gleichungen 3) 
und 5) die Geschwindigkeiten v, v, w aller Flüssigkeitstheile für 
denselben Augenblick kennen lehren. Aus den Gleichungen 


kann man dann weiter die Verrückungen finden, welche irgend ein 
Flüssigkeitstheilchen, also auch ein Element eines Wirbelfadens, in 
dem Zeitelement di erleidet. Aus den Verrückungen aber, welche 
die Theile der Wirbelfäden in dieser Zeit erfahren, erlauben die im 


$ 3. der fünfzehnten Vorlesung bewiesenen Sätze die entsprechenden 
Kireh hoff, Mechanik. 
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Aenderungen von ë, n, & zu berechnen. Wenn &, n, & für die Zeit t 
gegeben sind, sind sie daher auch für die Zeit 2+ di bestimmt; die 
pe Bewegung der Flüssigkeit ist also vollkommen bestimmt, sobald für 
i einen Augenblick &, n, & gegeben sind. 

Die Gleichungen 3) und 5) zeigen, dass jedes Element der Wirbel- 
fäden dr gewisse Theile zu den Werthen der Geschwindigkeitscom- 
ponenten u, v, w beiträgt; diese Theile sind 


Sieht man diese Grössen als die Componenten einer Geschwin- 
digkeit an, so ist die Richtung dieser senkrecht auf der Drehungs- 
achse des Elements dr und senkrecht auf der Linie r; das erste folgt 
daraus, dass die Ausdrücke 6) mit &, n, & multiplieirt eine verschwin- 
dende Summe geben, das zweite daraus, dass dieselben Ausdrücke 
Or Or Ör 
02°’ 04’ 0x 
haben. Die Grösse der resultirenden Geschwindigkeit ergiebt sich 
leicht 
r a A a 

wenn ® den Winkel zwischen der Richtung der Drehungsachse von 

dr und der Richtung der Linie r bezeichnet. Die Zweideutigkeit, 

die in Betreff der Richtung der Geschwindigkeit geblieben ist, hebt 

sich durch die Erwägung, dass diese Richtung stetig mit dem Orte 
, sich ändert und in der Nihe des betrachteten Theiles des Wirbel- 
fadens durch den Sinn der Drehung dieses bestimmt ist. Es möge 
erwähnt werden, dass die in Rede stehende Geschwindigkeit der Rich- 
tung und Grösse nach mit der Kraft übereinstimmt, welche ein Ele- 
ment eines elektrischen Stromes, das am Orte von dr sich befindet 
und die Richtung der Drehungsachse hat, auf einen Magnetpol aus- 
übt, dessen Coordinaten z, y, z sind. 

Wir leiten noch einen merkwürdigen Ausdruck für die lebendige 

Kraft der Flüssigkeit ab. Bezeichnen wir dieselbe wieder durch 7 
und setzen die Dichtigkeit der Flüssigkeit — 1, so ist 


7-4 fite), T) 


wo die Integration über einen Raum auszudehnen ist, der durch eine 


auch, wenn sie mit multiplicirt sind, die Summe Null 
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geschlossene Fläche begrenzt ist, deren sümmtliche Punkte in der 
Unendlichkeit liegen. Welches die Gestalt dieser Fläche ist, ist in 
Bezug auf den Werth von 7 gleichgültig, wie die Rechnung zeigen - 
wird, die wir durchführen wollen. Mit Hülfe der Gleichungen 3) giebt 
die Gleichung T) 
=a fa o t G TE en 
Jeden der 6 Theile, in welche dieses Integral sich zerlegen lässt, 
integrire man partiell nach x, y oder z; da U, F, W und u, v, w 
überall stetig sind und in der Unendlichkeit der Art unendlich klein 
werden, dass, wenn R die Entfernung des Punktes, auf den sie sich 
beziehn, von einem im Endlichen liegenden Punkte bezeichnet, 


BO TRV MRI wd Ru, Ro Rm 


nicht unendlich sind, wenn R es ist, so ergiebt sich dann 


tr) 


oder nach 1) 
T= [ar (ws + V+ WE). 8) 


Bezeichnet man durch dr ein zweites Volumenelement, durch 
| &, n, & die Werthe von &, n, & für dasselbe und durch r den Ab- 
stand der Elemente dr und dr’ von einander, so kann man in Folge 

der Gleichungen 5) hierfür auch schreiben 


- [fer tm +. 9) 


82. -i 
Bevor wir von den im vorigen § entwickelten Gleichungen eine 
Anwendung machen, wollen wir entsprechende Gleichungen für einen 
Fall ableiten, in dem die Rechnungen viel einfacher werden, als n 
dem dort behandelten, für den Fall nämlich, dass die Bewegung 1 
überall parallel einer Ebene, der xy-Ebene, und unabhängig von 
der z-Ordinate des betrachteten Punktes ist. Wir wollen uns 
i vorstellen, dass die Flüssigkeit durch zwei der zy- Ebene parallele 
Wände Meer ist; zwischen diesen soll sie sich in die Unendlich- 
keit erstrecken und Bios ruhen. y 
Unter den genannten Voraussetzungen ergeben die Gleichungen 1) 


=0 3 q=0 
und B 
ðv Qu 
n=. 10) 


Koss 
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Daraus folgt, dass die Wirbelfüden der z-Achse parallel sind. 
Da sie hiernach ihre Länge nicht ändern, so muss nach einem im 
$ 3. der fünfzehnten Vorlesung bewiesenen Satze der Werth von 
& für irgend ein Flüssigkeitstheilchen der Zeit nach unveränder- 
lich sein. 

Sind für einen Augenblick die Werthe von & als Functionen von 
x und y gegeben, so findet man «u und v für denselben Augenblick 
aus der Gleichung 10) und der Gleichung 

ou Qv 
E FE y , 

welche die Bedingung der Incompressibilität ausspricht. Diese Glei- 
chungen, in Verbindung mit der Festsetzung, dass u und v überall 
stetig sind und in der Unendlichkeit verschwinden, bestimmen u und v 
eindeutig und ergeben 


11) 


wo df ein Element der «y-Ebene bedeutet, & auf dieses sich bezieht 
und e die Entfernung desselben von dem Punkte (x, y) der xy-Ebene 
bezeichnet. Beide Behauptungen lassen sich leicht beweisen mit 
Hülfe der im $ 9. der sechszehnten Vorlesung gemachten Auseinander- 
setzungen durch Betrachtungen, die denen ganz ähnlich sind, durch 
welche die entsprechenden Sätze im vorigen $ bewiesen sind. 

Hat man aus 11) « und v bestimmt, so findet man aus den 
Gleichungen 


de d 
m ee 

bei Benutzung des Umstandes, dass & für jedes Flüssigkeitstheilchen 
ungeändert bleibt, die Bewegung des Theilchens, auf welches man 
x und y bezieht. 

Die Gleichungen 11) zeigen, dass jeder Wirbelfaden, dessen 
Querschnitt d/` ist, gewisse Theile zu den Werthen von u und v 
beiträgt, nämlich die Theile 

1 taf og 


1 édf 0g 
a und Er 


ʻ 
m o ĝi 
Sieht man dieselben als die Componenten einer Geschwindigkeit 
an, so ist die Richtung dieser senkrecht auf der Linie ọ und ihre 
Grösse ist 
Tiar 
0." 
Setzt man den Abstand der beiden, der xy-Ebene parallelen, 
die Flüssigkeit begrenzenden Wände = 1 und sucht einen Ausdruck 
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für die lebendige Kraft T auf einem Wege, der dem im vorigen $ 
bei der Berechnung von 7 eingeschlagenen analog ist, so ergiebt sich 
T als unendlich; es sei denn, dass 


J N) 
ist, í 
Wir detiniren die Grössen x, und y, durch die Gleichungen 


nf sar= ftar, n ftar= (year; 12) 


bezeichnen wir & als die Dichtigkeit einer Masse, die auf dem Element 
df der xy-Ebene ausgebreitet ist, so werden x, und yọ die Coor- 
dinaten des Schwerpunktes der ganzen vorhandenen Masse; wir wollen 
den Punkt, dessen Coordinaten x, und y, sind, den Schwerpunkt der 
Wirbelfäden nennen. Dieser Punkt verändert nicht seinen Ort, wie 
die folgende Betrachtung lehrt. Da & und df, bezogen auf dasselbe 
Flüssigkeitstheilchen, der Zeit nach unveränderlich sind, so folgt aus 
den Gleichungen 12) 


ne fear— fusar, Gefear— fotar. 


Setzen wir hier für u und v ihre Werthe aus 11), so erhalten 
wir, wenn d/’ ein zweites Element der xy-Ebene und ọ die Ent- 
fernung der Elemente @/ und df’ von einander bedeutet, 


w fer=-:ff ev araf IH 


[rar = s st afar ač. 


Jedes dieser beiden Doppelintegrale ist = 0. Jedes Paar von 
Elementen der Fläche, über die zu integriren ist, kommt nämlich 
zweimal in ihm vor; einmal ist das erste Element für d/, das zweite 
für df’ zu setzen und umgekehrt das andere Mal; bei der Vertau- 
schung der gestrichenen und ungestrichenen Buchstaben nehmen die 
zu integrirenden Grössen aber die entgegengesetzten Werthe an, es 
heben sich daher paarweise die Elemente eines jeden der beiden 
Doppelintegrale auf. Daraus folgt 

dz, dy 
TRER en 0, 


d. h. der Schwerpunkt der Wirbelfäden ändert seinen Ort mit der 
Zeit nicht. 


83. 
Die im vorigen § entwickelten Sätze wollen wir nun auf den 
Fall anwenden, dass nur ein Wirbelfaden oder einige Wirbelfäden 
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von unendlich kleinem Querschnitt vorhanden sind. Wir nehmen 
zunächst an, dass nur ein solcher existirt und setzen für denselben 
.15) 


J Kan — me A 


PIT. 
dabei sehen wir m als endlich an; es muss dann & unendlich ‚grosse 
Werthe haben. Wir setzen nicht voraus, dass & constant ist; aber 
sein Vorzeichen soll & nicht wechseln; der Schwerpunkt des Fadens 
liegt dann immer in oder unendlich nahe an seinem Querschnitt. Für 
alle Punkte, die in endlicher Entfernung von dem Wirbelfaden liegen, 
ist den Gleichungen 11) zufolge 


A AA ow Aee AFA. 
e D W=—_mlge, 


u 
wo der Anfangspunkt von ọ ein beliebiger Punkt des (uerschnitts 
des Fadens ist. Unendlich nahe an und in dem Faden sind W, u, v 
im Allgemeinen unendlich gross und ihre Werthe sind von seinem 
Querschnitt und den Werthen, die & für die einzelnen Theilchen hat, 
abhängig; für den Schwerpunkt des Fadens sind aber nach dem am 
Ende des $ 2. bewiesenen Satze u und v = 0. Insofern können wir 
sagen, dass der Wirbelfaden an seinem Orte bleibt, obwohl im All- 
gemeinen sein Querschnitt sich ändert und sein Schwerpunkt zu 
verschiedenen Zeiten in verschiedene Flüssigkeitstheilchen fällt; jedes 
Flüssigkeitstheilchen, das in endlicher Entfernung von ihm sich be- 
findet, beschreibt um ihn einen Kreis mit der gleichbleibenden Ge- 
schwindigkeit 
m 
= 

Nun seien mehrere solche Wirbelfüden, wie wir eben einen uns 
gedacht haben, vorhanden; m,, m,, . . seien die Werthe des in 13) 
= m gesetzten Integrals für dieselben, &,, Yı, X%a, Ya, - . die Coordi- 
naten ihrer Schwerpunkte zur Zeit ?, @,, @, . . die Entfernungen 
dieser von dem Punkte (x, y); dann ist für alle Punkte, die in end- 
lichen Entfernungen von den Wirbelfäden liegen, 


u=, TLE w=—} N migo, 
wo die Summe in Bezug auf den Index zu nehmen ist. Die Schwer- 
punkte der Wirbelfäden bewegen sich; diejenigen Theile von u und v 
für den Schwerpunkt eines Fadens, die von diesem Faden herrühren, 
sind aber Null; es ist daher, wenn wir v, und v, auf den Schwer- 
punkt des Fadens beziehn, für welchen der Index 1 gilt, vorausge- 


setzt, dass je zwei Fäden in endlicher Entfernung von einander sich 
befinden, 


W ôW, 1 
ia a ee e W, = — z (m 1g 09 +m lg en +`), 
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WO Ọi Oz, - - die Entfernungen des Schwerpunktes des Fadens 1 
von den Schwerpunkten der Fäden 2, 3, .. bedeuten. Die Glei- 
chungen, welche nach dem Muster dieser gebildet werden können, 
lassen sich schreiben 


Zu p a EOR : 
a age’ 2 di y 14) 
m dj _ 3P dp ___0P 
1 dt 0x,’ 2 dt DEF 


1 
P=—.- > mm, lg 01; » 


wo die Summe in Bezug auf alle Combinationen je zweier verschie- 
dener Indices zu nehmen ist. 

Einige Integrale der Gleichungen 14) lassen sich finden, wie 
gross auch die Zahl der Wirbelfäden ist. Der Werth von P bleibt 
ungeändert, wenn £j, &,,.. oder y,, y,, . . um dieselbe, Grösse ver- 
mehrt werden; daraus folgt 


IPL LE 
da, == 0 und Jy: 0 ` 
d. h. 
`n, x — const. und ` n, y, = const. 15) 


Diese Integrale lehren nichts Neues; sie sprechen den schon be- 
wiesenen Satz aus, dass der gemeinsame Schwerpunkt der Wirbel- 
fäden an seinem Orte bleibt. 

Multiplieirt man die Gleichungen der ersten Horizontalreihe in 
14) mit dyi, dy,, . -, die der zweiten mit — dz, — dx,,.. und 
addirt dieselben, so erhält man 

dP=0, d.h. P= const. 16) 


Ein viertes Integral findet man, wenn man statt der recht- 
winkligen Coordinaten Polareoordinaten einführt, durch die folgende 
Ueberlegung. Es sei 

x£, = ọ; COS Ñj, Z, ™ ọ, COS Ñz, * > 
Yı = 4 sin d, Y= Q2 SiN È; , 

Die Differentialgleichungen 14) gehen durch diese Substitutionen 

über in 


do ôP dor _ op 
MOL en, 202 ar O = 
a8, _ ôP dð, ôP ) 
mię di od’ Zar. , de ’ ‚ 


Aus dem Umstande, dass P nach der in 14) gegebenen Definition 
ungeändert bleibt, wenn die Winkel #,, ®,, . . um dieselbe Grösse 
wachsen, folgt 


BIT, TA 
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die Gleichungen der oberen Horizontalreihe in 17) ergeben daher 


Yn 0 = const. 18) 


Wir ziehen auch aus den Gleichungen der unteren Horizontal- 
reihe in 17) einen Schluss. Werden, während die Winkel #,, 9, .. 
ungeändert bleiben, o,, @,,..in dem Verhältniss von 1 : n vergrös- 
sert, also Igo,, lgọ,, .. um Igr vermehrt, so wachsen die Grössen 
Q auch in dem Verhältniss 1:n, also die Grössen lge,, um Ign; 
nach 14) wächst dann also ? um 


Liig m 
Egni? m m’. 


KEN N A| 
Be, > m; My = 
iP nN 
oder > 0, i e — > mı M, 


und daher den Gleichungen 17) zufolge 


>D me ds, =” S mm. 19) 


Sind drei Wirbelfäden vorhanden, so kommt hiernach die Aut- 
gabe, ihre Bewegung zu bestimmen, auf die Auflösung von Glei- 
chungen und die Ausführung von Quadraturen zurück. Führt man 

“nämlich als zu bestimmende Variable etwa 0, , &%, 9, a — 9,9 — P 
und #, ein, multiplieirt die Gleichungen 15) einmal mit cos®,, sin®,, 
dann mit — sin #,, cos 9,, und addirt sie jedesmal, so kann man 
durch Auflösung der so entstehenden Gleichungen und der Gleichun- 
gen 16) und 18) von den Variabeln @,, @, 09 9, — 9, 9, — P; vier 
durch die fünfte ausdrücken, (setzt, es seien durch e, die übrigen 
ausgedrückt; aus 19) und der Gleichung 


Daraus folgt 


ð 
md =— 3 


welche in dem Systeme 17) vorkommt, kann man dann durch Qua- 
draturen 9, und / als Functionen von ọ, tinden. 

Sehr leicht angebbar ist die Bewegung der Wirbelfiiden, wenn 
deren nur zwei vorhanden sind. Man nehme den Schwerpunkt der- 
selben zum Anfangspunkte der Coordinaten; dabei wird dann 


ad, __ dB, 


Bra? 
die Gleichungen 16) und 18) ergeben 


g, = const., g, = const. 


. Zwei gerade Wirbelfäden, 


und aus 19) folgt 


dd, dd, _ 1 mim 
dt -dt mm? + mg? 20) 


Mit der hierdurch bestimmten Winkelgeschwindigkeit drehen sich 
die beiden Wirbelfäden um ihren Schwerpunkt. 

Die Grössen m,, m, sind positiv oder negativ, je nach dem Sinne 
der Rotation in den beiden Wirbelfäden; es verdient der Fall eine 
besondere Betrachtung, dass 


m, = — m, 


ist, Der Sehwerpunkt der Fäden liegt dann in der Unendlichkeit, 
ọ, und ọ, sind unendlich gross, aber die Differenz dieser Längen 
ist endlich und gleich dem Abstande der Fäden von einander. Die 
Bewegung der Fäden ist eine, bei der sie mit gleicher Geschwindig- 
keit senkrecht zu ihrer Verbindungslinie fortschreiten. Diese Ge- 
schwindigkeit kann man 


—_ uto dô 
2 dt 
setzen, welcher Ausdruck nach 20) < 
RER M 7 
2790 > 


ist. Die Theilchen, welche zwischen den beiden Fäden liegen, be- 
wegen sich in derselben Richtung, wie diese; die '[heilchen, welche 
in der Mitte zwischen ihnen sich befinden, mit einer 4 mal so grossen 
Geschwindigkeit, als sie. 

Die Flüssigkeitstheilchen, welche in einem Augenblicke in der 
Ebene liegen, welche den Abstand der beiden Fäden halbirt und 
senkrecht schneidet, bleiben in dieser Ebene. Die gedachte Bewe- 
gung der Flüssigkeit kann daher auch bestehn, wenn die genannte 
Ebene eine feste Wand ist; man kann dann die Flüssigkeit auf der 
einen Seite dieser sich fortdenken, und kommt so auf den Fall eines 
Wirbelfadens, der parallel einer, die Flüssigkeit begrenzenden, festen 
Wand fortschreitet. 


§ 4. 

Wir wollen nun noch die im § 2. abgeleiteten Gleichungen auf 
einen Fall anwenden, in dem die vorhandenen Wirbelfäden sich stetig 
an einander schliessen und einen Cylinder von endlichem Querschnitt 
bilden. Wir nehmen an, dass & denselben Werth für alle Punkte 
des Querschnitts hat und dass dieser in einem Augenblick eine 
Ellipse ist; die Rechnung wird zeigen, dass allen Bedingungen des 
Problems dann durch die Annahme genügt wird, dass derselbe immer 
eine Ellipse ist, deren Achsen gleiche Längen behalten und mit 
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gleichbleibender Geschwindigkeit sich drehen. Die Gleichung der 
Grenzlinie des Querschnitts zur Zeit / schreiben wir 
F(x,y, =0; 
da diese Linie immer dieselben Flüssigkeitstheilchen enthält, so muss 


nach den bei der Gleichung 31) der zehnten Vorlesung gemachten 
Auseinandersetzungen für sie auch 


= + un + T E = 

oder bei Rücksicht auf die A 11) 
OW OF ƏWIF 

Bee 21) 

sein. Nun setzen wir 
F= a? + 2a52y + any’ —1, 

WO Gii ios l gewisse Functionen von / sind. Führen wir neben 
dem Coordinatensystem der x, y ein zweites, das der x’, y' ein, dessen 


Achsen in die Hauptachsen der in Rede stehenden Ellipse fallen, 
schreiben wir die Gleichung dieser 


und setzen 
ţ =x cos? -+ ysin?, y = — xsin + ycos?, 22) 


so wird 
a? ba, = b? cos? ® + a? sin? ® 


a? b?a,, = (b? — a?) cos $ sin ® 23) 
a? bza =? sin?® + a? cos? d, 
wo ® von { abhängig ist, æa und b aber constant sind. Was den, 


aus 11) zu bestimmenden Werth von 7 betrifft, so ist nach der in 
der Gleichung 10) der achtzehnten Vorlesung gemachten Angabe 


W = const. - f 0r? + ay’) 


für jeden Punkt im Innern der Wirbelfäden oder in ihrer Grenze. 
Man hat daher für diese Punkte 


W = const. — z4 (du? + 2Axy + Any’), 
A = b cos? F + a sin? & 


Ai = (b — a) cos Ẹ sin $ 
A = b sin? F 4 a co? p. 


$ 4. Elliptischer Wirbeleylinder. 


Die Gleichung 21) ist hiernach nicht allein an der Grenze, son- 
dern für alle Punkte des Querschnitts der Wirbelfäden erfüllt, falls 
® so als Function von £ bestimmt wird, dass den drei Gleichungen 


d 
(a+b e = 4$ (ty A — a Ay) 


(a + b) den = 28 (a), Ay — Ay Ay) 


(a + b) day = 46 (tir Ay, — Ay Ayo) 


Genüge geschieht. Die Gleichungen 23) und 24) zeigen nach leichter 
Rechnung, dass das der Fall ist, wenn 


da ab 


a 2 aF 

gemacht wird. Mit der hierdurch bestimmten Winkelgeschwindigkeit 
dreht sich der elliptische Cylinder, den die Wirbelfäden bilden; um 
seine Achse; dabei erfahren die Fäden aber auch relative Verschie- 
bungen. Man findet diese, wenn man die auf dasselbe Flüssigkeits- 
theilchen bezogenen Coordinaten x’, y durch die Zeit ausdrückt. 
Durch eine Betrachtung, wie wir sie schon an die Gleichungen 2) 
der neunten Vorlesung zu knüpfen hatten, und bei Berücksichtigung 
des Umstandes, dass die Componenten der Geschwindigkeit nach den 
Achsen der x und y 


ð wW ðw 
Iy und — EEK 
sind, folgt aus 22) 
de _ W ,d® dy __ ow d? 
tar aE de ee 
d. h. 
N BE es, 
DT ak A 
Setzt man der Kürze wegen 
ab 
BUFET 


d. h. nennt man 4 die Winkelgeschwindigkeit, mit der der be- 
trachtete elliptische Cylinder sich dreht, so sind die Integrale dieser 
Gleichungen r 


x = ax cos (2t 4u), y =bzx sin (åt +u), 


wo x und u die Constanten der Integration sind und das Flüssig- 
keitstheilchen bestimmen, auf welches æ und y’ sich beziehn; die 
erste von diesen muss ein echter Bruch sein, da die durchgeführte 
Rechnung nur für die Flüssigkeitstheile gilt, welche die Wirbelfäden 
bilden. Berechnet man x und y aus =’ und y mit Hülfe der Glei- 
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chungen 22) und wählt den Anfangspunkt der Zeit so, dass $ und z 
gleichzeitig verschwinden, so ergiebt sich 


x = ax cos (Ai -+ u) cos At — bx sin (A1 -+ u) sin Al 


y = an cos (At + u) sin 4t + bx sin (At + u) cos Al 
oder 


a 


De, 5i 4 asinu. 
Diese Gleichungen zeigen, dass ein jedes der betrachteten Flüssig- 


keitstheilchen sich in einem Kreise mit gleichbleibender Geschwindig- 
keit bewegt und einen Umlauf auf diesem in der Zeit T vollendet; 
die Radien und Mittelpunkte dieser Kreise sind für die verschiedenen 
Theilchen verschieden. 


Ist eine von den Halbachsen « und b dx Ellipse als unendlich 
gross gegen die andere zu betrachten, so verschwindet A; die Linie, 
in welche die Ellipse sich dann verwandelt, erleidet a8 keine 


Drehung. Ist a = b, so wird A = i; die Theile des Kreises, in 


welchen die Ellipse dann übergeht, drehen sich ohne Veränderung 
ihrer relativen Lage um den Mittelpunkt mit der Winkelgeschwin- 
digkeit &. s 


S20. 

Es soll jetzt von den im § 1. entwickelten Gleichungen eine 
Anwendung auf den Fall gemacht werden, dass alle vorhandenen 
Wirbellinien Kreise sind, die zur gemeinschaftlichen Achse die z- Achse 
haben. Wenn dieser Zustand in einem Augenblicke besteht, so be- 
steht er immer; setzt man 

=V +y, 
so ist Gestalt und Lage jeder Wirbellinie zu irgend einer Zeit durch 
die beiden Variabeln ọ und z bestimmt; die Bahn eines Flüssigkeits- 
theilchens liegt in einer durch die z-Achse gehenden Ebene und 
ihre Gleichung ist eine Gleichung zwischen ọ und z. 
Macht man 


more on, 
so wird unter der genannten Annahme 
= —-o0snW, y = 6 cos®, b=0, 


wo ø nicht von $ abhängt. In Folge der letzten dieser Gleichungen 
und der letzten der Gleichungen 5) ist 


also nach 3) 


Bezeichnet man durch dr’ ein Element des Volumens, durch o’, 
#, 'e', z die Werthe von o, ®, ọ, z für dieses und durch r seine 
Entfernung von dem Punkte (9, ọ, z) oder (x, y, z), so folgt aus 
5) weiter 
1 6 sin dr u o cos gdt 

SSE a er ; 

dabei hat man 
dr =ọ do dfa? 

r? = (z — z} + ọ° + @ — 2g ọ cos (¥ —#). 

Führt man an Stelle von 9 
p =90 —# 

ein und bemerkt, dass in Bezug auf ọ von O bis 2x integrirt werden p 
kann, und dass E 


27 
: sin ø dọ 
= - ———( 
Jre +e He — 2go cos p 
ist, so ergiebt sich 
U= — Ssin?, V=Scos?, 26) 


wo $ nicht von $ abhängig ist. Setzt man 


277 


cos gdo BOLD! „aka , 
be arire nay em, 
so wird 
TEE 
S= ff edga: R. 28) 


Bezeichnet man noch durch s die Componente der Geschwindig- 
keit nach der Richtung, in welcher ọ wächst, d. h. macht man 


u = s cos, v=ssin®, 


so ergeben die Gleichungen 25) und 26) für die beiden zu bestimmen- 
| den Geschwindigkeitscomponenten s und w 


EEESC) —_ 280), 
sp. eo e MAR eT 20) 
Dabei ist für ein jedes Flüssigkeitstheilchen 
EAN Aara? 
Sane dt 


=- 
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Für die lebendige Kraft der Flüssigkeit, 7, findet man aus 8) 


FM: Sodı 


nden Pa f Sesar 31) 


oder auch zM R ọọ 60 dfdf’, 


wo df und df’ die Querschnitte der vorhandenen Wirbelfäden be- 
zeichnen. 

Was den Werth der Function R anbelangt, so findet man aus 
27), wenn man 


p =x — 2y 
setzt, 
1 fia (1 — 2-sin? y) dy 
V — F e + e)? — 4go sin? y 
oder, wenn man 
K2 at 40e 5x 
E N +0) 
w = 
BE ner’ ed a a 
= "o 
macht, 
2.72 2 
R= (GOE): 32) 


Wir wollen nun Betrachtungen anstellen, die denjenigen ent- 
sprechen, welche wir im $ 2. an die Gleichungen 12) geknüpft 
haben. Es beruhten diese wesentlich auf dem Umstande, dass die 
Function 

lg V(x — £} + (y — yY 
die Eigenschaft besitzt, dass ihre nach x und y genommenen Ditte- 
rentialquotienten die entgegengesetzten Werthe annehmen, wenn man 


die gestrichenen Buchstaben mit den ungestrichenen vertauscht. Nun 
hat die durch 27) oder 32) definirte Function R die ähnliche Eigen- 


schaft, dass on den entgegengesetzten Werth erhält, wenn man die 


gestrichenen Buchstaben mit den ungestrichenen vertauscht; daraus 


folgt 
o= (fer 00 dfaf 


oder bei Rücksicht auf die Gleichung, die durch Differentiation nach 
z aus 28) entsteht, 
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§ 5. Kreisförmige Wirbelringe. 


M= F -odf. 


Nach 30) lässt sich diese Gleichung schreiben 


fessar= O oder fz cdf = 0 
33) 
oder f e"cdf = const. , a 


da cdf für jeden Wirbelfaden der Zeit nach unveränderlich ist. 

Dieser Gleichung lässt” eine zweite sich an die Seite stellen. i 
} Bildet man aus dem Werthe von A? den Ausdruck für lg und 
differentiirt die so erhaltene Gleichung partiell nach ọ und nach z, 
so erhält man 


2 ok _ (240° 

kId A et 

EHER 22 (2: —2) 34) 
kI @Z He te®’ 


also 
208 ôk En Et 
(eS are Tre > 
Da % bei der Vertauschung der gestrichenen und ungestrichenen 
Buchstaben sich nicht ändert, so ist hieraus zu schliessen, dass 


bei dieser Vertauschung den entgegengesetzten Werth bekommt. Die- 
selbe Eigenschaft hat daher auch nach 32) 


3k „ôk 
Fr a (e s5 2) 


oder, was dasselbe ist, da 


a RE ðR _ORök 
do ok ðo o’ de 06? 


ôR ôR 
ET AAP R. 
| Hieraus folgt 


R- 
e E E 
oder bei Rücksicht auf die Gleichung 28) s 


Seat: +3+5)eear=0. 


Da 


E 
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ist, so lässt sich hierfür nach 30) und 31) auch schreiben 


a 
fe — sz) ọod/ = Iz 


oder endlich 35) 


ann, do ET 
‚fe A Aia 3 oeo =a 


Noch führen wir die Gleichung 
= 
T = const. 36) 


an; sie spricht den Satz von der Erhaltung der lebendigen Kraft aus, 
der für den vorliegenden Fall gilt. 


S 6. 

Wir wollen jetzt den Fall verfolgen, dass nur ein kreisförmiger 
Wirbelfaden von unendlich kleinem Querschnitt vorhanden ist. Die 
Dimensionen des Querschnitts seien von der Ordnung der unendlich 
kleinen Länge £; wir setzen 


m = foar 37) 


und nehmen » als endlich an; es ist dann o, von dem wir voraus- 
setzen, dass es überall dasselbe Vorzeichen hat, von der Ordnung 


Ba , 
von a Es seien ferner 


Ne et) 
die Gleichungen einer Kreislinie, von der wir jetzt nur festsetzen, 
dass sie in dem Wirbelfaden oder unendlich nahe an ihm sich be- 
findet, die wir später aber genauer bestimmen wollen. Für alle Punkte, 
die in endlicher Entfernung von dieser Kreislinie liegen, ist dann 


nach 28) 
Sọ = 5 9 R (z — Zos Q; Qo) ; 


hieraus sind mit Hülfe von 30) und 32) für diese Punkte die Ge- 
schwindigkeiten s, w zu berechnen. o, und z, sind aber Functionen 
der Zeit; diese müssen gefunden werden, wenn die Bewegung irgend 
eines Flüssigkeitstheilchens ermittelt werden soll, und hierzu ist die 
Betrachtung solcher Punkte nöthig, die der Kreislinie (ọọ, z,) unend- 

lich nahe, nämlich in dem Wirbelfaden liegen. Für solche Punkte | 


‚sind S, s und w unendlich gross; wir wollen zusehn, von welchen 


Ordnungen sie es sind. * 
Der Gleichung 28) zufolge ist S im Innern des Wirbelfadens 
von derselben Grössenordnung, wie A für Werthe von ọ, z, 0, z’, 
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die zwei Kreislinien entsprechen, deren Abstand von der Ordnung 
von & ist. Setzt man 


E ECE O 
E ES C Fe TF 
so ist daher S von derselben Ordnung, wie R für einen Werth von 
kı, der von der Ordnung von : ist. Um diese zu finden, bemerken 
wir zunächst, dass, wenn A, unendlich klein ist, man bei Vernach- 
lässigung von unendlich Kleinem 


n 


r= f’ cos pay =1 


û 
hat; wir schreiben ferner 


a 
Ivo; a Tor, ki? sin? TE J Vsin? p +è p z ky? Tos? o 


und nehmen y en. unendlich klein, aber gegen A, unendlich gross 
an. Bis auf unendlich Kleines richtig ist dann 


j 
EAE ap 5 
cos + Vg? + kè 
0 


, , Y? F ki? 
La %) + ig ZETE 


d. h. = — gt +g, 


Hieraus folgt 


also K = lg 2 . 


Hiernach ist $ im Innern des Wirbelfadens von der Ordnung 
von lg &; von derselben Ordnung ist nach 31) auch die lebendige 
Kraft T. 

Um die Grössenordnungen von s und w aus den Gleichungen 
30) und 28) t zu können, müssen wir noch die Ordnungen 
von A und OR En also die Ordnung von or für ein unendlich kleines 
ki ea Aus den Gleichungen, welche X und E definiren und 
der Gleichung 


ur, + k? sin! y 
| rs) sind) a dd; 


welche aus der identischen Gleichung 
d sin pcosyp es __1— 2sin?y + k sin! y å 


ji riwy (GR) 


Kirchhoff, Mechanik. 
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sich ergiebt, findet man leicht 
dK _E—kiK dE Kb 


RE ER: dk 7 k 


Es folgt hieraus, dass, wenn A, unendlich klein ist, oa von der 


Ordnung von = wird; da nach 34) ® de k und ad von der Ordnung 
: ƏR ôR 
von k, sind, so werden De und gz von der Ordnung von Er In ner- 
0z 4 


halb des Wirbelringes ist A, von der Ordnung von &; die Gleichun- 
gen 30) und 28) führen nik zu dem Schlusse, dass hier die Ge- 


m; . Te 
schwindigkeiten s und w von der Ordnung von — sind. 


Wir setzen jetzt genauer die Bedeutung der Zeichen o,, 2, fest, 
die bereits eingeführt aber noch nicht vollständig definirt sind. Es 
soll das durch die Gleichungen 


eè f oar= fosar 
u m 38) 
z j oao dE Jesar 


gescheln. Da, wie wir vorausgesetzt haben, 6 überall dasselbe Vor- 
zeichen besitzt, so liegt dann, wie es sein sollte, der Kreis (e,, 2,) 
in dem Wirbelfaden oder ihm unendlich nahe Aus 33) und dem 
schon mehrfach benutzten Umstande, dass od/ mit der Zeit sich 
nicht ändert, folgt dabei, dass auch ọ, der Zeit nach unveränderlich 
ist. Die Grösse z, aber ändert sich mit der Zeit; wir wollen unter- 
suchen, wie. Aus den Gleichungen 38) und 37) folgt 


MQ Zo -/ zgo odf 
und daraus weiter 


mọ? = - fe gsar+2[ze, $ odf. 
Die Gleichung 35) lässt sich hiernach schreiben 


mo = 2+ 3 (zo e gar. 39) 


Das erste Glied auf der rechten Seite dieser Gleichung ist, wie 
wir gesehn haben, constant wad unendlich gross von der Ordnung 
von lg £; das zweite Glied ist endlich, wie aus der Gleichung 33) 
in Verbindung mit der Thatsache hervorgeht, dass die Unterschiede 
der Werthe, welche z in ihm erhält, von der Ordnung von €, die 


Werthe von de aber von der Ordnung von Ž sind. Daraus folgt, 


d : 
dass Ea unendlich gross von der Ordnung von lg e und, falla man 


§ 6. Zwei unendlich dünne Wirbelringe. b 2M 


Endliches gegen Grössen von dieser Ordnung vernachlässigt, con- 
stant ist. 

Der Wirbelfaden behält daher denselben Radius, schreitet aber 
in der Richtung der z- Achse mit der Geschwindigkeit an fort. Diese 


Geschwindigkeit hat dasselbe Vorzeichen wie m oder 6; es folgt das 
aus der Gleichung 39), da 7' eine positive Grösse ist. Diesen Satz 


wollen wir noch in anderer Weise aussprechen. Nach deu bei den 


Ausdrücken 6) gemachten Auseinandersetzungen fliesst die Flüssigkeit 
durch alle Theile der durch den Wirbelfaden begrenzten Kreistläche, 
welche in endlicher Entfernung von diesem sich befinden, in der 
Richtung der z-Achse oder der entgegengesetzten Richtung je nach 
dem Vorzeichen von 6. Aus der am Anfange des $ 5. für o gege- 
benen Definition folgt, dass in Punkten, für welche der dort mit # 
bezeichnete Winkel = 0 ist, ¢ = y wird; und aus der Festsetzung, 
die über eine positive Drehung im $ 2. der fünften Vorlesung (Seite 48) 
gemacht und ohne Ausnahme beibehalten ist, dass in der genannten 
Kreisfläche die Bewegung die Richtung der z-Achse hat, falls 7 für 
ə = 0 positiv ist. Daraus ergiebt sich, dass der Wirbelfaden in der- 
selben Richtung fortschreitet, in der die Flüssigkeit in der durch ihn 
begrenzten Kreisfläche strömt. 

Diese Resultate sind zuerst von Helmholtz abgeleitet in seiner 
Abhandlung: Ueber Integrale der hydrodynamischen Gleichungen, 
welche den Wirbelbewegungen entsprechen (Borchardt’s Journal Bd. 55). 
Er schliesst dieselbe mit den folgenden Bemerkungen. 


„Es lässt sich nun auch im Allgemeinen übersehen, wie sich 
zwei ringförmige Wirbelfäden, deren Achse dieselbe ist, gegen ein- 
ander verhalten werden, da jeder abgesehn von seiner eigenen Fort- 
bewegung auch der Bewegung der Wassertheilchen folgt, die 
der andere hervorbringt. Haben sie gleiche Rotationsrichtung, so 
schreiten sie beide in gleichem Sinne fort, und es wird der voran- 
gehende sich erweitern, dann langsamer fortschreiten, der nach- 
folgende sich verengern und schneller fortschreiten, schliesslich bei 
nicht zu differenten Fortpflanzungsgeschwindigkeiten den andern 
einholen, durch ihn hindurchgehen. Dann wird sich dasselbe Spiel 
mit dem andern wiederholen, so dass die Ringe abwechselnd einer 
durch den andern hindurchgehen. 

Haben die Wirbelfäden gleiche Radien, gleiche und entgegenge- 
setzte Rotationsgeschwindigkeiten, so werden sie sich einander nähern, 
und sich gegenseitig erweitern, so dass schliesslich, wenn sie sich 
sehr nahe gekommen sind, ihre Bewegung gegen einander immer 
schwächer wird, die Erweiterung dagegen mit wachsender Geschwin- 
digkeit geschieht. Sind die beiden Wirbelfüden ganz symmetrisch, 
so ist in der Mitte zwischen beiden die der Achse parallele Geschwin- 

e Iss 
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digkeit der Wassertheilchen gleich Null. Man kann sich hier also 
eine feste Wand angebracht denken, ohne die Bewegung zu stören, 
und erhält so den Fall eines Wirbelringes, der gegen eine feste 
"Wand anläuft. . 

Ich bemerke noch, dass man diese Bewegungen der kreisförmigen 
Wirbelringe in der Natur leicht studiren kann, indem man eine halb 
eingetauchte Kreisscheibe, oder die ungefähr halbkreisförmig begrenzte 
Spitze eines Löffels schnell eine kurze Strecke längs der Oberfläche 
der Flüssigkeit hinführt, und dann schnell herauszieht. Es bleiben 
dann halbe Wirbelringe in der Flüssigkeit zurück, deren Achse in 
der freien Oberfläche liegt. Die freie Oberfläche bildet also eine 
durch die Achse gelegte Begrenzungsebene der Wassermasse, wodurch 
an den Bewegungen nichts wesentliches geändert wird. Die Wirbel- 
ringe schreiten fort, erweitern sich, wenn sie gegen eine Wand 
laufen, und werden durch andere Wirbelringe erweitert oder ver- 
engert, ganz wie wir es aus der Theorie abgeleitet haben.“ 


Einundzwanzigste Vorlesung. 


(Functionen eines complexen Arguments. Ihre Anwendung, um mögliche 
Flüssigkeitsbewegungen zu finden. In den kleinsten Theilen ähnliche Abbil- 
dung eines ebenen Flüchenstücks auf einem andern. Lineare Functionen, 
Mehrwerthige Functionen. Abbildung einer Sichel auf einer andern.) 


gl, 

Eine sehr interessante Klasse von Flüssigkeitsbewegungen ist 
diejenige, zu welcher die Flüssigkeütsstrahlen gehören, wie sie etwa 
bei dem Ausfluss von Wasser sich bilden. Bis jetzt ist es nicht ge- 
lungen, eine solche Bewegung in dem Falle durch Rechnung zu 
bestimmen, dass das Geschwindigkeitspotential, dessen Existenz voraus- 
gesetzt werden soll, von den 3 Coordinaten x, y, z abhängig ist; 
man kann das aber unter der Annahme, dass das Geschwindigkeits- 
potential nur eine Function von x und y ist. Die Vereinfachung, 
die durch diese Annahme bei hydrodynamischen Problemen hervor- 
gebracht wird, haben wir schon in der vorigen Vorlesung an einem 
Beispiel kennen gelernt. Der hauptsächlichste Grund dieser Verein- 
fachung liegt darin, dass die partielle Differentialgleichung, der das 
Geschwindigkeitspotential dann genügt, 


En 
oa hg Er =0 


erfüllt wird durch den reellen W auch den imaginären Theil irgend 
einer Function des complexen Arguments x -} iy. 
Man setze 
z=x+iy, 

bilde irgend einen analytischen Ausdruck von z, der Z genannt wer- 
den möge, und der ausser reellen Grössen neben z auch enthalten 
kann; man transformire diesen nach den für reelle Grössen geltenden 
Rechnungsregeln, indem man ¿ wie eine unbekannte reelle Constante 
behandelt, dabei aber 


E 
setzt. Bekanntlich lässt lässt sich dadurch Z auf die Form 
p NA 


bringen, wo X und F reelle Functionen von x und y sind. Man 
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nennt z und Z complexe Grössen, x und Y ihre reellen, ¿y und ¿F ihre 
imaginären Theile, Z eine Function von z. Zwei complexe Grössen 
heissen einander gleich, wenn sowohl ihre reellen, als ihre imagi- 
nären Theile einander gleich sind; die positiv zu nehmende Wurzel 


Vaart? 


heisst der Modul von z. 
Bei der angegebenen Bedeutung der Zeichen ist 


02 _d2 92__,az p -SoZ 
P e De ar i, also ¿ a: 
d. h. 
DR Ae A 0 
e aa Ti. Sri. 
mithin 
3X _OF OR 
ex öy und 0 enay 1) 


Diese beiden Gleichungen können wir als eine Definition, die allge- 
meiner als die vorher angeführte ist. dafür ansehn, dass Z eine 
Function von z ist. Aus ihnen folgt 


RX (ru: GE a Y 
da? + Pr ENA Pe 
und auch 
oxXar UE OROEN 
æ ga 9 270: 


welche Gleichung ausspricht, dass die Linien X = const. und die 
Linien Y = const. sich senkrecht schneiden. 

Nach den gemachten Auseinandersetzungen findet man eine 
mögliche Flüssigkeitsbewegung, wenn man für Z einen beliebigen 
Ausdruck in z annimmt und das Geschwindigkeitspotential œ einer 
der beiden Grössen X und F gleichsetzt. Die andere von diesen 
hat dann auch eine einfache Bedeutung; nennt man sie y, so ist 
nämlich 

; y = const. 
die Gleichung der Stromlinien. 

Wir wollen einige einfache Beispiele betrachten. Wir setzen 
zuerst : 

= ilg z p also a= e2. 
Macht man 
æ =r cosh, y=rsn?, 
so folgt hieraus 
r (cos ®© + ¿i sin ®) = e¥ (eos F + isin F) 
oder 
KS Y=3, 


* Á 
“iN ora ol 
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wo unter lgr der reelle Werth dieser Grösse zu verstehen ist. Wir 
haben daher entweder 


g =lgr ud y=? 2 


oder 


g=? und y=lgr. 


Im ersten Falle sind die Stromlinien die nach dem Punkte z = 0 
gerichteten Geraden, die Linien gleichen Geschwindigkeitspotentials 
die um diesen Punkt beschriebenen Kreise; im zweiten findet das 


Umgekehrte statt. In beiden Fällen ist die Geschwindigkeit = 2. 


Immer können zwei Stromlinien in feste Wände verwandelt werden, 
ohne dass die Bewegung zwischen ihnen eine Aenderung erleidet; 
die aufgestellten Formeln gelten also auch, wenn zwei von dem 
Punkte z = 0 ausgehende Gerade oder zwei um diesen Punkt als 
Mittelpunkt beschriebene Kreise feste Wände sind. 

Um ein zweites Beispiel zu erhalten, setzen wir 


z—0@% 
wo c, und c, zwei complexe Constanten bedeuten. Macht man 


e= a F ibi, C = M, F ih 
und 
æ — ü = r, cos®, £ — a, = r, COS Ẹ, 
y — b =r sin 9, y — b, =r, sin ®, , 
so folgt daraus 
x=, Y= — ð. 


Nehmen wir ọ = ¥, p = Y an, so sind die Stromlinien, wie 
elementare geometrische Betrachtungen lehren, die Kreisbögen, welche 
die Punkte z = c, und z = c, mit einander verbinden. Aus dem 
einen dieser beiden Punkte strömt die Flüssigkeit aus, in den andern 
strömt sie ein. Die Linien gleichen Geschwindigkeitspotentials sind 
die Kreise, welche über denı Abstand zweier Punkte als Durchmesser 
beschrieben sind, die zu den Punkten z = c, und z = c, harmonisch 
liegen. Irgend zwei Stromlinien, z. B. die beiden Theile eines durch 
diese Punkte gelegten Kreises können feste Wände sein. Setzen wir 
umgekehrt p = F, y = X, so vertauschen die beiden Systeme von 
Kreisen ihre Rollen. 

Wir kommen auf einen speciellen Fall der in der siebenzehnten 
Vorlesung behandelten Strömungen, wenn wir 


Z = arc sin z , also z= sin Z 


setzen. Es wird dann 
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TERN. g 
— sin a 


F S 
B. ‘<e 
= cos X - s 
Daraus folgt 
2 2 
E | 
sin? X cos? X 


4a? * L ASE E 
(y F Gem 1 


Die Gleichungen X = const. und F = const. stellen hiernach 
zwei Systeme confocaler Hyperbelu und Ellipsen dar, deren Brenn- 
punkte die Coordinaten x = + 1, y = 0 haben. 


s12 

Wir haben in den Gleichungen 1) des vorigen § dafür, dass 
X+ iF oder Z eine Function von x + iy oder z ist, eine Defini- 
tion aufgestellt, welche nicht voraussetzt, dass ein analytischer Aus; 
druck für Z gegeben ist. Von dieser ausgehend, wollen wir nun 
beweisen, dass, wenn Z eine Function von z, auch umgekehrt z eine 
Function von Z ist. Wir setzen 
E 2 a2 WR ae 

BEN Ar Ve! We ie 

E EL a A E 
Ir A 2) 

_0xar _0xar 

welche Ausdrücke in Folge der Gleichungen 1) alle einander gleich 

sind. Durch Auflösung der identischen Gleichungen 


— ĝe 6X | ôe Y 3y 0X | Qu 0 
rer I IX Ik, Kar De 
— ĉr 0X |, ôx ðY = du 0X | ôy DF | 
> ar VE tar 
erhält man dann | 
de _ 1 0X C E T; i 
IX M Ja 3X T Je 
de EE S dy —1-2F 
ör m ôy dr Mm dy? 


0x _ ðy AE ae RD. 
armar wi jpm’ 


wodurch die ausgesprochene Behauptung bewiesen ist. 
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Sind Z = X + iF und Z = X + iI” Functionen von z, so ist 
auch ZZ’ eine Function von z. Es ist nämlich 


zaman YYy ar + 


ferner ist x 
ESEE T wor „ax E 
dx = X m t a F Fa F Ja 
Peen Ca A E AE EX 
ERA OTE 077 a T F Te õy 
ENE FE A ‚0X E E EDA 
aa An S y To 
br 2 A E AE IE i. AA A à 
e a F a T an 
und hieraus folgt mit Hülfe der Gleichungen 1) und der Glei- 
chungen 
Ba Der VOER 0X, 
da Boy de ôy ` 1 
XX — FY) 9Xr+Xm und 2 &r + XY) Vo XXX Zi 4 
08% SIE. ey 0x = ey 


Wir fassen jetzt den Differentialquotienten 


dä q p, X tiar 
dz ` ` dæ+ idy 


in's Auge; derselbe ist 


0X , „d K EX SO 
rer 
ger. Meere tan 0 A 
oder nach 1) 


Er ist daher von dx und dy unabhängig, eine Function von x und y. 

Er ist eine Function von z, wie man sieht, wenn man die Glei- 
chungen 1) partiell nach x differentüirt. 

Wenn in einem endlichen Stücke der xy-Ebene Z eine einwer- 

| thige stetige Function von z ist, d. h. X und FY einwerthige, stetige \ 

Functionen von x und y sind, die den Gleichungen 1) genügen, so 


: . a . GL. : B . 
| ist, wie wir nun zeigen wollen, auch eine einwerthige stetige 


Function von z in demselben Gebiete. Es seien X und F zwei N 
einwerthige stetige Functionen von x und y für einen Theil der, 

xy-Ebene, deren Element d/ genannt werden möge; dl sei ein 
Element der Grenzlinie dieses 'Theiles, n die nach seinem Innern 
gerichtete Normale von d!. Nach einem vielfach benutzten Satze 
ist dann 


Pa A it 
* 


278 ' Einundzwanzigste Vorlesung. 


Jol —- = = =f” (x cos (nx) — F cos er) 
Ska + 52) — — faı (x cos (ny) + F cos (na) } 


Diese Gleichungen transformiren wir zunächst dadurch, dass wir 
statt der beiden Winkel (ng) und (ny) einen einführen. Die Dre- 
hung einer Linie bezeichnen wir als positiv, wenn sie in dem Sinne 
geschieht, in dem die x-Achse um einen rechten Winkel gedreht 
werden muss, damit sie in die y-Achse fällt, und nennen v den 
Winkel, um den eine Linie in positivem Sinne gedreht werden muss, 
um aus einer Lage, in der sie der -Achse parallel ist, in eine zu 
kommen, in der sie parallel der Normale n ist; man hat dann 


3) 


cos (ax) = cosv, cos(ny)=sinv. 

Diese Werthe von cos (ng) und cos (ny) setzen wir in die Glei- 
chungen 3), nehmen an, dass Z, d. h. ¥ + iF, eine Function von z, 
d. h. x + iy, ist, wodurch ihre linken Seiten verschwinden, multi- 
plieiren die zweite mit ¿ und addiren sie zur ersten; wir erhalten 
dann 


O= | zat(eosv +isinn). 


Wir bezeichnen nun durch dz den Zuwachs, den z erleidet, wenn 
der Punkt (xy), oder der Punkt z, wie wir sagen wollen, das Ele- 
ment d? in der Richtung durchläuft, welche die Normale n erhält, 
wenn sie in negativem Sinne um einen rechten Winkel gedreht wird; 
es ist dann 


. dz=dl (cos w — P + isin w = 5) 


= — i di (cos v + isin v), 


2 


woraus folgt 
n f "Zar. 5) 
Es sei 3 
c =a + ib, 
wo a und b die Coordinaten eines Punktes der Fläche bezeichnen, 


deren Element df genannt ist; in der Gleichung 5) setzen wir, was 
erlaubt ist, 


—Ž_ an Stelle von Z y 
a 


und wenden sie an auf jene Fläche mit Ausschluss eines Kreises, 
der mit dem unendlich kleinen Radius r um den Punkt c als Mittel- 
punkt beschrieben ist; für die Peripherie dieses Kreises ist 


z—c=r(csv-isinv) 
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und daher nach 4) 


also 


f: a dz = — i 2n Zey 


wo Z. den Werth von Z im Punkte c bedeutet. Daraus folgt 
endlich 


TR , 
De 23 Irre 6) 


wo die Integration über die Grenzlinie des ursprünglich gedachten 
Gebietes von z in dem bei 4) angegebenen Sinne auszudehnen ist. 
Diesen Sinn wollen wir noch auf eine andere Weise definiren. Man 
denke sich auf die xy-Ebene so gestellt, dass, wenn man in der 
Richtung der positiven x- Achse hinblickt, die Richtung der positiven 
y-Achse nach links geht; der Sinn der Integration ist dann derjenige, 
in dem man die Theile der Grenze des Gebietes von z durchwandern 
muss, um dieses zur Linken zu haben. Es lässt sich das noch 
anders ausdrücken, wenn das Gebiet von z eine einfach zusammen- 
hängende Fläche ist, d. h. eine solche, die vollständig begrenzt ist 
durch eine in sich zurückkehrende, sich nicht schneidende Linie, 
Denken wir uns von einem Punkte einer solchen ebenen Fläche eine 
gerade Linie nach einem Punkte der Grenze gezogen und lassen den 
letzteren einen Umlauf auf der Grenze in dem einen oder dem an- 
dern Sinne ausführen, so erleidet die gerade Linie eine Drehung um 
2x in positivem oder negativem Sinne; wir wollen den Umlauf 
einen positiven nennen, wenn bei ihm die Linie um 2x in positivem 
Sinne gedreht wird. Die Integration in 6) ist dann so zu nehmen, 
dass sie einem positiven Umlaufe entspricht. Ist das Gebiet von z 
nicht eine einfach zusammenhängende Fläche, sondern besteht seine 
Grenze aus mehreren geschlossenen Linien, so kann man dasselbe in 
eine einfach zusammenhängende Fläche durch Oxersehnitie verwandeln 
d. h. durch Linien, von denen jede zwei Punkte zweier geschlossenen 
Grenzlinien verbindet; die beiden Seiten eines jeden Querschnitts 
hat man dann als zur Grenze des Gebietes gehörig zu betrachten. 
Dadurch wird das in 6) vorkommende Integral nicht geändert, da 


= eine einwerthige stetige Function von z ist, so lange nicht 


z =æ c wird. 
Die Gleichung 6), die wir auch aus der Gleichung 28) der sechs- 
zehnten Vorlesung hätten ableiten können, beweist die ausgesprochene 


Behauptung, dass az in demselben Gebiete, wie Z, eine einwerthige 


stetige Function von z ist. 
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Wir knüpfen nun noch eine Folgerung an die Gleichung 5). 
Es sei Z eine einwerthige stetige Function von z in einem einfach 
zusammenhängenden Theile der z-Ebene. Von einem Punkte des- 
selben z, oder (£o, y,) denken wir uns nach einem zweiten Punkte 
z in ihm eine beliebige Linie gezogen und betrachten das Integral 


friw, 


genommen über die Linie in dem Sinne von z, nach z. Ersetzen 
wir die Linie durch irgend eine andere, die von z, nach z führt, so 
können wir auf die von beiden begrenzte Fläche die Gleichung 5) 
anwenden; sie ergiebt, dass für die zweite Linie W denselben Werth 
hat, wie für die erste, dass also W unabhängig ist von der gewählten 
Linie; es ist also W eine Function von x und y. Es ist W eine 
Function von z; denn man hat 


Ty 
uU= [(Xd2— Yay) 
Zor Yo 
z,Y 
y= | (Xdy+ Y da) 
Tos Yo 
und hieraus folgt 
REA ZU, a N 
PER dy Na ORT x 
s J 


Wir haben x und y als die rechtwinkligen Coordinaten eines 
Punktes in einer Ebene bezeichnet; wir wollen ebenso -Y und F als 
die rechtwinkligen Coordinaten eines Punktes in einer andern Ebene 
ansehn. Es soll Z eine Function von z, also auch z eine Function 
von Z sein; in den einander entsprechenden Gebieten von z und Z, 
die wir betrachten, soll Z eine einwerthige stetige Function von z, und 
z eine einwerthige stetige Funetion von Z sein. Nach einem im 


vorigen $ bewiesenen Satze ist dann auch = eine einwerthige stetige 


Function von z, und z eine solche von Z; keiner dieser beiden 


Differentialquotienten wird daher unendlich und jeder von ihnen also 
weder Null, noch unendlich. Wir setzen 


“2 = M (e0s$ + i sin ®); 


M, der Modul des genannten Differentialquotienten, ist dann die 
positive, durch die Gleichungen 2) bestimmte Grösse; M und È 
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§ 3. Aehnliche Abbildung ebener Flächen. 


dz 
Die aufgestellte Gleichung giebt 


dX-+idY = M (cos $ + isin #) (dx + idy), 


von dx und dy unabhängig ist, Funetionen von v und y. 


sind, da 


d.h. 
dX = M (cos è - dæ — sin # - dy) 


7 
dF = M (sin®#- dx -+ cos 9. dy). ) 


Nehmen wir an, dass die Z-Ebene und die z-Ebene mit einer 
materiellen Ebene, die X- Achse mit der x-Achse, die F-Achse mit 
der y- Achse zusammeņpfällt und betrachten x, y als die Coordinaten 
eines materiellen Punktes in einem Zustande der Ebene, X, Y als 
die Coordinaten desselben materiellen Punktes in einem veränderten 
Zustande der Ebene, so haben wir in den Gleichungen 7) einen 
speciellen Fall der in der zehnten Vorlesung diseutirten Gleichungen; 
die Gleichungen 7) lehren die Veränderung kennen, die ein unend- 
lich kleiner Theil der Ebene erfahren hat, und zeigen, dass diese 
besteht: in einer Verschiebung, in einer Drehung in positivem Sinne 
um den Winkel ẹ und in einer, in allen Richtungen gleichen Dilata- 
tion, bei der alle linearen Dimensionen in dem Verhältniss von 1:4 
vergrössert sind. Wir schliessen daraus, dass ein unendlich kleiner 
Theil der materiellen Ebene sich selbst ähnlich geblieben ist. Die 
Veränderung, welche er erfahren hat, dürfen wir uns als continuir- 
lich und so hervorgebracht vorstellen, dass Æ weder Null, noch 
unendlich wurde; ist sie in dieser Weise vor sich gegangen, so ist 
der Sinn eines positiven Umlaufs um den betrachteten Theil, wenn 
dieser ein einfach zusammenhängender ist, dabei nicht unbestimmt 
geworden und nicht sprungweise geändert, er ist also derselbe 
geblieben. Lassen wir nun die Vorstellung fallen, dass die z- und 
Z-Ebenen mit einer materiellen Ebene zusammenfallen, so bleibt 
doch gültig, dass entsprechende, unendlich kleine Theile derselben 
einander ähnlich sind, und dass positive Umläufe um diese, wenn 
sie einfach zusammenhängend sind, einander entsprechen. 

Betrachten wir entsprechende, endliche Stücke der beiden Ebenen, 
so sind diese im Allgemeinen nicht einander ähnlich; dieselben sind 
aber in allen ihren kleinsten Theilen ähnlich; sie sind durch die zwi- 
schen Z und z angenommene Beziehung, wie man sagt, in den kleinsten 
Theilen ähnlich auf einander abgebildet. Den Punkten der Grenze des 
einen Stückes entsprechen ausschliesslich die Punkte der Grenze des 
andern; einem Punkte im Innern des einen kann nämlich nicht ein 
Punkt in der Grenze des andern entsprechen, da einem unendlich 
kleinen Kreise, dessen Mittelpunkt jener ist, ein unendlich kleiner 
Kreis, dessen Mittelpunkt dieser ist, entsprechen muss. Ist das eine 
Stück durch eine in sich zurückkehrende Linie vollständig begrenzt, 
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d. h. ist es einfach zusammenhängend, so muss es auch das andere 
sein. Einem positiven Umlauf um das eine Stück entspricht ein 
positiver Umlauf um das andere. 


i $ 4. 

Der Voraussetzung, dass Z und z einwerthige, stetige Func- 
tionen von einander sind, wird ohne Beschränkung ihrer Gebiete 
genügt, wenn man die eine einer ganzen linearen Function der an- 
dern gleichsetzt. 

Lässt man die X-Achse mit der x-Achse, die F-Achse mit 
der y- Achse zusammenfallen und sieht man, wie wir früher es thaten, 
X, F und x, y als die Coordinaten desselben materiellen Punktes 
der xy-Ebene in zwei verschiedenen Zuständen dieser an, so ent- 
spricht die Gleichung 


Z=aHtib+z 
einer Verschiebung der Ebene um « parallel der x&-Achse und um 
b parallel der y-Achse; die Gleichung 


Z=(cose-tisine)z, 
aus der 

X=xcos@e— y sin «& 

V = x sin g + y cos « 


folgt, stellt eine Drehung der Ebene um den Winkel « dar; die 
Gleichung 
Z = mz, 

wo m eine positive Constante bedeutet, eine Ausdehnung der Ebene, 
bei der alle Linien in dem Verhältniss 1 :m vergrössert sind und 
ihre Richtungen behalten haben, der Punkt z = 0 an seinem Orte 
geblieben ist. In allen diesen Fällen, also immer, wenn Z eine ganze 
lineare Function von z ist, sind auch endliche entsprechende Gebiete 
dieser beiden Variabeln einander ähnlich. 

Macht man Z einer gebrochenen linearen Function von z 
gleich, also 

a z &—yzZ 
ka z= >T 8) 

wo «a, ß, y, Ô complexe Constanten bedeuten, so sind ebenfalls Z 
und z durchaus einwerthige Functionen von einander; aber sie sind 
nicht überall stetig; wenn y + dz = 0, ist Z, und wenn ß — ôZ = 0, 
ist z unendlich, also unstetig. Um die Sätze anwenden zu können, 
die wir unter der Voraussetzung abgeleitet haben, dass Z und z 
einwerthige und stetige Functionen von einander sind, wollen wir 
das Gebiet von z durch zwei geschlossene Linien begrenzen, von denen 


ú 


> % 
a 
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die eine unendlich klein ist und den Punkt y + z = 0 umgiebt, die 
andere unendlich gross ist. Das Gebiet von Z ist dann auch durch 
eine unendlich kleine und eine unendlich grosse geschlossene Linie 
begrenzt, von denen die kleine der grossen Grenzlinie des z- Gebietes 
und umgekehrt entspricht. 

Bei der durch die Gleichungen 8) angegebenen Beziehung 
zwischen z und Z entspricht jeder Kreislinie in der z-Ebene wie- 
| derum eine Kreislinie in der Z-Ebene. Um diese Behauptung zu 
beweisen, führen wir zwei neue Variable, z< und Z‘, ein, indem wir 


z=atı?!, Z=A+BZ 


setzen und wählen die complexen Constanten a, b, 4, B so, dass 
die Gleichungen 8) ergeben 


ee 


Um die Gleichungen zu finden, denen gemäss zu diesem Zwecke 
a,b, A, B zu bestimmen sind, brauchen wir nur auszudrücken, dass 
von den Grössen z’ und Z’ die eine verschwindet, wenn die andete 
unendlich ist, und dass, wenn die eine = I wird, die andere denselben 
Werth erhält; daraus folgt 


B — 45-0 
y+ að= 0 
a -+ aß = Bbà. 


Diesen Gleichungen gemäss lassen sich a, b, 4, B immer wählen, 
sobald nur nicht ð = 0 ist. Diesen Fall aber, in dem Z eine ganze 
lineare Function von z ist, können wir ausschliessen, da für ihn die 
zu beweisende Behauptung im Früheren schon bewiesen ist. Einer 
Kreislinie in der z’-Ebene entspricht aber eine Kreislinie in der 
Z’-Ebene; denn, ist 
zehn, Zei if, 

so hat man 


Hl = out 


| z Fiy +?’ 
| also 
u Te . 
| und 
| Ee SONS 
x? + ya? x 22 


besteht zwischen =’ und y’ die Gleichung 
a (£? Hy’) H ad H ay + a =, 
so ergiebt sich hieraus zwischen X’ und V’ die Gleichung 
a Ha A" ar 4a’ + )=0; 
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d. h. einer Kreislinie in der z’-Ebene entspricht eine Kreislinie in 
der Z-Ebene, Da nun nach dem Früheren einer Kreislinie in der 
z-Ebene eine Kreislinie in der z'-Ebene und einer Kreislinie in der 
Z -Ebene wieder eine Kreislinie in der Z-Ebene entspricht, so ent- 
spricht auch jeder Kreislinie in der z-Ebene eine Kreislinie in der 
Z-Ebene. 

In den Relationen 8), welche die Beziehung zwischen z und Z 
feststellen, kommen 3 von einander unabhängige, complexe Constan- 
ten vor, nämlich die Verhältnisse von « : 8: y: 6, da diese 4 Grössen 
mit einer Constanten multiplieirt werden können, ohne dass jene ' 
Beziehung geändert wird. Diese 3 Constanten können aus 3 linearen 
Gleichungen so bestimmt werden, dass 3 beliebigen Punkten der 
z-Ebene, a, b, c, 3 beliebige Punkte der Z-Ebene, 4, B, C, paar- 
weise entsprechen; es entsprechen sich dann auch die Kreislinien, 
welche durch a, b, c und 4, B, C gelegt werden können. Wir 
wollen die Kreisflächen, welche durch diese Kreislinien begrenzt sind, 
/ und F nennen. ` Dieselben entsprechen sich, falls in / nicht der 
Punkt y 4- öz = 0 liegt; dann ist nämlich / ein einfach zusammen- 
hängender Theil des Gebietes von z, und diesem muss ein einfach zu- 
sammenhängender Theil des Gebietes von Z entsprechen. Liegt aber 
der Punkt y + ôz == 0 innerhalb der Fläche f, so entsprechen sich 
/ und F nicht, sondern jede dieser Flächen entspricht der Zrgän- 
zungsfläche der andern, wenn wir als Ergänzungsfläche von / den 
Theil des Gebietes von z bezeichnen, der nach Ausschluss von f 
übrig bleibt; man muss dann nämlich aus der Fläche f einen un- 
endlich kleinen Theil, der den Punkt y + dz = 0 enthält, ausschlies- 
sen, um aus ihr einen Theil des Gebietes von z zu bilden; die Grenze 
dieses unendlich kleinen Theiles entspricht aber einer unendlich 
grossen geschlossenen Linie in der Z-Ebene. Es ist ersichtlich, 
dass diese Schlüsse auch gelten, wenn / und # zwei irgend wie ge- 
staltete, einfach zusammenhängende Theile der z- und Z-Ebene 
sind, deren Grenzlinien einander entsprechen. Ob diese Flächen sich 
selbst oder ihren Ergünzungstlächen entsprechen, entscheidet man am 
leichtesten mit Hülfe der folgenden Betrachtung. In dem Falle, dass 
der Punkt y ~- öz= 0 innerhalb f liegt, verwandle man durch 
einen Querschnitt die doppelt zusammenhängende Fläche, welche / 
nach Ausschluss eines unendlich kleinen, den Punkt y + òz = 0 
enthaltenden Theiles bildet, in eine einfach zusammenhängende, und 
lege den entsprechenden Querschnitt in der Ergänzungsfläche von F. 
Erinnert man sich nun an den Satz, dass. wenn z und Z einwerthige 
stetige Funetionen von einander sind, entsprechende Umläüufe um 
entsprechende, einfach zusammenhängende Flächen von gleichem 
Vorzeichen sind, und nennt «, A, b, B, c, C entsprechende Punkte 
der Grenzlinien von f und Z', so sieht man ein, dass diese Flächen 
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selbst sich entsprechen, wenn abca und ABCA Umläufe um sie 
von gleichem Vorzeichen sind, und dass im entgegengesetzten Falle 
die Flächen / und F ihren Ergänzungsflächen entsprechen. 

Die Kreislinien, die durch zwei Punkte «a, b der z-Ebene gehen, 
entsprechen in der Z-Ebene Kreislinien, welche durch die entspre- 
chenden Punkte 4, B gehen und unter denselben Winkeln sich 
schneiden, da die eine Ebene in den kleinsten Theilen ähnlich auf 
der andern abgebildet wird. Rückt der Punkt B in die Unendlich- 
keit, so werden die durch 4 gehenden Kreise zu geraden Linien. 
Wir wollen eine Fläche, die durch zwei Kreisbögen begrenzt ist, 
eine Sichel nennen und die Fläche, in welche eine Sichel übergeht, 
wenn die eine ihrer beiden Spitzen in die Unendlichkeit rückt, einen 
Keil. Die Gleichungen 8) erlauben hiernach eine beliebige Sichel in 
der z-Ebene auf einer beliebigen Sichel von gleichem Winkel in der 
Z-Ebene so abzubilden, dass den Spitzen jener a, b die Spitzen 
dieser A, B und ausserdem zwei beliebig gewählte Punkte der Um- 
finge, c und C, sich entsprechen, vorausgesetzt, dass die Punkte c 
und C so gewählt sind, dass die Umläufe um die Sicheln «bca und 
ABCA von gleichem Vorzeichen sind. Ein specieller Fall dieser 
Abbildung ist die Abbildung einer Sichel auf einem Keile von glei- 
chem Winkel. 


§ 5. 


Wir haben im vorigen § angenommen, dass Z und z unbe- 
schränkt einwerthige Funetionen von einander sind; wir wollen 
nun annehmen, dass zwischen diesen beiden Variabeln eine Bezie- 
hung festgesetzt sei, in Folge deren Z und z im Allgemeinen mehr- 
werthige stetige Functionen von eimander sind. Es werden diese 
sich aber wie einwerthige verhalten, d. h. jedem Punkte des Ge- 
bietes von z wird ein Punkt des (kebietes von Z und umgekehrt 
entsprechen, wenn diese beiden Gebiete passend eingeschränkt sind. 

Es sei z, ein Werth von z oderg wie wir auch sagen wollen, 
ein Punkt der z-Ebene. Gehören zu diesem mehrere Werthe von Z 
oder mehrere Punkte der Z-Ebene, so wählen wir von diesen einen, 
Z,, aus. Den Punkten in der Nähe von z, ordnen wir Punkte in 
der Nähe von Z, zu. Einem hinreichend kleinen Gebiete von z, 
das den Punkt 2, enthält, entspricht dann ein in den kleinsten 
Theilen ähnliches Gebiet von Z, das den Punkt Z, enthält, gerade 
so, als ob wir es mit unbeschränkt einwerthigen Functionen zu thun 
hätten; das Verhältniss entsprechender, unendlich kleiner Dimensionen 


ist überall durch den Modul von u bestimmt. Nun erweitern wir 


allmählig die Grenzen der beiden Gebiete, indem wir unendlich kleine 


Theile der z-Ebene auf der Z-Ebene, oder umgekehrt, ähnlich und 
Kirchhoff, Mechauik. 19 
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in dem dureh den genannten Modul bestimmten Verhältnisse ab- 


bilden. Wir vermeiden dabei die Punkte, in denen = Null oder 


unendlich ist, und in denen daher auch dieses Verhältniss Null oder 
unendlich sein würde. Es kann eintreten, dass, während das Gebiet 
von z durch eine in sich zurückkehrende, sich nicht schneidende 
Linie begrenzt ist, die dieser entsprechende Linie der Z- Ebene sich 
selbst schneidet; es fallen dann zwei Theile des Gebietes von Z über- 
einander und z hat aufgehört eine einwerthige Function von Z zu 
sein; so lange der genannte Fall nicht eingetreten ist, ist z eine 
einwerthige Function von Z. Wir ziehen hieraus den folgenden 
Schluss: 


Wenn das Gebiet von z keinen Punkt enthält, für den = Null 


oder unendlich ıst, wenn es begrenzt ist, durch eine geschlossene, 
sich nicht schneidende Linie und die dieser entsprechende Linie der 
Z-Ebene sich nicht schneidet, so begrenzt diese Linie ein Gebiet 
von Z, dessen Punkte eindeutig den Punkten des Gebietes von z 
entsprechen; es sind dann Z und z in den genannten Gebieten einwer- 
thige Funetionen von einander. Die Grenzen des Gebietes von z können 


a Null oder unendlich ist, unendlich nahe 


gerückt sein; in dem hierdurch bestimmten Sinne kann man sagen, 
dass solche Punkte in der Grenzlinie des Gebietes liegen können. 
Wir führen einige hierher gehörige Abbildungen an, von denen 
wir Gebrauch zu machen haben werden. 
Zuerst nehmen wir 


dabei Punkten, in denen 


Z= 9) 
an, wo n eine reelle Constante bedeutet. Setzen wir 
X = R cos % case); 
Y=R sn yz='rsn#. 
so folgt aus dieser Gleichung 
Ye EE Ens 


Einem Kreise r = const. entspricht ein Kreis R = const., einer Gera- 
den = const. eine Gerade 8 — const. Denken wir uns das z-Ge- 
biet durch 2 Kreise r = const. und 2 Gerade = const. begrenzt, 
so sind die Grenzen des Z-Gebietes 2 Kreise R = const. und 2 Ge- 
rade ô = const. Von den Kreisen können die kleineren unendlich 
klein, die grösseren unendlich gross gewählt werden; die beiden Ge- 
biete werden dann 2 Keile von ungleichen Winkeln. Sind diese 
Winkel « und A, so ist 


A= ñe; 
-aaa rcigiere.pl Zu - 
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es entsprechen sich z und Z eindeutig, wenn keiner der Winkel « 
und A grösser als 2x ist. Da 
dZ 
dz 


= nz", 


so ist = für z = 0 Null oder unendlich, je nachdem z grösser oder 


kleiner als 1 ist. 


Nun wollen wir ableiten, wie eine Sichel auf einer anderen von 
verschiedenem Winkel so abgebildet werden kann, dass die Spitzen 
derselben einander entsprechen und zwei beliebig gewählte Punkte 
ihrer Umfänge. Dabei ist vorausgesetzt (und in ähnlichen Fällen 
werden wir stillschweigend voraussetzen), dass die Punkte der Um- 
fänge, die einander entsprechen sollen, so gewählt sind, dass entspre- 
chende Umläufe um die in Rede stehenden Flächen von gleichem 
Vorzeichen sind. Während zwischen z und Z die Gleichung 9) be- 
steht, setzen wir 


BENEL a 2 — 0 x 
en und Z= 76, 10) 


Dadurch werden die beiden Keile, welche die Gebiete von z und Z 
wieder bilden sollen, resp. auf zwei Sicheln von den Winkeln œ und 
A in den Ebenen der z und Z’ abgebildet, deren Spitzen die Punkte 
Z = 0, Z? = 6, Z = 0, Z = C sind. Die complexen Constanten ~ 
k und X können so gewählt sein, dass zwei entsprechende, sonst be- 
liebige Punkte der Keilumfänge zwei beliebig angenommenen Punk- 
ten der Sichelumfünge entsprechen. Eliminirt man aus den Glei- 
chungen 9) und 10) z und Z und setzt 


< K 
N = 4 
so erhält man 
c nens 
A NE aa ATTE 
ME BEA ; 11) 


hierdurch sind die beiden Sicheln auf einander abgebildet so, dass 


die Spitzen einander entsprechen und die Punkte, die auf ihren 


Umfängen beliebig angenommen waren. An den Spitzen ist = 


Null oder unendlich, je nachdem 4 grösser oder kleiner als « ist. 

Wir wollen nun zeigen, wie zwei Sicheln von verschiedenem 
Winkel so auf einander abgebildet werden können, dass 3 beliebigen 
Punkten des Umfangs der einen 3 beliebige Punkte des Umfangs 
der andern entsprechen. Wir wollen annehmen, dass die Sichel in 
der Z’-Ebene, auf die sich die Gleichung 11) bezieht, ein voller 
Kreis, also 


1o 


s 
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AR 


ist; irgend 2 Punkte des Umfanges können als ihre Spitzen ange- 
sehen werden. Lassen wir dann noch bei den Zeichen 2’ und Z die 
Striche fort, so erhalten wir 


Zz—-C — G \a r 
eure er 12) 
Bestimmt man die Constanten N, C,, C, in dieser Gleichung so, 
dass drei beliebige Punkte des Umfanges der Sichel in der z-Ebene 
dreien in der Z-Ebene angenommenen Punkten entsprechen, so ist 
- durch dieselbe jene Sichel auf der Fläche des Kreises abgebildet, 
dessen Umfang dureh diese 3 Punkte geht. Wir führen nun wieder 
eine neue Variable z’ ein und denken uns in der z’-Ebene eine 
Sichel, deren Spitzen die Punkte ! = ec, und z = c; sind, und 
deren Winkel « ist; wir setzen dann 


AL 
N A c eg G = 3j 13) 


und bestimmen die Constanten N’, €,', C, so, dass drei beliebige 
Punkte des Umfanges dieser Sichel denjenigen Punkten der Z-Ebene 
entsprechen, die bereits bei der Betrachtung der Sichel in der z- Ebene 
angenommen sind. Die beiden Sicheln sind dann auf denselben Kreis, á 
also auch auf einander abgebildet, und zwar so, dass die 3 Punkte, 
die auf dem Umfange der einen willkührlich angenommen sind, den 3 
Punkten entsprechen, die auf dem Umfange der andern willkührlich 
gewählt sind. Die Gleichung zwischen z und z, welche dieses leistet, 
erhält man, wenn man Z aus 12) und 13) eliminirt; dureh dieselbe 
wird eine ler beiden Grössen - 


a r ® n 
ies i DEN NE, 
i = <) z G — 2) 14) 


als eine gebrochene lineare Function der andern ausgedrückt; die 3 
Constanten, welche in dieser Function vorkommen, finden ihre Be- 
stimmung durch die 3 Paare von Punkten, welche einander ent- 
sprechen sollen. 

Wir werden den Fall zu betrachten haben, dass die eine von den 
beiden Sicheln in einen durch zwei parallele Gerade begrenzten Strei- 
fen übergegangen ist, und wollen daher diesen Fall noch erörtern. 
Wir wollen annehmen, dass 


— c = &, = m (cos y + i sin y) 


ist; dabei bezeichnet dann m den halben Abstand der Spitzen der in der 
z-Ebene gedachten Sichel, y einen Winkel, welchen die Verbindungs- 
linie der Spitzen mit der x- Achse bildet. Es seien ferner die Längen 


Ti 


m - Ze a 


s X « 
$5 Abbildung einer Sichel auf einem Streifen. 


der beiden, die Sichel begrenzenden Kreisbögen, in "heilen ihrer 
Radien ausgedrückt, 2u und 2v, so dass 


Fig. 7. 
v-u=& 

ist; endlich sei b die Breite der Sichel, 
d. h. der Abstand der Schnittpunkte 
ihres Umfangs mit der Verbindungs- 
linie der Mittelpunkte der Kreise, deren 
Theile die Sichel begrenzen. Es er- 
giebt sich dann durch sehr einfache 
geometrische Betrachtungen 


b=n(ig5— tez)" 15) 


Die Sichel verwandelt sich in einen Streifen der bezeichneten Art, 
wenn man m unendlich gross, v und u, mithin auch «, unendlich 
klein werden lässt; die Breite, b, des Streifens ergiebt sich dann = 
aus 15) 


mo 
b == 5 

und y ist ein Winkel, den die Längsrichtung des Streifens mit der 

x-Achse bildet. DBezeichnet man noch den gemeinschaftlichen, 


unendlich grossen Werth von — c, und c, durch c, so erhält 


man für ’ 
n 
z— i\e 
T ’ 


welcher Ausdruck sich von dem ersten der in 14) angegebenen Aus- 
m 


drücken durch einen constanten Factor, nämlich den Factor (— 1)« 


unterscheidet, 
n a 
& 


z— Nm. gz 
m 
æ n a 
= (l -—2). 
re 
Lässt man nun œ verschwinden, während «c einen constanten Werth 


behält, so folgt hieraus, wie die Entwickelung nach dem binomischen 
Lehrsatz zeigt, 


3 2nz 
ey Erz 
e—2z 
T losy—isiny) 16) 
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(Flüssigkeitsstrahlen. Strahl, der aus einem Gefässe von gewisser Gestalt 
»r austritt. Strahl, der eine ebene Wand trifft. Ebene Wand in einem Strome 
von unendlicher Breite. Druck, den diese Wand erleidet.) 


hr. Ei 


Bei einer stationären Bewegung einer incompressibeln Flüssig- 
keit, bei der ein Geschwindigkeitspotential, p, existirt und äussere 
Kräfte nicht wirken, ist der Gleichung 20) der fünfzehnten Vorle- 
sung zufolge 


- P 30.2 m.2 
Perl +): VA 
4 wo p den Druck, C eine Constante bezeichnet und die Dichtigkeit 


der Flüssigkeit — 1 gesetzt ist. Es nimmt hiernach der Druck ab, 
wenn die Geschwindigkeit wächst, und es müsste jener — oo werden, 
d wenn diese œo wird. Brfahrungsmässig kann der Druck in einer 
Flüssigkeit aber nicht unter einen gewissen negativen Werth sinken, 
ohne dass die Flüssigkeit zerreisst und dadurch eine gewisse Dis- 
continuität der Bewegung hervorgebracht wird. Hierauf beruht es, 
dass Wasser z. B. einen Strahl bildet, wenn es aus der Oeffnung 
eines Gefässes in ruhendes Wasser fliesst. Wir haben bisher ange- 
er nommen, dass die Geschwindigkeit überall stetig mit dem Orte sich 
ändert; wir wollen nun diese Voraussetzung aufgeben und es als 
möglich ansehn, dass in Flächen Flüssigkeitstheilchen an einander 
grenzen, die verschiedene Geschwindigkeiten besitzen, dafür aber die 
Bedingung stellen, dass der Druck nicht unter einen gewissen Werth 
sinkt. Diese Bedingung ist gleichbedeutend mit der, dass die Geschwin- 
i digkeit einen gewissen, von jener Constanten C abhängigen Werth 
nicht übersteigt. Eine Fläche, an der die Geschwindigkeit sprung- 
weise sich ändert, verhält sich wie die Trennungstläche zweier ver- | 
schiedenen Flüssigkeiten; auf beiden Seiten derselben muss der Druck | 
und muss die Componente der Geschwindigkeit nach der Normale | 
P denselben Werth haben. Wir werden uns auf die Betrachtung des | 

Falles beschränken, dass wir nur ein Gebiet bewegter Flüssigkeit 

haben, welches an ruhende Flüssigkeit grenzt. Die Fläche, in der 

das geschieht, muss hiernach aus Stromlinien gebildet sein, und die 
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Geschwindigkeit in ihr überall denselben Werth haben. Diesen Werth 
wollen wir = 1 setzen. Wir werden ferner annehmen, dass das Ge- 
schwindigkeitspotential @ nur von den beiden Coordinaten < und y 
abhängt, werden 

z=£+iy, w=p+ ib 
setzen und suchen w so als Function von z zu bestimmen, dass den 


eben ausgesprochenen Bedingungen genügt wird. Dabei werden wir 
zu benutzen haben, dass 


Y = const. 


die Gleichung der Stromlinien ist. Für die Geschwindigkeit leiten 
wir einen Ausdruck durch die folgende Betrachtung ab. Es ist 


dz 0x DER 
ur = i 2g 
0x ôy’? 
also 
2 .0p 
iz Jæ FIR t Ôy o 
5 ; 2) 
SEO E 
Nun setzen wir 
= ģ = § + iņ = ọ (cos ẹ + i sin ®) 3) 


und betrachten & und y als die rechtwinkligen Coordinaten eines 
Punktes in einer Ebene, die wir die -Ebene nennen werden; die 
-Achse soll dabei parallel der x-Achse, die 7;-Achse parallel der 
y-Achse gewählt sein. Die Vergleichung der Gleichungen 2) und 3) 
zeigt dann, dass, wenn man von dem Punkte ¢ = Ô nach dem Punkte & 
eine gerade Linie zieht, die Länge dieser, also 0, das Reciproke der 
Geschwindigkeit und ihre Richtung die Richtung der Bewegung in 
dem Punkte z ist. 

Die Grenzen des von der betrachteten bewegten Flüssigkeit erfüll- 
ten Raumes oder, wie wir statt dessen sagen wollen, die Grenzen 
des Gebietes von z setzen sich aus drei verschiedenartigen 'T'heilen 
zusammen. Einen Theil bilden Linien, durch welche die Flüssig- 
keit ein- und ausströmt; einen zweiten feste Wände; für diese ist 
% = const.; den dritten endlich machen die Flächen aus, in denen 
die bewegte Flüssigkeit mit der ruhenden in Berührung ist; wir wollen 3 
sie die freien Grenzen jener nennen; für sie ist ebenfalls y = const., 
ausserdem aber ọ = 1. 

Um Flüssigkeitsbewegungen der in Rede stehenden Art zu finden, 

= sehen wir auch p und % als die rechtwinkligen Coordinaten eines 
| Punktes in einer Ebene, die wir die A nennen wollen, an, 
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machen über die Gebiete von w und & geeignete Annahmen, suchen 
die Relation zwischen w und &, durch welche diese beiden Gebiete 
in den kleinsten Theilen ähnlich auf‘ einander abgebildet werden, 
und berechnen z aus dieser mit Hülfe von 3). Das Gebiet von z, 
welches den Gebieten von w und & entspricht, bestimmt den von der 
bewegten Flüssigkeit erfüllten Raum. 


82. 
Als Gebiet von w wollen wir nun einen Streifen annehmen, 
dessen Grenzen die Gleichungen 
p = p g = — œ 
u Pe 
haben, wo u, und 5 zwei Constanten bedeuten; als Gebiet von & 
eine Sichel, bei welcher der eine begrenzende Kreisbogen die Glei- 
chung 
a= 
hat und für deren Inneres überall ọ > list. Nach den im § 5. der 
- vorigen Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen können wir die 
Gleichung zwischen w und & aufstellen, durch welche das eine dieser | 
Gebiete auf dem andern abgebildet wird; dieselbe bestimmt w und & | 
als einwerthige Functionen von einander innerhalb dieser Gebiete. 
Dabei können drei Punkte des Umfanges des einen dreien Punkten - 
des Umfanges des andern willkührlich zugeordnet werden. Wir 
setzen fest, dass 
&—&, ln Ep 68 
t=h für g = + æ 
sei, und nehmen den Punkt &, auf dem Kreisbogen ọ = 1, den 
Punkt &, auf dem andern Kreisbogen der Grenze des ¢- Gebietes an. 
Ohne über das dritte Paar sich entsprechender Punkte eine Bestim- 
mung zu treffen und ohne auf die Gleichung zwischen w und & näher | 
T. einzugehn, lässt sich dann schon der Charakter des Gebietes von z 
und der Charakter der den gemachten Annahmen entsprechenden 
Flüssigkeitsbewegung im Allgemeinen angeben. 
Aus der Gleichung 
4 


z= $ Edw, 
die aus 3) folgt, ergiebt sich zunächst, dass das Gebiet von z sich 
in die Unendlichkeit erstreckt, da das Gebiet von w diese Eigenschaft 
hat und & nirgends verschwindet. Es sei z, ein Punkt der z-Ebene, 
für den = — oo ist, und z, ein Punkt, für den = + œ ist, so 
dass die Punkte z, und z, den Punkten &, und é, entsprechen. Die 


f x T. 
§ 2. Strahl, der aus einer Oeffnung austritt, 293 ~ 


von dem Punkte &= 0 nach &, und &, gezogenen, geraden Linien 
wollen wir der Grösse und Richtung nach durch ọ, und ọ, bezeich- 
nen, wobei dann die Grösse von ọ, = 1 ist; in z und in endlicher 
Entfernung davon ist dann die Richtung der Bewegung die von @,, 


die Geschwindigkeit — T in z, und in endlicher Entfernung davon 
1 


ist die Richtung der Bewegung die von ọ,, die Geschwindigkeit = 1. 
Ueberall ist das Gebiet von z eine in den kleinsten Theilen ähnliche 
Abbildung des Gebietes von w, bei der alle Längen im Verhältniss 
von 1:_ vergrössert sind; bei z, ist daher das Gebiet von z dem 
von w congruent und b die Breite des Stromes, bei z, ist diese Breite 
o,b. Bei z} müssen die Grenzen des Stromes feste Wände, bei z, 
können sie freie Grenzen sein. Freie Grenzen können überhaupt die 
Theile der Grenze des Gebietes von z sein, welche den Theilen der 
Grenze des Gebietes von ¢ entsprechen, für welche ọ = 1 ist, wäh- 
rend die Theile der Grenze des Gebietes von z feste Wände sein 
müssen, welche den Theilen des zweiten Kreisbogens in der Grenze 
des &-Gebietes entsprechen. Es seien &, und é, die Spitzen der 
Sichel, welche das &-Gebiet bildet, z, und z, die entsprechenden 
Punkte im z-Gebiete; jeder dieser beiden Punkte bildet das Ende 
einer festen Wand und den Anfang einer freien Grenze. Figur 8 
soll die in Rede stehenden Gebiete von & und z zur Anschauung 
bringen; die stärkeren Linien in dem letzteren sollen die festen 
Winde, die schwächeren die freien Grenzen darstellen; diese geben 
die Gestalt des Strahles an, der aus einem Gefässe austritt, dessen 
Gestalt durch jene bestimmt ist. 


_ 


Fig, 8. 


eh 
= ; 
= 
Te 


Wir machen auf eine Eigenthümlichkeit noch aufmerksam, die die 
Punkte z, und z, darbieten. In ihnen haben die durch sie gezogenen 
Stromlinien bestimmte Tangenten; es sind diese parallel den Linien 


- p 
a 


Kang p y > = < 
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0, und ọ, in der ¢-Ebene. Es sind aber z, und z, Wendungspunkte, 
und zwar die einzigen, welche die genannten Stromlinien besitzen, 
wie daraus hervorgeht, dass überall die Tangente mit der dem be- 
trachteten Punkte entsprechenden Linie ọ parallel ist. Wir wollen 
den Krümmungsradius in z, oder z, aufsuchen. Es sei d? ein Ele- 
ment einer Stromlinie und dp die Aenderung, die das Geschwindig- 


keitspotential auf demselben erleidet; da 2 die Geschwindigkeit ist, so 


ist daun 

z= oder di = ọdọ. 
Gebrauchen wir wieder das durch die Gleichung 3) definirte Zeichen 
, so erhalten wir hiernach für den Krümmungsradius von d? den 
Ausdruck 


o dọ 
de 


oder, da für jede Stromlinie $ constant ist und daher dw für do. 


gesetzt werden kann, den Ausdruck 


o dw ; 
dð 4) 


Hier führen wir dé an Stelle von d# ein; wir haben in Folge der 
Gleichung 5) 

IgE =lgg + id, 
also 


TER GE 
p =E +tias. 5) 


Gehört nun, wie wir zunächst annehmen wollen, d/ der freien Grenze 
des Strahles an, so ist ọ = I, also dọ = 0, mithin 


. dý 
ay —= => 
SE 
und daher der in 4) gegebene Ausdruck des Krünmungsradius 
. o dw 
=i{$ SL 
Rückt der Punkt z einen der Punkte z,, z,, also der Punkt & einen 
der Punkte &,, &, unendlich nahe, so wird fs unendlich klein, da 


der Winkel an den Spitzen der Sichel, welche das &-Gebiet bildet, 
kleiner als x ist und die einander entsprechenden Theile der Gebiete 
von & und w, für welche é unendlich wenig von é, oder &, abweicht, 
als Theile von Keilen betrachtet werden dürfen, die auf einander 
abgebildet sind durch die Relation, die zwischen & und w besteht. 
Daraus folgt, dass die betrachteten Krümmungsradien unendlich 
klein sind. 


d = 7 
' § 3. Oeffnung in ebener Wand. 295 


Gehört d! einer der festen Wände an, so ist nicht dọ = 0; durch 
Differentiation der Gleichung zwischen ọ und #, welche den zweiten 
der Kreisbögen darstellt, die das Gebiet von ¢ begrenzen, erhält man 
aber dann eine Gleichung zwischen do und d®, aus der in Verbin- 
dung mit der Gleichung 5) dd durch dé ausgedrückt werden kann 
— es sei denn, dass der zweite Kreisbogen in eine gerade Linie über- 
gegangen ist, in welchem Falle seine Gleichung # = const, d. h. 
dŷ = 0 ist. Im Allgemeinen erhält man daher auch hier aus 4) für 


den Krümmungsradius einen Ausdruck, der als Factor enthält, 


und also verschwindet, wenn der Punkt z in den Punkt z, oder z, 
rückt. In dem genannten Ausnahmsfalle aber ist der Krümmungs- 
radius an der festen Wand unendlich und springt von Unendlich zu 
Null, wenn der Punkt z durch z, oder z, hindurchgeht. 


Die Rechnung, die wir im vorigen $ bezeichnet haben, wollen 
wir nun in einem speciellen Falle durchführen. Von den beiden 
Kreisbögen, welche das Gebiet von & begrenzen, sei der eine, der- 
jenige, für welchen e = 1 ist, ein Halbkreis, der andere habe einen 
unendlich grossen Radius; der Punkt &, halbire den Halbkreis und 
der Punkt &, liege in der Unendlichkeit auf der von dem Punkte 
é = 0 durch 8, gezogenen Geraden. Fig. 9 soll für diesen Fall die 
Gebiete von & und z darstellen; in ihr sind ausser den Grenzen 
dieser Gebiete die Achsen der ë, n und x, y, die wir einführen 
wollen, angegeben. 

Fig. 9. 


E 


Nehmen wir als die Grenzen des Streifens, der das Gebiet von w 
bildet, die Linien 


yŅy=0 ud dy=n 


iofs 


v dem 3 w aig 
GE wwwrcin. org. p 
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an, so haben wir zunächst nach der bei den Ausdrücken 14) der 
vorigen Vorlesung angegebenen Regel und der Gleichung 16) der- 


selben Vorlesung 
g—1\? VE ew EE 
feta) Te, 6) 
zu setzen. Zur Bestimmung der drei Constanten €, C und A haben 


wir nach den bereits gemachten Festsetzungen die beiden Bedin- 
gungen, dass 


für = — iœ p = — œ 

für f = — i gp =+ © 

ist; wir fügen diesen willkührlich die dritte hinzu, dass 
ee! w= 

sei. Daraus ergiebt sich 

K= 1, 76-1, 0 =_-1|, 


ee A ET 
(re 
Hieraus ist & zu bestimmen; man erhält dafür die quadratische Glei- 


chung 


also 


is „em +1 en — | 
Gyr + TE =0, 


d. h. 2 —-2o"+1l=0, 

woraus folgt 

=e” 4ye i. 1) 
Das Vorzeichen der Wurzelgrösse ist für einen Werth von w durch 
die Festsetzung, die wir getroffen haben, bestimmt, dass é unendlich 
(und nicht Null) werde für ọ = — œ; damit ist dasselbe für das 
ganze Gebiet von w bestimmt, da, wie wir wissen, für dieses Gebiet 
& eine einwerthige Function von w ist. Nach 3) ist nun 


z= | e-+ Ver — Ddw, 


wo die untere Grenze des Integrals beliebig gewählt werden kann 
und == 0 gesetzt werden möge; der Punkt z = 0 entspricht dann 
dem Punkte & = 1, ist also der mit =, bezeichnete Punkt. Die 
Integration bei dem ersten Theile des für z gefundenen Ausdrucks 
= ist unmittelbar ausführbar; bei dem zweiten wird sie es, wenn man 
als Integrationsvariable Ye-2”"— I an Stelle von w einführt. Man 

-An erhält so l 


z=1— e-"+Yye?"—1-+artgye ®—1, 8) 


u ii ur u ri Ai 
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wo der vorkommende arctg für w = 0 verschwindet. Hieraus sind 
die Grenzen des Gebietes von z zu bestimmen. 


Wenn y = Q ist und ¢ zwischen 0 und — œ variirt, so folgt 


aus 8) = 
z=1-e9 — Verse —1-+artgyVe-?r —1 
y=0, > 


wo die Wurzelgrösse (wie jede reelle Wurzelgrösse) positiv gerechnet 
werden soll und der arctg im ersten Quadranten liegt. Durch diese 
Gleichungen ist die negative x- Achse dargestellt; sie bildet eine feste 


Wand. Fürrg= — x und p =Ù ist also 
r r=1— 29 +7, y=0. ze 


Hat @ einen constanten, unendlich grossen, negativen Werth und 
wächst y von Null bis x, so ist P 
= A AA cosy +5 

N 26-9 sny. 9 


Bei diesem Schlusse ist benutzt, dass arctg u, d. h. 


u 

ee 
; 14e 
0 


seinen Werth nicht ändert, wenn der Punkt v auf einer ganz in der - 
f Unendlichkeit liegenden Linie bewegt wird. Die Gleichungen 9) ' 
| stellen einen Halbkreis dar, dessen Mittelpunkt die æ-Ordinate 
i 


1+ a die y-Ordinate O hat, und dessen Radius 2e- + ist. Durch 
| diesen Halbkreis strömt die Flüssigkeit nach seinem Mittelpunkte 
hin mit einer Geschwindigkeit, die dem Reciproken seines Radius 
| gleich ist. Für y = — æ und y = x ist 


A 7 
| @2=1-+2e Mel y=0. 
| Ist y = x und liegt @ zwischen — x und 0, so ist 


i e a a ee 
vu), 
wo der arctg ee; im ersten (Juadrauten zu wählen ist. Diese 
Gleichungen stellen den Theil der x-Achse zwischen den Punkten 
x = ? 4- x und z = + œ dar; auch er ist feste Wand. Für y = x, 
p = Ô ist, ebenso wie für y = 0, pọ = 0, wie aus der Gleichung 7) 


+ 


hervorgeht, pa unendlich; w = 0 und w= ix sind die einzigen Punkte 


in der Grenze des (tebietes von w, für welche dieses stattfindet; daraus 
folgt, dass der Punkt x = 2 + xr. y=0 der mit z, bezeichnete ist, 


Pai 
u -? 
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Wenn y = x und p positiv ist, so ergiebt sich, da 


arctg iu = i 4 lg =, 
und nun y negativ werden muss, 
z=el+tet+n 
RN ER A 


1—-Vı— e-29 

Diese Linie ist eine freie Grenze des Strahles. 

Für y =x, p = + œ ist 
s=1 +r, y=1—lg2?—p. 
Giebt man dem ø einen constanten, unendlich grossen, positiven 
Werth und lässt y von x bis O abnehmen, so findet man 
z=1l-tv 
y = 1 —lg2— ọ 

Diese Gleichungen stellen eine der x- Achse parallele Linie von der 

Länge x dar, für die y = — œœ ist; durch diese Linie strömt die 

Klüssigkeit mit der Geschwindigkeit 1 in der Richtung der negativen 

y- Achse. 

Für p = + vo und y =Ü ısi 
æ= l, y=1—lg2— o. 

Nimmt man endlich y = 0 und ø positiv an, so ergiebt sich 
|| e 
y=yVl-e:r—}lg 1 prre, 

ë 1—Vi = ep 

Die hierdureh dargestellte Linie ist die zweite freie Grenze des 

Strahles. Setzt man in diesen Gleichungen ọ = 0, so kommt man 

zu den Punkte z = Q zurück, von dem wir bei der Aufsuchung der 

Grenzen des Gebietes von z ausgegangen sind. 


S 4. 

Wir wollen nun einen Fall betrachten, der auch den eben be- 
handelten als speciellen in, sieh schliesst. Das Gebiet von w soll, | 
wie ın diesem, durch die Linien 

v=0 g= o } 

Va E À 

begrenzt sein; das Gebiet von & aber sei begrenzt durch einen Kreis- ] 
bogen, der um den Punkt = 0 mit dem Radius 1 beschrieben ist. i 


die Länge œ hat und für dessen Endpunkte & die Werthe &, und &, 
besitzt, durch die Verlängerungen der nach diesen Punkten gezo- 
genen Radien und einen unendlich grossen, concentrischen Kreis- 
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bogen. Dieses Gebiet von $ lässt sich nach den über die Gleichung 
9) der vorigen Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen durch die 
Substitution 


m 

A= 
abbilden auf ein Gebiet der Variabeln Z, welches durch einen Halb- 
kreis vom Radius 1, die Verlängerungen der nach seinen Endpunkten 
gezogenen Radien und einen unendlich grossen, concentrischen Halb- 
kreis begrenzt ist. Die Werthe, welche Z dabei für&=&, und&=$, 
erhält, nennen wir Z, und Z,, so dass 

z a 

Lebt, Lhe 

ist. Das Gebiet von Z stimmt im Endlichen aber überein mit dem 
Gebiete, welches wir für & im vorigen $ angenommen haben, und 
wird daher durch die Gleichung 


Z— N? ew— C 
(a) =r io: 


die der Gleichung 6) nachgebildet ist, auf dem Gebiete von w abge- 
bildet. Daraus folgt dann zwischen & und w die Relation 


N) 
ga Er bat Set s 
fe A 10) 
fa — $e 
wir nennen wieder &, und ¢, die willkührlich zu wählenden Punkte 
der Grenze des Gebietes von ¢, für welche pọ = — œ und pọ = + œ 


ist; setzen wir dann noch zwei Punkte der Grenzen der Gebiete von 
& und w als einander entsprechend fest, so sind die Constanten X, 
C, C bestimmt. 

Wir wollen £, in der Unendlichkeit, &, auf dem mit dem Radius 
1 beschriebenen Kreisbogen annehmen; Fig. 10 stellt dann die ent- 
sprechenden Gebiete von & und z dar. 


Fig. 10. 


Die Theile des Gebietes von z, für welche pọ == — oo oder 
p = + œ ist, liegen in der Unendlichkeit; die festen Wände sind 


a e ain. org. A 
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gerade in ihrer ganzen Ausdehnung und haben die Richtungen von 
0, und ọ,; der Strahl hat in der Unendlichkeit die Richtung von ọ, 
und die Breite x. 

Wir betrachten noch einen besondern, hierher gehörigen Fall. 
Es sei 

22, h= =i, h= i 
und für w =Q 
=i, ac 

Die Gebiete von $ und z sind dann durch Fig. 11 dargestellt. 


Fig. 11. 


Bei der Bildung der Gleichung 10) treten die Grössen Vé, und 
Vé, auf; diese sind nicht einander gleich, obwohl &, und &, es sind, 
sondern entgegengesetzt, weil die eine von ihnen stetig in die andere 
übergehn muss, wenn der Punkt & auf einem, in seinem Gebiete lie- 
genden Wege von &, nach &,, oder umgekehrt, geführt wird. Hier- 
nach und in Folge der Bedingungen, dass 
tirg = — © {= w 
necp e 
w = () De 
werde, geht die genannte Gleichung über in 
(EEE) Ph Sa 
Ve+4Vi pa A 
E— yE 2 yi e-»—i=Ù0. 
= Die Summe der beiden Werthe von y¢, die sich hieraus ergeben, ist 
= =? yie-", ihr Product = — i; die Summe der beiden Werthe 
=- von & ist daher = 2 (2e=?" — 1) und das Product derselben = — 1; 
für & gilt also die quadratische Gleichung 
Bee det, 


Br? 
aus welcher folgt 


u 
an 


- 7 i Åe 
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g=-ißer— 142er Ver Zi). 
Das Vorzeichen der hier vorkommenden Wurzelgrösse ist dadurch 
bestimmt, dass, wenn g = — œ ist, ¢ unendlich und nicht Null wird. 


Aus 
o= 4 ag dw 
0 
ergiebt sich hiernach 


z=-—ile tr +w—1+terye® N gee + yeee), 
wo der lg für w = 0 verschwindet. 
Ist y = 0 und nimmt ọ von 0 bis — œ ab, so ist hiernach 


z=) 


| y= — (ete +9 —-1+er yet —I— gl + +yer#—D)), 
durch welche Gleichungen die negative y-Achse dargestellt ist. 
Hat @ einen constanten, unendlichen, negativen Werth und 
wächst y von Ô bis =, so wird 


x = — 2e??? sin 2y + 2% ö 
y = — 2e?? cos 2y — 2g +3 + lg 2. 
Ist y = x und p negativ, so findet man 


\ z= 2r 


ee a Re a a ker 
Diese Gleichungen stellen die zweite feste Wand dar, die also in 
dem Abstande 2x vor der ersten sich befindet. Die Breite des 
Strahles ist den vorausgeschickten allgemeinen Betrachtungen zu- 
folge = x. 


Der eben erörterte Fall eines Flüssigkeitsstrahles Be 


ist der erste, welcher mathematisch behandelt worden 
ist, und zwar von Helmholtz *). 


Giebt man, ohne sonst in den gemachten An- 

nahmen eine Aenderung zu treffen, dem Punkte £, 

i eine andere Lage, als sie in Fig. 11 angegeben ist, 

auf dem Kreise e = 1, so erhalten die Grenzen des 

Gebietes von z die in Fig. 12 dargestellte Gestalt. 

Diese Grenzen schneiden sich selbst; eine dem ent- 
sprechende Flüssigkeitsbewegung ist nicht möglich. 


SQ 


*) Monatsberichte der Berliner Academie, April 1868. 


Kirchhoff, Mechanik. 20 
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Wir wollen nun über das Gebiet von w eine andere Annahme 
als bisher machen. Es sei dasselbe begrenzt durch die Linien 


m 
poaa p= — œ 


v=+5 p=+ 
und durch die beiden Seiten der Linie, für welche 


p=0 und g>0 


ist, Die folgende Betrachtung lehrt, wie dieses Gebiet sich auf eine 
4 Sichel abbilden lässt. 
NA Das Gebiet, welches aus ihm entsteht, wenn man die Linie 
y = 0, o >O nicht zur Grenze gehörig rechnet, wird durch 


11) 


auf einem Kreise in der Z-Ebene abgebildet', und zwar so, dass 


für p = — œ | 

p = + o Z= 4+1 
>m 5 
wurz Zu 


ist; der Radius des Kreises ist hiernach = 1, sein Mittelpunkt ist der 
Punkt Z = 0 und entspricht dem Punkte w == 0. Ity—=0,9)0, 
so ist Z reell und kleiner als 1; der Linie y =0, 9 > 0 entspricht 
der Radius, der von dem Punkte Z = 0 nach dem Punkte Z = 1 
= gezogen ist. Durch die Gleichung 11) wird daher das im Anfange 
dieses § bezeichnete Gebiet von w auf einem Gebiete von Z abge- 
bildet, das durch den genannten Kreis und die beiden Seiten des ge- 
nannten Radius begrenzt ist. Dieses aber wird durch 


Z= 
auf einem Halbkreise vom Radius 1 in der Z’-Ebene abgebildet, also 
auf einer Sichel; der Winkel an den Spitzen derselben ist 5 und für 
ihre Spitzen ist Z =+ 1. Auf dieser Sichel ist also das Gebiet 
von w, das wir angenommen haben, durch 
pr 


e= I, 
Zr 

abgebildet und kann daher mit Hülfe der im $ 5. der einundzwan- 
zigsten Vorlesung gemachten Auseinandersetzungen auf jeder andern 
Sichel abgebildet werden, und zwar so, dass drei beliebigen Punkten 
seines Umfanges drei beliebige Punkte des Umfanges dieser ent- 
sprechen. 


TA 
§ 5. Strahl, der eine Wand trifft, 303 


Als Grenzen des Gebietes von & wollen wir wieder einen Halb- 
kreis vom Radius 1 und einen unendlich grossen Kreisbogen an- 
nehmen und wollen festsetzen, dass, wenn &,, &,, &, drei Punkte des 
Halbkreises sind, 

für p = — œ ==% 

<0, p=4 æ =é, 

v>0, p=+œ {= 
ist. Der Charakter des Gebietes von z lässt sich dann wieder im 
Allgemeinen mit Leichtigkeit angeben. Fig. 13 stellt die Gebiete von 


w, & und z dar. 
Fig. 13. 
ur 


a & 


a N a A: 3: 


Bo 2 Ne 


Aus der Unendlichkeit kommt ein Strahl, der dort die Breite 7, 
die Geschwindigkeit 1 und die Richtung von ọ, hat; in die Unend- 
$ 
keit 1 und die Richtungen von ọ, und o, haben. Die Grenzen jenes 
Strahles gehen in die äusseren Grenzen dieser durch die Linien über, 
die den! Kreisbögen &,&, und éé; entsprechen. Die inneren Grenzen 
der beiden in die Unendlichkeit laufenden Strahlen gehen in einander 
über durch eine Linie, die zum Theil freie Grenze, zum Theil feste 
Wand ist. Die Enden der letzteren entsprechen den Spitzen des 
Gebietes von & und zwei gewissen Punkten des w-Gebietes, für 
welche y= 0, p)O ist. Die Wand liegt ganz im Endlichen, ist 
gerade und dem unendlichen Kreisbogen der Grenze des $-Gebietes, 
so weit er im Endlichen liegt, parallel. In ihr giebt es einen Punkt, 
dem Punkte w = 0 entsprechend, wo die Geschwindigkeit Null ist 
und eine Stromlinie sich in zwei theilt. 

Wir gehen näher auf einen Fall ein, der als in dem besproche- 
nen enthalten angesehen werden kann, den wir aber selbständig 
behandeln wollen. 

Die Grenzen des Gebietes von ¢ seien die in Fig. 13 dargestellten, 
das Gebiet von w aber sei die unendliche Ebene, die durch die 
beiden Seiten der Linie y = 0, œ ) 0 begrenzt ist. Dabei sei 


lichkeit gehen zwei Strahlen, die dort die Breite die Geschwindig- 


G 


(T i P 


» ` : » a 
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eee = —i 
v—1l = +1; 
die letzte Bedingung ist erfüllbar, da der Punkt w = 1 zweimal in 
der Grenze des Gebietes von w vorkommt und daher zweien Punkten 
in der Grenze des Gebietes von & entsprechen muss. Die Relation 
zwischen w und &, durch welche die Gebiete der beiden Variabeln 
diesen Festsetzungen gemäss auf einander abgebildet werden, findet 
man leicht durch die folgende Betrachtung. Das Gebiet von w wird 


durch 
w— 2 
auf der Hälfte der Z-Ebene der Art abgebildet, dass 
für w= © A= es 


w= 1 Kae 


ist. Dieses Gebiet von Z ist ein Kreis von unendlich grossem Ra- 
dius; die Sichel, welche das Gebiet von ¢ ausmacht, wird auf dem- 


selben durch 
1—4? _1—Z 
GF) . 1+2 
so abgebildet, dass 


u für £ = — i Z= zæ 


a y 
Ball) Zen! 
ist. Daraus folgt die Relation zwischen & und w 
1-8)? _1— Vo, 
I#8/ 14V 
f Hieraus ergiebt sich 
Pet 
>. > 2,7; +i =0, 
also | 
ee aA 12) 
Vw w ; 
Das Vorzeichen der zweiten der beiden hier vorkommenden Wurzel- 
grössen ist durch die Festsetzung bestimmt, das &= — i für 


w = œ wird, das der ersten dann dadurch, dass für w = 0 ¢Ẹ un- 
endlich und nicht Null werden muss, da in dem Gebiete von & 
keine Werthe vorkommen, deren Modul kleiner als 1 ist. Setzt 
man noch fest, dass z und w gleichzeitig verschwinden, so ergiebt 
sich aus 12) 


z=2 yu +w} —1+arcsinyw, 


wo der arcsin Null ist für w == 0. Für die feste Wand ist yw reell 


ne 


86. Druck eines Strahles. 


und varürt vou — 1 bis +1; für dieselbe ist daher y = 0 und æ 
liegt zwischen 


m m 
Fee und ER 


Fig. 14 stellt für den jetzt betrachteten Fall die Gebiete von w, & 
und z dar. 


Fig. 14. ` 


Ein Strom von unendlicher Breite, der in der Unendlichkeit 
überall die Geschwindigkeit 1 und die Richtung der negativen y- Achse 
hat, trifft eine Wand von der Breite 4 + x, die senkrecht zur y-Achse 
ist; in den freien Grenzen, die von den Enden dieser ausgehn, be- n 
rührt er ruhende Flüssigkeit. - 


8 6. 


Wir wollen nun eine Betrachtung über den Druck anstellen, den 
eine feste Wand bei solchen Flüssigkeitsbewegungen, wie wir sie in 
dieser Vorlesung untersucht haben, erleidet. Der Druck p in irgend 
einem Punkte der bewegten Flüssigkeit ist der Gleichung 1) zufolge 
hestimmt durch u 


ER NE RR 
p= 0—4 (G9 +) 
oder l 
1 
R ae FR 
In der ruhenden Flüssigkeit ist der Druck einer Constanten gleich, 
die durch Co bezeichnet werden möge. An der freien Grenze der 
bewegten und der ruhenden Flüssigkeit ist der Druck auf beiden 
Seiten derselbe und ọ = 1; daraus folgt 
Co =¢— 5 > 
also 


p=0+4(1- 5): 


Nun sei d? ein Element einer Wand, die auf der einen Seite mit der 
sr 


A nd A d 
ur d ct a 
` . D r ò N 
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= bewegten, auf der andern mit der ruhenden Flüssigkeit in Berührung 
ist; der Ueberschuss des Druckes, der auf dieses von der ersten Seite 
wirkt, über den von der zweiten Seite wirkenden, oder, wie wir der 
Kürze wegen sagen wollen, der Druck, den das Element d? erleidet, 


ist daher 
$ (1 E3 A) al. 


Um mit Hülfe dieses Ausdrucks den Druck zu berechnen, den ein 
endlicher Theil der Wand oder die ganze Wand erleidet, ist es zweck- 
mässig als Integrationsvariable w einzuführen. Wie wir bereits am 
Ende des § 2. benutzt haben, ist d! == ọdọ, oder, da für die Wand 
q constant ist, d/ = odw; wobei indessen zu beachten ist, dass dp 
und dw, ebenso wie d/, positiv zu wählen sind. Der Druck, den das 
Element d? erleidet, wird daher 


1 
=4t (e — z dw. 
Die weiteren Entwickelungen wollen wir auf den Fall beschränken, 
dass die Wand gerade und parallel der x-Achse ist. An ihr ist 
dann & reell und daher 
o= =Æ E, 


wo das Vorzeichen dadurch bestimmt ist, dass ọ positiv ist. Der 
Druck, den die ganze Wand erleidet, ist also 


SH) 


wo die Integration über die Wand auszudehnen und das Vorzei- 
chen so zu wählen ist, dass alle Elemente des Integrals positiv sind. 

In dem Falle, auf den Fig. 14 sich bezieht, ist in Folge der 
Gleichung 12) 


5 ve 
E FL, 
3 (£ A V „1. 
Da längs der Wand yw von — 1 bis + 1 zunimmt, so ergiebt sich 


hieraus der Druck, den die Wand in diesem Falle erleidet, 


= TF. 


SS 
Wir wollen endlich uns von einigen Voraussetzungen frei machen, 
ilie wir in dieser Vorlesung eingeführt haben, um die Formeln abzu- 
kürzen. 
Schreibt man in der Gleichung zwischen z und w, welche eine 


Flüssigkeitsbewegung der betrachteten Art darstellt, = für w, won 


eine positive Constante bedeutet, so stellt die neue Gleichung eine 


sk 


i ne 


ôs 


è . . “ À à 
p : p: ar“ . y 


§ 7. Veränderung der Einheiten. 


‚ Bewegung dar, bei der die Stromlinien die alten sind, die Ge- 
schwindigkeit überall proportional mit n, der Druck. den eine Wand 
erleidet, proportional mit n? ist. 


Schreibt man in derselben Gleichung Z und = für z und w, wo 


m wieder eine positive Constante ist, so stellt die neue eine Bewe- 
gung dar, bei der die Stromlinien den früheren ähnlich sind und 
die Geschwindigkeit an den entsprechenden Punkten dieselbe ist. Die 
linearen Dimensionen der Stromlinien sind mit m proportional; mit 
m proportional ist auch der Druck, den eine Wand erleidet. EY, 

Ist die Dichtigkeit der Flüssigkeit nicht = 1, wie wir angenom- 
men haben, sondern — u, so ist der Druck, den eine Wand erleidet, 
proportional mit u. 

Kehren wir nun noch einmal zur Betrachtung der Strömung 
zurück, auf welche Fig. 14 sich bezieht, nehmen aber an, dass Z die 
Länge der festen Wand, v die Geschwindigkeit an der freien Grenze 
der bewegten Flüssigkeit oder in der Unendlichkeit, u die Dichtig- 
keit der Flüssigkeit ist; der Druck, den die feste Wand erfährt, ist 
dann hiernach 


= = wwWw.rcin.org.p re 
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(Bewegung der Luft oder eıner anderen compressibeln Flüssigkeit, auf 
deren Theile keine Kräfte wirken. Es wird die Existenz eines Geschwindigkeits- 
potentials vorausgesetzt und die Geschwindigkeit als unendlich klein angenom- 
men. Aufstellung der Bedingungen, durch welche das Geschwindigkeitspotential 
bestimmt ist. Ebene Wellen, Reflexion derselben, Kugelförmige Wellen, 
Berechnung des Geschwindigkeitspotentials aus dem Anfangszustände für den 
Fall, dass der Luftraum unbegrenzt ist. Bewegung einer festen Kugel in der 
Luft. Schwingungen einer Kugel. Intensität des erzeugten Tones. Schwin- 
gungen zweier kleiner Kugeln.) 


S i 


Wir haben bis jetzt die Bewegung einer Flüssigkeit nur unter 
der Voraussetzung näher untersucht, dass diese als incompressibel 
betrachtet werden kann; wir wollen nun auf die Aenderungen der 
Dichtigkeit Rücksicht nehmen. Zu den Erscheinungen, mit denen 
wir es hier zu thun haben werden, gehören vornehmlich die 
Schallschwingungen der Luft; wir wollen uns vorstellen, dass die 
Flüssigkeit, um die es sich handelt, die Zu/t ist, obwohl die Rech- 
nungen, die wir durchführen werden, für jede Flüssigkeit gelten. 
Wir setzen die Existenz eines Geschwindigkeitspotentials voraus, 
nehmen an, dass Kräfte nicht wirken, und dass die Geschwindigkeiten 
überall stetig sich ändern; für den Punkt (x, y, z) und die Zeit ? 
bezeichnen wir das Geschwindigkeitspotential durch 9, den Druck 
durch p, die Dichtigkeit durch u. Nach den Gleichungen 20), 21) 
und 6) der fünfzehnten Vorlesung ist dann 


ô Op? , dp? | ‚dp? 
Petit ta +) 1) 
îy E 2.09 
ee y Oy u 2) 

S 0x a 02 
ee 3 
Pæ f, en 


wo das für P angegebene Integral aus der Relation zu berechnen 
ist, die zwischen p und u besteht, und die untere Grenze der 
Integration dabei beliebig gewählt werden kann. Wir werden uns 


auf die Betrachtung des Falles beschränken, dass die Geschwindig- 
Kirchhoff, Mechanik. 21 
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keiten, so wie die Aenderungen des Druckes und der Dichtigkeit als 
unendlich klein anzusehn sind. Wir können dann zunächst 


dp = edu 4) 
setzen, wo a eine positive Constante bedeutet, die, wie wir sehen 


werden, die Fortpflanzungsgeschwindigkeit des Schalles in der Luft 
ist. Wir machen ferner 


u = t (1 + 0), 5) 


indem wir unter u, eine Constante verstehen, die unendlich wenig 
von den Werthen, die u erhält, verschieden ist; die Grösse o nennen 
wir die Verdichtung im Punkte (x, y, z) zur Zeit . Berücksichtigen 
wir nur die Glieder niedrigster Ordnung, so folgt aus 3), 4) und 5), 
wenn wir P und 6 gleichzeitig verschwinden lassen, 


P= ac 
und aus 1) und 2) 
oi + ao =0 
ĝt r 
2o 6) 
z; + 4p=0. 
Hieraus ergiebt sich für 9 die partielle Differentialgleichung 
m 7 
Er; >r yp: 1) 
dp p 


Nach dem Begriffe des Geschwindigkeitspotentials sind © SA PET 


die Componenten der Geschwindigkeit und nach der Gleichung 6) 


1 g 


ist — z m die Verdichtung o im Punkte (x, y, z) zur Zeit z; alle 


diese Cae sind daher gefunden, wenn p als Function von x, y, z 
und / bis auf eine additive,.von diesen 4 Argumenten unabhängige 
Constante ermittelt ist. Wir wollen beweisen, dass durch die Glei- 


chung 7) @ vollkommen bestimmt ist, wenn @ und = für = (0 als 
Functionen von x, y, z und für alle Elemente der Grenzfläche der 
betrachteten Luftmasse 52 als Function von £ gegeben sind und ® 


als stetig angenommen wird. Man bezeichne durch dr das Volumen, 
welches ein Element der Luftmasse zur Zeit ¿ einnimmt, multiplicire 


die Gleichung 7) mit % 2p dt und integrire noch dr; die so ent- 


stehende Gleichung er sich schreiben 


Bel, py ar 2a | dgdr, 8) 


da das Glied, welches bei der Entwicklung der linken Seite von 8) 
in Folge davon auftritt, dass dr mit der Zeit sich ändert, unendlich 


www.rcin.org.pl 


$ 1. Geschwindigkeitspotential der Luft. all 


klein von höherer Ordnung ist, als die übrigen Glieder. Dieselbe 
Erwägung ergiebt 


i + @9 + G9)) ar 


”/.09 99 038 
Er Eon ae). 
ort 0x 0x ðy Õy ĝz 5 


Die rechte Seite dieser Gleichung — mithin auch ihre linke — 
ist nach dem durch die Gleichung 14) der sechszehnten Vorlesung 
ausgesprochenen Green’schen Satze 


2 (a9 2 | DD gg 


ct on 


wo ds ein Element der Oberfläche der Luftmasse und n die nach 
dem Innern -dieser gerichtete Normale von ds bedeutet; es gilt diese 
Behauptung auch in dem Falle, dass p vielwerthig ist, weil auch 
dann die Differentialquotienten von p nach x, y, z und { einwerthig 
sind. Die Gleichung 8) wird hiernach 


fe + + +2 (pas; 
sie spricht den Satz von der lebendigen Kraft für den Fall, den wir 
betrachten, aus. Ist für alle Elemente der Oberfläche und für alle 
Werthe der Zeit e = 0, so ist die gefundene Gleichung integrabel 
und giebt 


Sa +2 AGD + GH) io 


wo C = von £ unabhängige Grösse bedeutet. Verschwinden überall 


p und &? 2 für t =Q, so ist C = 0; es ist dann unabhängig von 

y Z Er) it, es ist dann also immer und überall g=0. Wir 

haben somit bewiesen, dass, wenn @ der Differentialgleichung 7) 
8p 


genügt, für —=0 p und 7, verschwinden und an der Oberfläche 


für alle Werthe der Zeit 2 = 0 ist, allgemein pọ = 0 ist. Es folgt 


hieraus, dass, wenn 9, und 9, der Gleichung 7) genügen, für 
t=0 

Pı =P, und rg; 
und für die Oberfläche 


ist, man allgemein pọ; = 9, hat. 
Für ein gewisses Zeitintervall lässt sich p für einen jeden Punkt 
212 
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der Luftmasse in einfacher Weise durch die Werthe ausdrücken, die 


p und Sg im Anfangspunkte der Zeit besitzen. Um das zu zeigen, 


wollen wir eine particuläre Lösung der Gleichung 7) benutzen, die 
im nächsten $ abgeleitet werden soll. 


82. 
Nimmt man an, dass von x und y unabhängig ist, so geht 
die Gleichung 7) über in diese 
0° I — a2 a? 0° Tr 9) 
ĝt? 02 
Setzt man 
De 2 u — zul, 
indem man den Zeichen x und y eine neue Bedeutung giebt, so 
hat man 
Py 


0p 3 (F9 9 Rp 
aa = A7 ar 
0% (= FR: y? daoy 
Ba, < Eur +27 Tor; 
92° 0a* oxöy’ 
die Gleichung 9) wird also 
Ka = . 
Oxu ı 


îy 


hieraus folgt, dass Zp VD Y unabhängig, œ also die Summe einer 


Function von x und einer Function von y sein muss. Die allgemeine 
Lösung der partiellen Differentialgleichung 9) ist daher 


p = F (z — ai + F, (2 + at), 10) 
wo F, und F, willkührliche Functionen der beigefügten Argumente 
bedeuten. 

Gesetzt, es sei 
p = F (z — at) 
und es habe F, variable Werthe nur, wenn sein Argument zwischen 
O und e liegt; zur Zeit z hat dann o variable Werthe nur, wenn z 
zwischen at und a’ 4 e liegt, und zwar immer dieselben Werthe, 
welches auch der Werth von { sein möge; man sagt: eine Welle von 
gleichbleibender Gestalt pflanzt sich mit der Geschwindigkeit «@ in 
der Richtung der z-Achse fort. Ist 


p = F, (z + at) 
und hat F, variable Werthe nur, wenn das Argument innerhalb eines 
gewissen Intervalls liegt, so hat man eine Welle, die mit derselben 


Geschwindigkeit in der entgegengesetzten Richtung sich fortpflanzt. 
Die allgemeinere, durch die Gleichung 10) dargestellte Bewegung 
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bezeichnet man als eine, bei der zwei Wellen oder zwei Wellen- 
systeme vorhanden sind, die mit der Geschwindigkeit « in der 
Riehtung der z-Achse und in der entgegengesetzten Richtung fort- 
schreiten. 

Wir wollen nun annehmen, dass eine feste Wand vorhanden 
sei, für welehe z=/ ist, so dass für diesen Werth von z immer 


=— = 0 sein muss; für die betrachtete Luftmasse sei z <! und { 


sei positiv; zur Zeit {=ÜU sei eine Welle verhanden, die in der 
Richtung der z-Achse fortschreitet und jene Wand noch nicht 
erreicht hat. Für /=0 und für hinreichend kleine Werthe von £ 
ist dann 
g=Fr,(@-aı); 

die Function F, (x) ist dabei für alle Werthe von x, die < Z sind, 
bis auf eine additive Constante bestimmt durch die Verdichtungen 
oder durch die Geschwindigkeiten, die zur Zeit £ = O stattfinden; 
sie ist für die genannten Werthe von x völlig bestimmt, wenn wir 
noch festsetzen, dass F, (x) = 0 ist, wenn x nahe = / ist. Wenden 
wir die Gleichung 10) auf unsern Fall an, so haben wir F, (y) = 0 
zu setzen für alle Werthe von y, die kleiner als / sind; für grössere 
Werthe des Arguments bestimmt sich F, aus der Bedingung, die für 
z = l zu erfüllen ist. Bezeichnet man nämlich durch F’ und Fy die 
nach ihren Argumenten genommenen Difterentialquotienten von F, 
und F,, so muss für alle positiven Werthe von ¢ 


F (l — a+ Fi (l Hats 


sein, oder, wenn man y = l 4 at setzt, für alle Werthe von y, die 
grösser als / sind, 


KW=—Fitl—y). 
Integrirt man diese Gleichung, nachdem man sie mit dy multiplicirt 
hat und wählt die Constante der Integration so, dass A, (y) bei 
y = ] stetig bleibt, so erhält man 
F, (y) = Fi 1 — y). 


Diese Gleichung gilt zunächst nur für den Fall, dass y > l; man 
kann sie auch für den Fall, dass y < /, in dem F, (y) = 0 ist, gültig 
machen, indem man F; (x), welches bisher nur für Werthe von æ 
definirt ist, die kleiner als 7 sind, für grössere Werthe gleich Null 
annimmt. Man hat dann allgemein l 


g = F, (z — at) + F, (1 — z — at). 11) 


Das zweite Glied in diesem Ausdrucke von ọ stellt eine Welle dar, 
die in der der z- Achse entgegengesetzten Richtung fortschreitet; man 
sagt von dieser, sie sei reflecürt, sei entstanden durch Reflexion an 
der bei z = } vorhandenen Wand. 
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Wir wollen den betrachteten Fall noch durch die Annahme 
specialisiren, dass 2 unendlich gross ist und F, (x) für unendlich 
grosse positive Werthe von x verschwindet. Für endliche Werthe 
von ź ist dann die Gleichung 11) 


9=F(r—a, 
d. h. die Bewegung geht so vor sich, als ob die Wand bei z=/ 
gar nicht vorhanden wäre. Für unendlich grosse Werthe von 7 gilt 
das aber nicht mehr; es hört an irgend einem Orte auf zu gelten, 
sobald die an der Wand reflectirte Welle ihn erreicht hat. 
Wir haben jetzt ebene Wellen untersucht, wir wollen nun kugel- 
förmige ins Auge fassen. Wir setzen 


r-VetyHr 
und nehmen an, dass p ausser von ? nur von r abhängig ıst. 
Da dann 


0°y 2 
do = Fr Ta Sn 


ist, so wird die Gleichung 7) 


oder nach Multiplication mit r 
rg) g2 Co) 
E eA 
Diese Gleichung ist von derselben Form. wie 9); ihre allgemeine 
Lösung ist 
p = F, (r — at) + È F, (r + at), 12) 


wo F, und F, wieder willkührliche Functionen bedeuten. Hierdurch 
sind zwei Systeme von Kugelwellen dargestellt, von denen das eine 
von dem Anfangspunkt der Coordinaten nach Aussen, das andere 
von Aussen nach diesem Punkte hin mit der Geschwindigkeit a 
sich fortpflanzt. Bei diesen Wellen bleiben aber während des Fort- 
schreitens die Geschwindigkeiten und die Aenderungen der Dichtig- 
keit nicht sich gleich, wie es bei den ebenen Wellen der Fall ist, 


1 E = ; 5 
sondern wegen des Factors = nehmen diese Grössen bei den sich 


ausbreitenden Wellen ab, bei den sich zusammenziehenden zu. 


§ 3. 

Wir sind jetzt vorbereitet, die am Ende des § 1. ausgesprochene 
Behauptung zu beweisen. Es seien U und V zwei Functionen der 
rechtwinkligen Coordinaten x, y, z, die mit ihren ersten Differential- 
quotienten innerhalb eines vollständig begrenzten, einfach zusammen- 
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hängenden Raumes stetig sind; es sei dr ein Element dieses 
Raumes, ds ein Element seiner Oberfläche und n die nach seinem 
Innern gerichtete Normale von ds; nach dem Green’'schen Satze 


ist dann 
r A : \ f „ôU 0V 
fer ws = vav)= | ds( ae E A 


In dieser Gleichung setze man U gleich einem Geschwindigkeits- 
potential p, wie wir es hier betrachten, das also der Gleichung 7) 
genügt, und wähle V so, dass 

BE 
DI 


= (AV 


ist; man hat dann 
for — V 4g) =a je (9 a 7) 


394 iy ER ‚0 
wer; A. ar (g ĝt ú s) 


und erhält also, wenn man durch 7 einen beliebigen Werth von / 
bezeichnet., 


T 
> (ro ars N: . 
y at fas(y 2e — o a) [fe (@ a De 13) 
0 
Den Anfangspunkt der Coordinaten legen wir in einen beliebigen 
Punkt des Luftraums, auf den ọ sich bezieht, und machen 
pa F( t) LE 2 EE: 
p= E, peys ty t; 
aus der Bedeutung, welche die Gleichung 12) hat, folgt, dass dieses 
V der dafür angenommenen partiellen Differentialgleichung genügt. 
Ueber die Function F nehmen wir an, dass sie von Null verschiedene 
Werthe nur hat, wenn ihr Argument zwischen a!’ und at 4+ € 
liegt, und hier positiv ist; dabei soll 
n<ar <ar+e<ar 
are 
Fr)dr=1 
und è unendlich klein sein; es hat dann F (r) Werthe, welche unend- 
lich gross von der Ordnung von L sind. Der Raum, dessen Element 


dr ist, soll durch zwei Kugelflächen begrenzt sein, deren gemein- 
samer Mittelpunkt der Anfangspunkt der Coordinaten ist, und von 
denen die eine einen Radius hat, der unendlich klein auch gegen 
g ist, die andere einen Radius R, der gleich der kürzesten Ent- 
fernung des Anfangspunktes von der Oberfläche des Luftraums ist, auf 
den g sich bezieht; dabei soll die Grösse £’ so gewählt sein, dass 
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al He=XR. 


Um unter diesen Voraussetzungen die Gleichung 13) zu entwickeln, 
bemerken wir zunächst, dass das Integral 


fa»). 
ausgedehnt über die Kugel vom Radius R, für alle positiven Werthe 
von Z verschwindet, weil hier für diese V und m (oder, was das- 
UA 
ôr 
ausgedehnt, ist 


selbe ist, — 


) gleich Null sind, Ueber die unendlich kleine Kugel 


a 
a av 
jerm- rn), 


wenn pọ den Werth von p im Punkte r= 0 zur Zeit t bedeutet, 
wie man sieht, wenn man ds durch Polarcoordinaten ausdrückt. 
Durch Ausführung der Integration nach ¢ findet man hiernach die 
linke Seite der Gleichung 13) 


a 
wo pọ auf die Zeit 2’ sich bezieht. 


Der in den eckigen Klammern auf der rechten Seite derselben 
Gleichung stehende Ausdruck verschwindet für =], weil für 


diesen Werth von / V und 2r gleich Null sind; um seinen Werth 


für z =O zu finden, führen wir die Polareoordinaten r, $, œ ein 
und bezeichnen durch F’. den Differentialquotienten der Function 
F nach ihrem Argument. Die rechte Seite der Gleichung 13) 
wird dann 


4 SJJ} »ds$dordr (re) z: — aF (r) p); 


wo t= Q in ọ und = zu setzen und zu integriren ist in Bezug 


auf ð von Ô bis m, in Bezug auf œ von U bis 2x und in Bezug 
auf r von O bis A. Die letzte dieser Integrationen lässt sich aus- 
führen; in der That hat man 


R 
rar F(r) 2 — at 22 
frare) a m al 7 
0 
R 


R 
J rdrF rjo = [ro] - fr F(r)dr 
0 


0 U 
E 2) 


Old 
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wo in 2e und @ auf der rechten Seite der Gleichheitszeichen 
r=at 


zu setzen ist. Die Gleichung 13) giebt daher 


Arp = ER sin $dYdo G +): 


sie drückt den Werth, den $ im Punkte r = O zur Zeit z’ hat, aus 
durch die Werthe, die zur Zeit = 0 = in der Kugelfläche und ọ 


in und unendlich nahe an der Kugelfläche besitzt, welche mit dem 
Radius at’ um den Punkt r = O beschrieben ist. Dieser Punkt kann 
beliebig in dem zu betrachtenden Luftraume gewählt werden; auch 7 


ist beliebig, nur muss es in dem Intervall von O bis 2 liegen. Sind 


© und 2 für z = 0 überall gegeben, so kann man also @ für jeden 


Punkt und ein gewisses Zeitintervall ermitteln; ist der Luftraum 
als unbegrenzt zu betrachten, so findet man auf diese Weise @ 
vollständig, 


S 4. 

Wir haben früher die Bewegung eines festen Körpers in einer 
als unbegrenzt zu betrachtenden Flüssigkeit ausführlich unter der 
Voraussetzung untersucht, dass diese als incompressibel angesehen 
werden kann; wir wollen nun eine solche Bewegung unter den 
einfachsten Annahmen mit Rücksicht auf die dabei eintretenden 
Diehtigkeitsänderungen verfolgen. Wir fassen die Luftbewegung ins 


Auge, für welche 
Be: Fa] F(r — at) 

a 5 w 
ist, wo r wieder die Linie bezeichnet, die vom Anfangspunkte der 
rechtwinkligen Coordinaten nach dem Punkte gezogen ist, auf den 
p sich bezieht, F eine Function, über die zu verfügen wir uns vor- 
behalten; diesen Ausdruck kann man für das Geschwindigkeits- 
potential annehmen, da er der Gleichung 7) genügt. Gleichbedeutend 
mit der Gleichung 14) ist 


oder 
Aa pA (en) TO: 


wenn ® den Winkel zwischen der z- Achse und der Richtung von r 
bedeutet. Die Componente der en eines Lufttheilchens 


nach der Richtung von r, d. h. , ist daher bestimmt durch 


D 
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2e ka ( = ”) . cos 9 3 
Nun sei R ein specieller Werth von r und 
0 (FE(R—at 5 
z ( a =f (93 15) 
für r = R ist dann 
z- —=f(Ü)cos®. 


Hieraus folgt, dass die Gleichung 14) für den Fall gilt, dass eine 
feste Kugel vom Radius R, deren Mittelpunkt dem Anfangspunkt 
der Coordinaten unendlich nahe ist, in der Richtung der z-Achse so 
sich bewegt, dass / (¢) ihre unendlich kleine Geschwindigkeit zur Zeit 
t ist. Ist / beliebig gegeben, so dient die Gleichung 15) zur Be- 
stimmung von F; bezeichnet man den ersten und zweiten Differential- 
quotienten der Function F nach ihrem Argument durch F’ und F”, 
so ist nämlich 


F(R — t) rer er 1 z : 
al z a j= mF (R—a)— iT A r A (R— at); 


setzt man 


F(R — at) =U (ù oder kürzer = U, 16) 
so hat man 
7 1 aU w 1 @U 
F (R— a) =— 7 T I (R — =; 


die Gleichung 15) wird daher 


2 1 @U 4 
Fi U +7 aR? wa @R dt =f (£). 17) 


Die Integration dieser Differentialgleichung bietet keine Schwierigkeit 
dar; es seien A, und A, die Wurzeln der quadratischen Gleichung . 


a? oa K 
3a a iFEeN, 
d. h. es sei 
1-34), h= 4-9, i=V-1, 


dann ist 
U = U eht + U,ekt, 


wenn U, und U, als Functionen von 2 aus den Gleichungen 
ar eùt + 2 ehrt ==) 
er av echt 4.2, m echt — a? Rf (À) 


bestimmt werden, d. h. wenn 
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er fr e-hfdt 


a ‘R 
1 „fr e-ktdt 


gemacht wird, wo die unteren Grenzen der beiden Integrale will- 


kührliche Constanten sind. Hat man U ermittelt, so findet man ọ 
aus den Gleichungen 14) und 16), von denen die zweite 


F(r — a) = v(t— N 18) 


giebt. 

Wir wollen nun über die Function /(t) die Voraussetzung 
machen, dass sie für alle negativen Werthe verschwindet, dass also 
die Kugel zur Zeit £ = 0 sich zu bewegen anfängt; zugleich wollen 
wir als untere Grenze der in den Ausdrücken von U, und U, vor- 
kommenden Integrale O annehmen; es verschwindet dann U (4) für 


alle negativen Werthe von ¿ und es verschwinden p und 2, wenn 


t = 0 und r > R ist; die gemachte Annahme entspricht also dem 
Falle, dass zur Zeit =0 die Geschwindigkeit und die Verdichtung 
aller Lufttheilchen gleich Null sind. Dabei ist 


Fír —at)=0, wenn uai<r—R; 


ein jedes Lufttheilchen bleibt in Ruhe, so lange diese Ungleichung 
besteht. 

Für positive Werthe von t kann /(t) noch willkührlich gewählt 
werden. Gesetzt, es sei für diese 


f (4) =C; 
wo c eine Constante bedeutet, oder, was im Resultat auf dasselbe 
hinauskommt, es nehme, während ? von Null bis zu einem unendlich 


kleinen Werthe wächst, / (t) stetig von Null bis zu dem constanten 
Werthe c zu; es ergiebt sich dann 


ia a! 
O= E k (er 1) E h 1)) 
oder, wenn man die Werthe von A, und A, einführt, 
at 
LRA Fa R at d 
vg" (1 — y2e 2)‘ 
Nach 18) ist daher, wenn at >r — R 


r—R-—at 
Fr — a = i Sk A A.. C5 +): 
Für sehr grosse Werthe von { wird 


Fr—ay=", 


www.rcin.org.pl 


320 Dreiundzwanzigste Vorlesung. 


und es erhält das Geschwindigkeitspotential p denselben Werth, den 
wir früher bei der Untersuchung der Bewegung einer Kugel in einer 
incompressibeln Flüssigkeit gefunden haben. 
Es lässt sich U auch leicht berechnen, wenn man für positive 
Werthe von t 
fl) = c cos xat 19) 


annimmt, wo x eine Constante bedeutet; man kommt dabei am 
bequemsten zum Ziele, wenn man benutzt, dass die für /(/) angenommene 
Function der reelle Theil von 

ceirat 


ist, diese Exponentialgrösse für / (f) in den Ausdruck von U einsetzt 
und den reellen Theil desselben bildet; diese Methode ist richtig, 
weil, wenn f (2) der Summe zweier Functionen von { gleichgesetzt 
wird, man für U die Summe derjenigen Ausdrücke erhält, die für U 
gelten, wenn f(A gleich der einen oder gleich der andern jener 
Functionen ist, und weil U reell ist, wenn f (?) es ist; so findet man 
U (Ù gleich dem reellen Theile von 


at „at at PL 
A =y =g £ _-Ziz 
Re ette Ro R a xat __ e Re R 


2 1+»R-i 1—»R-+i 
Für sehr grosse Werthe von ist hiernach 
U = A cosxat + B sin xat, 20) 


wo 4 und B Constanten sind. Da dieser Ausdruck für U der reelle 
Theil von 
i l (4 — i B) (cos xat -} isin xat) 


ist, so müssen dieselben der Gleichung 
Re 1 1 A 
2 EA ee war, A, 


oder der Gleichung 


x R’c 
BEIDE Then 
genügen, woraus 
3 2— xR 2xR 
PA ie 
AB uam PORT am 
VEFPAH 
Va {ni 


folgt. Diese Werthe von 4 und 2 findet man auch leicht aus der 
Gleichung 17), wenn man in diese aus 19) und 20) die Ausdrücke 
für f (0) und U einsetzt. 

Für das Geschwindigkeitspotential 9 ergiebt sich aus 20) mit 
Hülfe von 18) und 14) 


www.rcin.org.pl 


` 


§ 5. Schwingende Kugeln. 321 


paa (area pirt RTE) 0: M) 
Bei einer Luftbewegung, wie sie durch diese Gleichung dar- 

gestellt ist, ist, wenn xa zwischen gewissen Grenzen liegt, ein ein- 
facher Ton vorhanden. Die Höhe desselben ist durch die eben 
genannte Grösse bedingt, oder, was dasselbe ist, durch die Schwingungs- 
dauer eines Lufttheilchens; mit diesem Namen wollen wir die Dauer 
einer Doppelschwingung belegen, d. h. den Werth von 

27 

a 
Das Reciproke hiervon nennt man die Schwingungszahl des Tones. 
Die Strecke, um welche der Schall während einer Schwingungsdauer 
sich fortpflanzt, also 

2m 

w 
heisst die Wellenlänge des Tones. Unter der Intensität eines Tones 
von gewisser Höhe verstehen wir eine Grösse, die mit dem Qua- 
drate der grössten Verdichtung, welche ein Lufttheilchen erleidet, 
proportional ist, also proportional mit dem Werthe der Maxima, 
welche 


? 


für gewisse Werthe von z hat. Bei der durch die Gleichung 21) 
dargestellten Luftbewegung ist die Intensität des Tones von r und ® 
abhängig; von r in ziemlich complicirter Weise, von ® einfach so, 
dass sie mit cos? ® proportional ist; sie ist also gleich Null in der 
Ebene, die durch den Mittelpunkt der schwingenden Kugel, senkrecht 
zur Schwingungsrichtung dieser gelegt ist. 


85. 

In der achtzehnten Vorlesung haben wir den Fall untersucht, 
dass zwei unendlich kleine Kugeln in einer incompressibeln Flüssig- 
keit sich bewegen, und gesehn, dass in ihm das Geschwindigkeits- 
potential gleich der Summe der Werthe zu setzen ist, die es hat, 
wenn nur die eine oder die andere der beiden Kugeln vorbanden 
ist, für alle Flüssigkeitstheile, die nicht unendlich nahe an einer 
der Kugeln liegen. Es gilt dieses auch, wenn die Dichtigkeits- 
änderungen der Flüssigkeit zu berücksichtigen sind. Stellen wir uns 
zwei unendlich kleine, gleiche Kugeln vor, deren Mittelpunkte auf 
der z- Achse unendlich kleine Pendelschwingungen der Art ausführen, 
dass ihre Geschwindigkeiten in jedem Augenblicke gleich und ent- 
gegengesetzt gerichtet sind. Es seien r und r’ die Entfernungen des 
Punktes, auf den p sich bezieht, von den Mittelpunkten der Kugeln; 
die Luftbewegung, die der am Ende des vorigen $ untersuchten 
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entspricht, ist dann, wenn der Anfangspunkt der Zeit passend verlegt 
wird, dargestellt durch die Gleichung 


Rap, ô ( sias a) sinx = =) ; 


wo C eine Constante bedeutet. 
Suchen wir die Punkte, in denen die Intensität des Tones 


gleich Null ist, also 2p immer verschwindet, so finden wir für 
diese 

@ /snxr sin ar" 

ôz ( yare AE. Aa 
ani 2 (== _ cos =) E 

gz N y- 


Nennt man ọ den Abstand des Punktes, auf den sich œ bezieht, 
von der z-Achse, so sind dieses zwei Gleichungen für ọ und z. Im 
Allgemeinen kann daher die Intensität des Tones nur in einzelnen 
Kreislinien verschwinden, deren gemeinsame Achse die z- Achse ist. 


Es giebt aber eine Fläche. in der die Intensität = 0 ist, wenn Z, 


d. h. wenn die Wellenlänge des Tones unendlich gross gegen r und 
r' ist; dann wird die erste jener beiden Gleichungen überall erfüllt 


und die zweite ist 
ef 1 
02 k T >) SN 


oder, wenn für die Mittelpunkte der beiden Kugeln z—c und 
z = — c jist, 

O: f 1 Re 
o: (PEF Fè Verore) 
Diese Gleichung stellt eine Rotationsfläche dar, deren erzeugende 
Curve eine hyperbelartige Gestalt hat, durch die Mittelpunkte der 
beiden Kugeln geht und Asymptoten besitzt, die mit der z- Achse 


Winkel bilden, deren Cosinus m a sind. 


In der Nähe der Enden einer tönenden Stimmgabel ist durch 
den Versuch eine Fläche von ähnlicher Art nachgewiesen, in der die 
‘Intensität des Tones verschwindet. 
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(Einfache Töne. Anwendung des Green'scheri Satzes auf das Geschwindig- 
keitspotential eines einfachen Tones. Ebene Wellen. Stehende und fortschrei- 
tende Schwingungen. Eigentöne einer Luftsäule. Schwingungen der Luft in 
einer offenen Röhre Resonanz. Kugelförmige Wellen. Schwingungen der Luft 
in einem Raume, dessen Dimensionen gegen die Wellenlänge unendlich klein 
sind. Cubische Pfeifen. Berechnung der Resonanz und Tonhöhe cubischer 
Pfeifen, wenn die Oeffnung eine Ellipse oder ein Kreis ist. Berechnung der 
Resonanz und Tonhöhe cylindrischer Pfeifen für gewisse Fälle.) 


Sal: 

Wir wollen uns jetzt näher mit den Bewegungen der Luft 
beschäftigen, die einem einfachen Tone entsprechen, und eine Reihe 
von particulären Lösungen der Differentialgleichung, mit der wir es 
hier zu thun haben, aufstellen, welche für die Akustik und nament- 
lich für die Theorie der Pfeifen von hervorragendem Interesse sind. 
Für einen einfachen Ton von der Schwingungszahl n ist das Ge- 
schwindigkeitspotential von der Form 


p = y cos 2 rni + y” sin 2 ani, 1) 
wo 4 und y” Functionen von x, y, z sind; aus der Gleichung 7) 
der vorigen Vorlesung folgt für jede von diesen, wenn man wieder 


2an 
a 


setzt, dass sie der partiellen Differentialgleichung 
Jh + xy —0 2) 
genügt. 

Bevor wir auf die Betrachtung specieller Fälle eingehn, wollen 
wir anführen, was der Green’sche Satz über die Functionen ergiekt, 
welche in einem vollkommen begrenzten Raume dieser Differential- 
gleichung genügen und mit ihren ersten Differentialquotienten ein- 
werthig und stetig sind. Eine Lösung der Gleichung 2) ist 


cos ur 
r , 


wo r die Entfernung des variabeln Punktes von irgend einem festen 
Punkte bedeutet; man kann das leicht durch Rechnung direct beweisen 
oder auch aus der Gleichung 12) der vorigen Vorlesung ableiten. 
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In der Gleichung, die den Ausgangspunkt der Betrachtungen des 
$ 3. der vorigen Vorlesung gebildet hat und die den Green’schen 
Satz, soweit wir ihn hier gebrauchen, ausspricht, setzen wir 


cos ur > ' 
er r=y, 


wobei wir den Anfangspunkt von r in dem Raume annehmen, in 
dem y die genannten Eigenschaften hat, und wenden sie auf den 
Raum an, der von diesem übrig bleibt, wenn man eine unendlich 
kleine Kugel ausschliesst, deren Mittelpunkt der Anfangspunkt von 
r ist. Durch eine Betrachtung, wie sie im § 3. der vorigen Vor- 
lesung und für einfachere Bedingungen im $ 4. der sechszehnten 
durchgeführt ist, findet man dann 


» cos ur 
1 0 Br 1 g cos uroy 
T Ma a 


wo auf der linken Seite des Gleichheitszeichens y sich auf den 
Anfangspunkt von r bezieht, und ds ein Element der Oberfläche 
des ursprünglich gedachten Raumes bezeichnet. Wir heben hervor, 
dass, wie diese Gleichung zeigt, bei den Voraussetzungen, die 
wir über y gemacht haben, alle höheren Differentialquotienten des- 
selben stetig sind. 

Wir fassen nun den Fall ins Auge, dass p, also auch % (mit 
welchem Zeichen wir jede der beiden Grössen % und %” bezeichnen 
wollen), von x und y unabhängig ist. Die Gleichung 2) ist dann 


2 
y 12 


de 7 
und ihr allgemeines Integral 


p = A cos xz + B sin xz. 
Wir haben daher 


p = (A' cos xz + B’ sin xz) cos? ant 
+ (4” cosxz + B” sin xz)sin 2 ant, 


wo A’, B', A”, B” willkührliche Constanten bedeuten. Diese Glei- 
chung lässt sich auch schreiben 


3) 


p = Á cos x (2 — zo) cos 2 an (t — t) + B sin x(z — z) sin 2æn(i— t)» 


wo A, B, z,, {, neue Constanten sind, oder, wenn man den Anfangs- 
punkt der z und den Anfangspunkt der Zeit passend verlegt, 


p = A cos xz cos 2 ant + B sin xz sin 2 ant. 4) 


Wir discutiren zuerst die Fälle, dass 4 oder B oder 4 — B oder 
A -+ B verschwindet. 
Ist 
1 = 0] 


& 2 
so wird 
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p = Acosxzcos2rnt 
2e — xA sin xz cos 2 nnt. 
1 . 
a * dcosx#zsin?znt. 
a? ĝt a 


lst & die Verrückung, die ein Lufttheilchen zur Zeit £ in der Richtung 
der z-Achse aus einer gewissen Lage, seiner Mittellage, erlitten hat, 
so ist, da é unendlich klein ist, 


8 _ 


P 
ot z 


© 


und 


a : 
= — q Sn xz sin 2xni. 
4 


Man sieht hieraus, dass ein jedes Lufttheilchen gerade so sich be- 
wegt, wie ein Punkt eines Pendels bei unendlich kleinen Schwin- 


A : s 
gungen; — z 5n xz, oder auch der absolute Werth dieser Grösse, 


wird die Amplitude, 2 mnt, oder auch der Ueberschuss hiervon über 
das zunächst liegende Vielfache von 2, die Phase der Schwingungen 
des betrachteten Theilchens genannt. Die Phase für einen Augen- 
blick ist überall dieselbe; die Amplitude ändert sich mit z. Nennt 
man A die Wellenlänge, d. h. setzt man 


so ist die Amplitude = 0, wo z ein Vielfaches von A ein Maximum, 


wo z ein ungerades Vielfaches von nn ist; jene Orte nennt man 


Knoten, diese Bäuche. Die Verdichtung 6 ändert sich nach einem 
ähnlichen Gesetze, wie die Verrückung £; ihre Maxima finden aber 
in den Knoten statt und in den Bäuchen ist sie = 0. 

Ganz Aehnliches gilt, wenn in der Gleichung 4) nicht 2, sondern 
A verschwindet. 

Schwingungen der betrachteten Art, nämlich solche, bei denen 
die Phase für einen Augenblick überall dieselbe ist, nennt man 
stehende Schwingungen. 

Ist 

d= 4$ B, 
so hat man sogenannte fortschreitende Schwingungen; es ist dann 
p = 4A cos x (z + at) 


9 = — xA sin x (z F ai) 


= F Í cos x (z F at) 


6o=— ap =F Asinx (zF al); 


Kirchhoff, Mechanik. 22 
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je nachdem die oberen oder unteren Vorzeichen gelten, schreiten die 
Schwingungen in der Richtung der z-Achse oder in der entgegen- 
gesetzten Richtung fort; die Amplitude ist hier überall dieselbe, die 
Phase für einen Augenblick ändert sich von Ort zu Ort. 

Die Bewegung, die durch die Gleichung 4) dargestellt ist, weun 
die Constanten 4 und B keiner der gemachten Annahmep genügen, 
kann man als zusammengesetzt ansehn aus irgend zweien der 4 
Schwingungsarten, die wir erörtert haben. Direct findet man aus 
der Gleichung 4) 


E = — xA sin xz cos 2 nnti + xB cos xz sin 2 nnt 
= xy £ sin? yz + B? cos? xz sin (2 nnt — ô) 
1 ya PER f, 
é= — zV £ sin? xz + B? cos? xz cos (2 ant — ò) 


x . % . 
c=- A cos xz sin 2 ant — = B sin xz cos? ant 


= - VÆ cos? xz + B? sin? xz sin (2xnt — £), 
wo 


tg ò = $ tg xz, tge = f tg zz. 


Hiernach ändert sich mit z sowohl die Amplitude, als die Phase 
für einen Augenblick. Die Amplitude verschwindet an keinem 
Orte; ist 

Au. BE 
1 


> 


= 


so finden ihre Minima statt, wo z ein Vielfaches von $, ihre Maxima, 


wo z ein ungerades Vielfaches von å ist, Auch hier nennt man 
jene Orte Knoten, diese Bäuche, und auch hier ist die Aenderung 
der Dichtigkeit in den Knoten ein Maximum, in den Bäuchen ein 
Minimum. 

Ist die Luftmasse durch eine feste, zur z- Achse senkrechte Ebene 
begrenzt, so muss für diese immer 
09 
et 
sein.. Stellen, an denen die Geschwindigkeit immer gleich Null ist, 
finden sich nach den durchgeführten Betrachtungen aber nur bei 
stehenden Schwingungen; es müssen also in dem bezeichneten Falle 
die Schwingungen stehende und es muss die begrenzende Ebene ein 
Knoten sein. 

Ist die Luftmasse durch zwei feste, zur z-Achse senkrechte 
Ebenen begrenzt, so muss jede von diesen ein Knoten, ihr Abstand 
also ein Vielfaches der halben Wellenlänge sein. Ausser durch diese 
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beiden Ebenen wollen wir uns die Luftmasse durch eine feste, eylind- 
rische Röhre, deren Achse der z- Achse parallel ist, von beliebigem Quer- 
schnitt begrenzt denken; das ist erlaubt, da der an der Röhrenwand 
zu erfüllenden Bedingung, der Bedingung m =Q nämlich, in Folge 
davon, dass von x und y unabhängig ist, genügt wird. Ist für 
die Endflächen der Röhre 


z=0 und z=/, 
so ist also 


wo k eine ganze Zahl bedeutet. Die bei gegebenem Werthe von / 
hierdurch bestimmten Werthe von n sind die Schwingungszahlen der 
sogenannten Zigentöne der betrachteten Luftsäule. Die Schwingungen 
dieser können gemäss der Gleichung 


p = A cos xz cos 2 nn (t — h) 


geschehen, wo 4 und :, willkührliche Constanten sind. 

Wir wollen jetzt annehmer, dass der Querschnitt z=0 der 
Röhre fest sei, der Querschnitt z =Z aber von Aussen in einer 
solchen Bewegung erhalten werde, dass er zur Zeit £ die Ge- 
schwindigkeit 

G cos2 ant 


in der Richtung der z-Achse habe, wo G und n beliebig gegebene 
Constanten bedeuten. Dieser Ausdruck muss dann immer dem 
© 


Werthe gleich sein, den 2 


? für z = l annimmt; hieraus folgt 


p = — EEan cos xz . cos 2 ani. 

Bei derselben Bewegung des Querschnitts z ==] hängt daher die 
Bewegung der Lufttheilchen wesentlich von dem Werthe von x? 
ab; sie wird unendlich, wenn sin x! =Q ist, d. h. wenn n einem der 
Eigentöne der Luftsäule entspricht. 

Die hier vorausgesetzten Bedingungen lassen sich nüherungsweise 
erfüllen, wenn man eine Glasröhre durch zwei Stempel verschliesst, 
von denen der eine fest, der andere etwas beweglich und mit dem 
Stiele einer Stimmgabel oder einem andern Körper verbunden ist, 
der kräftig schwingen kann. Wenn dieser Körper Schwingungen 
ausführt, deren Dauer nahe der Schwingungsdauer eines der Eigentöne 
der abgegrenzten Luftsäule gleich ist, so geräth diese in so intensive 
Schwingungen, dass ein feines Pulver, welches in die Röhre gebracht 
ist, lebhaft bewegt wird und die Lage der Knoten mit Genauigkeit 
zu erkennen erlaubt. Dass bei keinem Werthe von n die Bewegung 
der Imft ins Unbegrenzte wächst, liegt daran, dass die Röhrenwände 

22* 
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nicht absolut fest sind, dass der bewegliche Stempel nicht volkommen 
dicht schliesst, und hauptsächlich an der Reibung der Luft. Auf der 
angedeuteten Erscheinung beruht eine, von Kundt angegebene, 
Methode zur Messung der Fortpflanzungsgeschwindigkeit des Schalles 
in verschiedenen Gasen. 


82, 

Wir stellen uns jetzt wieder eine Luftsäule von der Länge ?, 
wie bei unserer letzten Untersuchung vor, nehmen aber an, dass in 
dem Querschnitt z = (0 nicht die Geschwindigkeit, sondern die Ver- 
dichtung immer gleich Null ist. Bildet der Querschnitt z —=/ eine 
feste Wand, so sind Schwingungen nach der Gleichung 


y = A sin xz cos 2 nn (t — t) 


möglich, wenn cos xl = 0, d. h. Z gleich einem ungeraden Vielfachen 
der Viertelwellenlänge ist. Wird der Querschnitt z =! so bewegt, 
dass seine Geschwindigkeit zur Zeit { 


= G cos 2 nnt 
ist, so ist 


Ba 
p = — — sin xz cos 2 nnt. 5) 
” cos xl 


D. Bernoulli, Euler und Lagrange haben angenommen, dass, 
wenn die cylindrische Röhre bei z = 0 in den unendlichen Luftraum 
mündet, hier die Verdichtung immer gleich Null ist, dass also die 
Luft in einer Röhre, die einerseits geschlossen, andererseits offen 
ist, den aufgestellten Gleichungen gemäss schwingen kann. Helm- 
holtz*) hat gezeigt, in wie weit diese Annahme richtig ist. Sie setzt 
voraus, dass die Dimensionen des Querschnitts unendlich klein gegen 
die Länge der Röhre und gegen die Wellenlänge sind; dabei darf 
die Röhre auf einer unendlich kleinen Strecke an der Mündung er- 
weitert oder in endlichem Verhältniss zusammengezogen sein. Für 
Punkte im Innern der Röhre, die in endlicher Entfernung von der 
Mündung liegen, geben die aufgestellten Gleichungen dann das Ge- 
schwindigkeitspotential bis auf einen unendlich kleinen Bruchtheil 
seines Werthes richtig an, wenn / nicht bis auf unendlich Kleines 
einem ungeraden Vielfachen der Viertelwellenlänge gleich ist. Ueber 
den Zusammenhang der Bewegung innerhalb der Röhre und ausser- 
halb derselben lernt man bei der genannten Annahme Nichts. Wir 
wollen jetzt, ohne diese Annahme zu machen, die Luftschwingungen 
in einer einseitig offenen Röhre untersuchen, deren Querschnitt 
Dimensionen hat, die gegen ihre Länge und gegen die Wellenlänge 
unendlich klein sind. 


*) Theorie der Luftschwingungen in Röhren mit offenen Enden; Crelle’s 
Journal, Bd. 57, 
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Wir denken uns einen Luftraum, der sich in die Unendlichkeit 
erstreckt, also nur theilweise durch Wände begrenzt ist; einen Theil 
dieser Wände soll eine cylindrische Röhre bilden, die der z-Achse 
parallel ist und die in der Nähe ihrer Mündung von der Cylinder- 
form abweichen kann; die Dimensionen ihres Querschnitts wollen 
wir als endlich bezeichnen, ihre Länge und die Wellenlänge als un- 
endlich gross, wobei dann x unendlich, klein ist. Wir nehmen an, 
dass im Innern der Röhre in unendlich grosser Entfernung von der 
Mündung ebene Wellen vorhanden sind, legen den Anfangspunkt 
der z in die Region der ebenen Wellen, aber so, dass sein Abstand 
von der Mündung noch unendlich klein gegen die Wellenlänge ist, 
und lassen die positive z- Achse nach dem Grunde der Röhre gekehrt 
sein. Der Querschnitt z = 0 theilt den ganzen Luftraum, den wir 
zu betrachten haben, in zwei Theile; wir fassen diese einzeln ins 
Auge. Für den einen, der ganz in der Röhre sich befindet, und 
für den z überall positiv ist, gilt die Gleichung 3), d. h. 


p=(4’'c0osxz+ B’ sin xz) cos 2unt-+(A” cos#xz + B” sin »z)sin2wnt, 6) 
für den andern die allgemeinere Gleichung 1), d. h. 


p = y cos 2 anl + y” sin 2 ant. 


Für den Querschnitt z = (0 müssen diese beiden Ausdrücke von ø 


und die aus ihnen sich ergebenden Ausdrücke von m einander gleich 


sein, da die Dichtigkeit und die Geschwindigkeit überall sich stetig 
ändern soll, Die Gleichungen, welche dieses aussprechen, wollen wir 
bilden, nachdem wir mit dem zweiten Ausdruck von ọ eine Ver- 
änderung vorgenommen haben. Wir wollen in ihn specielle Werthe 
von y’ und w” einführen, die sich auf eine gewisse Bewegung des 
Querschnitts z == O beziehen, und die wir /” und f” nennen wollen; 
es sei 
p = f cos 2 rnt +/" sm2 ant, 


wenn für den Querschnitt z = 0 


2? — cos 2 anı 


ist und an den übrigen Theilen der Grenze des Luftraumes, auf den 
wir y und %” beziehen, der nach der Normale genommene Differen- 
tialquotient von p verschwindet. Es sind dann /" und f” Functionen 
von x, y, z, die die Eigenschaft haben, dass für den Querschnitt z = 0 


2 af" 
T=, Fo 7) 


ist. Aus dieser speciellen Lösung der für p geltenden Differential- 
gleichung erhalten wir eine allgemeinere, wenn wir sie mit dem con- 
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stanten Factor c multiplieiren und zu £ die Constante ð addiren; 
setzen wir 


DRG v cos 2? æn (t -+ 8) + f” sin 2 xn (t + ò)) 
so ist für den Querschnitt z = 0 


2? — c cos 2 xn (1 + Ò) 


und an den übrigen Theilen der Grenze ist dieselbe Bedingung, wie 
früher, erfüllt. Denken wir uns ce und ô als variabel, so ist an 
jedem Orte die grösste Verdichtung mit c, die Intensität des Tones 
also mit c? proportional, dabei aber mit dem Orte veränderlich. 
Führen wir an Stelle von c und ð zwei andere Grössen č und c” 
ein, indem wir 
Ce=ccos2xnÖö, c” = — csin? xnò 
setzen, so wird 
g = (if — cf") cos 2 ant + (i f" + cf) sin 2 ant, 

für den Querschnitt z = 0 


2e = č cos 2 ant + c” sin 2 ant 
und die Intensität des Tones proportional mit 
e?-+.c"?. 

Diesen Ausdruck von o vergleichen wir nun mit dem in 6) gegebenen, 
der für die Region der ebenen Wellen gilt, und 'stellen die Bedin- 
gungen dafür auf, dass für den Querschnitt z = 0 aus beiden die- 
selben Werthe für die Verdichtung und für die Geschwindigkeit sich 
ergeben. Bezeichnen wir die Werthe, die /’ und /” in dem Quer- 
schnitt z = 0 besitzen, durch f; und /f, , so werden dieselben bei 
Rücksicht auf 7) 

Arch Oi, xD’ mc 

a Fe ec ` le -t ii x p = pO 3 
Nun wollen wir annehmen, dass der Querschnitt der Röhre z = /, 
wo ! von der Ordnung der Wellenlänge ist, von Aussen her in einer 
solchen Bewegung erhalten werde, dass er zur Zeit ? die Geschwin- 
digkeit 


n 


8) 


G cos 2 xni 
in der Richtung der z-Achse habe. Dieser Ausdruck muss dann dem 
Werthe gleich sein, den A der Gleichung 6) zufolge für z = / hat; 
d. h. es muss 
G = x (— 4A sin xl + B’ cos x?) 
0 = x (— A” sin xl + B” cos xl) 
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sein. Eliminirt man aus diesen Gleichungen und den Gleichungen 8) 
die Grössen A’, B’, 4”, B”, so erhält man 

G = c (cos xl — af, sin xl) + c"af, sin al 9 

0 = c'xfy sin xl — c” (cos xl — af, sin xi). ) 
Sind die Constanten /, und /, bekannt, so lehren diese Gleichungen 
č und c” kennen und die Gleichungen 8) A’, 3’, 4”, B”; sind auch 
die Funetionen /’ und f” bekannt, so ist die Bewegung in dem gan- 
zen zu betrachtenden Luftraume bestimmt. 

Von besonderem Interesse ist die Kenntniss der Grösse c? -+ c”?, 
mit der, wie wir gesehn haben, die Intensität des Tones in irgend 
einem Punkte des äusseren Luftraumes proportional ist; wenn man 
die Gleichungen 9) quadrirt und addirt, so findet man 


, "3 G? 

20.5 (cos »l— xfa sin x1)? + (af sin nl) 10) 
Wenn Z sich ändert, während @ und x dieselben Werthe behalten, 
so ändert sich hiernach die Intensität des Tones periodisch und 
durchläuft abwechselnd Maxima und Minima. Da c? -+ c”? das Re- 
ciproke einer homogenen Function zweiten Grades von cos xl und 
sin x7 ist, so sind die Maxima und Minima durch die Gleichung 


to An = 
bestimmt, wo y eine von den Coefficienten dieser Function abhän- 


gende Constante bedeutet, oder, wenn A wieder die Wellenlänge be- 
zeichnet, durch die Gleichung 


l 
tg 4 T 1 = y . 
Ist ¿m ein Werth von /, der einem Maximum der Tonstärke ent- 
spricht, so sind hiernach die übrigen Maximumswerthe von / 


Int A $ 


und die Minimumswerthe 


m+(@R+1)5, 
wo h eine ganze Zahl ist. 

Bei einem Beispiele, bei dem wir die Rechnungen zu Ende 
führen werden, werden wir sehn, dass k/,’ eine unendlich kleine 
Zahl ist; berücksichtigen wir hier diesen Umstand, so zeigt die Glei- 
chung 10), dass für die Maxima der Tonstärke 


cos#!— af, sin x? = 0, 


dh. 11) 
1 
tg xl = Py 
en o a 
re a 3 
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und dass der Werth dieser Maxima unendlich gross gegen die Werthe 

ist, die die Tonstärke hat, wenn die Gleichung 11) nicht erfüllt ist. 

Zugleich sieht man ein, dass diese Sätze auch gelten, wenn / einen 

gegebenen Werth hat und die Tonhöhe, d. h. x, veränderlich ist. 
Definirt man einen Winkel x« durch die Gleichung 


tere = x, 
so wird die Gleichung 10) 
G? 


E a E 
cos” x VEF E) e -L ah” sin nahe 


cos? na 
Bei dem schon oben erwähnten Beispiele werden wir sehn, dass 
unter gewissen Umständen auch x/y unendlich klein ist; dann kann 


man setzen 
P 
Q = fo . 


S 


Wir haben im vorigen § angenommen, dass die ganze Begren- 
zung des Theiles des Luftraumes, auf den die Functionen % und y” 
sich beziehen, mit Ausnahme des Querschnitts z = 0, ruht und der 
Querschnitt z = in einer gewissen Bewegung erhalten wird; wir 
wollen nun annehmen, dass ein anderer Theil jener Begrenzung in 
gewisser Bewegung erhalten wird und der Querschnitt z = / ruht. 
Um einen bestimmten Fall vor Augen zu haben, wollen wir uns 
vorstellen, dass vor der Mündung der Röhre eine tönende Stimm- 
gabel aufgestellt ist, deren Oberfläche dann mit zu der genannten 
Begrenzung gehört. Für den Fall, dass die Stimmgabel in bestimm- 
ter Weise schwingt und der Querschnitt z == 0 ruht, setzen wir das 
Geschwindigkeitspotential für einen Punkt des äusseren Luftraumes 


= F' cos 2 ant + F” sin 2ant, 
und für den Fall, dass die Stimmgabel ruht und der Querschnitt 
z = Q so sich bewegt, dass für ihn 


AR u cos2 ant 
oz 


ist, 

=/f’cos2nnt-+ f”sin2nnti; 
F' und F” sind dann gewisse Functionen von x, y, z, die die 
Eigenschaft haben, dass für z = 0 


OF OF” 

z = und Frj = 12) 
ist, und /’ und /” haben dieselbe Bedeutung, wie im vorigen $. 
Tönt die Stimmgabel und bewegt der Querschnitt z = O sich so, 
dass für ihn 
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69 
0: 

ist, so hat man dann 
p=(F+ef—c”"f"Jeos2znı+(F"+c/"”+e"f)sin2nni. 13) 
Für die Region der ebenen Wellen im Innern der Röhre gilt wieder 


die Gleichung 6). Sucht man die Bedingungen dafür, dass die beiden 


69 
02’ 
nach für z = 0 hat, für alle Werthe von / einander gleich sind, so 
erhält man bei Rücksicht auf 7) und 12) 


A' a B = Ola PD. auf, x B' pns Pi 
A: E R + ein alt Ca . 7,7980 = č, 
wo Fý und A, die Werthe bezeichnen, die #’ und V” für z= 0 


haben. Ist, wie wir annehmen, der Querschnitt z =: in Ruhe, so 
folgt aus 6) 


—=c cos? nnt + c” sin 2 ant 


Ausdrücke von p und die beiden Ausdrücke von die man hier- 


A sin xl — B' cos xl =Q 
A” sin xl — B” cos xl = 0. 
Aus diesen Gleichungen ergiebt sich 
č (cos xl — x/, sin xl) + c” xfo sin xl = x Fy sin x? 
c xfi sin xl — c” (cos xl — x/p sin xl) = — x Fy” sin xl, 


und hieraus weiter 
, nA Fo ? + Fu ?) x? sin? xl 
an F GRA 14) 
Die Bewegung in dem sich ins Unendliche erstreckenden Luftraume 
kanu der Gleichung 13) zufolge angesehn werden als zusammen- 
gesetzt aus derjenigen, die stattfinden würde, wenn der Querschnitt 
z = Q ruht, während die Stimmgabel in der gegebenen Weise sich 
bewegt, und einer gewissen andern. Von dieser andern sagt man, 
dass sie durch die Resonanz der Röhre hervorgebracht ist. Die 
Intensität des durch Resonanz erzeugten Tones ist proportional mit 
c?-+c”?. Wenn / sich ändert, so ist diese Grösse ein Maximum 
und zwar 
en Fo®+Fy ® 
A S 


sobald 


1 
tg xl = TA , 15) 
ein Minimum und zwar = 0, sobald 

sin x? = 0 


ist, Benutzt man, dass x/,” eine unendlich kleine Zahl ist, und 
bezeichnet die Maxima der Resonanz als endlich, so folgt aus 14), 
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dass die Resonanz immer unendlich klein ist, sobald x/ um etwas 
Endliches von jeder Wurzel der Gleichung 15) abweicht. Dieses 
gilt auch, wenn / constant und x variabel ist. Wird vor der Mün- 
dung der Röhre eine Bewegung unterhalten, die als zusammen- 
gesetzt aus verschiedenen Tönen betrachtet werden kann, so werden 
diejenigen von diesen Tönen durch Resonanz sehr verstärkt, welche 
der Gleichung 15) entsprechen. Daraus erklärt man, dass diese 
Töne auftreten, wenn die Mündung der Röhre in passender Weise 
angeblasen wird. 


§ 4. 

Ganz ähnliche Betrachtungen, wie wir sie in den drei ersten $$ 
dieser Vorlesung in Bezug auf ebene Wellen durchgeführt haben, 
lassen sich in Bezug auf kugelföürmige anstellen. Eine Lösung der 
Differentialgleichung, der das Geschwindigkeitspotential p zu genügen 
hat, ist der Gleichung 12) der vorigen Vorlesung zufolge 


p= i cos xr- B’sin xr) cos2 nt 
16 
-- 1 (4” cos r+ B” sin«r)sin2znt; ; 
es ist das eine Gleichung, die von ähnlicher Form, wie die Glei- 
chung 3) ist und an die ähnliche Schlüsse, wie an diese sich knüpfen 
lassen. Eine Bewegung gemäss der Gleichung 16) ist möglich in 
einem Luftraume, der vollständig begrenzt ist durch zwei concen- 
trische Kugelflächen. deren Punkte in passender Weise radial bewegt 
werden, oder durch zwei solche Kugelflächen und eine feste Kegel- 
fläche, die ihre Spitze in dem Mittelpunkte jener hat. 
Einen speciellen Fall der Gleichung 16) bildet die Gleichung 


p =+ (A cos xr + Bsin xr) cos2znt (t — t); 17) 


sie stellt stehende Schwingungen dar; in gewissen Kugelflächen ist 
bei diesen die Verdichtung immer Null; die Radien derselben sind 
durch die Gleichung 


.4 cos xr + B sin xr = 0 
bestimmt; in andern Kugelflüchen, den Knoten, verschwindet immer 


die Geschwindigkeit; für die Radien der Knoten gilt die complicirtere 
Gleichung 


ger ar 
= aa a dr 0; 


d.h. 4A (cos xr + xr sin xr) + B (sin xr —arcosxr)=0. 18) 


Sind die die Luftmasse begrenzenden Kugelflächen es! und sind 2 
und A’ die Radien derselben, so ist die durch 17) dargestellte Be- 
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wegung möglich, wenn x einen solchen Werth hat, dass der Glei- 
chung 18) durch Werthe von 4 und 2, die nicht beide verschwinden, 
für r = R und r = R' genügt werden kann; die Bedingung hierfür 
ist die Gleichung 

; (iR RI 

tg x (RR), nm 


die, wenn R’ = 0 ist, in die einfachere 
tgx = xR 


übergeht. Diese Gleichungen bestimmen die Zigentöne der betrachteten 
Luftmasse. 
Ein anderer specieller Fall der Gleichung 16) ist die Gleichung 


nn Bu a 
g = $ cos (xr —?2 ant) + „sin(ar— 2 ani); 19) 


sie stellt Wellen dar, welche von ihrem Mittelpunkte nach Aussen 
hin fortschreiten. Setzen wir in 19) unter den Zeichen cos und sin 
statt des Zeichens —- das Zeichen -}, so haben wir Wellen, welche 
von Aussen nach ihrem Mittelpunkte hin fortschreiten. 

Aehnliche Rechnungen, wie wir sie in den §§ 2 und 3 in Bezug 
auf eine unendlich dünne, cylindrische Röhre durchgeführt haben, 
könnten wir hier durchführen in Bezug auf eine conische Röhre, 
die durch eine unendlich kleine Oeffnung an der Spitze mit dem 
unendlichen Luftraume communicirt und andererseits durch eine 
Kugelfläche geschlossen ist, die ihren Mittelpunkt in der Spitze hat. 


85. 


Nach den ebenen Wellen und den Kugelwellen wollen wir nun 
eine dritte Art von Schwingungen, die einem einfachen Tone ent- 
sprechen, ins Auge fassen. Es soll sich um die Schwingungen eines 
Luftraumes handeln, dessen sämmtliche Dimensionen unendlich klein 
gegen die Wellenlänge des Tones sind. Die Dimensionen des Luft- 
raumes wollen wir als endlich, die Wellenlänge als unendlich gross 
bezeichnen; die Grösse x ist dann unendlich klein. Wir wenden 
wieder die in den Gleichungen 1) und 2) gebrauchte Bezeichnungsweise 
an, d. h. wir setzen 


p = y cos 2 xni + y”sin2? ant 
und verstehen unter Y eine beliebige der beiden von æ, y, z ab- 
hängigen Grössen y und y”. Die Gleichung 2), nämlich 
Ay + s'y, 20) 


geht, wenn x unendlich klein und % nicht unendlich gross gegen 
seine zweiten Differentialquotienten ist, über in die Gleichung 


dy =0, 
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welche für das Geschwindigkeitspotential einer incompresibeln 
Flüssigkeit gilt. Eine jede einwerthige Lösung derselben können 
wir hier für y annehmen; einwerthig muss y sein, auch wern der 
Luftraum ein mehrfach zusammenhängender ist, da die Verdichtung, 


also auch = einwerthig sein muss. In jedem Augenblicke lewegt 


sich die Luft dann so, wie eine incompressible Flüssigkeit. Bedeutet 
ds ein Element der Oberfläche des Luftraums und x die nach seinem 
Innern gerichtete Normale von ds, so ist dabei 


ö € 
fen 21) 


ist > dieser Bedingung gemäss gegeben, so giebt es aber auch immer 


ein, eine willkührliche additive Constante enthaltendes y, welches 
der Gleichung 4y = 0 genügt.*) 

Ist die Bedingung 21) nicht erfüllt, so findet man eine Lösung 
der Gleichung 20) auf die folgende Weise. Man setze 


C 
p= HE 


wo C und U von x unabhängig sind, C eine Constante, 7 eine 
Function von x, y, z ist, die in passender Weise bestimmt werden 
sollen. Für Y erhält man dann die partielle Differentialgleichung 


AU+C=0; 
man genügt dieser, wenn man 
(9 
== C, 
Um 2-+V 


macht, wo & das Potential einer Masse, die mit der Dichtigkeit 
1 den betrachteten Luftraum erfüllt, und V eine Lösung der Glei- 
chung 

ár = 0 


bedeutet. Diese Lösung kann man so wählen, dass a beliebig 


gegebene Werthe erhält, wenn über die Constante C passend verfügt 
ist. Es ist 


*) In seiner Abhandlung „Allgemeine Lehrsätze in Beziehung auf die im 
verkehrten Verhältnisse des Quadrats der Entfernung wirkenden Anziehnngs- 
und Abstossungs-Kräfte“ hat Gauss (seine Werke, Bd. V, p. 197) den Satz 
aufgestellt, dass für einen vollkommen begrenzten Raum es immer eine, mit 
ihren Differentialquotienten stetige und einwerthige Function giebt, die der 
Gleichung 4y = 0 genügt und an der Oberfläche beliebig gegebene Werthe 
annimmt. Auf ähnlichen Wegen, wie dieser Satz, lässt sich der oben ange- 
führte beweisen. Gegen die völlige Strenge der für jenen gegebenen Beweise 
sind aber Bedenken erhoben, und dieselben Bedenken lassen sich bei den 
entsprechenden Beweisen dieses geltend machen. 
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day 09a |, dr, 
Dante 
da 


sein muss, so hat man 
C * 28 kd 0 
PS a ER N a 
Ar on on 
e 


Kar 45T 


zu setzen, oder, da 


on 


ist, wenn 7 das Volumen des betrachteten Luftraumes bedeutet, 


or— fase 22) 
Dabei ist dann 
C C 5 


Diese Lösung der Gleichung 20) führt zur Theorie der sogenannten 
cubischen Pfeifen. Mit diesem Namen bezeichnet man ein Gefäss, 
dessen Dimensionen von gleicher Grössenordnung sind, und das 
durch eine kleine Oeffnung mit dem unendlichen Luftraume commu- 
nieirt; wird die Oeffnung in passender Weise angeblasen, so ent- 
steht ein Ton. Wir werden die Dimensionen des Gefässes als 
endlich annehmen, die der Oeffnung als unendlich klein, die Wellen- 
länge des Tones, um den es sich handeln wird, als unendlich gross. 
In Bezug auf die bezeichnete Anordnung können wir dann ähnliche 
Betrachtungen anstellen, wie wir sie in $ 2, und § 3. in Bezug auf 
eine eylindrische Röhre durchgeführt haben. Zuerst werden wir den 
Fall ins Auge fassen, dass ein Theil der Gefüsswand, der nicht bis 
zum Rande der Oeffnung heranreichen soll, in einer gewissen, periodi- 
schen Bewegung erhalten wird. 


Um die Oeffnung als Mittelpunkt denken wir uns eine Kugel- 
fläche beschrieben mit einem Radius, der unendlich klein, aber 
unendlich gross gegen die Dimensionen der Oeffnung ist; den 
Theil dieser Kugelfläche, der innerhalb des Gefässes liegt, wollen 
wir die Fläche O nennen, ihr Element durch ds, bezeichnen; sie 
entspricht dem Querschnitt z = O der cylindrischen Röhre. Wir 
nehmen an, dass für alle Elemente der Fläche O die Geschwindigkeit 
die Richtung des Radius und gleiche Grösse hat; die Berechtigung 
zu dieser Annahme wird, wenigstens für die Fälle, in denen wir die 
Rechnung zu Ende führen werden, sich darin zeigen, dass bei ihr 
für den ganzen zu betrachtenden Luftraum ein ø sich finden lässt, 
welches mit seinen ersten Differentialgquotienten überall, auch an 
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der Fläche 0, stetig ist. Für den Fall, dass die Bewegung in der 
Fläche O eine solche ist, dass 


ER. 
je In = cos 2 nni, 


wo n die nach dem Innern des Gefässes gerichtete Normale von ds, 
bedeutet, sei für irgend einen Punkt des Theiles des ganzen zu be- 
trachtenden Luftraumes, der sich in die Unendlichkeit erstreckt und 
durch die Fläche 0 begrenzt ist, 


g = f cos 2 ant + f” sin 2 ant; 


es bedeuten dann / und /” gewisse Functionen von x, y, z, die 
die Eigenschaft haben, dass 


fes er =, J ds, L =0 24) 
ist, und für den Fall, dass die Bewegung der Fläche O nach der 
Gleichung 


E 
Jiz = č cos 2 ant + c” sin 2 ant 
g 


geschieht, hat man 

g = (c f — cf) cos 2 ant 4 (ef 4 ef )sin2 ant; 25) 
die Intensität des Tones ist dabei überall mit c? -+ c”? pro- 
portional. 

In dem zweiten Theile des zu betrachtenden Luftraumes, der 
durch die Fläche 0 und die Gefässwand vollständig begrenzt ist, gilt 
für jede der beiden Grössen y und « die Gleichung 23); bezeichnet 
man die Werthe von C für diese Functionen durch C’ und C”, so 
folgt daher daraus, dass p an der Fläche O stetig ist, bei Vernachlässi- 
gung von Gliedern, die unendlich klein gegen die berücksichtigten sind, 


C = BR EN) oN 
C" = w (ch + ei), 
wo /, und A” die Werthe von / und /” für irgend einen Punkt 
der Fläche O bedeuten. Zwei andere Gleichungen ergeben sich 


daraus, dass auch = an der Fläche O stetig ist. Einerseits folgt 


aus 25) bei Rücksicht auf 24) 


Tr f Jy” A 
Jhi., Ja ar E 


Den Theil der Gefässwand, der von Aussen in Bewegung erhalten 
wird, nennen wir die Fläche Z und bezeichnen ihr Element durch 
ds;; die Bewegung sei eine solche, dass 


je = G cos 2 nnt 
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ist, wo n die nach dem Innern des Gefüsses gerichtete Normale 
von ds; G eine Constante bedeutet. Die Gleichung 22) giebt dann 
andererseits 


wenn T das Volumen des Gefässes ist; es ist daher 


eG+c.=(CT 
č = CT. 
Setzt man hier für €’ und C” ihre Werthe aus 26), so findet man 
el —- xh T) +, T=— G 


c#h T-eE 1- Ah TM) = 
und hieraus 
e2 + ee? a Er 
Uno TEF TE 

Bei einem Beispiele werden wir sehen, dass das zweite Glied 
im Nenner dieses Ausdrucks eine unendlich kleine Zahl ist. Machen 
wir hiervon Gebrauch, so können wir schliessen, dass die Intensität 
des Tones unendlich gross ist gegen die Werthe, die sie sonst 
hat, falls 

1—- Lh T=0 27) 
ist. 

Wir wollen nun annehmen, dass die Gefässwand ruht und der 
Ton ausserhalb des Gefässes, etwa durch eine schwingende Stimm- 
gabel erzeugt wird. In Bezug auf diesen Fall können wir Be- 
trachtungen anstellen, die den im § 3. durchgeführten vollkommen 
entsprechen. Für dem unendlichen Luftraum sei, wenn die Fläche 
O ruht, l 

p =$" cos 2 ant + F” sin 2 ant, 


fe‘ 0 und Sei re; 
ist; wenn für die Fläche O 
je? = ¢' cos2ant+ c” sin 2 ant 
ist, so hat man dann 
p = (F4 č f — if) cos 2 ant + (F’+cf”+e"f)sin?2ant. 


Setzt man wieder für den durch die Gefässwand und die Fläche 0 
begrenzten Raum 


wobei 


xp = C' cos 2 ant 4 C”sin2ant, 
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so giebt die Bedingung, dass œ und = an der Fläche O stetig sind, 
die Gleichungen 
(BR een, = h e =T 
C=#(F, +ch +cnh) Gi TOT 
wo F, und F,” die Werthe von F’ und F” für irgend einen Punkt 
der Fläche O bedeuten. Hieraus folgt 
“TR, =E (1—2 TDH EELT 
XTR =— ix h Tel — h T) 
und weiter 
E E E 
HE ae TPF TE 
Mit dieser Grösse ist die Intensität des durch Resonanz erzeugten 
Tones proportional. Ist x?/, 7 unendlich klein, so ist dieselbe un- 
endlich gross gegen die Werthe, die sie sonst hat, falls die Glei- 
chung 27) besteht. Diese Gleichung bestimmt den Ton, der, 
wenn die ÖOeffnung in passender Weise angeblasen wird, auftritt. 


§ 6. 

in den Gleichungen, die wir in den Paragraphen 2, 3 und 5 
für eine cylindrische und eine cubische Pfeife aufgestellt haben, 
kommen zwei Constanten vor, die wir /, und /, genannt haben, 
und durch die die Resonanz wesentlich bedingt ist; wir wollen nun 
suchen, diese Constanten für gewisse Fälle zu berechnen. Hierbei 
ist es erforderlich, das Geschwindigkeitspotential p für den ganzen 
zu betrachtenden Luftraum und für eine Bewegung zu ermitteln, die 
bei der cylindrischen Pfeife durch ihre Grundfläche, bei der cubischen 
durch einen beliebigen Theil der Gefässwand unterhalten wird; das 
ist wieder nur möglich bei bestimmten Voraussetzungen über die 
ganze Begrenzung des Luftraums. Wir wollen festsetzen, dass für 
Entfernungen von der Oeffnung, die von der Ordnung der Wellen- 
länge oder grösser sind, der ins Unendliche sich erstreckende Luft- 
raum entweder gar nicht oder durch einen Theil einer beliebigen 
Kegeltläche begrenzt ist, die ihre Spitze in der Oeffnung hat. Wir 
nennen r die Entfernung eines variabeln Punktes von dieser Spitze 
und nehmen an, dass für Werthe von r, die von der Ordnung der 
Wellenlänge oder grösser sind, die Gleichung 19) 


A PA. f; f} 
= cos (xr — 2 ant) + — sin (xr — 2 xni) 28) 


besteht, d. h. dass für Werthe von r von der bezeichneten Grössen- 
ordnung kugelförmige Wellen, die nach Aussen hin fortschreiten, 
vorhanden sind. Die Berechtigung zu dieser Annahme liegt: darin, 
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dass man bei ihr ein p finden kann, welches allen Bedingungen 
genügt, die es erfüllen soll, 

Um den Anfangspunkt der r denken wir uns eine Kugelfläche 
beschrieben, die noch in der Region der kugelförmigen Wellen liegt, 
deren Radius aber unendlich klein gegen die Wellenlänge ist. Wir 
nennen dieselbe die Fläche 1 und bezeichnen ihr Element durch 
ds,; in Bezug auf dieses soll n die nach Aussen gerichtete Normale 
bedeuten. Um die cylindrische Pfeife und die cubische zusammen 
besprechen zu können, nennen wir den Querschnitt jener, den wir 
früher als den Querschnitt z = 0 bezeichnet haben, auch die Fläche 
0; wir haben schon angenommen, dass sein Abstand von der Oeffnung 
unendlich klein gegen die Wellenlänge ist. Die beiden Flächen 1 und 
O theilen den ganzen zu betrachtenden Luftraum in drei Theile; für 
jeden von den beiden äusseren dieser Theile haben wir einen Aus- 
druck für p bereits aufgestellt, nämlich in den Gleichungen 6), 23) und 
28); wir müssen noch für den mittleren Theil, der durch die Flächen 
O und 1 begrenzt ist, einen solchen bilden und zwar so, dass p und 


29 an den Flächen O und 1 stetig ist. Die Dimensionen dieses 


Theiles sind unendlich klein gegen die Wellenlänge; bezeichnet 
wiederum % eine beliebige der beiden Functionen y und w”, so 
kann man daher nach den im $ 5. gemachten Auseinandersetzungen 
für y eine Lösung der Gleichung 4y = 0 nehmen, falls die Glei- 
chung 21) erfüllt wird, die bei unserer jetzigen Bezeichnung 


"is. 0% "10.00 _ 
Seat firmo 


ist; dieser Bedingung lässt sich neben den übrigen genügen. Wir 
können dann y als das Geschwindigkeitspotential einer incompres- 
sibeln Flüssigkeit ansehn, die so sich bewegt, wie die Luft in einem 
gewissen Augenblick. Unter den Annahmen, die wir im $ 2. und 
im $ 5. gemacht haben, befindet sich auch die, dass y in allen 
Punkten der Fläche O denselben Werth hat; in der That haben wir 
dort angenommen, dass der Querschnitt z =O in der Region der 
ebenen Wellen liegt, und hier, dass die Geschwindigkeit in allen 
Punkten der Fläche O senkrecht zu dieser ist; aus der Gleichung 
28) folgt, dass y auch in allen Punkten der Fläche 1 gleiche 
Werthe hat; für die feste Wand, die die Ränder der Fläche 0 


und 1 verbindet, ist A = 0. Es ergiebt sich hieraus nach 


Betrachtungen, die in der siebenzehnten Vorlesung angestellt sind, 
dass 


ə F) ma ĝ 1 
y ds, m u = jr (do — Yı) 29) 


ist, wo W eine von der Gestalt des zwischen den Flächen O und 1 
Kirchhoff, Mechanik. 23 
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liegenden Raumes abhängige Constante bedeutet, die wir dort den 
Widerstand dieses Raumes nannten, indem wir einen Ausdruck der 
Elektrieitätslehre auf die Hydrodynamik übertrugen. 

Die Functionen / und f”, deren Werthe für Punkte der Fläche 
0 zu ermitteln unsere Aufgabe ist, sind, soweit sie sich auf Punkte 
in oder zwischen den Flächen O und 1 beziehn, specielle Fälle der 
jetzt betrachteten Function W; es kann daher in den Gleichungen 29) 
v=/ und y = f” gesetzt werden. Das soll geschehen; dabei 
sollen die Werthe von f und f” in einem Punkte der Fläche 1 
dureh /, und /,” bezeichnet werden; r, sei der Radius dieser Fläche 
und A die Oeffnung des Kegels, welcher den ins Unendliche sich 
erstreekenden Luftraum in hinreichender Entfernung von der Oeff- 
nung, wie wir annehmen, begrenzt. Aus 28) folgt dann bei Rück- 
sicht darauf, dass xr, unendlich klein ist, 


t A A 
fi ram? mar — 


J al = — KA, J ds, L = KB. 


Bei der cylindrischen Pfeife ist für die Fläche O nach 7) 


30) 


PE eti KERRB 
on en a 


also, wenn ( den Querschnitt der Röhre bezeichnet, 


fe? en 31) 
Bei Rücksicht auf 30) und 31) geben die Gleichungen 29) 


0=K4= 5 a 


r 1 tt B 
0= KB = 5 (r ae aA 
also 
Q 
Did 


KH 4+n) h-% 


Der Ausdruck von /, lässt sich noch einfacher schreiben. Diese 
Grösse muss ihrer ursprünglichen Definition zufolge unabhängig 
von r, sein, welches von einer gewissen Grössenordnung sein 
soll, im Uebrigen aber willkührlich gewählt werden kann. Es 
muss daher W in gewisser Weise von r, abhängen. In den Be- 
dingungen, aus welchen das durch 29) definirte W zu bestimmen 
ist, kommt x nicht vor; es sind diese Bedingungen dadurch er- 
halten, dass x = 0 gesetzt ist. Die Festsetzung, dass xr; unend- 
lich klein sein soll, beschränkt daher die Grösse nicht, die dem 


4= B=0 
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r, bei der Bestimmung von IW gegeben werden darf. Wir wollen 
jetzt, die Bezeichnung ündernd, den Werth, den V erhält, wenn 
r, unendlich angenommen wird, W nennen; dann hat man 

B=, fh 32) 
Bei der cubischen Pfeife treten an Stelle der Gleichungen 31) die 
Gleichungen 24), nämlich 


of Si 
je nr le, f ds, za = 0, 


während die Gleichungen 30) ihre Gültigkeit behalten; hier ergiebt 
sich daher aus 29) 


r 7} x 
fo =W, fo a 


LS 


33) 


Si 

Wir wollen nun für einige Fälle den Werth von W aufsuchen; 
es ist das ein Problem, welches der Lehre von der Bewegung 
einer incompressibeln Flüssigkeit angehört. Von den Betrach- 
tungen, welche wir im $ 4. der siebenzehnten Vorlesung über die 
Strömungen einer incompressibeln Flüssigkeit in den Normalen 
confocaler Ellipsoide angestellt haben, können wir eine Anwendung 
auf eine cubische Pfeife unter der Voraussetzung machen, dass die 
Oberfläche des Gefässes in der Nähe der Oeffnung und bis zu Ent- 
fernungen von dieser, die gegen ihre Dimensionen unendlich gross 
sind, ein einschaliges Hyperboloid ist. Schreiben wir die Gleichung 
dieses Hyperboloids 


2? 


2 2 

z RE i GET AN 1 
und nennen A die Oeffnung seines Asymptotenkegels, so ist nach 
dem Ausdruck 31) der siebenzehnten Vorlesung 


dx 
en Fep eF aa) 
Nimmt man 
EZ) 


an, so kommt man auf den Fall einer Oeffnung, die in einer dünnen, 
ebenen Wand sich befindet und von einer Ellipse, deren Halbachsen 
a und b sind, begrenzt ist; dabei wird 
EA 
Setzt man noch 
a = b = R, 


so wird die Oeffnung ein Kreis vom Radius R und 
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Für den Ton stärkster Resonanz oder den Ton, der durch passendes 
Anblasen der Oefinung entsteht, erhält man daher in diesem Falle 
nach 33) und 27) 


2R 
2 _?2R, 
x’ F 35) 
Nun war 
. 2an 
H — 


gesetzt, wo n die Zahl der Doppelschwingungen in der Zeiteinheit, 
a die Fortpflanzungsgeschwindigkeit des Schalles in der Luft 
bedeutet; nimmt man als Einheiten der Zeit und der Länge eine 
Sekunde und ein Millimeter an, setzt, trockener atmosphärischer Luft 
von der Temperatur von 0°C entsprechend, 


a = 332 260 


und führt an Stelle des Radius £ die Fläche § der Oeffnung ein, so 
giebt die Gleichung 35) 


Lange bevor dieses theoretische Resultat von Helmholtz abgeleitet 
war, hatte Sondhauss seine Beobachtungen über die Töne cubischer 
Pfeifen durch die Formel 


4 erw: 
n— 52 40078 
yT 


dargestellt. 

Wir wollen nun den Widerstand W auch für eine gewisse Art 
von cylindrischen Pfeifen berechnen. Dabei schicken wir Folgendes 
voraus. Auf einem Theile der xy-Ebene eines Coordinatensystems 
sei eine Masse mit der veränderlichen Dichtigkeit % verbreitet und 
es sei PV das Potential dieser Masse in Bezug auf den Punkt (x, y, z). 
In zwei Punkten, denen gleiche Werthe von x und y und entgegen- 
gesetzte von z entsprechen, hat dann V denselben Werth. Hieraus 
folgt erstens, dass, wenn z unendlich klein ist, V immer denselben 
Werth hat, mag z positiv oder negativ sein; was wir auch aus 
dem allgemeinen Satze schliessen können, dass das Potential einer 
einfachen Massenschicht bei dem Durchgange durch diese stetig ist. 
VLA 
z 
xy-Ebene entgegengesetzte Werthe hat. Verbindet man diese That- 
sache mit dem durch die Gleichung 9) der sechszehnten Vorlesung 
ausgesprochenen Satze, indem man etwa die Richtung von n; mit 


Zweitens folgt daraus, dass für z =Q auf beiden Seiten der 
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der Richtung der z-Achse zusammenfallen lässt, so findet man, dass 
für ein unendlich kleines z 


PLA 
Az 


und = -2 xh, wenn z negativ 


= — 2 zh, wenn z positiv 


ist; es folgt daraus unter Anderem, dass für die Theile der xy- Ebene, 
die nicht mit Masse belegt sind, für die also 4=0 ist, EK 
verschwindet. 

Nun wollen wir durch ds ein Element eines Theiles der 
xy-Ebene bezeichnen, der die Fläche S heissen möge; r sei die 
Entfernung des Punktes (x, y, z) von ds, e eine solehe Function 
der Coordinaten von ds, dass immer, wenn der Punkt (x, y, z) in 
der Fläche S liegt, 


cds m] 


r 


ist, endlich c eine willkührliche Constante. Wir betrachten eine 
Function œ von x, y, z, die wir dadurch definiren, dass wir für 
negative Werthe von z 


v= jF mam, 
für positive Werthe von z 
v= (te fF ttt 
setzen. Dieses » genügt im ganzen Raume der Gleichung Jy = 0; 
es hat ferner die Eigenschaft, wie aus den vorausgeschickten Be- 
merkungen sich ergiebt, dass y und H an der Fläche S stetig sind, 


während sie an dem übrigen Theile der xy -Ebene Sprünge erleiden; 
in der That ist an einem Punkte der Fläche S auf der einen, wie 
auf der andern Seite 


y = 1 +c 7 
$ = 2a (e+ o); 36) 


weiter ist an der xy-Ebene ausserhalb der Fläche S auf der Seite 
der negativen z 


3 
= —=0, 
und in der Unendlichkeit ist für negative Werthe von z 
v=ß0, 
für positive N 37) 
Yy=2+4ncz. 
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Dem Punkte (x, y, z) weisen wir nun ein Gebiet an, das durch 
folgende Flächen vollständig begrenzt ist: durch eine Halbkugel, die 
auf der Seite der negativen z mit einem unendlich grossen Radius 
um den Anfangspunkt der Coordinaten beschrieben ist, durch den 
Theil der xy-Ebene, der zwischen dem Rande dieser Halbkugel 
und dem Rande der Fläche S liegt, durch einen Theil der Ebene, 
für welche z den unendlich grossen positiven Werth Z hat, und 
einen Theil der Fläche, welche durch den Rand von S geht end die 
Flächen % = const. senkrecht schneidet, einer Fläche, welche für 
unendlich grosse positive Werthe von z eine der z-Achse parallele 
Cylinderfläche ist. In diesem Gebiete hat die Function Y alle 
Eigenschaften eines Geschwindigkeitspotentials einer incompressibeln 
Flüssigkeit; betrachten wir sie als ein solches, so sind die unend- 
lich grosse Halbkugel und die Ebene z = Z Flächen gleichen 
Geschwindigkeitspotentials, die übrigen Grenzflächen können als 
feste Wände angesehen werden. Bezeichnet man durch Ọ den 
Querschnitt der Röhre, welche zu diesen gehört, für unendlich 
grosse positive Werthe von z, so ergiebt sich dabei aus 37) für 
den Widerstand W des von der betrachteten Flüssigkeit erfüllten 
Raumes 


2+4reL sa 
p Arc) g (Z He) 


Dieser Ausdruck von W lässt sich noch auf eine andere Form 
bringen; wir setzen 
fas u S, feds =, 


d. h. wir bezeichnen durch S die Grösse der Fläche, die wir schon 
mit demselben Buchstaben benannt haben, durch y die elektrische 
Capaeität der Fläche S; berechnen wir aus 36) und aus 37) das 
Volumen der in der Zeiteinheit durch einen Querschnitt tretenden 
Flüssigkeitsmasse und setzen die beiden so erhaltenen Ausdrücke 
einander gleich, so erhalten wir 


NL cS)—=4rc0, 


d. h. T ® 


also -5(5 +° TIK 
97 Pr y 


Ist die Fläche S oder, wie wir nun sagen wollen, die Oeffnung der 
Pfeife eine Ellipse, so gilt für s der Ausdruck 30) der siebenzehnten 


Vorlesung; aber es ist in diesem Falle schwierig, die Gestalt der 
Röhre, d. h. der Fläche, die die Flächen % = const. senkrecht 
schneidet und durch den Rand der Oeffnung geht, zu finden. Ver- 
hältnissmissig leicht ist dieses, wenn die Oeffnung ein Kreis ist, da 
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dann die Röhrenwand eine Rotationsfläche ist und die im $ 2. der 
achtzehnten Vorlesung besprochene Methode zu ihrer Berechnung 
benutzt werden kann. Ist die Fläche S ein Kreis von dem Radius 
R,, so ist 

ER: 


Ei p] 


mT 
nennt man ^4 den Radius des Querschnitts O, so ist daher 


m 2 R? — R? 
A (+: Ri ar 


O| m= 


Ist dabei noch 


so erhält man hieraus 


TARN T 
y =z +32) 


Für den letzten Fall hat Helmholtz die Berechnung der Röhrenwand 
durchgeführt und gefunden, dass diese fast genau cylindrisch 
ist; ihr Radius ist an keiner Stelle kleiner als R und das Maximum 
desselben ungefähr 1,02 R. 
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Fünfundzwanzigste Vorlesung, 


(Bewegung einer incompressibeln Flüssigkeit, auf deren Theile Kräfte wir- 
ken. Ausfluss einer schweren Flüssigkeit aus der Oeffnung eines Gefässes. 
Torricelli'sches Theorem. Stationäre Bewegung eines flüssigen Ellipsoids, dessen 
Theile gegen einander gravitiren. Bewegung eines solchen, die stationär ist 
in Bezug auf ein rotirendes Achsensystem. Unendlich kleine Schwingungen 
einer schweren Flüssigkeit. Wellen einer schweren Flüssigkeit von endlicher 
Höhe. Nichtstationäre Bewegung eines gravitirenden, flüssigen Ellipsoids.) 


§ 1 

Unsere bisherigen Entwickelungen setzten voraus, dass auf die 
Theile der Flüssigkeit nicht Kräfte wirken; wir wollen jetzt an- 
nehmen, dass solche vorhanden sind, dabei aber uns auf die Be- 
trachtung einer incompressibeln Flüssigkeit beschränken. 

Wenn ein Geschwindigkeitspotential, p, existirt und die wirken- 
den Kräfte das Potential V haben, so ist nach den Gleichungen 20) 
und 21) der fünfzehnten Vorlesung 


rer ee) a) 1) 

und 
Ai = 0, 2) 
wo p den Druck bedeutet und die Dichtigkeit — 1 gesetzt ist. Ist 
der Raum, den die betrachtete Flüssigkeit erfüllt, ein einfach zu- 


sammenhängender, und ist für alle Elemente seiner Oberfläche — 


gegeben, so bestimmt, wie wir gesehn haben, die Gleichung 2), in 
der die Kräfte nicht vorkommen, die Bewegung vollständig. Um 
die Bewegung unter den genannten Voraussetzungen zu ermitteln, 
ist die Kenntniss der Kräfte gar nicht nöthig; -diese wird nur er- 
fordert, wenn man die Aenderungen finden will, die der Druck der 
Zeit und dem Orte nach erfährt, und hierzu dient die Gleichung 1). 


Wenn aber für einen Theil der Oberfläche der Flüssigkeit 2 für 
den anderen der Druck gegeben ist, so haben die wirkenden Kräfte 
wesentlichen Einfluss auf die Bewegung, und diese lässt sich nur 
berechnen, wenn man die Gleichung 1) zu Hülfe zieht. 


Es sei die Schwere die einzige wirkende Kraft und die z- Achse 
vertikal abwärts gekehrt; wir können dann 
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p == JZ 


setzen, und, bezeichnen wir für den Augenblick die ganze Geschwin- 
digkeit durch v, so wird die Gleichung 1) 


gz—p= 3 +4” 3) 


Nun denken wir uns, dass die Flüssigkeit in einem ruhenden Ge- 
fässe enthalten ist und aus einer Oeffnung desselben in einem Strahle 
ausfliesst; auf ihre Oberfläche in dem Gefüsse und auf die Oberfläche 
des Strahls übe die Atmosphäre einen constanten Druck aus. Wenn 
die Dimensionen der Ausflussöffnung klein genug sind gegen die 
Dimensionen des Gefässes, so ist eine Bewegung möglich, bei der 
die Oberfläche im Gefäüsse in jedem Augenblicke unendlich wenig 
von einer horizontalen Ebene abweicht, die Geschwindigkeit in dieser 
unendlich klein ist und die Differentialquotienten der Componenten 
der Geschwindigkeit nach der Zeit überall unendlich klein sind. 
Diese Bewegung fassen wir ins Auge. Wenden wir die Gleichung 3) 
einmal auf einen Punkt der Oberfläche des Strahls an, dann auf 
einen Punkt der Oberfläche im Gefässe, ziehen beide Resultate von 
einander ab und erwägen, dass 


f, (Ga da + g dy +52 dz) 


et 0x dy 


unendlich klein ist, wenn die Integration über eine beliebige Linie 
ausgedehnt wird, die die beiden gedachten Punkte verbindet und ganz 
in der Flüssigkeit liegt, so erhalten wir 


v =V? gz, 


wo v die Geschwindigkeit in dem in der Oberfläche des Strahls ge- 
wählten Punkte, z die Tiefe dieses Punktes unter der Oberfläche im 
Gefässe bedeutet. Diese Gleichung spricht das sogenannte Torri- 
cellösche Theorem aus. 

Ueber die Gestalt des Strahles lässt sich bei den jetzigen Hülfs- 
mitteln der Analysis nur sehr Weniges feststellen; es ist das nicht 
auffallend, da schon in dem Falle, dass keine Kräfte wirken, nur 
einzelne Strahlenformen unter der Voraussetzung sich finden lassen, 
dass die Bewegung überall einer Ebene parallel ist. Nimm man die 
Dimensionen des Querschnitts des Strahles als unendlich klein an, 
so kann man den Druck, der in der Oberfläche allgemein dem der 
Atmosphäre gleich ist, als in dem ganzen Strahle constant betrachten 
ausser in dem Theile, der unendlich nahe an der Ausflussöffnung 
liegt, in dem die Componenten der Geschwindigkeit unendlich schnell 
sich ändern. Fasst man einen Theil des Strahles ins Auge, der durch 
zwei unendlich nahe Querschnitte begrenzt ist, so kann man hiernach 
schliessen, dass dieser so sich bewegt, wie ein freier materieller 
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Punkt, auf den die Sehwere wirkt, d. h. in einer Parabel, deren 
Achse vertikal ist. Ist die Bewegung als eine stationäre anzusehn, 
so ist der Strahl die Bahn, welche alle Tlheilchen beschreiben, also 
eine solche Parabel. 

Dieselbe Schlussweise lässt sich auch auf einen etwas allge- 
meineren Fall anwenden. Es ströme die Flüssigkeit durch einen un- 
endlich engen Schlitz aus, der gerade oder gekrümmt, und in dem 
letzten Falle in sich zurückkehrend oder nicht sein kann; sie bildet 
dann eine unendlich dünne Lamelle, in der man den Druck überall 
als gleich ansehn darf. Irgend ein Theilchen derselben bewegt sich 
daher, wie ein freier materieller Punkt, also in einer Parabel mit 
vertikaler Achse, und, ist die Bewegung eine stationäre, so ist die 
flüssige Schicht aus solchen Parabeln zusammengesetzt, die durch 
die einzelnen Punkte des Schlitzes gehn. 


82. 

Wir wollen uns jetzt mit einer stationären Bewegung einer in- 
compressibeln Flüssigkeit beschäftigen, bei der andere Kräfte als die 
Schwere wirken und kein Geschwindigkeitspotential vorhanden ist. 
Es soll sich um eine Flüssigkeit handeln, deren Theile einander nach 
dem Newton’schen Gesetze anziehen und auf deren Oberfläche ein 
constanter Druck wirkt; wir werden aus den Euler’schen hydrodyna- 
mischen Gleichungen beweisen, dass diese in einer gewissen statio- 
nären Bewegung sein kann, während ihre Oberfläche ein dreiachsiges 
Ellipsoid ist, zwischen dessen Achsen eine bestimmte Relation besteht. 
Zu diesem Zwecke nehmen wir an, dass zwischen den Geschwindig- 
keitscomponenten u, v, w und den Coordinanten x, y, z des Punktes, 
auf den diese sich beziehn, die Gleichungen 


u = Q£ + ay F Anz 


v = ap £ + any + lg? 4) 

w = aE F ayy Ayz 
bestehn, in denen die 9 Grössen @,,, &,,, - - Uonstanten sind. Die 
Gleichung 12) der fünfzehnten Vorlesung giebt für diese die Bedingung 
a F an F a = 0. 5) 


. 
Setzt man die Werthe von u, v, w aus 4) in die Gleichungen 10) 
der fünfzehnten Vorlesung, so werden die linken Seiten derselben 
lineare, homogene Functionen von x, y, z; die rechten Seiten wer- 
den es auch, wenn man über P (das ist dasselbe, wie p, da wir die 
Dichtigkeit = 1 gesetzt haben) passend verfügt. Schreibt man die 
Gleichung der Oberfläche der Flüssigkeit 


2 ya z2 i 
Sts+3=]| 6) 
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so ist nämlich 

V = Const — x (4x? 4 By? + (2), 1) 
wo A, B, C die durch die Gleichungen 4) der zwölften Vorlesung 
bestimmten Constanten sind, wenn man die Einheiten der Masse, 
Länge und Zeit so gewählt hat, dass die Kraft, mit der zwei Massen 
einander anziehn, gleich ihrem Producte, dividirt durch das Quadrat 
ihrer Entfernung ist. Man erreicht daher den genannten Zweck, 
wenn man p einer homogenen Function zweiten Grades von x, y, 2, 
zu der eine Constante addirt ist, gleichsetzt. Man erreicht zugleich, 
dass der Druck an der Oberfläche constant wird, wenn man 


x? 


p = Const + 6 (1 E ne =) 8) 


macht, wo 6 eine Constante bedeutet. 

Die in Rede stehenden Differentialgleichungen werden für alle 
Werthe von x, y, z erfüllt, wenn man die Coeffieienten dieser Va- 
riabeln in ihnen einander gleichsetzt; mit Hülfe von 7) und 8) erhält 
man dadurch 


al F lla F ray = Pi — 2rd 

Aiai F lala F My = 0 

atig F lln AN 

da t F lala F Ayzayy = 0 

layli F lyla F lagi = A —2nB 9) 
Aa lig F alas F Masaa = 0 

azyl, F Ay, F lagla, = OÖ 

lzy jo F Ay F gzzy = 0 

zilig F lsa lag + zg g3 = za —2nC. 


Noch zu erfüllen ist die Bedingung, dass die Theilchen der Ober- 
fläche in dieser bleiben; nach der Gleichung 31) der zehnten Vor- 
lesung ist hierzu lich, dass, wenn die Gleichung 6) besteht, 


Hr t+z- 
ist, dass also allgemein diese Gleichung erfüllt wird. 
Hieraus ergeben sich die sechs Gleichungen 
Guam 3 an =) , l = 0 


e 5 2+7 =0, m yao, 


a? a: 


10) 


In Folge der drei ersten von diesen wird die Gleichung 5) erfüllt 
und die Gleichungen 9) nehmen diese einfachere Form an: 
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26 


Ki n 
lis lyy F lig lz = 2 — 274, agl 5S0, lty =0 

26 € 
Ay ta, = 2B, ayt =0, ayt =0 11) 
A,,d PER BR; A, Aai d = 0 
u F sla =a — 200, lglg =), Myl =Ù. 


Diesen und den drei letzten der Gleichungen 10) kann durch meh- 
rere Werthsysteme der Unbekannten genügt werden, Ihnen kann 
genügt werden, wenn man 


al, a =0, a =0, ty =0 


annimmt, so dass von den 9 Grössen @,,, %,, . . nur die beiden y 
und a,, von Null verschieden bleiben. Die Gleichungen 10) und 11) 
werden dann 


ili a, 
EE 


2 
ar 


26 26 ç 26 E 
lly =z 2nd =p 2T, T= —2n0, 
oder, wenn man 
-= 2 
Era, e 
setzt und 6 eliminirt, 
a, A D, 
=z“ Mana 
G a? „2 D 
a? (4 2 =) ER, (2 a 2, 
2m 2m 
Diese Doppelgleichung ist dieselbe, wie die Gleichung 6) der zwölf- 
8 a x A n? 
ten Vorlesung, wenn man die dort mit v bezeichnete Grösse = „_, 


d. h., da wir hier u = 1 angenommen haben, wenn man die dort 
mit w bezeichnete Grösse = x macht. Hieraus folgt, dass die durch 
die Gleichungen 


u Ze) v= — 


bestimmte Bewegung bestehen kann, wenn die Flüssigkeit ein Ellip- 
soid bildet, welches mit der Drehungsgeschwindigkeit « um die 
z-Achse wie ein fester Körper rotiren kann. Nach den an dem an- 
geführten Orte gemachten Angaben giebt es drei solche Ellipsoide, 
zwei abgeplattete Rotationsellipsoide, deren Rotationsachse die z- Achse 
ist, und ein dreiachsiges, vorausgesetzt, dass x innerhalb gewisser 
Grenzen liegt. Bildet die Flüssigkeit eins der beiden Rotationsellip- 
soide, so sind die hier und dort betrachteten Bewegungen ganz die- 
selben; sie sind aber verschieden im Falle des dreiachsigen Ellipsoids. 


Die Bewegung der Theile eines dreiachsigen flüssigen Ellipsoids, 
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die wir so gefunden haben, ist von Dirichlet*) entdeckt; die Be- 
trachtungen, die uns zur Kenntniss derselben geführt haben, lassen 
sich. wie wir zeigen wollen, leicht so verallgemeinern, dass sie eine 
Bewegung geben, von der die eben besprochene einen speciellen Fall 
bildet und die Bewegung, bei der das dreiachsige Ellipsoid wie ein 
fester Körper rotirt, einen anderen. 

Wir nehmen an, dass die Flüssigkeit durch ein Ellipsoid be- 
grenzt ist, welches um eine seiner Achsen mit der constanten Winkel- 
geschwindigkeit A rotirt; wir beziehen die Bewegung aller Flüssigkeits- 
theile auf ein Coordinatensystem, dessen Achsen die Achsen dieses 
Ellipsoids sind; die z- Achse sei die Rotationsachse, die Gleichung 6) 
wieder die Gleichung des Ellipsoids. Nach den Betrachtungen, welche 
zu den Ausdrücken 5) der neunten Vorlesung geführt haben, darf 
man bei der Bildung der Differentialgleichungen der Bewegung davon 
absehn, dass das eingeführte Coordinatensystem rotirt, falls man zur 
x- und y-Componente der auf die Masseneinheit bezogenen, auf ein 
Flüssigkeitstheilchen wirkenden Kraft resp. hinzufügt 


Ax — 24v und Ay 2Au. . 
Nimmt man an, dass die Bewegung, bezogen auf das genannte Coor- 
dinatensystem, eine stationäre ist, so ergeben daher die Gleichun- 
gen 10) der fünfzehnten Vorlesung bei Rücksicht auf die Gleichun- 
gen 7) und 8) 
du du gu 2 € 2 ç 
uz t u g (227442) x —24v 


n fi 2 9 ç 
usto gy tung RB HR)y + 2au 


y 
ow dw dw 26 
= Aaa —— = | - m A E 
ha r Aay +w7, (= zC) . 


Setzt man in diese Gleichungen für u, v, w ihre Werthe aus 4), 
so werden sie für alle Werthe von x, y, z erfüllt, falls die neun 
Gleichungen bestehn, deren linke Theile die linken Theile der Glei- 
chungen 9) und deren rechte Theile 


26 5 9 5 

= 2nA+M — 22a, y =P 

Pran S—2nB ERF Ata, Ma, 
0, 0, 220 


sind. Zu diesen neun Gleichungen kommen, wenn die gedachte Be- 
wegung eine mögliche sein soll, ungeändert die Gleichungen 5) und 
10). Allen diesen Bedingungen genügt man, wenn man 


*) Abhandlungen der Königl, Gesellschaft der Wissenschaften zu Göttingen, 
achter Band, 1860. 
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an =0, an =0, a =0 
az =0, yet, a = 0, ty =0 
und 


aiz a __ 
a? =i BELTET 0 


E ALA T E E Bau AE O 


a? b? 
2 7 
0 = S — 2nC 
macht. Setzt man wieder 


a er b l a 2 
pa? Mapai ry also Aigi — 4 


= 
und eliminirt co, so erhält man die beiden Gleichungen zwischen 
ab, € 
a? (x? + AR) + 2xAab—=2n(a?A4 — eC) 12 
b? (x? + A) + 2 hab = 2 x (RB — 0). ) 
Sind a, b, c beliebig gegeben, so können x und A aus diesen 
Gleichungen berechnet werden; die Werthe, die man dafür findet, 
und die gegen einander vertauscht werden können, sind aber nicht 
immer reell, d. h. die durch die entwickelten Gleichungen dargestellte 
Bewegung ist nicht immer eine mögliche. Wir wollen hier die 
Grenzen des Gebietes nieht aufsuchen, in dem die Verhältnisse 
a:b:c liegen müssen, damit die Gleichungen 12) reelle Werthe von 
x und A ergeben; ein einfacher Fall, in dem dieses stattfindet, ist 
der, dass 
b= und a>c? 
ist, in welchem Falle die zweite der Gleichungen 12) 


c (x + A) + 2xAa=( 
wird. 


83. 

Die Euler’schen hydrodynamischen Differentialgleichungen sind 
denen von Lagrange vorzuziehn, wenn die Bewegung, um die es 
sich handelt, eine stationäre oder eine solche ist, die, wie die im 
vorigen § zuletzt betrachtete, sich dadurch auf eine stationäre zurück- 
führen lässt, dass man sie auf ein bewegtes Coordinatensystem be- 
zieht. Ihre Anwendung ist auch dann bequem, wenn die Verrückungen 
und Geschwindigkeiten der Flüssigkeitstheile unendlich klein sind; 
solche Fülle bildeten den Gegenstand der beiden vorigen Vor- 
lesungen; mit einem Falle, der auch hierher gehört, wollen wir uns 
nun beschäftigen, nämlich mit den unendlich kleinen Schwin- 
gungen einer schweren incompressibeln Flüssigkeit. 
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Wir setzen voraus, dass ein Geschwindigkeitspotential p existirt; 
die partielle Differentialgleichung, mit der wir es zu thun haben, 
ist dann wieder die Gleichung Jp=(. Die Flüssigkeit soll theil- 
weise von festen Wänden begrenzt sein; für alle Elemente dieser 
ist dann 

ez SRIF 13) 
sie soll aber auch eine freie Oberfläche darbieten, welche unendlich 
wenig von einer horizontalen Ebene abweicht, und auf welche ein 
constanter Druck ausgeübt wird; es muss zunächst die Grenz- 
bedingung aufgesucht werden, der œ an dieser freien Oberfläche 
zu genügen hat. Wir nehmen die xy-Ebene des Coordinaten- 
systems unendlich nahe an der freien Oberfläche, die z- Achse 
vertikal abwärts gekehrt an; in der Gleichung 1) können wir dann 


’=C(-+g:z 


setzen, wo C eine Constante bedeutet, über die wir nach Willkühr 
verfügen dürfen. Bezeichnen wir die Geschwindigkeiten als unend- 
lich kleine Grössen erster Ordnung und vernachlässigen in der 
Gleichung 1) unendlich kleine Grössen zweiter Ordnung, so er- 
halten wir 


a SD 

C+9z za Je 
Setzen wir C = dem constanten Druck, der auf die Oberfläche 
wirken soll und wenden diese Gleichung auf die Oberfläche an, so 
erhalten wir als Gleichung derselben 


ô 
g2 = ar . 14) 


Wir beziehn diese auf einu gewisses Flüssigkeitstheilchen an der 
Oberfläche, differentiiren sie nach ? und vernachlässigen die auf der 
rechten Seite dabei auftretenden unendlich kleinen Grössen zweiter 
Ordnung; wir erhalten dann 
er a 

In dieser Gleichung sind für z die unendlich kleinen Werthe 
zu setzen, die der Oberfläche entsprechen; statt dessen kann man 
in ihr 

z= 

machen. 

Die Gleichungen 13) und 15) sind die Grenzbedingungen, denen 
gemäss p zu bestimmen ist. Es ist leicht, ihnen für gewisse specielle 
Fälle zu genügen. Wir setzen 


g=ZU 16) 
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und nehmen an, dass Z eine Function von z und /, U eine Func- 
tion von x und y ist; der Gleichung 13) kann dann genügt 
werden, falls die Flüssigkeit seitlich durch eine vertikale Cylinder- 
tläche, unten durch einen horizontalen Boden begrenzt ist; für jene 
muss dann 


oU = 

Im AR 17) 
für diesen 

en 18) 

gz 


gemacht werden. Die Gleichung 49 = 0 wird durch 16) 


25 + ur u ir 


0x? 0z? I 


ihr wird genügt, wenn man 


TZR 19) 
OU Er 5 c 
Sa +72 Zu 20) 


setzt, wo x eine Constante sein En Ist für den Boden 
z—h, 
so folgt aus 19) und 18) 
Z = M ("= + ern), 21) 
wo e die Basis der natürlichen Logarithmen bedeutet und M eine 


Function von t' ist, Diese bestimmt sich aus der Gleichung 15), 
welche durch 16) und 21) wird 


PM- aa a 
PT E an a ’ 
hieraus folgt 
— í 
M = A cos 3e 2z, 22) 


wo A und /, zwei willkührliche Constanten bedeuten und 


ah, ‚erh 
T-3 y 4° + 23) 


gree 


ist. Die Gleichung, die man aus 16) durch 21) und 22) erhält, 
stellt, vorausgesetzt, dass U den Gleichungen 20) und 17) gemäss 
bestimmt werden kann, eine Bewegung dar, bei der jedes Flüssig- 
keitstheilchen Schwingungen ausführt, deren Dauer 7 ist. Der für 
T angegebene Ausdruck vereinfacht sich wesentlich in den Fällen, 
dass x% als unendlich gross oder als unendlich klein angesehen 
werden kann: im ersten Falle ist 


2n 
u 
Vor’ 
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im zweiten, wie die Entwicklung der Exponentialgrössen zeigt, 
2% 
u nV gh i 

Wir wollen die Bestimmung der Function U nur für den einfachsten 
Fall ausführen; wir wollen nämlich annehmen, dass der horizontale 
Querschnitt der Flüssigkeit ein Rechteck ist, dessen Seiten den 
Achsen der x und y parallel sind, und dass 7 von y unabhängig ist. 
Die Gleichung 20) wird dann 

d?U 


y? J) 
Be 


und ihr allgemeines Integral ist 
cos x (£ — Ty), 


wo x, eine willkührliche Constante bedeutet, multiplicirt mit einer 
zweiten willkührlichen Constanten. Wenn für die Wände, die die 
Flüssigkeit in der Richtung der x- Achse begrenzen, 


z=0 und z=! 


ist, so erfordert die Gleichung 17), dass für diese Werthe von æ 


aU 
ae 
ist; man genügt dem, wenn man 
nel, x= 24) 


macht, wo n eine ganze Zahl bedeutet. Man hat hiernach 

Be s ji USERS Bee 

p = Aus ze 2 x . cos "E m. (e ? +e ! )- 

Man erfüllt auch alle Bedingungen, die zu erfüllen sind, wenn man 
o gleich einer Summe solcher Ausdrücke setzt, wie der aufgestellte 
einer ist, und die sich von einander unterscheiden durch die 
Werthe der ganzen Zahl n und der Constanten A und fp; man kann 
also auch A 


n(h—z) n(h— 2) 
t . t Ta Fu n næ 
= An 608 — 2x + Basin — 2r)\e +e cos — m 
Ta T l 


setzen, wo die Summe nach z zu nehmen ist, 4a, Ba willkührliche 
Constanten sind und 7„ den aus 23) und 24) zu berechnenden Werth 
von 7 bedeutet. Wir bemerken, ohne näher darauf einzugehn, dass 
die Constanten A4,, Ba mit Hülfe der sogenannten Fourier’schen 
Reihen, sich so bestimmen lassen, dass die Bewegung einem be- 
liebigen Anfangszustande entspricht, d. h. dass für /= 0 und für 


die Oberfläche z —, d. i. nach 14) = F — und A beliebig gegebenen 
Functionen von x gleich werden. 
Kirchhoff, Mechanik, 24 
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Wir wollen noch den Fall ins Auge fassen, dass die Flüssigkeit 
in der Richtung der &-Achse als unbegrenzt angesehn werden kann, 
d. h. dass für keinen Werth von x einer Grenzbedingung zu genügen 
ist. Die Gleichungen 24) brauchen dann nicht erfüllt zu werden; 
es bleibt x und, wenn wir 


2m 
x = 
A 


machen, A willkührlich, und wir können 


/ hen _h2r 

aa Jonie $ Fe Ei 

=) Y. „ME Ar 
e A mm e 2 


setzen. Die hierdurch dargestellte Bewegung besteht in Wellen, die 
in der Richtung der x- Achse fortschreiten, deren Wellenlänge A und 
deren Fortpflanzungsgeschwindigkeit 


LEE) LEE. 
ne we et 
re tn. E Be Pb 

HE: +e $ 


ist. Diese Fortpflanzungsgeschwindigkeit ist im Allgemeinen von 
der Wellenlänge abhängig, sie ist es nur dann nicht, wenn A als 
unendlich gross gegen die Tiefe % angesehn werden kann, in welchem 
Falle sie 
=yYgh 
ist. Ist im Gegentheil % unendlich gross gegen A, so ist die Fort- 
pflanzungsgeschwindigkeit 
za 
4 2m 
Die Bahn, welche ein Flüssigkeitstheilchen beschreibt, findet 
man auf dem folgenden Wege. Es seien +8, y, z+ ¢ die 
Coordinaten zur Zeit ¿ des Theilchens, dessen Coordinaten x, y, z 
zur Zeit {= 0 sind; es ist dann 


d. h. nach 25) 


dt 1 ı 

h—z h—z 
dg Ada 7?" "7-22 t 
„75% (e e cos (p — 7) 2T 


woraus folgt 
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py žan ho:,, Y 3 
(e z te, * (cos (5-9 2 x — cos 232) 


Tag ee i ; 
aE 2 Ee Ai si Ba si 
= i (: e (sin & 3) 2m + si 


Durch Elimination von ź ergiebt sich hieraus 


E æ? n? E RT. - De 
(2 00‘ A ) + earo = l, 


wenn 


gesetzt wird. Das ist die Gleichung einer Ellipse, deren Halbachsen 
horizontal und vertical sind und die Längen « und c haben. Ist A 
unendlich gross, während A und z endlich sind, so ist a = c; alle 
Klüssigkeitstheilchen beschreiben dann Kreise. *) 


$4 


Wir wollen jetzt die hydrodynamischen Differentialgleichungen 
von Lagrange auf einige Bewegungen einer incompressibeln Flüssig- 
keit, auf deren Theile Kräfte wirken, und auf deren freie Oberfläche 
ein constanter Druck ausgeübt wird, anwenden. Der erste Fall, den 
wir betrachten, ist der, dass Wellen gewisser Art von endlicher 
Höhe in einer schweren Flüssigkeit fortschreiten. Wir setzen wieder 
die Diehtigkeit der Flüssigkeit = 1, wählen die z-Achse vertical 
abwärts gekehrt und nehmen an, dass die Bewegung überall parallel 
der xz-Ebene vor sich geht. Die Gleichungen 7) der fünfzehnten 
Vorlesung geben dann, wenn man 


b == y 
setzt, 
da 0x 
dt da m T iz +% Jar 
dx 0x 


a — Ye er 
die Gleichungen 8) und 3) derselben ee werden 


dD _ 0x 02 0x 0z 
ne, D= ĝa ðe Ddeda" 


Es können hier a und c irgend zwei Variable sein, deren Werthe 
zusammen mit y ein Flüssigkeitstheilchen eindeutig bestimmen; 


26) 


*) Vergil. Holtzmann, Programm der Polytechnischen Schule in Stutt- 
gart, 1858. _ 
24* 
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hierzu ist erforderlich, dass in dem von der betrachteten Flüssigkeit 
erfüllten Raume D weder unendlich wird noch verschwindet; im 
Uebrigen lassen wir die Bedeutung von «a und c vorläufig unbe- 
stimmt. Wir werden zeigen, dass den aufgestellten Gleichungen ge- 
nügt wird durch 
z—a=rsnd, z—c=rcos# 

= (1—7)? =) 
wo A und 7 zwei Constanten, r eine Function von c bedeuten, über 
die zu verfügen wir uns vorbehalten. Hierdurch ist ausgesprochen, 
dass ein jedes llüssigkeitstheilchen in einem Kreise mit gleich- 
bleibender Geschwindigkeit so sich bewegt, dass 7 die Dauer 
eines Umlaufs ist. Aus den für x und z angenommenen Ausdrücken 
folgt 


6: 2 ĝe __dr . 
u u u „reos®, 2>7 sin ® 

0z 0z dr 28) 
jai ERG, arten, 


also 


E 
D=147 E FT e 


dr 2m c 
da = — ETE f 29) 
und 
2x _dr 
sein. Die erste von diesen Gleichungen giebt 
Bea 
Ra ae 2 31) 


wo R eine willkührliche Constante ist. 
Aus den für x und z angenommenen Ausdrücken folgt weiter 


den In\? : d?z 2z\? 
Pr (7) rsın®, re (7) r cos». 


Substituirt man diese Werthe in die Gleichungen 26) und benutzt 
28) und 29), so werden dieselben 


r = (7-4) 2er sin 9 
= (% = — 4)2ar008 +9 — m; 7 


Man genügt beiden, wenn man zwischen den bisher willkührlich 
gelassenen Constanten 7’ und A die Relation 
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ist. Ist p = pọ für c = 0, so folgt aus dieser Gleichung 


an 


P=n+sl-: R? ai a 


An der freien Oberfläche müssen stets dieselben Flüssigkeitstheilchen 
sich befinden und der Druck soll in ihr ein constanter sein; wir 
genügen diesen beiden Bedingungen, wenn wir annehmen, dass für 
die freie Oberfläche 


p=p und c=0 


ist. Im Uebrigen nehmen wir die Flüssigkeit als unbegrenzt an; 
es variirt dann a zwischen — œ und +- œ, ce zwischen 0 und + oo. 

Die Constante R darf einen gewissen Werth nicht überschreiten, 
damit in keinem Punkte der Flüssigkeit D verschwinde. Aus 30) 
und 31) folgt 


ax yL an A 
es darf also R nicht grösser als 


2 
2m 


32) 
sein. 

In x und z ausgedrückt, erhält man die Gleichung der freien 
Oberfläche zur Zeit /, wenn man in 27) c = 0 setzt und a und # 
eliminirt; sie ist daher das Resultat der Elimination von $ aus den 
Gleichungen 

2 3 1 
z — zte-Rend+,,9 
z=Rcos®. 
Da x und { hier nur in der Verbindung x — Zr vorkommen, so 


schreitet die Oberfläche mit der Geschwindigkeit Z in der Richtung 


der x-Achse ohne Gestaltsänderung fort. Für irgend einen Werth 
von / ist ihr Schnitt mit der xz- Ebene eine Cycloide; der Kreis, bei 
dessen Rollen sie durch einen Punkt beschrieben wird, hat den 
Radius R, sein Mittelpunkt bewegt sich auf der x- Achse; der Punkt, 


der sie beschreibt, befindet sich im Abstande 2 vom Mittelpunkte, 
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Erhält R seinen in 32) angegebenen Grenzwerth, so erhält die 
Cyeloide Spitzen. 

Bei der hier betrachteten Bewegung existirt nicht ein Ge- 
schwindigkeitspotential, es rotiren die Flüssigkeitstheilchen um die 
y-Achse. Nennt man y die Rotationsgeschwindigkeit, so erhält man 
aus den Gleichungen 15) und 14) der fünfzehnten Vorlesung 


„dx dæ 

dt 6x di 0% 

TR ee or Da 
2 dz dz 


also nach 28) und 29) 


Die in diesem § erörterte Bewegung ist von Rankine*) entdeckt. 


§ 5. 

Wir kehren nun noch einmal zur Betrachtung einer Flüssigkeit 
zurück, wie wir sie im § 2. uns gedacht haben, also einer Flüssig- 
keit, deren Theile nach dem Newton’schen Gesetze einander anziehn 
und auf deren Oberfläche ein constanter Druck wirkt, lassen aber 
die dort gemachte Voraussetzung fallen, dass ihre Bewegung eine 
stationäre ist oder auf eine solche dadurch zurückgeführt werden 
kann, dass man sie auf ein passend bewegtes Coordinatensystem 
bezieht. Wie Dirichlet in der schon im § 2. angeführten Abhand- 
lung gezeigt hat, erhält man mögliche Bewegungen einer solchen 
Flüssigkeit, wenn man annimmt, dass die Coordinaten eines jeden 
Theilchens lineare Functionen ihrer Anfangswerthe sind und im An- 
fange die Flüssigkeit ein Ellipsoid bildet. 

Unter a, b, c verstehen wir jetzt die Anfangswerthe von x, y, 2, 
schreiben die Gleichung der Oberfläche zur Zeit = 0 


Stt], 33) 
und setzen 
x = qa + b + yc 
y = o,a + Bab + Ye 34) 
. Zz = 04 + bab +738, 
wo die 9 Grössen «, ß, y zu bestimmende Functionen der Zeit 
bedeuten. Es müssen diese zunächst der Gleichung 


*) London Philos. Transactions, 1863, Part. I, p. 227. 
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«~ Bi v | 

D e e 35) 
«s, Bs V| 


genügen; ihre Anfangswerthe sind 


i = h =p =l 
= Q, = Bi = y = y = py = y 5, 


die Anfangswerthe ihrer nach / genommenen Differentialquotienten 
sind beliebig bis auf die Bedingung, der sie genügen müssen, die 
durch Differentiation aus 35) folgt, d. h. der Bedingung 


da; dz dyz u 
Aa ae 


Die Gleichung 33) ist auch die Gleichung der Oberfläche der Flüssig- 
keit zur Zeit /; führt man in sie x, y, z an Stelle von a, b, c 
mit Hülfe von 34) ein, so sieht man, dass die Flüssigkeit immer ein 
Ellipsoid "bildet, dessen Mittelpunkt der Anfangspunkt der Coor- 
dinaten ist, dessen Achsen der Grösse und Richtung nach aber von 
der Zeit abhängen. 

Das Potential V der Flüssigkeit zur Zeit 7 in Bezug auf den 
inneren Punkt (x, y, z) ist gleich der Summe einer homogenen 
Function zweiten Grades von v, y, z und einer von x, y, z 
unabhängigen Grösse; denn diese Eigenschaft hat V, wenn die 
Achsen der x, y, z mit den Hauptachsen des flüssigen Ellipsoids 
zusammenfallen, und sie geht nicht verloren, wenn man statt eines 
solehen Coordinatensystems ein anderes mit demselben Anfangspunkte 
einführt. Bei Rücksicht auf 34) folgt hieraus, dass 


V = H — Ka? — Lb? — Me — 2Kbe—2L’ca—2M'ab 36) 


ist, wo die 7 neu eingeführten Zeichen Functionen der Zeit bedeuten, 
die durch die 9 Functionen «, ß, y und die 3 Constanten A, B, C 
in gewisser Weise ausdrückbar sind. 

Endlich setzen wir 


é a? b? e 
p = const. + ai = a) { 


wo 6 eine unbekannte Function von { bedeutet. 

Bei diesen Annahmen genügen wir der Bedingung, dass der 
Druck an der Oberfläche der Flüssigkeit ein constanter ist, und die 
Gleichungen 7) der fünfzehnten Vorlesung werden in Bezug auf 
a,b, c linear und homogen. Allen Bedingungen des Problems wird 
genügt, wenn die 10 Functionen der Zeit æj, Bis Yis ka Pas Yos 
œs, Bz, Y3, und o den folgenden Differentialgleichungen gemäss be- 
stimmt werden: 
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& sate Taga a EL, 


| dt? dt? 0 Tee A? 
a? ß ar bo d? B; ET 
ar a T C ne F Oa — iM 
Èy Ë Yz d y r 
ei e T a pE OA PE 
d? & d? Ag d? oz g 
Bi e Tb dt? + b; TE TamM 
a? ß d ß, 2 ß 26 
Bi PT = b: dt? + ß; AE =—21 Fr B? 37) 
d? yı d ya dè y Be 
Bi ae Bi di Fhine ~K 
d? a d? ag d? a; P 
nat et Ee nel 
@è pi Ë B d? B; z 
Yi ae +9 er, zn DEE 
a? yı 2 Ë Y3 ) 26 
ler E ty ee V 
D= ‚Kr 


7 Integrale dieser Gleichungen können wir nach allgemeinen Be- 
trachtungen, die wir durchgeführt haben, angeben. Drei von diesen 
folgen aus den Gleichungen 14) der fünfzehnten Vorlesung, wenn 
man in diese die Werthe von x, y, z aus #4) einführt; sie sagen 
aus, dass die drei Ausdrücke 


ur ap, dyz d Pz 4 dps 
biz Peyi dt + b2 E i Ya dt + Ps q Jic 3 dt 

M sn dag . in in _ dy 
reg +9 a ur 03 HT 38) 


d da dß da ai da 
a i p ya p i 4 h ipy Ges 


Constanten gleich sind. Die vier andern findet man durch die 
folgende Ueberlegung. Wir haben im $ 6. der eilften Vorlesung 
nachgewiesen, dass für eine Flüssigkeit, wie wir sie hier betrachten, 
das d’Alembert’sche Princip in derselben Form gilt, wie für ein 
System discreter Punkte., Aus den in der vierten Vorlesung 
gemachten Auseinandersetzungen folgt daher, dass für die Be- 
wegung, die wir hier betrachten, der Satz von der lebendigen 
Kraft, der Satz von der Erhaltung der Bewegung des Schwerpunkts 
und die Sätze von der Erhaltung der Flächen gelten. Bilden wir 
zuerst die Gleichung, welche den Satz von der lebendigen Kraft 
ausspricht. 

Wir bezeichnen durch drt ein Element der Masse der Flüssigkeit 
welches zur Zeit ¿== 0 die Coordinaten «a, b, c hat; die lebendige 
Kraft 7 zur Zeit 7 ist dann bestimmt durch 
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A a a? d 
PELT (ze) + +7) )@r. 


. an Wa" a TE f A 
Hier setze man für 2, -A ; sz die aus 34) sich ergebenden Werthe 
4 d 


ein und benutze, dass 


fer = pk uRc“ J bedt = 0 
3 5 f 


f eir= 3 420% Er cadt = Q 39) 


D. 2 >» s 
Jei =$ ares fir =o0 
£ ə 


ist, welche Gleichungen mit Leichtigkeit sich ergeben, wenn man 
dt = dadbdec setzt und an Stelle von a, b, c als Integrations- 


variable T ~ Š einführt; man erhält dann 
(2 da “da 
te +) 
__ 2% S 2 (Ab? dhay? dR. 
Hr Be TE ) + +) ) 
: (2 d d 
ee He 
Ferner sei U das Potential aller wirkenden Kräfte: es ist dann 
U=/[Vdr 
oder, wie wir sagen wollen, = dem Potential des flüssigen Ellipsoids 


in Bezug auf sich selbst. Nach einem Satze, der in der unten 
stehenden Anmerkung*) bewiesen ist, ist dieses == 4 mal dem 


je) De Potential einer Masse, die mit der Dichtigkeit 1 das Ellipsoid er- 
füllt, dessen Oberfläche die Gleichung 
Yu nz 
rt 
hat, in Bezug auf den innern Punkt (x, y, z) ist nach der Gleichung 4) der 
achtzehnten Vorlesung 


en a? 2 z? 


mo 2) BEA. FE 
2 
RB i SH uch Br 
7 Va +4) (0 + )(@ +) 
die Coefticienten von æ?, y?, 2? in diesem Ausdrucke sind, wie schon auf Seite 129 
bemerkt ist, nur von den Verhältnissen von a, b, c, nicht aber von den abso- 


luten Werthen dieser Grössen abhängig; daraus folgt, dass das Potential einer 
Masse, die mit der nen 1 den an erfüllt, der durch die beiden Flächen 


+i EE 


und PE Ego 
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Volumen, mal dem Potential desselben in Bezug auf seinen Mittel- 
punkt, d. h. es ist 
U= "T ABC. H. 
wo H die in 36) definirte Bedeutung hat. Der Satz von der 
lebendigen Kraft sagt aus, dass zwischen diesen Grössen T und U 
die Gleichung besteht 
= U + const. 


Der Satz von der Erhaltung der Bewegung des Schwerpunktes 
giebt, auf unser Problem angewendet, nur identische Gleichungen ; 
auf ihm beruht die Zulässigkeit der Annahme, die wir gemacht 
haben, dass der Mittelpunkt des flüssigen Ellipsoids an demselben 
Orte bleibt. 

Die Sätze von der Erhaltung der Flächen geben 3 > 
sie sagen aus, dass die Ausdrücke 


begrenzt ist, in Bezug auf einen Punkt in der Höhlung derselben constant und 
so gross ist. wie in Bezug auf den Mittelpunkt, also 


> dìl 
en p Se 
eg 2 aa aA 
9 


wenn n >n. 

Um nun das Potential des Ellipsoids, dessen Halbachsen a, b, c sind, in 
Bezug auf sich selbst zu finden, suche man zunächst das Potential desselben in 
Bezug auf die Schicht, die durch die beiden Flächen begrenzt ist, welche mit 
seiner Oberfläche ähnlich sind, ähnlich liegen und die Halbachsen an, bn, en 
und a(n-+ dn), b(n- dn), e(a+ dn) haben. Dieses Potential setzt sich aus 
zwei Theilen zusammen, von denen der erste herrührt von der Masse ausser- 
halb der Schicht, der zweite von der Masse, die von der Schicht umschlossen 
wird. Der erste Theil ist 


-r 5 abe3nèdn, mabe (1 — n?) fy —— .. - 
ICE ICE ICE HE 


den zweiten findet man, wenn man erwägt, dass das Potential einer Masse M 
in Bezug auf eine Masse M’ gleich dem Potential der Masse M’ in Bezug auf 


die Masse M ist, 


oo 
dh 


Ve +ny@+N(®+R) 
Addirt man diese beiden Ausdrücke und integrirt ihre Summe nach n von 


n = 0 bis n = 1, so ergiebt sich das gesuchte Potential des Ellipsoids (a, b, e) 
in Bezug auf sich selbst 


4 
=s z aben’. nabe? ndn 


4 4 RO di 
ER aber abe . mabe 


Eas Ve +y’ 


wodurch der im Texte ausgesprochene Satz bewiesen ist. 
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Se), fege fett) 
d. h. nach 34) und 39) die Ausdrücke 
urn) 
= (e i FiA s) B (Bs i pe Pı 4 er a Yı za 40) 
2a) + onen) 


Constanten gleich sind. 


86. 


Wir wollen nun die vereinfachende Annahme machen, dass die 
Hauptachsen des flüssigen Ellipsoids immer dieselben Richtungen 
behalten. Das ist der Fall, wenn wir 


s= 0a, Y= Bb, z= y 
an Stelle der Gleichungen 34), also 
a, = a = f, = f; = y, = 7, = 0 
setzen. Die Werthe der Grössen H, K, Z,... sind dann aus der 
Vergleichung der Gleichung 36) mit der Gleichung 


oo 


1 & ka? Ba? b? Ya 2.0? 
p= raso fa wer BBH yH 
; Vett + BB + HN 


zu entnehmen, und die Gleichungen 37) geben zur Bestimmung der 
vier unbekannten Functionen «,, Êa, Y,, 6, wenn man 


setzt, 

d? 2 

TEED 
d 

Bi rm 2a nel ee‘ 
a? 

„P3 mez- 28 raso fS ii 

abay =1. 


Die Ausdrücke 38) werden = 0; es findet keine Rotation der 
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Flüssigkeitstheilchen statt, für die Bewegung existirt ein Geschwindig- 
keitspotential. Auch die Ausdrücke 40) sind =0. Ein erstes 
Integral hat man in dem Satze von der lebendigen Kraft. Auf 
Quadraturen ist das Problem nicht zurückgeführt. 

Die Richtungen der Achsen des flüssigen Ellipsoids kann man 
als gleichbleibend auch dann betrachten, wenn dasselbe immer ein 
Rotationsellipsoid ist, dessen Rotationsachse mit der z-Achse zu- 
sammenfällt. Auch bei dieser Annahme kann den Gleichungen 37) 
genügt werden. Bei derselben ist die Gleichung der Oberfläche, in 
a, b, c ausgedrückt, 


dpe, e 
FE Fr zT; 


in x, y, z ausgedrückt, kann sie geschrieben werden 


wobei dann X und Z die Halbachsen bedeuten; stellt man die Be- 
dingungen dafür auf, dass diese beiden Gleichungen bei Rücksicht 
auf 34) identische werden, so findet man 


„5 y =W =, Bl. 
«u =+ f, €, = -F ĝi; 
wo die beiden oberen oder die beiden unteren Vorzeichen zu 
wählen sind. Diese Zweideutigkeit hebt sich, wenn man y, als 


positiv annimmt und die Gleichung D = 1 berücksichtigt; es ergiebt 
sich dann, 


«=, a= ĝi. 


Dabei wird die Gleichung D = 1 


(a +B’ y = 1 
und man findet 
TU; E. 
r=- , B= Cy? 
x= a«a + hb, y=— hat ab, z= yc. 


Man erhält hieraus 


a WR E E 
paso far A + y4 WCHA, 
i (4? + y4) Vy C +1 ; 


0 


indem man diese Gleichung mit 36) vergleicht, bekommt man die 
Werthe von 4, K, L.. Benutzt man dieselben, so reduciren 
sich die Gleichungen 37) auf die folgenden : 
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d? a; 
G dt? 


d? 2 
FA a’ a— 20 


ERBE: ; = 0 
ar y4} Vy F 


dY, _ 206 9 y d1 
Y3 DINO a4 o fra + 732) (y3? 0? + 1)⁄2 


dig 
a, Ze =P di =0 


(a? +B) y=. 

Die bei 38) und 40) angegebenen Integrale des allgemeineren 
Problems liefern ein Integral dieser Gleichungen, der Satz von der 
lebendigen Kraft liefert ein zweites. Diese beiden reichen aus, um 
das jetzt betrachtete Problem auf Quadraturen zurückzuführen Die 
Discussion derselben lehrt die Schwingungen kennen, die die Ober- 
fläche des Rotationsellipsoids im Allgemeinen ausführt In Bezug 
auf diese Discussion verweisen wir auf die bereits im $ 2. genannte 
Abhandlung von Dirichlet; in Bezug auf allgemeinere Unter- 
suchungen, die die Bewegung eines flüssigen Ellipsoids betreffen, 
dessen Theile nach dem Newton’schen Gesetze sich anziehn, auf 
eine Abhandlung von Riemann, die sich im neunten Bande der 
Abhandlungen der Königl. Gesellschaft der Wissenschaften zu 
Göttingen befindet. 
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Reibung einer incompressibeln Flüssigkeit. Aufstellung der Differential- 
gleichungen und der Grenzbedingungen. Strömung der Flüssigkeit durch eine 
lange, cylindrische Röhre. Einführung der Annahme, dass die Flüssigkeit an 
festen Körpern, mit denen sie in Berührung ist, haftet, und dass die Geschwin- 
digkeiten unendlich klein sind. Gleichmässige Drehung einer Kugel in der 
Flüssigkeit um einen Durchmesser oder eines Rotationsellipsoids um seine 
Symmetrieachse in dem Falle, dass die Flüssigkeit äusserlich unbegrenzt oder 
durch eine concentrische Kugelfläche, resp. durch ein confocales Ellipsoid be- 
grenzt ist. Berechnung des Drehungsmomentes der Kräfte, welche auf die 
Kugel oder das Ellipsoid wirken müssen. Widerstand einer Kugel, die gleich- 
mässig in der Flüssigkeit fortschreitet. Drehende Schwingungen einer Kugel. 
Schwingungen einer Kugel, bei denen der Mittelpunkt auf einer Geraden 
hin- und hergeht,) 


$1 


Wir wollen unsere hydrodynamischen Untersuchungen beschliessen 
mit der Betrachtung gewisser Bewegungen einer incompressibeln 
Flüssigkeit, bei denen die Reibung von Einfluss ist. Die Differential- 
gleichungen für solche Bewegungen haben wir bereits in der eilften 
Vorlesung aufgestellt. Wir bezeichnen wieder durch v, v, w die 
Componenten der Geschwindigkeit im Punkte (x, y, z) zur Zeit £, 
setzen 


du 5 dv dw 
` dv , (0w ou 
op) Z=% =k (et) 1) 


Z =p— 2k x, 


| 
S 
| 
| 
> 
Pan 
D 
< 
4 
D 
8 
en 


wo k eine, die Reibung bedingende Constante der Flüssigkeit, p 
eine unbekannte Function von x, y, z, t bedeutet, und drücken die 
Componenten der Beschleunigung so aus, wie es im $ 2. der fünf- 
zehnten Vorlesung geschehen ist; die Differentialgleichungen, um die 
es sich handelt, sind dann, wenn man annimmt, dass auf die Theile 
der Flüssigkeit keine Kräfte wirken, und die Dichtigkeit derselben 
durch u bezeichnet, 
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ou 1 ” ð X r ô X, OX, 
Dt putto wer + - Br )—0 


0y 0z u ga 0y 0z 
du dv dv f] v 1 o oki A =S 
a ae N a rent, Fran; ea == () 


- 2) 
dw dw dw ðw 1 (02, O2, =) - 
a re ee et 
du ĝv D 
Etat. 

Substituirt man hier für X,, F,.. ihre Werthe aus 1) und benutzt 
die vierte der Gleichungen 2) zur Vereinfachung der übrigen, so 
erhält man 


Qu du ou ĝi 1 öp k 
— -— 7 <= -—- — — Au = 
E TH aa T yT 3.5 0x u j 
0v dv ðv dv 1 ö» k 

; v 5- 3 -53- — — Av = ( 
aeaa aa Fe O a og a mei N 
dw ðw dw dw 1 öp k 
5- = v- w — = —— dAw= 0 
enie Te y 7% E o a 


du gv gw 
r T 

An der Oberfläche der Flüssigkeit, also an den Flächen, in denen 
dieselbe einen andern Körper, der fest oder flüssig sein kann, be- 
rührt, sind gewisse Bedingungen zu erfüllen. Einige von diesen 
sind aus dem § 6. der zehnten Vorlesung und dem § 4. der eilften 
zu entnehmen. Nennen wir ds ein Element der Berührungsfläche 
und n die nach dem Innern der betrachteten Flüssigkeit gerichtete 
Normale von ds, so muss die Componente der Geschwindigkeit nach 
der Riehtung von n für die Theilchen auf den beiden Seiten von ds 
gleichen Werth haben und es müssen X,, Yn, Zn für diese Theilchen 
gleiche Werthe haben. Diese Bedingungen sind aber nicht ausreichend, 
um die Lösungen der Difterentialgleichungen 2) oder 3) zu bestimmen; 
es ist eine Hypothese nöthig, um dieselben zu ergänzen. Eine ge- 
eignete Hypothese, die in gewissen Fällen sich bewährt hat, ist die, 
dass u, v, w selbst für die Theilchen auf beiden Seiten von ds 
dieselben Werthe besitzen, dass also die Theilchen der beiden 
Körper, die einmal mit einander in Berührung sind, immer mit ein- 
ander in Berührung bleiben. Wir führen noch eine allgemeinere 
Hypothese, die aufgestellt ist, an. Wir beziehen u, v, w auf die 
Theilchen der betrachteten Flüssigkeit, die an ds liegen, u,, v,, w, auf 
die Theilchen auf der andern Seite von ds; es ist dann, wie erwähnt, 


(u — u) cos (ng) + (v — v,) cos (ny) + (w — w,) cos (nz) = 0. 


u—u,v—v, W — w, können wir als die Componenten der 
relativen Geschwindigkeit der betreffenden Theilchen bezeichnen und 
diese Gleichung dahin aussprechen, dass diese relative Geschwindig- 
keit senkrecht auf n, also parallel mit ds ist. Den Druck, der auf 
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ds ausgeübt wird, den Druck nämlich, dessen Componenten nach 
den Coordinatenachsen Yp, F», Zn sind, denken wir uns in zwei 
Componenten zerlegt, von denen die eine parallel mit n, die andere 
parallel mit ds ist; die letztere hat nach der in Rede stehenden 
Hypothese die entgegengesetzte Richtung, als jene relative Ge- 
schwindigkeit und ist dieser proportional. Den analytischen Ausdruck 
dieser Hypothese findet man durch die folgende Ueberlegung. 
Es ist 
X, cos (næ) + F, cos (ny) + Zan cos (nz) 

die Componente des auf ds ausgeübten Druckes nach der Richtung 
von n; multiplicirt man diesen Ausdruck mit cos (næ), cos (ny), 
cos (nz), so erhält man die Componenten nach den Coordinaten- 
achsen dieser Componente; zieht man diese Producte von Xn, Fn, Za 
ab, so hat man in den Differenzen die Componenten nach den 
Coordinatenachsen der mit ds parallelen Componente des auf ds 
wirkenden Druckes. Nach der ausgesprochenen Hypothese ist daher 


I, — (Xn cos (ng) + F, cos (ny) + Za cos (nz)) cos (nx) = À (u, — u) 
F, —(X, cos (nz) + Fa cos (ny) + Zu cos (n z)) cos (ny) =å (v, — v) 4) 
Za — (Xn cos (nx) + Fn cos (ny) + Zn cos (n z)) cos (nz)=A(w, — m), 


wo A eine von der Natur der Flüssigkeit und des berührenden Kör- 
pers abhängige Constante bedeutet. 

Nimmt man A unendlich gross an, so führen die Gleichungen 
4) zu der specielleren, vorher erwähnten Hypothese, nach der 
u = u, v= v, w= w, ist. Der andere Grenzfall ist der, dass 
4= 0. Für ihn geben die Gleichungen 4) 

An: Fa: Zu = eos (nX): cos (ny): cos (nz), 

wie man sieht, wenn man sie durch cos (nx), cos (ny), cos (nz) 
dividirt, und je zwei von einander abzieht; der Druck, dessen Com- 
ponenten Xn, Fn, Zn sind, ist hiernach ein senkrechter; dieses muss 
stattfinden, wenn der berührende Körper eine Flüssigkeit ist, in der 
man die Reibung vernachlässigen darf. 


82. 
Wir wollen jetzt particuläre Lösungen der im vorigen $ auf- 
gestellten Gleichungen suchen. Wir nehmen zuerst an, dass 
u=0 und v=0, 
d. h., dass die Bewegung überall parallel der z-Achse ist. Die 
erste, zweite und vierte der Gleichungen 3) werden dann 


a e E 


E öy u. 
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d. h. es ist p von x und y, w von z unabhängig. Die dritte der 
Gleichungen 3) wird 


dw ön 2w w 
i> 4 = ( 
rl EN) 0, 


daR, 


woraus der eben gemachten Bemerkung wegen folgt 


op rw w „® w 
Bell, k (Fæ ai L ag e 


oz 


wo ce von x, y, z unabhängig, also eine Function der einen Varia- 
beln z ist. Wir specialisiren den betrachteten Fall noch weiter, 
indem wir annehmen, dass die Bewegung eine stationäre ist; es ist 


dann c eine Constante und 
dp . (ö!w F w` A F 
Pc, (at .)=e: 5) 


Diesen Gleichungen gemäss kann eine Flüssigkeit sich bewegen in 
einer festen und unbewegten, der z-Achse parallelen, eylindrischen 
Röhre, Bilden wir die Grenzbedingungen, die an der inneren Ober- 
fläche einer solchen Röhre zu erfüllen sind. Aus I) ergiebt sich für 
unsern Fall 


Bu, r. -9x 
y p F: = Z, = — k Jy 
g TO E a 
F, =p Zum A k 32 
Z- = p A, = Js = D 


und, da 
cos (nz) -0 


ist, so folgt daher aus den Gleichungen 7) der eilften Vorlesung 


’ 2 J) 
X, ,=pcos(nx), Y„=peos(ny), Zı=—k (a cos (n£) + 2, cos 2) 


und 
X, cos (nx) 4 F„cos (ny) -+ Z,cos(nz)=p. 


In den Gleichungen 4), die wir als Grenzbedingungen anwenden 
wollen, hat man «u, = v, = w, =( zu setzen; die beiden ersten der- 
selben werden daher identisch erfüllt und die dritte giebt 


4 2 
k E cos (nx) + 5s cos (xy) en 


oder, was dasselbe ist, 
ðw 1 
| m. 
Nun nehmen wir an, dass der Querschnitt der Röhre ein Kreis von 
dem Radius X ist, dessen Mittelpunkt in der z- Achse liegt, und dass 
die Bewegung in gleichem Abstand von dieser Achse die gleiche ist. 


Setzt man 
Kirchhoff, Mechasik, 


6) 


t9 
[271 
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o=Vè +}, 


so wird dann die zweite der Gleichungen 5) 


woraus 
w=43 0? +4lgo +2 


folgt, wo 4 und 2 willkührliche Constanten bedeuten. Die erste 
von diesen muss verschwinden, da w für e=0 nicht unendlich 
werden darf; die zweite ergiebt sieh aus 6), d. h. aus der Bedingung, 
dass für ọ = £ 

dw 2 

de k 


ist; es folgt hieraus 


also 
el ER gt 
w 1k ( 1 Q ) . 


Die Constante c findet man aus der ersten der Gleichungen 5), 
wenn die Werthe von p für zwei Werthe von z bekannt sind; ist 
p = P, für z = 0 und p == p, für z = 1, so ist 
Pi — Po. 
1 
Nennt man Q das Volumen der in der Richtung der z- Achse durch 
einen Querschnitt in der Zeiteinheit strömenden Flüssigkeit, so ist 
n 
0=2x | wedo, 
© 


c= 


also 
Po — Pi k 
omat (m 44t m). D 

Diese Resultate sind sehr nahe für den Fall gültig, dass eine schwere 
Flüssigkeit durch eine horizontale, sehr lange und dünne Röhre aus 
einem geräumigen Gefässe in die Atmosphäre ausströmt; die Quer- 
schnitte z = () und z=/ kann man dann in Entfernungen von den 
beiden Enden der Röhre wählen, die gross gegen den Durchmesser 
derselben, aber klein gegen / sind, und pọ dem Drucke gleichsetzeu, 
welcher in der Röhre stattfindet, wenn die Flüssigkeit ruht, p, dem 
Drucke der Atmosphäre. 

Messungen über die Ausflussmenge bei einer Anordnung der 
bezeichneten Art sind von Poiseuille ausgeführt; es fand dieser 
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Dank Be Ri, 
wo X eine Grösse bedeutet, die ungeändert blieb, wenn py, 2 oder 
h geändert wurde. Die Vergleichung dieser Gleichung mit 7) 
führt zunächst zu dem Schlusse, dass A als unendlich gross 
anzusehn, also anzunehmen war, dass die Flüssigkeitstheilehen, die 
die RKöhrenwand berührten, an dieser hafteten; die für £ gefundenen 
Werthe erlauben dann weiter die Werthe von 4 für die den Ver- 
suchen unterworfenen Flüssigkeiten zu berechnen. 


dd 


N ‘De 

Die ferneren Betrachtungen, die wir über die Reibung einer 

Flüssigkeit anstellen wollen, wollen wir durch die Annahme ver- 

einfachen, dass die Flüssigkeitstheile, die einen festen Körper be- 

rühren, an diesem haften, und durch die Annahme, dass die Ge- 

schwindigkeiten unendlich klein sind. Die letztere macht, dass die 
Gleichungen 3) 


ae + OD N 


wur T, 


ey hr 
dw op 6 8) 
Kat: — 
ĝu dw 
A 
+3 2 7 Sar pr 
werden. Ist die ino eine so gehen sie über in 
on c a kay, E KA 
0x F z 
2x dv Jw 0 9) 
tpe O, 
Eine Lösung dieser u ist 
ðw èw 
p = const., ae Ve r? w = 0, 10) 
wenn W# der Gleichung 
AW = const. 
genügt. 
Wir können hiernach in 10) 
W=-, r=yVr +y +2? 
setzen, wenn c eine Constante bedeutet, und haben in 
p = const. , u=— 5 Y, v=58, w = 0 11) 
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eine partieuläre Lösung unserer Differentialgleichungen. Die durch 
dieselbe dargestellte Bewegung ist leicht zu übersehn. Betrachtungen, 
wie wir sie zuerst im § 5. der vierten Vorlesung durchgeführt haben, 
zeigen, dass Punkte, für welche 


u—— ýy, v= yr, w=0 12) 


ist, wo y eine Constante bedeutet, ihre relative Lage nicht ändern 
und so sich bewegen, als gehörten sie einem festen Körper an, der 
mit der Winkelgeschwindigkeit y um die z-Achse sich dreht. Den 
Gleichungen 11) zufolge werden die Bedingungen 12) erfüllt für 
die Punkte einer mit dem beliebigen Radius » um den Anfangspunkt 
der Coordinaten beschriebenen Kugeltläche, wenn man 


macht. 

3efindet sich in der Flüssigkeit eine feste Kugel, deren Ober- 
lläche die Gleichung r = r, hat, und die mit der constanten Winkel- 
geschwindigkeit ®, um die z-Achse sich dreht, so stellen die 
Gleichungen 11) eine mögliche Bewegung der Flüssigkeit dar, wenn 
man in ihnen 

c= yr? 
setzt. 

Ist die Flüssigkeit durch zwei concentrische Kugelflächen be- 
grenzt, deren Gleichungen r =r, und r=r, sind, von denen die 
erste, kleinere, mit der constanten Winkelgeschwindigkeit y, um die 
z-Achse sich dreht, die zweite, grössere, ruht, so geben die (ileichun- 
gen 10) eine mögliche Bewegung, wenn man in ihnen 


b 2 
W-i-4(@ +9) 


setzt und die Constanten b und c passend bestimmt, Es wird bei 
dieser Annahme über H 


u= — (nt) _—(s+2)a, v_=0, 13) 


und die Grenzbedingungen werden erfüllt, wenn man 


c 
a8 2 I; ED 


1 1 
folgt. 


Soll die Kugel vom Radius >, mit gleichbleibender Geschwindig- 
keit sich drehen, so muss auf sie im Sinne der Bewegung ein 
Drehungsmoment % wirken, welches dem Drehungsmonent der 


macht: woraus 
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Drucke gleich ist, welche sie auf die Flüssigkeit ausübt. Ist ds 
ein Element der Oberfläche der Kugel und n die mit der Ver- 
längerung des Radius zusammenfallende Normale von ds, so ist 
daher 


M = fds ix Fan — y Xa). 14) 
Man hat aber 
Yn (Y, Fy, tF) 
=> (zX + yX, + 2X) 


und nach 1) und >. 


Ar = p — 6 ke = F Zi Zy = 3 ke = 
Y,=p+6ke Zz = X: = —3 ke 15) 
Z =p Æ; EER Fy =: Ike z == z ? 


in welchen Gleichungen überall r =r, zu setzen ist. Hieraus er- 
sieht sich 


Yp? s, ir 
also 
ri a fa (x? +y’) 
oder, di 
(as = fras = fras = = ie 
2 M W The. 


Da r in diesem Ausdrucke nicht vorkommt, so erleidet derselbe 
dadurch keine Veränderung, dass r = r, gesetzt wird. 

Die Gleichungen 10) lassen sich auch dem Falle anpassen, dass 
die Flüssigkeit dureh zwei confocale Rotationsellipsoide begrenzt ist, 
deren Rotationsachse die z- Achse bildet, und von denen das äussere 
ruht, das innere mit der constanten \Winkelgeschwindigkeit Y, um 
die z-Achse sich dreht. Wir schreiben die Gleichung des inneren 
Ellipsoids 


2 y? z? 5 
PE =l 16) 
und bezeichnen durch & das Potential der Masse 1, die mit gleicher 
Dichtigkeit den durch dasselbe begrenzten Raum erfüllt, in Bezug 
auf den äusseren Punkt (x, y, z). In dem Falle, dass die Flüssig- 
keit äusserlich als unbegrenzt anzusehen ist, welchen Fall wir zuerst 


betrachten, lässt sich den Grenzbedingungen genügen, wenn man 


W = cQ 
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setzt und die Constante c passend bestimmt. Der Gleichung 3) der 
achtzehnten Vorlesung zufolge ist nämlich 


"ehr o 
ER far a? +4 atà 
Q=} Y , 
e (a? FVat 


wo 6 die positive Wurzel der Gleichung 
eye ne L 1 


Fot apo 
bedeutet; die Gleichungen 10) geben daher 


u= — ypy, vba, w=0, 


dı 
v ga e 


gemacht wird. Hiernach bewegen sich die Punkte der Flüssigkeit, 
die auf dem durch einen Werth von ø bestimmten, mit dem Ellip- 
soide 16) confocalen Ellipsoide liegen, so als ob sie einem festen | 
Körper angehörten, der mit der Winkelgeschwindigkeit w um die | 
z-Achse sich dreht; der Werth von c ist daher aus der Gleichung | 


wenn 


You 12 
Q 4 m 
# P ae ER + a2 Ver 4 Ta i 
zu bestimmen. 

Für das Drehungsmoment M, welches auf das Ellipsoid wirken 
muss, um dieses in gleichmässiger Drehung zu erhalten, gilt auch 
hier die Gleichung 14). Die Berechnung desselben wird durch die 
folgende Bemerkung erleichtert, die sich an die Definition anknüpft, 
die von den Druckkräften in den Gleichungen 1) und 2) der eilften 
Vorlesung gegeben worden ist. Wenden wir die letzte dieser Glei- 
chungen auf einen beliebigen Theil der Flüssigkeit an, beachten, 
dass die Bewegung eine stationäre ist, die Geschwindigkeiten unend- 
lich klein sind und Kräfte auf die Theile der Flüssigkeit nicht 
wirken, so erhalten wir 

Jaslar -yA)=9; 
wo ds ein Element der Oberfläche des gewählten Theiles, x die 
nach dem Innern dieses’ gerichtete Normale von ds bedeutet. Nun 
sei dieser Theil begrenzt durch das Ellipsoid und eine unendlich 


grosse, concentrische Kugelfläche; die eben gemachte Bemerkung 
lehrt dann, dass M gleich dem Integrale 


[as (€a — y Xa) 


ist, wenn dieses über die unendliche Kugelfläche ausgedehnt und 
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unter n die Normale verstanden wird, die mit der Verlängerung des 
Radius zusammenfällt. In der Unendlichkeit gelten aber auch hier 
die Gleichungen 15); auch hier ist also 


DI STAC, 18) 


wo c aber durch 17) zu bestimmen ist. 
Ist die Flüssigkeit äusserlich durch das ruhende Ellipsoid 


x? py? ze 
+ y el 


ag 


z Pr 


begrenzt, welches mit dem Ellipsoid 16) confocal ist, so dass 


so hat man 
b o e. 
H R Ey) 
zu setzen und die Constanten b und c so zu bestimmen, dass 
ia dì 
c J — — +b 
J a HANV a 
0 


99 


Pi 3’ 


4 dà 
= łc | ——— 
F 3 (ad + Ver + 1. 


0 


+b 


ist, woraus folgt 
ay — a? 


d} 


c Zen 19 
(ar +2 Ver +a ) 


p = 


wis 


Berechnet man das Drehungsmoment M, welches auf das innere 
Ellipsoid wirken muss, um die Bewegung gleichmässig zu erhalten, 
mit Hülfe der Gleichung 14), so tritt die Constante d nicht auf 
und man findet dasselbe durch die Constante c gerade so ausgedrückt, 


wie wenn die Flüssigkeit äusserlich unbegrenzt ist; auch hier gilt, 


also die Gleichung 18), wenn der Wertb von c aus 19) ge- 
nommen wird. 


S4. 
Aus den Gleichungen 9) folgt 
EUR 


hat man dieser Bedingung gemäss p angenommen und eine Function 
V bestimmt, die der Gleichung 


BB 
A= rP 


genügt, so erfüllt man die Gleichungen 9), wenn man 


www.rcin.org.pl 


380 Sechsundzwanzigste Vorlesung. 


usb 4, ee a =E pw 


setzt und «, v, w so wählt, dass 


an = el), Zell 


dw ev dw 1 
und Sn + En He =P 
ist. 
Wir können hiernach 
1 
2 ô r z ( r 9 
p=2ea,, U —(), Val wS = 
und, da 
r 1 
4 2 Zu r 
ist, 
E 
p JT 
V = az IE Um U 
und 
u = 3b ch 
Pr ‚= 
v= »5—-:5 20) 


32? 1 28 1 
w =4 4 b ( = =) e (5 Sis F 


machen, wo a, b, c willkührliche Constanten bedeuten. Es lassen 
diese sich so bestimmen, dass für einen Werth von r, der R ge- 
nannt werden möge, 


u=0, v0, w=0 
ist; hierzu dienen die Gleichungen 
mc a= pt B 
aus denen folgt 
Bu... AS Ra 
i 4 

Es stellen dann die Gleichungen 20) die Bewegung einer Flüssig- 
keit dar, die in der Unendlichkeit überall mit der Geschwindigkeit 
a in der Richtung der z-Achse strömt, und in der eine um den 
Anfangspunkt der Coordinaten mit dem Radius A beschriebene 
Kugel ruht. 

čs sei Z die Kraft, die in der Richtung der z-Achse auf die 
Kugel ausgeübt werden muss, um sie an ihrer Stelle zu halten; es 
ist dann 
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a g "ds 5 5 ‘ 
pon jez | i («2.+9y2,+22): 21) 


wo ds ein Element der mit dem Radius r um den Anfangspunkt 
der Coordinaten beschriebenen Kugel bedeutet, und r = R zu setzen 
ist, Statt dieses Werthes von r kann aber auch ein beliebiger 
srösserer gewählt werden; denn aus der dritten der Gleichungen 1) 
der eilften Vorlesung geht hervor, dass 


Nas 0 


ist, wenn ds ein Element der Oberfläche eines beliebigen Theiles 
der Flüssigkeit bedeutet. Es gewährt einen Vortheil in der Glei- 
chung 21) r unendlich gross anzunehmen; man kaun dann nämlich 
bei der Berechnung von Z,, Z,, Z: aus den Gleichungen 1) mit 
Hülfe von 20) hier die mit dem Factor b behafteten Glieder ver- 
nachlässigen. Für ein unendlich grosses r findet man 


Zeek, Zer, Z=—6keh, 
und daher ist 
Z = — őkc a f zas 
= — xke Ta = — Özka. 22) 


Nach einer von uns schon mehrfach benutzten Bemerkung 
gelten die hier entwickelten Gleichungen auch in dem Falle, dass 
das Coordinatensystem, auf welches sie sich beziehn, statt zu ruhen, 
in irgend einer Richtung mit gleichbleibender Geschwindigkeit fort- 
schreitet. Lassen wir dasselbe in der Richtung der z- Achse mit der 
Geschwindigkeit — « fortschreiten, so ist die Flüssigkeit in der 
Unendlichkeit in Ruhe und in ihr bewegt sich die Kugel vom Radius 
R in der Richtung der z-Achse mit der Geschwindigkeit — a. Die 
Gleichung 22) lehrt den Widerstand kennen, den diese Kugel dabei 
erleidet. 


SED: 

Wir wollen nun noch von den Gleichungen 8), die für nicht 
stationäre Bewegungen gelten, zwei Anwendungen machen, die sich 
auf Schwingungen beziehn, die eine Kugel in einer äusserlich un- 
begrenzten Flüssigkeit unter dem. Einfluss gewisser Kräfte aus- 
führen kann. 

Den genannten Gleichungen wird genügt, wenn man 


p = const. 


setzt und u, v, w so wählt, dass 
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ist; diese Gleichungen erfüllt man, wenn man 


ie u E o) 
DB 207 
macht und W der Gleichung 


5 2w AW 23) 


gemäss bestimmt. Nun nehmen wir an, dass W eine Function der 
beiden Variabelu ¿ und r ist, wo r wieder die Grüsse Ya? + y? + z? 
bedeutet; wir haben dann 
10W# en NR an 
ann 8 w—=(. 

Diese Gleichungen stellen eine Bewegung dar, bei der die Punkte, 
die in dem Abstande r vom Anfangspunkt der Coordinaten liegen, 
so sich bewegen, als gehörten sie einem festen Körper an, der um 
die z-Achse mit der Winkelgeschwindigkeit y sich dreht, wenn 


er 24) 


gesetzt wird. Wir dürfen daher annehmen, dass in der Flüssigkeit 
eine Kugel sich befindet, für deren Oberfläche r = KR ist, und die 
um die z-Achse mit einer Winkelgeschwindigkeit sich dreht, die 
dem Werthe gleich ist, den der für y gegebene Ausdruck für 
r= R erhält. 

Ist æ das Drehungsmoment der Drucke, welche die gedachte 
Kugel auf die Flüssigkeit ausübt, so gilt auch hier die Gleichung 14) 
und eine Rechnung, die derjenigen ganz ähnlich ist, welche wir an 
diese Gleichung SER haben, giebt 

M= kr t ae 9) für r=R. 
Nun sei # der Winkel, um den die Kugel zur Zeit / aus einer ge- 
wissen Lage gedreht ist, so dass 


da 
at 


= fine rn 0: 25) 


ferner sei W’ das Drehungsmoment der Kräfte, welche ausser den 
von der Flüssigkeit ausgeübten Drucken auf die Kugel wirken, und 
K das Trägheitsmoment dieser; dann ist 

29 


K-z = M — M. 
dt? 
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Diese Gleichungen bilden, wenn 37° gegeben ist, eine Grenzbedingung 
für die, bis jetzt nur durch die partielle Differentialgleichung 23) 
definirte Funetion W. Gesetzt, es sei = 

M=—o8, 


wo « eine beliebig gegebene Constante sein soll; dann wird diese 
Bedingung, wenn man sie nach 4 differentürt, 


®oW sr, „4 oe /1ı EW KON, Es Ms Lrn ya 
T ET —- 3 kr Ir 6 a) + r ande = 0 für r = R. 26) 
Die Gleichung 23), die sich 
nörm) _ m) 


k 8 0r? 


schreiben lässt, hat die particuläre Lösung 
W = Ceb! - eV kr 27) 


wo C und ß willkührliche Constanten bedeuten; die zweite von 
diesen lässt sich so bestimmen, dass der Gleichung 26) genügt wird; 
es ist hierzu nöthig, dass 8 eine Wurzel der Gleichung 


Ak ee 8% pi de k a 
( E RP) +4 ejer = Ruf: B (3 = 3E RB+R B)—0 28) 
ist. Wenn k = 0 ist, so sind die Wurzeln derselben 


t/a 1+1 
0, 5n E N Ta ; 

wir nehmen an, dass X so klein ist, dass, wie in diesem Falle, von 
den fünf Wurzeln zwei complex mit negativem reellen Theile sind, 
und setzen in 27) für f eine von diesen beiden Wurzeln; dann wird 
die Geschwindigkeit in der Unendlichkeit Null. Es ist dabei W 
complex; aber auch der reelle Theil des in 27) für W aufgestellten 
Ausdrucks genügt, für H” gesetzt, den Gleichungen 23) und 26). 
Diesen reellen Theil wählen wir für IV. Setzen wir dann 


= — as dr -—1, 


berechnen $ mit Hülfe von 24) und 25) aus W, bezeichnen durch 
C eine neue, reelle willkührliche Constante und verlegen den An- 
fangspunkt der Zeit, so finden wir 


9 = (eV sin 2 abt. 


Diese Gleichung bestimmt die Schwingungen, die die Kugel aus- 
führt. Nennt man 7 die Dauer einer einfachen Schwingung und ò 
das logarithmische Decrement der Schwingungen, d. h. den natürlichen 
Logarithmus des Verhältnisses zweier auf einander folgenden Schwin- 
gungsbögen, so ist hiernach 
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paris: 
Der, 
Pr _ TE 
oMa) Tm 7% 
Es ist leicht a und b zu finden, wenn man + als unendlich klein 
annimmt und von den Gliedern, auf die der Werth von k von Ein- 
fluss ist, nur diejenigen der niedrigsten Ordnung berücksichtigt. 
Man bezeichne zu diesem Zwecke den Werth, den ß für =0 
erhält, durch ß,, setze 


ß b= Bo ES €, 
schreibe die Gleichung 28) 


F(p) = 0 


und mache 


v dF (ß) 
r= 


man hat dann & aus der Gleichung 


F (Bu) ka Ek (Bo) =0 


zu berechnen. So ergiebt sich 


F (Bo) -7 R5 Vku Bo’, F (Bo) = —4 RKB,' ; 


2x ree 
also =; R' Vku g 


Bezeichnet man noch die Schwingungsdauer der Kugel für den Fall, 
dass die Flüssigkeit keine Einwirkung auf sie ausübt, durch 7,, d. h. 
setzt man 


so hat man hiernach 


und 
TER (1 Payan =s LLT 


Die partieuläre Lösung der Gleichungen 23) und 26), die wir 
jetzt discutirt haben, setzt einen gewissen Anfangszustand der Flüssig- 
keit voraus; wir wollen noch andere particuläre Lösungen derselben 
Gleichungen, die sich auf andere Anfangszustände beziehn, aufsuchen. 
Eine Lösung der Gleichung 23) ist 


zer lfd) 


wo C, C wud 8 willkührliche, complexe Uonstanten bedeuten. Es 
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genügt dieselbe der Bedingung 26), wenn zwischen diesen Constanten 
die Gleichung 

/k 
u 


0=C (A — RB, + KB')+°* Rèu} 
+e E RPNE RB) + Ruy Eph E+E Rp4 rp) 


besteht. Diese Gleichung bestimmt das Verhältniss C : €’, wenn ß 
beliebig angenommen ist. Der Ausdruck, den man auf diese Weise 
für W erhält, ist complex; sein reeller Theil genügt auch den Glei- 
chungen 23) und 26). Wählt man diesen reellen Theil für W, so 
wird im Allgemeinen die Geschwindigkeit in der Unendlichkeit un- 
endlich; eine Ausnahme hiervon kann nur stattfinden und die Ge- 
schwindigkeit in der Unendlichkeit verschwinden, weun entweder 
eine von den beiden Constanten C und C’ gleich Null oder die Con- 
stante ß rein imaginär ist. Der erste Fall ist derjenige, den wir 
vorher betrachtet haben, und auf den die Gleiehung 27) sich be- 
zieht; der zweite führt auf die neuen Lösungen, die wir bezeichnen 
wollten. 


e(s®-3y E RB+ reßr)leoVir 


S 6. 

Die folgenden Betrachtungen werden uns auf die Schwingungen 
einer in einer reibenden Flüssigkeit befindlichen Kugel führen, deren 
Mittelpunkt in einer geraden Linie sich hin und her bewegt. 

Eine partieuläre Lösung der Gleichung 8) ist 


RE re ae EN 
u = Iziz? v= Oydz?’ w = PR; 
0? P 

A a ort? 

wenn 
AP = 0; 
eine zweite ist 
T CEI e EV DO 
ra A 9a 
= 0, 

wenn . oW, 

kAW =u Jr d 
die genannten Gleichungen werden daher auch erfüllt durch 

. 
E SE), Se T a a L Meer 
zoz ? djor ? DA dar Ay? 
E: OP. 
TE u d=z0t? 
wenn 
IP=, kaw =p? 29) 
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Nun nehmen wir an, dass P und W nur Functionen der beiden 
Variabeln r und ¿ sind; wir erhalten dann 


„el ti (i 3 (P+ W) ) 


ak T ðr 
yz 0 G A Ww 
v = = 
r or r ör ) 
r - 30) 
vote 2 (1öPHm\ _ 204m 
BGE r ôr\r or =) ôr 
z 0P 
AE E ETT 
wir nehmen ferner an, dass tür r = AR 
f2] 10 as W) 
= ( B 
or rä er ) ) 3 1) 
ist; dann ist für r = R | 
l 
2 9 (PHW À | 
u=0, v=-0, v= TW., 32) | 
. 7 or 


und die entwickelten Gleichungen stellen eine mögliche Bewegung 
in dem Falle dar, dass in der Flüssigkeit eine Kugel sich befindet, 
für deren Oberfläche r= R ist, und die m der Richtung der 
z-Achse mit einer Geschwindigkeit sich bewegt, die gleich dem 
Werthe von 


CUPP) 0 0. 
a Bett für r= R 


ist. 

Es sei Z die Summe der z-Componenten der Drucke, welche 
die Kugel auf die Flüssigkeit ausübt; es gilt dann die Gleichung 
20r aE h. 


z= |$ (ez +yZ,+ zZ.) 
Erwägt man, dass nach 1) 
zæ + yZy + zZ: = zp - k (2s TEE von er ze) 
reitet), 


Cz 


y #ds= [yas = f zds =t" ia 


ist und benutzt die Gleichung 31), so findet man aus 30) 
4n æ /13 (P+W) Py e 
= r? [2 Ar) ar ou ETT ie y e 


dass ferner 


r ör 


Nun sei & die Verrückung der Kugel zur Zeit 2 aus einer gewissen 
Lage, so dass 


www.rcin.org.pl 


$ 6. Pendelschwingungen einer Kugel 387 
ag re R ` 
gu für r=R, 33) 


m die Masse der Kugel und Z’ die Kraft, die in der Richtung der 
z-Achse auf die Kugel wirkt, abgesehen von den Drucken, die die 
Flüssigkeit auf sie ausübt; es ist dann 
e IE 
Nein 2% 
(iesetzt, es sei 
[= e$, 
wo a eine beliebig gegebene Constante bedeutet; dann erhält man, 
der Gleichung 26) EN, 
2 (PEW) Am. rr E (LUPEN y #8 
r ôr mT 2 Tor, ör : EN 34) 
2m 0’ (P + W) n paek 
— — rya =l für r= R. 
r rt 
Den beiden für P und W in 29) aufgestellten Gleichungen genügt 
man durch 


P= Bort r EE Wen: 5 eV" a, 35) 


wo P, C und ß willkührliche Constanten sind. Die Bedingungen 
31) und 34) geben für diese Constanten zwei Gleichungen, die in 
Bezug auf B und C linear und homogen sind, und aus denen das 
Verhältniss 2: C und ß zu berechnen sind. Mit Hülfe der Differen- 
tialgleichungen 29) findet man leicht für r = R aus 31) 


a (P+ W) ca +8 BrWw 


ôr 
2? in W\ t g10W 
Or? ör k r Or 


und dann aus 34) 
0= (at + mpi) W — ÊZ rep (9k? — ußerW) 
\ 3 € fr u 


oder, da für jeden Werth von r 
ea (=i +aye)w 


O= + mp! HE RB (uR —9IVku RB 49k). 36) 


Setzt man 


ist, 


dr 
ES oD i a m 
z Ru=m, 


bezeichnet also durch # die Masse der von der Kugel verdrängfen 
Flüssigkeit, so geht diese Gleichung für += O über in 
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0= «+ (m -+ 33 Bi. 


Daraus folgt, dass, wenn A klein genug ist (was wir annehmen), 
ihre 4 Wnrzeln in der Nähe der Werthe 

ı/ We. E S e 

\ m + 5 N: 

liegen. Wir wählen für 8 eine der beiden Wurzeln, deren reeller 
Theil negativ ist; dann wird die Geschwindigkeit in der Unendlich- 
keit gleich Null. Dabei sind die in 35) für P und W aufgestellten 
Ausdrücke complex; aber auch die reellen Theile dieser Ausdrücke 
genügen den Gleichungen 29), 31) und 34), und diese reellen 
Theile denken wir uns nun für P und IF gesetzt. Machen wir 
wieder 


SiE 


ß=-atıiy—1, 
berechnen & mit Hülfe von 32) und 33) aus P und IF, bezeichnen 
durch C eine neue, reelle, willkührliche Constante und verlegen den 
Anfangspunkt der Zeit, so ergiebt sich dann 

E= Cahu sin 2abt, 
woraus für die Schwingungsdauer 7' und das logarithmische Decre- 
ment der Schwingungen Ò wieder die Gleichungen 

T=; ò= (Pa?) T 
2ab 

folgen. Nimmt man % als unendlich klein an, so findet man hier- 
aus und aus der Gleichung 36) durch eine Rechnung, wie sie für 
einen-ähnlichen Fall inı vorigen $ durchgeführt ist, 


ae (! Eis TD ò= ey 2a h, 


EGAS nA. 
wo er Le 


Es hat keine Schwierigkeit andere particuläre Lösungen der 
Gleichungen 29), 31) und 34), welche einem andern Anfangszustande 
der Flüssigkeit entsprechen, als die erörterte, anzugeben; es hat 
diese ein hervorragendes Interesse, weil sie sehr nahe den Einfluss 
zu beurtheilen erlaubt, den die Luft auf die Schwingungen eines 
Pendels ausübt, das aus einer Kugel und einem dünnen Faden besteht. 
Wir verweisen in Bezug hierauf auf eine Abhandlung von Stokes 
(Transactions of the Cambridge philosophical society, Vol. IX, part. 2, 
p. 8) und eine von Emil Meyer (Borchardt’s ‚Journal, Bd. 73). 
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(Gleichgewicht und Bewegung elastischer fester Körper. Aufstellung der 
Differentialgleichungen für Körper, die in verschiedenen Richtungen verschie- 
dene Elastieität besitzen. Die Zahl der Constanten der Elastieität ist im All- 
gemeinen 21, sie verringert sich, wenn Ebenen der Symmetrie vorhanden sind, 
und redueirt sich bei einem isotropen Körper auf2. Das Gleichgewichtsprobleim 
hat nur eine Lösung. Wenn keine Kräfte auf die Theile des Körpers wirken, 
so kann derselbe im Gleichgewicht sein, wenn die Druckeomponenten Con- 
stanten gleich sind. Zusammendrückbarkeit, Klastieitätscoeffieient. Gleich- 
gewicht eines isotropen, cylindrischen Körpers, auf dessen Grundflächen Drucke 
von gewisser Art wirken. Durchführung der Rechnung für den Fall, dass der 
Querschnitt ein Kreis ist. Gleichgewicht einer Hohlkugel, auf deren Ober- 
flächen constante und senkrechte Drucke wirken.) 


§ 1 


Wir wenden uns jetzt zur Betrachtung des Gleichgewichts und 
der Bewegung elastischer fester Körper. Die allgemeinen Differential- 
gleichungen hierfür haben wir bereits im § 7. der eilften Vorlesung 
unter gewissen Voraussetzungen aufgestellt; diese Voraussetzungen 
werden wir beibehalten und aus jenen Gleichungen Folgerungen 
ziehen; die dort gebrauchten Bezeichnungen werden wir auch hier 
anwenden, nur die Verrückungen, die dort &, n, & genannt sind, 
sollen hier u, v, w heissen. Wir denken uns also einen Körper, 
dessen Punkte in eine solche relative Lage gebracht werden können, 
dass die sämmtlichen Druckcomponenten in ihm gleich Null sind; den 
Zustand, in dem der Körper dann sich befindet, wollen wir seinen 
natürlichen nennen. v, y, z sind die Coordinaten eines Punktes des 
Körpers, wenn dieser in seinem natürlichen Zustande in irgend einer 
Lage ist, v+u, y +v, z- w die Coordinaten desselben Punktes 
zur Zeit 6; v, v, w sind unendlich klein. Wir setzen 


du 2v dw 
X. = x” Y, == Z, = — 
= da’ 9: SIE = öy 
dv dw ĝu 

Yy = Fy? Bee A 1) 
ôw du ðv 
> = 5 T, E y M a— 
S BR er, + ox 


und bezeichnen durch / eine gewisse homogene Function zweiten 
Grades der 6 Argumente te, Yy, . . mit constanten Üoefticienten ; 
es ist dam 

Kirchhoff, Mechanik. 26 
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EUR) EEEE: 
X, = gal F: = 2; = dr. 
Da Zu 2) 
ey, 02, 
BR 12 
Z. nt ee 7 
und 
ðX ðX ðX 
g a A E | 
Br eu dx ôy ôz 
Jtv EEE OY. 3 
Kaa E E Tr ) 
Bw PERE ÖL, ar: O2, GEA 
PUIT 


wo u die Dichtigkeit, X, F, Z die Componenten der beschleunigen- 
den Kraft, die im Punkte (x, y, z) wirkt, bedeuten. Die Function 
/ hat dabei die Eigenschaft, dass //dr, wo dr ein Element des 
Volumens des Körpers bedeutet, das Potential der Kräfte ist, die 
durch die relativen Verschiebungen der Theile des Körpers erzeugt 
sind, d. h. der Kräfte, welche wir an dem angeführten Orte innere 
genannt haben. Aus dieser Bemerkung folgt, dass der Werth von 
f für irgend einen Zustand eines unendlich kleinen, den Punkt 
(x, y, 2) enthaltenden Theiles des Körpers unabhängig von dem 
Coordinatensysteme ist, das man benutzt; die in / vorkommenden 
Coeffieienten, die die Constanten der Elastieität des Körpers heissen, 
sind aber durch die Richtungen der Coordinatenachsen bedingt. Die 
Zahl dieser Constanten ist im Allgemeinen 21; bietet die Substanz 
des Körpers aber Symmetrieen dar und wählt man die Richtungen 
der Coordinatenachsen passend, so wird sie erheblich verringert. 


Wir setzen 


[4 ,%°+20,3%2Yy +2,53 %2 2:4 208 yc +20, 0222 +2 ajg trLy 
+ Ay? Hang Yy z: H2 ly Yyy H2 lss Yyze tH? lrs Yyty 4) 
+ tgz? + 


und sagen: in Bezug auf die Elastieität des Körpers ist die cy-Ebene 
eine Symmetrie- Ebene, falls dieser Ausdruck für / gültig bleibt, wenn 
man die Richtung der z-Achse in die entgegengesetzte verkehrt. 
Wenn die Richtung der z-Achse in die entgegengesetzte verwandelt 
wird, während der Anfangspunkt der Coordinaten derselbe bleibt, so 
nehmen z und w die entgegengesetzten Werthe an und x, y, u, v 
werden nicht geändert; den Gleichungen 1) zufolge behalten daher 
dabei Xe, Yy» Zz, £y ihre ursprünglichen Werthe, yz und z, aber 
bekommen die entgegengesetzten. Soll hierbei der in 4) für / an- 
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gegebene Ausdruck ungeändert bleiben, welches auch die Wertlie 
seiner Argumente sind, so müssen 


Es na ir: 
Al Mehr Merle 


verschwinden. Ist die xy-Ebene eine Symmetrie- Ebene, so ist daher 


[= aptr + 20%, F 2,3822: + 2 00 
+ 2ayy° F2 4yY422 + 2a, yy%y 
20,2 +2,28, D) 
F 20,2%,’ 
+ 144° + 2a, 122: 4 0,2*. 
Sind die xy-Ebene und die yz-Ebene Symmetrie-Ebenen, so 
ist hiernach 


[ = aE? + Ayyy? F ggz + a yet H aaa H loty 
+ 2 ligYyZza 4 2 azte + 2 dytalys 
woraus hervorgeht, dass dann auch die zx-Ebene eine Symmetrie- 
Ebene ist. 

Sind die 3 Coordinatenebenen Symmetrie- Ebenen, gilt also die 
Gleichung 6), und behält diese Gleichung Gültigkeit, wenn man die 
x-Achse und die y-Achse mit einander vertauscht, so sollen die 
yz-Ebene und die xz-Ebene yleichwerthige Symmetrie- Ebenen 
heissen. Bei der Vertauschung der x-Achse und y-Achse gehen 
ze und y,, sowie z» und y. in einander über, während z: und x, 
ungeändert bleiben; soll sich dabei der in 6) für / gegebene Ausdruck 
nicht ändern, so muss 


6) 


tin, C ead 
sein. 
Es folgt hieraus, dass, wenn die 3 Coordinatenebenen gleich- 
werthige Symmetrie- Ebenen sind, 


S = ys (Ea F Yy? F 22) F 2a (Yyz: F 2:%: 4 Tayy) 
ar Ca O A) 

ist. Ein Beispiel für diesen Fall bietet das Steinsalz dar.*) 

Man nennt den Körper isotrop, wenn derselbe Ausdruck von 
f für jedes Coordinatensystem gilt. Um diesen Ausdruck für einen 
solchen Körper zu finden, können wir von dem in 7) angegebenen 
ausgehn, der den gesuchten als speciellen Fall in sich enthalten muss. 
Wir schreiben die Gleichung 7), indem wir an Stelle der Constanten 
liis lg; Gy andere, X, 9, Z einführen, 


1) 


*) Untersuchung der Elasticitätsverhältnisse des Steinsalzes, Inaugural- 


dissertation von Woldemar Voigt (1874). 
20* 
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= Kasten te) gy 
+ Z (2 ++ 229), 


und bemerken, dass 


Le F Yy F 2: 
G Hige Hat + b a ar esda S Xy? 


ungeändert bleiben, wenn das Coordinatensystem geändert wird. Um 
diese Behauptung zu beweisen, führen wir die lHauptdilationen ein, 


und 


und nennen 
A, Ay, Az 
die Grössen dieser, 
& Bis Yis @a, Bas Pa» a3, Bar 73 
die Cosinus der Winkel, welche ihre Richtungen mit den Coordi- 
natenachsen bilden, nach den Gleichungen 21) der zehnten Vorlesung 
und den 9 letzten Gleichungen der Seite 121 ist dann 


zz =u h Hal, + 0,4, 
Yy = Bh + Bh + Ba’ h 
z = 7 Ah F Ph F Yh 
$ y2 = Bi Yii F BY + B3 Yaha 
} Ze = y & A, F Yokyhs + Yyazd, 
$ ty == a PA, F @,ßrd, + agha da, 
woraus bei Rücksicht auf die Relationen, die zwischen den Grössen 
«, B, y bestehen, die Richtigkeit der Behauptung hervorgeht. Zu- 
gleich sehen wir, dass der mit Z multiplicirte Ausdruck in der 
Gleichung 8) von der Richtung der Coordinatenachsen abhängig ist. 
Soll diese Gleichung für jedes Coordinatensystem bestehen, so 


muss also 
L=( 


sein; so sind wir für einen isotropen Körper zu demselben Aus- 
drucke von / gelangt, der schon in der Gleichung 30) der eilften 
Vorlesung aufgestellt ist. 


S2. 


Für den Fall des Gleichgewichts gehen die Gleichungen 3) in 
die einfacheren 


IKa OR, A 
Aut o 
Dr, ar, ar 
== —— a u 3 
Er aT Du t % ) 
02402 02, 
uZ = Te = 7 x = 
D 0x er ey S 0z 
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über. Hierzu kommt, wenn die Druckkräfte gegeben sind, die au 
die Elemente der Oberfläche des Körpers wirken, die Bedingung, 
dass für diese Elemente X,, Fn, Zn, wo n wieder die nach dem 
Innern des Körpers gerichtete Normale bedeutet, gegebene \Verthe 
erhalten. Diese Werthe und die Werthe von Y, F, Z müssen dabei 
6 gewisse Relationen erfüllen; es müssen nämlich die Summen ihrer 
Componenten und ihre Drehungsmomente in Bezug auf die Coordi- 
natenachsen verschwinden, wie aus den Gleichungen 1) und 2) der 
eilften Vorlesung hervorgeht. 

Durch die angegebenen Bedingungen sind die Grössen u, v, w 
noch nicht völlig bestimmt; es kommen diese sowohl in den Glei- 
chungen 9), als in den Grenzbedingungen nur in den Verbindungen 
Læ, Yys Zz» Yzy Zæ; y vor; gesetzt, es seien die letzteren bestimmt, 
so sind «, v, w aus den Differentialgleichungen 1) zu ermitteln; hat 
man Ausdrücke für «v, v, w gefunden, die diesen genügen, so kann 
man zu ihnen «, v, w resp. hinzufügen, wenn 


Der Pe al a m 


02% 02 on 
dv dw ou ; 
Sps öy ’ a Eg 19) 
Bw du ev 
= — 0 = — 
==? ee 


ist. Es ist leicht, die allgemeinsten Lösungen dieser Gleichungen 
zu finden; differentirt man nämlich jede von ihnen noch einmal 
nach x, y und z, so ergiebt sich, dass die sämmtlichen zweiten 
Differentialquotienten von w, v, w nach x, y, z verschwinden; es 
sind also x, v, w lineare Functionen von x, y, z mit constanten 
Coefticienten; substituirt man diese Functionen in 10), so findet man 
zwischen den Coeffieienten solche Relationen, dass 


, 


w = h bz — cy 

Y = b + cx — az 

w = cy + 4y — bz 
wird, Wo Ay, bas Cos A, b, c willkührliche Constanten sind. Die 
Veränderung des Körpers, welche der Hinzufügung dieser Ausdrücke 
zu u, v, w entspricht, besteht nach den in der fünften Vorlesung 
semachten Auseinandersetzungen in einer Verschiebung und einer 
Drehung um den Anfangspunkt, deren Componenten «g, Vo, Co und 
a,b, c sind. Statt dessen kann man auch sagen: Eine Verände- 
rung der Grössen ay, bas Co, @,*b, c entspricht einer Veränderung 
der Zage des Körpers in seinem natürlichen Zustande, von der aus 
die Verrückungen x, v, w gerechnet werden. Sollen «, v, w voll- 
ständig bestimmt sein, wenn £e, Yy, .. es sind, so müssen noch 
Bedingungen festgesetzt werden, welche zur Bestimmung der 6 Con- 
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stanten «,, bos Co; 4, b, c genügen; solche Bedingungen sind z. B. 
die, das für z = 0, y=0, z=0 
De mr 0) 0) 
OU we dv 00, 11) 
0: ee a a 
ist. Die 3 ersten von diesen Gleichungen sprechen aus, dass der 
Anfangspunkt der Coordinaten keine Verrückung erlitten hat; die 
Bedeutung der 3 letzten erkennt man leicht mit Hülfe der Glei- 
chungen 7) der zehnten Vorlesung. Bei der dort gebrauchten Be- 
zeichnung sind die 3 letzten der Gleichungen 11), wie die Gleichun- 
gen am Ende der Seite 121 zeigen, 


gel, ag =0, a =0; 
die Gleichungen 7) der zehnten Vorlesung werden hierdurch 


ra =r (aua + dp) 

ri = TG 

ry =r (dye + ab + dr). 
Daraus folgt erstens: wenn «œ =0 und ß=0 ist, so ist auch 
& = 0 und f' = 0, d. h. en der z-Achse paralleles, durch den 
Anfangspunkt gehendes Linienelement erleidet keine Drehung; zwei- 
tens folgt: wenn = 0 ist, so ist auch 8’ = 0, d. h. ein der zz- 
Ebene paralleles, durch den Anfangspunkt gehendes Flächenelement 
bleibt sich selbst parallel. 

Wollte man in den Gleichungen 1) £+, Yy, . . als willkührliche 
Functionen von x, y, z annehmen, so würden dieselben, da sie nur 
3 zu bestimmende Functionen, u, v, w, enthalten, im Allgemeinen 
sich widersprechen; wir bemerken, dass sie immer vereinbar mit 
einander sind, wenn Zs, Yy, - . . von x, y, z unabhängig sind, aber 
beliebige Werthe haben. Setzt man nämlich u, v, w linearen 
Funetionen von x, y, z gleich, so kann man die 12 Coeffieienten 
dieser so bestimmen, dass zs, yy, . . beliebig gegebene constante 
Werthe erhalten und zugleich den Bedingungen 11) genügt wird. 

Diese Bemerkung benutzen wir, um eine wichtige Eigenschaft 
der Function f, die bis jetzt nicht erwähnt ist, abzuleiten. Wir 
setzen von dem Körper voraus, dass er, wenn auf seine Theile 
keine Kräfte, auf seine Oberfläche keine Druckkräfte wirken, und 
er den Bedingungen 11) unterworfen ist, in stabilem Gleichgewichte 
sich befindet, wenn überall u = 0, v = 0, w=( ist. Nach der 
Bedeutung von /, an die wir erinnert haben, und nach $ 2. der 
vierten Vorlesung muss dann unter den Bedingungen 11) 


[rer 


ein Maximum sein, wenn überall u = 0, v=0, w =Q ist, d. h. 
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wenn überall £+, yy, . . verschwinden. Dieses Maximum muss auch 
stattfinden, wenn den Grössen £v, yy, - . die Beschränkung aufgelegt 
wird, dass sie von x, y, z unabhängig sind, ihre Werthe aber 
willkührlich bleiben. Es muss also / ein Maximum sein für x, = 0, 
Yy =Q, . ., wenn Xr, Yy, - . . als unabhängige Variable angesehn 
werden. Da nun / eine homogene Function zweiten Grades der 
genannten Argumente ist, so ist dieser Ausspruch gleichbedeutend 
mit dem, dass / nie positiv ist und nur verschwindet, wenn jedes seiner 
Argumente verschwindet. Die letztere Eigenschaft hat / nicht, wenn 
der Körper eine compressible, nicht reibende Flüssigkeit ist, Wir 
können eine solche als einen isotropen Körper ansehn, bei dem die 
Constanten A’ und ô, die wir in Bezug auf einen isotropen Körper 
eingeführt haben, solehe Werthe besitzen, das /=0 und 4% 
endlich ist; in diesem Falle verschwindet f immer, sobald- 
Ee F Yy + 3 = 0 ist. - 

Aus dem Umstande, dass für einen festen Körper, wie wir ihn 
hier betrachten, / nie positiv ist und nur verschwindet, wenn jedes 
seiner Argumente gleich Null ist, lässt sich weiter beweisen, dass 
u, v, w eindeutig bestimmt sind durch die Gleichungen 9), die Be- 
dingung, dass an der Oberfläche X,, Fn, Z. gegebene Werthe 
erhalten und die Gleichungen 11). Um das darzuthun, braucht man 
nor zu zeigen, dass diese Bedingungen u =Q, v—0, w = () er- 
geben, wenn X, F, Z, Xn, Fn, Z, überall verschwinden. Zu diesem 
Zwecke addire man die Gleichungen 9), nachdem sie mit udt, vdr, 
wdr multiplieirt sind, und integrire über das Volumen des Kör- 
pers; mit der resultirenden Gleichung nehme man eine Umformung 
vor, ähnlich derjenigen, die uns zu der Gleichung 18) der eilften 
Vorlesung geführt hat; benutzt man, dass 


2/ = A, + FyYy + ur Fiy: + Zeze + Ayr, 
ist, so findet man dann für den genannten Fall 


Jile =N 


Hieraus folgt aber bei Rücksicht auf die Eigenschaften, die / besitzt, 
dass £r, Yy, . . überall verschwinden, und dann weiter aus 11), 
dass auch u, v, w überall = 0 sind. 

Lässt man die Bedingungen 11) fallen, so bestimmen die Glei- 
chungen 9) und die Werthe von X,, F,., Zn den Zustand des 
Körpers, wie wir sagen wollen, nämlich die relativen Verschie- 
bungen seiner Theile, während die Lage des Körpers unbe- 
kannt bleibt. 
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g8. 
Verschwinden die Kräfte M, F, Z, so werden die Gleichungen 9) 


aA s RENT Dr 


0 = Ty SA 
0x er ôy + Oz 
oF oF Ole Š 
DEE r E 12) 
0x az Oy =i 0z 
02 02 02 
0 Å] Pi Y £ . 
} 6x T ey nz 0z 


Von diesen Gleichungen wollen wir nun particuläre Lösungen bil- 
den, die mit den Bedingungen 1) verträglich sind. 

Man erhält eine solche, wenn man die 6 Druckcomponenten 
“Ve, Fy, . . beliebigen Constanten gleichsetzt; dann werden nämlich 
auch die Grössen Tæ, Yy, - - gleich Constanten und wir haben 
bereits im vorigen $ gesehn, dass in diesem Falle die Gleichungen 
1) erfüllt werden können, und zwar dadurch, dass man u, v, w 
linearen Funetionen von æ, y, z gleichmacht. Der letzte Umstand 
bewirkt, dass bei der genannten Annahme die Veränderung, die der 
Körper aus seinem natürlichen Zustande erfahren hat, der Art ist, 
dass die neuen Coordinaten eines jeden seiner Punkte lineare Func- 
tionen der alten sind, dass also eine jede Ebene eine Ebene, eine 
jede Kugel ein Ellipsoid geblieben ist. 

Ist 

“el, er,=y 


ie z= Lx = Xy = 0, 


wo p eine Constante bedeutet, so erleidet ein jedes Flächenelement 
im Innern des Körpers und ein jedes Element seiner Oberfläche einen 
senkrechten Druck, der = p ist. Bei einer beliebigen Gestalt des 
Körpers lässt dieser Fall sich verwirklichen, wenn der Körper in 
eine Flüssigkeit gebracht ist und der Druck in dieser vergrössert 
wird; die Wirkung der Selwere ist dabei unmerklich. Im Allge- 
meinen bleibt der Körper dabei nicht sich selbst ähnlich; das findet 
aber statt, wenn er isotrop ist, oder, wenn es drei gleichwerthige, 
auf einander senkrechte Symmetrie-Ebenen für seine Substanz 
giebt. Unter der Zusammendrückbarkeit des Körpers versteht man 
den negativ genommenen Werth, den die räumliche Dilatation 
für p = 1 besitzt; für einen isotropen Körper ergiebt sich aus den 
Gleichungen 28) der eilften Vorlesung die Zusammendrückbarkeit 
3 
Eo CT 
Wenn 
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verschwinden und Z, einen constanten Werth hat, so erleidet irgend 
ein Flächenelement, welches der z- Achse parallel ist, keinen Druck 
und ein Flächenelement, welches senkrecht zu dieser Achse ist, 
den senkrechten Druck Z.. Dieser Fall lässt sich verwirklichen, 
wenn der Körper die Gestalt eines geraden, der z Achse parallelen 
Cylinders von beliebigem Querschnitt hat, indem man die Mantel- 
fläche frei lässt und an jedem Element der Grundflächen einen senk- 
rechten, constanten Druck anbringt. Den Werth, den 


| 
RD 


dann hat, nennt man den Zlastieitäts-Coe/fieienten der Substanz für 
die Richtung der z-Achse; dieser ist immer von der Richtung der 
z-Achse abhängig, ausser, wenn der Körper isotrop ist. Für 
einen isotropen Körper ist er den Gleichungen 28) der eilften Vor- 


lesung zufolge 


Ist der Körper isotrop, so lässt sich ohne Schwierigkeit eine 
allgemeinere Lösung der Gleichungen 12), die wit den Bedingun- 
gen 1) verträglich ist, finden, bei der 


erg 


ist; ist der Körper überdies durch eine der z-Achse parallele Cylin- 
derfläche und zwei Quersehnitte dieser begrenzt, so lüsst diese Lösung 
dem Falle sich anpassen, das® die Cylinderfläche frei ist und auf die 
Elemente eines der Querschnitte Druckkräfte wirken, deren Compo- 
uentensummen und Drehungsmomente beliebig gegeben sind. Die 
so bestimmte Lösung ist deshalb von besonderer Wichtigkeit, weil 
sie die Formänderungen eines cylindrischen Stabes, auf dessen Enden 
beliebige Druckkräfte wirken, im Allgemeinen mit grosser Genauig- 
keit darstellt, falls die Länge des Stabes gross wegen die Dimensionen 
des Querschnitts ist. Wir werden in den beiden folgenden Vor- 
lesungen uns ausführlich mit den Kormänderungen eines dünnen 
Stabes beschäftigen, indem wir von vornherein die Voraussetzung 
einführen, dass die Dimensionen des (Juerschnitts des Stabes unendlich 
klein sind, während seine Länge endlich ist. Die Betrachtungen, die 
wir hier durchführen wollen, sind in gewisser Hinsicht specieller, in 
anderer aber allgemeiner, als jene späteren. 

Um die bezeichnete Lösung abzuleiten, untersuchen wir zuerst, 
welche Beziehungen zwischen den 6 Grössen &., Yy, . . stattfinden 
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müssen, damit die Gleichungen 1) erfüllbar sind. Wir erhalten die- 
selben, indem wir die Gleichungen aufstellen, durch welche die 
Functionen u, v, w, wenn sie existiren, aus £z, Yy, . . zu berechnen 
sind. Von dem Punkte x = 0, y = 0, z = 0, den wir im Innern 
des Körpers annehmen, denken wir uns in diesem eine beliebige Linie 
nach dem Punkte (x, y, z) gezogen und bezeichnen durch dx, dy, dz 
die Projectionen eines Elementes derselben. Ist («)ọ der Werth von 
u für z = 0, y = 0, z= 0, so haben wir dann 


u=) + f (3 - dx +" dy + $s dz). 


Er ist hier als unmittelbar gegeben zu betrachten, denn es ist == £z; 


En und aber sind erst zu berechnen. Aus den Gleichungen 1) 


folgt leicht 


Bu 08, 
d20y y 
Qu OY y 0Y} 


und 
i R 6x, 
0202 0x 
Bu (Were) 
Zul aoa e OE 
Qu Oz, z. 
2 == a _—— 9 
02 0z 0x pn 
diese Werthe sind in die Gleichungen 
t (az ou Qu j 
-i DA Tr 3y? dy + Oyoz dz) 
bu 2 %u 7; 2 u Qu A 


in denen der Index O dieselbe Bedeutung, wie eben, hat, zu setzen. 


zu OR a: E R 
Der für = angenommene Ausdruck, nämlich £+, ist eine Func- 
Jæ 


ou 


tion von x, y, z; auch die für r und 3 aufgestellten Ausdrücke 


müssen solche Functionen, d. h. PR von dem Integrations- 
wege sein, die in ihnen unter den Integralzeichen stehenden Grössen 
also vollständige Differentiale. Die Bedingungen hierfür sind durch 
die folgenden 5 Gleichungen ausgesprochen: 
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Pe GEM x, 
Pa dar xy 
EA 0x, 0*7, 
Dar F dr Orix 
9 DR 4 Oy, Oyy Ca 13) 
“ ðyðz 022 Bzda ! ðyðx 
9 ey, AN Pry 0, x, 
| fzðx ôy? xy ' Izy 
2 (7 er x, ota : pa 
Oxy 02? ðyðz ' 0x0z 
. es R der du OR . 
Dass die Ausdrücke, die dann für TE T erhalten werden, die 


partiellen Differentialquotienten einer Function sind, bringt keine 
neue Bedingung hinzu. 

Ersetzt man in den durchgeführten Betrachtungen u durch v 
oder w, so erhält man nur die eine neue Gleichung 


? 0?z, Py, 
ARE Pe 14) 
02? 3y? 0y0z’ 


welche den Gleichungen 13) hinzuzufügen ist. 

Substituirt man die für die ersten Differentialquotienten von u 
aufgestellten Ausdrücke und die entsprechenden der ersten Differen- 
tialquotienten von v und w in die Gleichungen 1), so werden diese 


für alle Werthe von x, y, z erfüllt, wenn nur B) E) Tr 


( J ; EA ; (55) so gewählt sind, dass sie für den Punkt x = 0, 
02), \02), NOUT f 
y = 0, z =Q erfüllt werden. 

Das Resultat dieser Betrachtungen ist, dass die Gleichungen 13) 
und 14) die vollständigen Bedingungen dafür sind, dass «v, v, w 
den Gleichungen 1) gemäss sich als Functionen -von x, y, z be- 
stimmen lassen. Um die Beziehungen zu finden, die dabei zwischen 
den Druckcomponenten X+, Y,, . . stattfinden müssen, hat man nur 
noch zu erwägen, dass Xz, Yy, . . lineare homogene Functionen dieser 
Druckeomponenten sind, deren Coeffieienten von den Constanten der 
Elastieität in gewisser Weise abhängen. 

Wir haben bereits bemerkt, dass die Gleichungen 1) mit der 
Annahme verträglich sind, dass X., F,, . . beliebige constante 
Werthe besitzen; wir sehen jetzt, dass sie auch gestatten, X,, Y,,.. 
beliebigen linearen Functionen von x, y, z gleichzusetzen, da die 
Gleichungen 13) und 14) nur zweite Differentialquotienten nach 
x, y, z enthalten. 

Ist der Körper, wie wir nun annehmen wollen, isotrop, so hat 
man nach den Gleichungen 28) der eilften Vorlesung 
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EEN. EE RE ARA 
Tr = 3K (x: 1 +39 X + F, F 2.)) 


Yy— Ra (r, = Eso A Ka + 2) 
a ee +) 
v=-—-+F:. 
Zæ = — $ Za 
ty = — 2 Xy 


Führt man ferner die Voraussetzung 


el, ,=0, ,=0 15) 
ein, so erhält man hieraus 
PEE ee a R 
%= Tae Verr 
1 9 > A- 
a E a i 19) 
1 1420 & 
4 TERN, a 
Die Gleichungen 12) werden dabei 
x, dr, 82, EREÖNBE, 
_——_ —— _ ce — = = = 1 
0z 0, oz 0, 0z 0x ey 1 
Die Gleichungen 13) und 14) ergeben daher 
FZ; 2z, 2z, 7, 
da? hai. er , Ja ! Jæxðy 


und 
Z er, AEX; 
1F 30 öy0z Gar day 
[) PZ, 0? X, o Fy 
ı+30 3sðz Əy xy 
Die vier ersten dieser 6 Gleichungen sagen aus, dass Z. linear ist 
in Bezug auf jede der Grössen v, y, z und auch das Product xy 
nicht enthält; es ist daher 


Z: =a + m,w + my + z (b4 bie + bp), 18) 


wo 4, @,, &,, b, bi, b, willkührliche Constanten bedeuten; die beiden 
letzten werden dadurch 


RES] - By EEA 

dx \ 0x Fe a 1439 ? 

a (or, O©X, 0 

n) ra e 
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Hieraus folgt 

rre a P. P 6 

ER 22 19 
i Ep J7 c+ TEY (b æ — by) ) 
wo c eine willkührliche Grösse bedeutet, die von x, y und, wegen 
17) auch von z unabhängig ist. Diese Gleichung verbinden wir mit 


der Gleichung 


ô xX, ar. 
Te a ek 20) 


die aus 17) und 18) folgt. Gesetzt es seien X,’ und F; die Diffe- 
renzen der Werthe von X. und F. in zwei verschiedenen Lösungen 
der (tleichungen 19) und 20), so ist 


rE EY 

a e E 

dx ðy 

OR ROES 
ent: 

also - 
, 08 oQ 
X = da’ B a 
Q RN 
Zt Sr 0. 21) 


Hiernach kann man die allgemeine Lösung der Gleichungen 19) 
und 20) angeben, sobald man eine partieuläre gefunden hat; eine 
solche findet man aber, indem man für Y, und F, Ausdrücke zweiten 
Grades in x und y annimmt und die (oeffieienten derselben 
passend bestimmt, wobei der Willkühr nach einiger Spielraum 
bleibt. So findet man als allgemeine Lösung der Gleichungen 19) 
und 20) 


ee BB EC RER na a. Be 02 
ee ey SETTA +y) 21,399 a 29) 
PE PO EA Sr e „08 
a a N tt 


wo & der Gleichung 21) gemäss zu wählen ist. 

Nun wollen wir annehmen, dass der Körper, um den es sich 
handelt, durch eine der z-Achse parallele Cylinderfläche und zwei 
senkrechte Querschnitte begrenzt ist, und wollen die aufgestellten 
Formeln dem Falle anzupassen suchen, dass die Cylinderfläche frei 
von jedem Drucke ist. Es sei dZ ein Element des Umfangs eines 
zur z-Achse senkrechten Querschnitts, n die nach dem Innern dieses 
gerichtete Normale von dł; es muss dann 


0 = Xz cos (nz) + X, cos (ny) + X. cos (nz) 
O = F, cos (nx) + F, cos (ny) + F. cos (nz) 
0 = Z, cos (ng) + Z, cos (ny) + Z; cos (nz) 
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sein. In Folge der Gleichungen 15) und des Umstandes, dass 
cos (nz) = 0 
ist, sind die beiden ersten dieser Gleichungen erfüllt; die dritte wird 
0 = X, cos (nx) + F- cos (ny). 23) 
Substituirt man hier für X, und F, ihre Werthe aus 22), so erhält 
man einen Ausdruck für 
08 


88 Q ne 
Ja COS (nx) + Jy COS (ny), d. h. für In? 


der die, bis jetzt nur durch 21) definirte Function & bis auf eine 
addıtive Constante, deren Werth gleichgültig ist, bestimmt. 

Damit es eine Function gebe, die den für 2 aufgestellten Be- 
dingungen genügt, muss, wie wir in der sechszehnten Vorlesung 


gesehn haben, 
2 n c 
f eS d= 0 24) 


sein. Bildet man diese Gleichung mit Hülfe von 22) und 23), so 
spricht sie aus, dass eine Summe von Gliedern verschwindet, die 
von der Form 

JV ws(nz)d! oder f FV cos (ny) dl 
sind, wo F eine, in dem Querschnitt des cylindrischen Körpers stetige 
Function vom x und y bedeutet. Ist d/ ein Element dieses Quer- 
sehnitts, so hat man aber, den Gleichungen 6) der eilften Vorlesung 


entsprechend, 
ar 


J V cos (nx) dl = — za U 


F. V cos (ny) dl = EA df. 


Wir wollen die z- Achse so legen, dass 
fad 0 ol ya = 


ist, d. h..die Linie, auf der die Schwerpunkte der Querschnitte 
liegen, zur z- Achse wählen; ein Blick auf die Gleichungen 22) zeigt 
dann, dass die Gleichung 24) 


vfaf=0, dh b= 
wird. Die 6 übrigen Constanten, die wir eingeführt haben, 
DB, a, Ca Lio Oar 0 


bleiben unbestimmt und können so gewählt werden, dass die Com- 
ponentensummen und Drehungsmomente der auf die Elemente einer 
Endtläche wirkenden Drucke, nämlich die Grössen 
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[af , S(y2: — zY:)d/ 

[r:af, SCX = EZ) af 

Va JEY — yX aN 
beliebig gegebene Werthe ann&hmen. 

Wir wollen die Rechnung nur weiterführen für den Fall, dass 
der Querschnitt des Körpers ein Kreis von dem Radius R, die Glei- 
chung seines Umfangs also 

PHR 
ist. Der Gleichung 21) genügt man durch 


Q = Ax + Ay + Ba — 3 zy’) + B, (y? — 3 x°y), 
wo A,, Ay, B, B, willkührliche Constanten bedeuten; es wird sich 
zeigen, dass diese sich so bestimmen lassen, dass za den verlangten 
Werth erhält. Da 


ans x ; y 
cos (nx) = — m, COR (ny) = — 2, 
so ist 
02 _ 92 88 
Br. a ar dy ? 
also 


= Ax + 4y + 3 B, (Œ — 3 xy’) +3 B, (y? — 32y), 


; g 
oder auch, da das Zeichen In sich nur auf den Umfang des Quer- 
sehnitts bezieht, 


02 © 9 D l: G 
ara Aè + Ay + 3B, (è — 32y?) + 3 B, (y — 3 x° y) 


+ (Cie + Cay) (@è + y? — RÌ), 
wo C,, C, zwei neue Constanten bedeuten, Andererseits folgt aus 
den Gleichungen 22) und 23) 


02 ba STA : bay 
i a ETT, BHO) He) 3+10922+(1-+29y?). 
Diese beiden für — R 2a aufgestellten Ausdrücke werden identisch, 
wenn man 
_ ph 3+40 pesta 
dA =R ipao ai Kt s1-+39% 
_ _ 41440 __ 41440 
FH 241439 B= ara 
43440 PR usdi ; 
1 WELT an, (Se 


macht. Bei diesen Werthen von 4, 4,, Bi, B, werden die Glei- 
cliungen 22) 
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bı (3 +86) (R? — a”) —y? 1+49 b 


= —;,y+3 TT -E Pey 
u er 1+49b, 3 ba (3+80 (R? —y?)— a? 
FT ats Imst: EY) , 


wozu wir fügen 

Z: =a 4 ax 4 ay + zbag + by). 
Die Berechnung der Constanten «a, a,, @,, bi, ba, c aus den Com- 
ponentensummen und Drehungsmomenten der Druckkräfte, die auf 
ein Ende des Cylinders wirken, ist hier sehr einfach, nehmen wir 
dieses Ende zur &y-Ebene und benutzen, dass 


f” af RP- J y af > 
J ydf = | yaf = | xpa =0 


ist, so finden wir 


faens Ri, Joz Za — F) if = wur 
f Y-ar= t5 m, : fex — æZi) d= — a, Ž R' 
fz a fer Dae e TR. 


In Bezug auf die weitere und allgemeinere Discussion der in 
diesem § entwickelten Formeln verweisen wir auf Clebsch*) und 
Saint- Venant. **) 


S5. 


Für einen isotropen Körper lassen sich in Folge der (Gleichungen 
28) der eilften Vorlesung, wenn man 


5 "+ dv gw 25) 
dy FE PL? 
und wieder 
DHETH 
Pr 


setzt, die Gleichungen 3) in 
us =u + K (Au +(1+29 A 
LS Av + (1420 26 
uga =U +K(44+(1429,,) 26) 
uga =uZ +K (dwt (+205) 
*) Theorie der Elastieität fester Körper von A. Clebsch, Leipzig 1862. 


**) Mém, sur la fiexion des prismes, Liouville Journal 11 ème serie, Tome I 
(1856). 
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Für den Fall, dass das Gleichgewicht besteht und keine Kräfte auf 
die Theile des Körpers wirken, gehen dieselben über in 


O= du + (1 +202 
Oo (i +205 27) 


0=-4w-+ (1 Fa 
woraus folgt 
0 = d6. 
Es ist leicht, eine particuläre Lösung der Gleichungen 25) und 27) 
zu finden, deren Kenntniss von Interesse ist. Man genügt ihnen, 
wenn man 


= 


setzt, wo a eine willkührliche Constante bedeutet, und 


wo P die Gleichung 
AV =a 
erfüllt. Demgemäss kann man annehmen 
LE IRA 
Vy = 6 r ar r? 
wo 
P= pyha 
und b eine zweite willkührliche Constante ist. Für die Druckcom- 
ponenten hat man dann die Ausdrücke 


Xe = — 2K (Ga + 9a) r. =— 2E 2, 
Y, =— 2K (7 + 0a) Z: = — 2 K È 
LET; (zæ + ta) X, =— 2K Z» 
d. h. 
fo 28 (14395 RATE?) F, = 2 g 
nre E) Z, = — 2) 
28 (4305-4300) = — 2 y 


Dieselben haben die Eigenschaft, die Gleichungen 
(Ye — p) e + Yyy + Yz =0 
Faz + (Fy — p) u + F.2z=0 
Zax + Zy + (Z: — p)z =0 


Kirchhoff. Mechanik. 


to 
eJ 
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zu befriedigen, wenn 


p=— 2K (+39) +25) 

gesetzt wird. Erinnert man sich an den Begriff der Hauptdrucke, 
der im § 3. der eilften Vorlesung definirt ist, so ist hieraus zu 
schliessen, dass die durch den Punkt (x, y, z) und den Anfangs- 
punkt der Coordinaten gezogene Gerade die Richtung einer Haupt- 
druckachse für jenen Punkt hat und die Grösse des entsprechenden 
Hauptdruckes der für p angegebene Ausdruck ist. Da dieser Aus- 
druck eine Function von r ist und zwei willkührliche Constanten 
enthält, so folgt weiter, dass die aufgestellten Formeln dem Falle 
sich anpassen lassen, dass der Körper durch zwei um den Anfangs- 
punkt der Coordinaten als Mittelpunkt beschriebene Kugelflächen 
begrenzt ist, auf deren jede ein constanter und senkrechter Druck 
ausgeübt wird. Sind die Radien der beiden Kugelflächen r} und r, 
und p, und p, die entsprechenden Drucke, so sind a und b aus den 
Gleichungen k 


p =— 2K (+30) +2) 
Ti 
’ a b 
m= 2E (14395425) 


zu bestimmen. 
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(Endliche Formänderungen eines unendlich dünnen, ursprünglich cylindri- 
schen Stabes. Dilatationen eines kleinen Theiles desselben. Vereinfachungen, 
die eintreten, wenn der Querschnitt eine Ellipse, oder seine Ebene eine Sym- 
metrie-Ebene ist. Potential der durch die Dilatationen erzeugten Kräfte. 
Lebendige Kraft des Stabes. Gleichgewicht des Stabes unter dem Einfluss von 
Druckkräften, die auf seine Enden wirken. Uebereinstimmung des hierauf be- 
züglichen Problems mit dem Problem der Rotation eines schweren Körpers um 
einen festen Punkt. Der Stab kann eine Schraubenlinie bilden. Gleichgewicht 
eines krummen Stabes, der ursprünglich eine Schraubenlinie bildet.) 


Sal, 

Wir werden uns jetzt mit dem Gleichgewicht und der Bewegung 
von Körpern beschäftigen, deren Dimensionen theilweise unendlich 
klein sind; dünne Stäbe und Platten können näherungsweise als 
solche angesehen werden. Körper, wie wir sie nun betrachten 
wollen, können endliche Formänderungen erleiden, ohne dass die 
Dilatationen aufhören unendlich klein zu sein. Auch auf solche 
Fälle können wir unsere Theorie anwenden, indem wir den Körper 
in Theile getheilt denken, deren jeder Dimensionen hat, die alle von 
derselben Ordnung sind, und die aufgestellten Gleichungen zunächst 
auf einen dieser Theile beziehen. 

Denken wir uns einen Körper (oder Körpertheil), dessen Dimen- 
sionen alle von der Ordnung der unendlich kleinen Grösse i sind, 
und stellen für diesen die Bedingungen des Gleichgewichts zusammen. 
Zu diesen gehören zunächst die Gleichungen 9) der vorigen Vor- 
lesung, also die Gleichungen 

r A Ge > 


BT y T 
Br. or ar, 
Heut tr » 
02, 02, 22, 
Bent tn 


Es sei g eine Function von x, y, z, 

GE 
die Gleichung der Oberfläche des Körpers und y positiv im Innern 
desselben; n wiederum die nach dem Innern gerichtete Normale eines 


Elementes der Oberfläche. Es ist dann 
ama 
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09 .09,09 
cos (nx) : cos (ny) : cos (nz) = 55: 32: a7 
os (næ) (ny) : cos (nz) = 3% ` 3y ` 3z 
und jene P haben dieselben Vorzeichen wie diese Differential- 


quotienten, da 5 0 2 positiv ist. Hiernach ist an der Oberfläche 


X. + Xy oyt X: 9 = Xn va 3% ng e EF E 


rar AF Ann O FO D 
2. $E + Z+ Zege = 2 V GD Fan, 


wo die Wurzelgrösse positiv zu nehmen ist und X,, Ya, Zu als 
gegeben betrachtet werden sollen. 

Damit u, v, w völlig bestimmt seien, setzen wir noch fest, dass 
die Lage des Körpers in seinem natürlichen Zustande, von der aus 
u, v, w gerechnet werden, so gewählt sei, dass für den Anfangs- 
punkt der Coordinaten, der im Innern des Körpers sich befinden soll, 
alsorkır. 2 = 0), y-0r 2) 


u = l, v= 0, Ww = 
Dune! 02,2% dv 3) 
N aT 


ist. 
Nun setzen wir 
Bir, Va), aa 4) 
den gemachten Voraussetzungen zufolge sind dann x, y, z in dem 
Körper endlich und, ist 
g =0 
die Gleichung zwischen x, y, 2°, die der Oberfläche entspricht, so 
enthält 9° nur endliche Uonstanten. 
Die Substitutionen 4) denke man sich auch in den Gleichungen 
1), 2) und 3) ausgeführt. Macht man 


, ĝu , ev ĉw 
Tr = peA] Yy=77 -$ Jy 


P dv RT dw g: ou 


A Deal u AE 0 07° 
, dw 2 ĝu ĝv 
Z: =77 x nr} 
z A T a 


und bezeichnet durch X,, Ay, . . die Ausdrücke, die man erhält, 
wenn man Zz, Xy, . . durch Ze, Zy, . . in den Ausdrücken ersetzt, . 
die X}, X,, . . als Functionen von £z, zy, . . darstellen, so erhält 


man dadurch: 
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DEKOR, - P. 
u au 
Bear. ar, 
nr -Pru 5) 
u + +gr=t2u, 
für f —=0 
, ed ' ô ALLAN 
s EATA OE p x S mi Xn y C +4 tO 25 
mò T) Od 2 g DE 
reL r riir y e HE 6 
z. 2i [4 ô - 
Za PE Zy kA V GEY G GE 2): 
ME Fire T ai 
u=0, 9-0, w=) 


0z or SR EA 
Die Werthe von u, v, w, welche aus 5), 6) und 7) sich ergeben, 
lassen sich darstellen als die Summen von Gliedern, von denen die 
einen die Gleichungen 6) und 7), statt der Gleichungen 5) aber 
diejenigen erfüllen, die aus 5) entstehen, wenn man die rechten 
Theile durch Null ersetzt, und von denen die anderen die Gleichun- 
gen 5) und 7), statt der Gleichungen 6) aber diejenigen erfüllen, die 
aus Ô) entstehen, wenn man hier die rechten Theile durch Null er- 
setzt. Die erstgenannten Glieder sind von der Ordnung von iX,, 
iFa, iZn, die andern von der Ordnung von ?Xu, i’ Fu, Zu; diese 
sind also unendlich klein gegen jene, wenn wir annehmen, dass die 
Kräfte X, F, Z nicht unendlich gross gegen die Druckkräfte Xn, 
F,, Zna sind, d. h. dass die relativen Verrückungen, die jene bei 
einem Körper, dessen Dimensionen alle endlich sind, hervorbringen, 
nicht unendlich gross sind gegen diejenigen, die bei demselben 
Körper diese erzeugen. Unter dieser Voraussetzung sind also für 
unsern unendlich kleinen Körper die Gleichungen 5) zu ersetzen 
durch diejenigen, die aus ihnen entstehen, wenn man X, F, Z gleich 
Null setzt, die Eog 1) also durch 


R OREA 


arm er. 

or, or, 

TRER 
MORA S 


Die durchgeführte en, zeigt zugleich, dass u, v, w von der 
Ordnung von iA,, i Fn, ¿Za sind; von derselben Ordnung sind die 
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Differentialquotienten von u, v, w nach x’, y, z’, die Differential- 
quotienten von u, v, w nach z, y, z also von der Ordnung von 
Dee 2. 

Auch für den Fall der Bewegung gelten diese Resultate und 
die Gleichungen 8) treten an die Stelle der Gleichungen 1) der 


Qu 
JB? 


GEJ 


vorigen Vorlesung, vorausgesetzt, dass die Beschleunigungen 


32 E ; 2 i . er > 2 sc 
dv OW die Grenzen nicht überschreiten, die wir für die Kräfte 


JE? JÈ 
X, F, Z angenommen haben. Es folgt das daraus, dass, um vom 
Gleichgewicht zur Bewegung überzugehn, wir Y, FK, Z zu ersetzen 


£ 0u = 0v 
haben durch ¥ — ze > Y — Er Z 


0? w 
ge 


X 


$ 
Nun wollen wir annehmen, dass der Körper, um den es sich 
handelt, ein unendlich dünner, in seinem natürlichen Zustande 
eylindrischer Stab ist. Bei diesem Zustande denke man sich in dem 
Stabe ein rechtwinkliges Achsensystem; eine Achse soll die Linie 
sein, in der die Schwerpunkte der Querschnitte liegen, die beiden 
andern sollen parallel den Hauptachsen eines Querschnitts sein, die 
durch den Schwerpunkt desselben gehn. Auf der erstgenannten 
Achse wähle man einen Punkt P, nenne s den Abstand desselben 
von dem Anfange des Stabes und fasse drei Linienelemente ins 
Auge, welche von P aus in den Richtungen der drei Achsen gezogen 
sind; sie mögen 3, 1, 2 heissen und 3 soll dasjenige sein, welches 
die Richtung der Länge des Cylinders hat. Diese drei Linienelemente 
werden, wenn der Zustand des Stabes geändert ist, im Allgemeinen 
nicht mehr senkrecht auf einander stehen, sondern Winkel bilden, 
die von rechten um Grössen abweichen, die von der Ordnung der 
Dilatationen sind, die stattgefunden haben. Es soll die Lage der 
Punkte des Stabes in der Nähe von 7’ auf ein rechtwinkliges Coor- 
dinatensystem bezogen werden, dessen Anfangspunkt P ist, dessen 
z-Achse die Richtung des Linienelementes 3 hat, und dessen zæ- 
Ebene durch die Linienelemente 3 und 1 hindurchgeht. In Bezug 
auf dieses Coordinatensystem seien + u, y +v, z+ w die Coor- 
dinaten eines Punktes des Stabes nach der Veränderung, x, y, z die 
Coordinaten desselben Punktes, wenn der Stab in seinem natürlichen 
Zustande und in der Lage sich befindet, bei der die Linienelemente 
1, 2, 3 in die Achsen der v, y, z fallen. Bei diesen Festsetzungen 
gelten die Gleichungen 3) oder die Gleichungen 11) der vorigen 
Vorlesung, wie aus der Bemerkung hervorgeht, die bei diesen ge- 
macht ist; für die Oberfläche des Stabes besteht eine Gleichung 
zwischen x und y; es ist 
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Szaxay=0, fydxdy=0, [eydaedy=0, 9 
wenn die Integrationen über den Querschnitt ausgedehnt werden; 
endlich ist jeder materielle Punkt des Stabes charakterisirt durch 
gewisse Werthe von x, y und s + z. 

Es seien ferner ë, n, & die Coordinaten des Punktes P nach 
der Formänderung des Stabes in Bezug auf ein beliebig im Raume 
gewähltes Coordinatensystem, das die Eigenschaft haben möge, dass 
durch Drehung die Achsen der x, y, z parallel den Achsen der 
E, n, & gemacht werden können: 


&is Bi 7 
ta, B, A 
&) B3, Y3 


seien die Cosinus der Winkel, die die Achsen der ë, n, & mit den 
Achsen der x, y, z bilden, so dass die Indices 1, 2, 3 sich auf 
die Achsen der x, y, z resp. beziehn. Diese 9 Grössen, so wie 
&, n, &, sind im Falle des Gleichgewichtes Functionen der einen 
Variabeln s, im Falle der Bewegung Functionen von s und 4. 

Bei diesen Bezeichnungen sind 


& + a (x + u) + o (y + v) H a (z t w) 

4 + B Hu) t Ba ly H) Be Hw) 10) 

E AAEE O T o T A) 
die Coordinaten in Beziehung auf die Achsen der ë, n, & des 
Punktes, dessen Coordinaten in Beziehung auf die Achsen der x, y, 
z sind x4 u, y--v, z-+w. Die Ausdrücke 10) müssen Functionen 
von s + z sein, da die Werthe von s -} z, x und y einen materiellen 
Punkt des Stabes bestimmen; die partiellen Differentialgnotienten 
dieser Ausdrücke nach z und nach s müssen daher einander gleich 
sein. Es ist also 


u ð ĝu Ö dw 
“i trag to +E) ae aT 
d d d d 
+++ Ey HD + Sc HD) 
dw 


Ket+hata(it)=ad He 


+ =. + u) + h y+ v) + 2 (z + w) 
benennt tn 
tatzetdt ZuE ECHU). 


Diese Gleichungen Ban. man der Reihe nach mit œj, Bis Yo 
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mit œ>, ß,, 92, mit &, 3, y und addire sie jedesmal. Dabei 
setze man 


tere 1) 
da nach den gemachten Festsetzungen 
der JaN P aS, 


aa an S Pai? 
ist, so folgt hieraus 
d 
TÈ a (1 +0), 


und es ist ø die Dilatation, die das Element ds erfahren hat; man 
setze ferner 


apl, Zeyli+o 12 


ds 


da d dy. 
p = a z + Bs- P Ey = 


ds ds 
das d B3 dY; ü 
= 4m, FÊ an, Ts 13) 
da dB dy 
ee T Teiden 


Vergleichen wir diese Ausdrücke mit den in den Gleichungen 19) 
der fünften Vorlesung gleich p', g’, 7 gesetzten und erinnern uns 
an die Bedeutung, die dort für p', g, r sich ergab, so sehen wir, 
dass pds, gds, rds die Winkel sind, um welche das Achsensystem 
der x, y, z um die Achsen der x, y, z” gedreht wird, wenn sein 
Anfangspunkt das Element ds durchläuft. Es heisst rds die Torsion 
des dem Elemente ds entsprechenden Theiles des Stabes und p, 4 
sind die reciproken Krümmungsradien der Projeetionen des Ele- 
mentes ds auf die yz- und die xz-Hbene. 

Mit Hülfe der 6 Relationen, die zwischen den Cosinus «, f, y 
bestehen, und derjenigen, die durch Differentiation nach s aus diesen 
sich ergeben, erhält man dann 


MM L g (z +w) — r y o) 
dv dv 


ee iA w) 
ee — +p uto) alpu). 


Gestützt auf die am Ende des vorigen § gemachte Bemerkung 
nehmen wir an, dass an, 2, en unendlich gross gegen u, v, w 
sind, wenn wir dem z nur Werthe geben, die von der Ordnung der 
Dimensionen des Querschnitts des Stabes sind. Ferner nehmen wir 
RWE D TEM 
A 08’ ds 


an, dass von derselben Grössenordnung als u, v, w sind. 
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Benutzen wir ausserdem, dass x, v, w unendlich klein gegen x, y, z 
sind, so werden die abgeleiteten Gleichungen 


ou 

u a) 

2e = rz — pz 

dw 

m py—- ge +0 


Durch Integration folgt hieraus 


u = u + A z? — ryz 
D 9 
v = w Hrez— s 2: 14) 
w = W + (py — qx + 6) z, 
WO t, Vp, Wa Functionen von æ und y bedeuten, nämlich die 
Werthe, die u, v, w für z == O erhalten. Diese Functionen finden 
ihre Bestimmung durch die Gleichungen 8), 2) und 3). 
Die für v, v, w gefundenen Ausdrücke ergeben 


Ô uo H 
Ur = Yz = 5 ræ 
x An Yz a i 
. dv _ dw 0 
7 = — zZ = 15 
Yy y s m 7 y ) 
— ĝu = ô vo 


ZDU Ar O: =, 


Alle diese Werthe sind unabhängig von z; in F 3 hiervon verein- 
fachen sich die Gleichungen 8) in 


x Du 
Fa Te 
“de: 
gaty 16) 
A 


Wir wollen annehmen, dass auf die ursprünglich cylindrische Ober- 
fläche des Stabes keine Drucke wirken, und unter g die Function 
von x und y verstehen, die gleich Null gesetzt, die Gleichung der 
Grenzlinie des Quersehnitts bildet; die Gleichungen 2) geben dann 
für g = 0 


09 
Xa 3 + A dy 0 


ôg m 
merni- 17) 


2.50 + 2, 
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Von den Gleichungen 3) endlich werden zwei identisch erfüllt, die 
andern erfordern, dass für x = 0 und y = 0 

T= m=, m= om —0 18) 
ist. 

Die Gleichungen 17) haben wir aus der Voraussetzung abge- 
leitet, dass die Drucke, die auf die Mantelfläche des Stabes wirken, 
gleich Null sind. Dieselben Gleichungen dürfen wir aber auch bei- 
behalten, wenn diese Drucke irgend welche Werthe haben, die nur 
gewisse Grenzen nicht übersteigen. Sie müssen solche Werthe 
haben, dass Drucke von ihrer Grössenordnung bei einem Körper, 
dessen Dimensionen alle von gleicher Ordnung sind, nur Dilatationen 
hervorbringen, die unendlich klein gegen die durch 15) bestimmten 
Dilatationen sind. Indem man die Grössen, die die linken Seiten 
der Gleichungen 17) bilden sollten, vernachlässigt, vernachlässigt 
man dann nur Grössen, die gegen die einzelnen Terme, welche die 
linken Seiten zusammensetzen, unendlich klein sind. 

Setzt man in den Gleichungen 16) und 17) für X,, X,,.. 
ihre Ausdrücke durch x,, £y, . . und für diese Grössen die in 15) 
angegebenen Werthe, so bestimmen die Gleichungen 16), 17) und 
13) die Grössen vo, Vo, W, eindeutig als lineare homogene Functionen 
von p, 4, ?, 6. Um diese Behauptung zu beweisen, hat man zu 
zeigen, dass die genannten Gleichungen, wenn p, 4, r, 6 verschwin- 
den, nur erfüllt werden können durch w = 0, v, == 0, wa = 0, und 
das gelingt durch Betrachtungen, die denen ganz ähnlich sind, dureh 
welche im $ 2. der vorigen Vorlesung ein ähnlicher Satz bewiesen 
ist. Sind va, Vvo, Wa auf die genannte Weise ausgedrückt, so er- 
geben die Gleichungen 15) £+, £y, . . als lineare homogene Func- 
tionen von p, q, r, 6; eben solehe Functionen werden die Druck- 
componenten Xz, Xy, . . und / wird eine homogene Function zweiten 
Grades derselben 4 Elemente. 

Wir wollen hier eine Bemerkung anknüpfen, welche die An- 
wendbarkeit unserer Betrachtungen wesentlich erweitert. Wir denken 
uns den Stab aus seinem natürlichen, eylindrischen Zustande durch 
Kräfte, die auf sein Inneres, und Druckkräfte, die auf seine End- 
llächen wirken, einmal in einen, dann in einen andern Zustand 
übergeführt. Auf den zweiten dieser Zustände mögen sich die Zei- 
chen £r, £y, . - P, qa T, 6 beziehen, auf den ersten die Zeichen 
Xe, Eys . . P, d, r, o. Wird der Stab aus dem ersten in den 
zweiten Zustand übergeführt, so bestimmen die Differenzen x. — £e, 
Xy — &,,. . die dabei stattfindenden Dilatationen gerade so, wie 
Zz, Xy, - . selbst die Dilatationen bestimmen, die bei dem Ueber- 
gange des Stabes aus seinem cylindrischen Zustande in denjenigen, 
den wir den zweiten genannt haben, eintreten; das gilt auch, wenn 
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nicht der eylindrische, sondern der als der erste bezeichnete Zustand 
der natürliche ist, wenn der Stab also in seinem natürlichen Zu- 
stande so gekrümmt und tordirt ist, wie es den Werthen von 
P, g, r entspricht. In diesem Falle sind daher die Druckcompo- 
nenten Yz, Y,, . . und die Grösse / dieselben Functionen von 
tr — Va, Ly — Xy, -p Wie in dem bisher betrachteten von zy, 
Xy- ~ und (da €e — tr, Ty — Ty, . . dieselben linearen Func- 
tionen von p — p, 4 — Ú, r —r, 6 — 6 sind, wie X, £y, .. von 
P, 4, r, 6) dieselben Functionen von p — p, 4—4, r —r, 6—0, 
wie in dem bisher betrachteten Falle von p, 4, r, 6. Diese Bemer- 
kung ist namentlich dann von Wichtigkeit, wenn die Substanz des 
Stabes isotrop ist; mit Hülfe derselben kann man dann immer die 
Gleichungen des Gleichgewichts und der Bewegung für einen un- 
endlich dünnen Stab aufstellen, dessen Querschnitt überall dieselbe 
Gestalt hat, wenn er in seinem natürlichen Zustande beliebig ge- 
krümmt und tordirt ist. Die Grösse, die wir mit 0° bezeichnet haben, 
kann dabei = () gesetzt werden. 


83. 

Die Ausführung der Bestimmung von ta, Va, Wa ist verhält- 
nissmässig leicht, wenn der Querschnitt des Stabes eine Ellipse ist, 
welches auch die Constanten der Blastieität sein mögen. Setzen 
wir dieser Annahme entsprechend 

-1-% 
die Gleichungen 16) und 17) (die letzteren nicht allein für g = 0, 
sondern allgemein) werden dann erfüllt durch 


` w0 e ae 


u 
enge) 


fe y $ a 
Zi =C i ly =e 
x hè ’ y a? 


wo c eine willkührliche Constante bedeutet. Diese 5 Gleichungen 
in Verbindung mit der in 15) vorkommenden Gleichung 


Z: =Py— 4x4 o 
erlauben mit Hülfe der Relationen, die zwischen den 6 Grössen 
Zr, Zy, .. und den 6 Druckcomponenten Y., -Yy, . . bestehen, 
Ze, Yy, Xy, und Ze, Zy als lineare Functionen von x und y auszu- 
drücken. Die 3 ersten von ihnen führen bei Rücksicht auf die 
Gleichungen 15) zur Bestimmung von ug, vp, die beiden letzten zur 


Bestimmung von w, Damit diese Bestimmungen möglich sind, muss 


a, 9 
ôy? ða?  0x0y 
und îy: 02, PT? 
0x ey 
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sein; die erste von diesen Gleichungen, die aus Betrachtungen sich 
ergiebt, die denjenigen ganz ähnlich sind, durch welche wir die 
EI hängen 13) und 14) der vorigen ae abgeleitet haben, 
ist in Folge davon erfüllt, dass Zr, Yy; Xy linear in Bezug auf x 
und y Kind; die zweite bestimmt die Grösse c. Die Integrationen, 
die ah werden müssen, um dann «v, und v, zu berechnen, 
bringen 3 willkührliche Constanten mit sich, die Integration, die w, 
giebt, führt eine solche ein; diese Constanten sind gerade ausrei- 
chend, um die Gleichungen 18) zu erfüllen. So ergeben sich ug, vo 
w als Funetionen zweiten Grades von x und y. 

Eine Vereinfachung in der Bestimmung von tp, Vos, Ww tritt bei 
beliebiger Gestalt des Querschnitts ein, wenn die Ebene desselben 
eine Symmetrie-Ebene ist. In diesem Falle hat man nach der 
Gleichung 5) der vorigen Vorlesung 


4 Xr = 4,2 F AYyy + 32: + 4% 
$ Fy = ly Er F aayy F 92322 F Aygky 
4 Za = 0,82 F aayy F 4322 4 lay 
$ Xy = ag Le F lerYy F lig? F listy 
$ Zy = a2, F lg Zæ 


$ Za =4,2, + lz, 


en A en TE 


wo 


Bei Rücksicht auf die Gleichungen 15) wird hiernach die letzte der 
Gleichungen 16) 


ws 9 Bw wo 
a + E T a t n = l) 
55 Ja? 1? ĝæðy Se “4 PAR 19) 


und die letzte der Gleichungen 17) 
(u aGe+r 2) + as (7. Ea u) ôg 
Er (len + re) +45 (Ge == ry)) g = Tre 


Aus diesen beiden nn und der dritten der Gleichungen 18) 
ist w, zu bestimmen. Die übrigen der Gleichungen 16), 17) und 
18) dienen zur Bestimmung von u, und v); man genügt ihnen, in- 
dem man 


20) 


e= n—=0, u=0 20.) 


setzt. Löst man nämlich diese Gleichungen nach £z, Yy, £y auf, 
so erhält man für diese Grössen, indem man für z, seinen Werth 
aus 15) setzt, lineare Ausdrücke von x und y; in Folge hiervon ist 
es möglich x, und v, den Gleichungen 


fa] tto ð vo ô tto ĝ Vo 
da Wi Te 


Tr = 
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gemäss zu bestimmen; die Integration dieser führt 3 willkührliche 
Constanten ein, durch die man die noch zu berücksichtixenden der 
Gleichungen 18) erfüllen kann. 


84. 

Sind ua, Va, w gefunden, so handelt es sich darum, p, 9, r, 0 
im Falle des Gleichgewichts als Functionen von s, im Falle der Be- 
wegung als Functionen von s und / zu bestimmen. Zu diesem Zwecke 
kann im ersten Falle das Princip der virtuellen Verrückungen, im 
zweiten das Hamilton’sche Prineip dienen. In beiden ist es dann 
zunächst erforderlich, einen Ausdruck für das Potential der durch 
die Dilatationen erzeugten Kräfte aufzustellen. Bezeichnet / die- 
selbe homogene Function zweiten Grades von £s, &,, . ., wie früher, 
so ist dieses Potential 


= /fdaxdyds, 


wo die Integration nach x und y über den Querschnitt, nach s über 
die Länge des Stabes auszudehnen ist. Hier setze man für £z, yy, .. 
ihre Werthe aus 15); da diese Werthe lineare homogene Funetionen 
von 9, 4, r, 6 sind, so ist / eine homogene Function zweiten Gra- 
des von p, q, r, 6; die Coefficienten hängen nur von x und y ab. 
Nun mache man 

Body, 21) 
dann ist F eine homogene Function zweiten Grades von p, q, r, 6 
mit constanten Üoefficienten und jenes Potential ist 

— /[Fas. 

Bezeichnet man durch U’ die Arbeit der Kräfte, die auf das Innere, 
und der Druckkräfte, die auf die Mantellläche und die Endflächen 
des Stabes wirken, für gewisse Variationen von p, 9, r, 0, durch 


T die lebendige Kraft, so ist also die Bedingung für das Gleich- 
gewicht 


U+ö/Fas=0, 22) 
und für die Bewegung gilt die Gleichung 
Jat (U + ÖT Tas) = 23) 


Um den Werth von 7 zu bilden, haben wir die Ausdrücke 10) 
nach / zu differentiiren, die Summe der Quadrate der Differential- 
quotienten mit dem halben Elemente der Masse des Stabes zu 
multiplieiren und über diesen zu integriren. Wir vernachlässigen 
dabei Mn, e, = 
additiv verbunden auftreten, und setzen z = 0, was erlaubt ist, da 
die Ausdrücke 10) Functionen von s+z sind, und wir s als 


als unendlich klein gegen Glieder, die damit 
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variabel betrachten. Die Differentialquotienten dieser Ausdrücke 
sind dann 
try a 


0 2 

3 A + £ or a y 2h, 
st A On, 
dt +e At +Y dt 


Die Summe der Quadrate dieser Ausdrücke, mit dxdy multiplieirt 
und über den Querschnitt des Stabes integrirt, ist in Folge der 


Gleichungen 9) 
(++ 9 ) Jee 
te), faazay 24) 
$ (G+ Cy + °) fr dxdy. 


Nun setze man 


6 
Pr SETA- ET Pa Fr; 


ð 0 Dz 

0=a, + gt By Fr 25) 
du ep: a 
R= 0, Dr +7 +9%% 


Aus den Gleichungen, die dann nach dem Muster der Gleichungen 
20) der fünften Vorlesung gebildet werden können, ergiebt sich 


es: ne En” an en — 0? + R? 
Best si (ih) Pa? +È =P 4 R. 


en . EU ĉ [27 
Man erwäge nun, dass den Gleichungen 12) zufolge ch Ps ET 


} et , 
nicht unendlich gross gegen t, 3 A sein können, vorausgesetzt, 
dass die Differentialquotienten dieser Grössen nach s nicht unendlich 


gross gegen sie sind. Daraus folgt, dass P und Ọ nicht unendlich 


gross gegen E, a, a 
in Bezug auf R sich nicht behaupten lässt. Bedenkt man endlich, 
dass von den 3 Integralen, die in dem Ausdrucke 24) vorkommen, 
die beiden letzten unendlich klein gegen das erste sind, so sieht man, 


dass dieser Ausdruck 


= (GD + GD + GD) füzay +r fG +y’) azay 


sein können, während das Entsprechende 
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ist. Macht man 
jazday=ı, fæ + vw) dzdy = x 26) 
und bezeichnet wieder durch u die Dichtigkeit, so ist daher 
: E IA 3 R: 
ae fe ja (G) + + ) +R}. 27) 


Wir wollen nun das Gleichgewicht des Stabes unter der Voraus- 
setzung näher untersuchen, dass auf seine Theile keine Kräfte und 
nur auf seine Endflächen Druckkräfte wirken. Statt aber von dem 
Princip der virtuellen Verrückungen dabei Gebrauch zu machen, 
*wollen wir unmittelbar anknüpfen an die Definition des Druckes, die 
durch die Gleichungen 1) und 2) der eilften Vorlesung gegeben ist. 
Wir wenden diese auf den Theil des Stabes zwischen zwei beliebigen 
Querschnitten an. Bezeichnen wir durch 4, B, F die Summen der 
Componenten nach den Achsen der E, y, & der Drucke, welche in den 
Elementen des Querschnitts, der durch einen beliebigen Werth von 
s bestimmt ist, von dem Theile des Stabes, in dem s kleinere Werthe 
hat, auf denjenigen ausgeübt werden, in dem s grössere Werthe be- 
sitzt, und durch Me, Mz, M, die Drehungsmomente derselben Drucke 
in Bezug auf dieselben Achsen, so erhalten wir in Folge der Voraus- 
setzung, dass Gleichgewicht besteht und keine Kräfte auf das Innere 
des Stabes wirken, 


A = const. B = const. T = const. 
Ma = const. Mg = const. Al, = const. 


lst für das eine Ende des Stabes s— 0, für das andere s = ¿ und / 
positiv, so sind hiernach 4, B, T, Me, Mg, M, gleich den Com- 
ponentensummen und Drehungsmomenten der Drucke, die auf die 
Elemente des Querschnitts s = (0) von Aussen ausgeübt werden; die- 
selbe Bedeutung haben — 4, — B, — F, — Ma, — Ma, — M, für 
das andere Ende. 

Wir wollen nun die Drehungsmomente derselben Drucke, von 
denen Me, My, M, herrühren, in Bezug auf die Achsen der x, y, z, 
die dem gewählten Werthe von s entsprechen, einführen und durch 
Mz, My, M. bezeichnen. Zugleich wählen wir (was immer möglich 
ist) die -Achse so, dass 4 = 0, B =Q und P negativ oder = 0 
ist. Den im § 4. der fünften Vorlesung abgeleiteten Relationen zu- 
folge ist dann 


Ma = &;, Me + č My + a We + r = const. 
Ma = B, Me + Ba Wy + BM, — ET = const. 28) 
My = pi Ma + ys My + y M = const. 
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Diese Gleichungen differentiire man nach s, multiplieire sie mit «,, 
Bi 7, oder «,, ß,, ya oder a,, ß,, y, und addire sie jedesmal. Bei 
Rücksicht auf die Relationen, die zwischen diesen 9 Cosinus bestehn, 
und auf die Gleichungen 12) und 13) ergiebt sich so 


aM, 1 

zer M, — 4M: —+y,I 

aM, 7 
nd M: — r M — y, T 29) 
aM, 

T SaM — pM. 


Wir leiten nun ab, in welcher Beziehung die Drehungsmomente 
M., M,, M, zu der im vorigen $ besprochenen Function F stehen. 
Zu diesem Zwecke betrachten wir den Zuwachs ôf, den / erfährt," 
wenn der Zustand des Stabes in der Nähe des einem constanten 
Werthe von s entsprechenden Querschnitts so geändert wird, dass 
P, 4, r, 0 um dp, ðq, Ôr, do wachsen. Zunächst hat man 


òf = Xð £z + Fy, + Z.62. + Y:dy: + Zrd22 + Xð, 


da Y., Y,, . . die partiellen Differentialquotienten von f nach x„y,.. 
sind. Mit Hülfe der Gleichungen 15) erhält man hieraus 


du Avo 
òf = Xð ZL + P0 + Z (vor —xôq + d0) 
“if, Q Ge a xdr) SESA (0 am _ var) +0 = = ga) ; 


Diese Gleichung multiplicire man mit dxdy und integrire über den 

Querschnitt des Stabes. Die linke Seite derselben ist nach 21) dann 
F; die rechte transformire man mit Hülfe der Gleichung 

IRAQ 


0 = [dxdy (X0 ga PAEL u Jy 


A dw ĝu ðv 
+ 7,8 50 + 2,0% +4,05 ra) 


die man durch partielle Du bei Rücksicht auf die Glei- 


09 2a 


chungen 17), in denen cos (ng) und cos (ny) für Er und = geschrie- 


ben werden können, erhält, wenn man die Gleichungen 16) mit 
dzdydu,, dxzdydv,, dæxdyðw, multiplieirt, addirt und über den 
Querschnitt integrirt. Setzt man 


Z= Jazay 2, 
M= [dxay yZ. 
M, = — fazdy © 2: 
M. = fazay («P.— yA.), 
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wobei Z die Componente der Kraft T nach der z-Achse bezeichnet 
und M, M,, M. die Bedeutung haben, in der sie in den Gleichungen 
28) und 29) gebraucht sind, so erhält man dadurch 


ò F = M-p + M, ðq + M.ör+Zöe, 

woraus folgt 
BE OF _ 
Dar ðq 


t, Fan E 30) 


a] 
or 0o 


Es ist 2 F eine homogene Function zweiten Grades von p, 4, r, 6, 
deren Coefficienten von den Constanten der Elasticität und den Con- 
stanten des Querschnitts des Stabes abhängen; man hat daher 


F 
T PaT = Ay + 4P + Ang F 4r 


a 
> = Mz = A0 + Aup + 4t H Asr 

31) 
0 F 
Er = M, = 496 + Aup + Ang + Ar 
2: 


Per M; = Ay6 + AP + 44 F 4r, 


wo Aw, Ao = Ars Ar, -- die genannten Coefficienten sind. Es 
sind diese nicht alle von derselben Grössenordnung. Da 6 eine 
reine Zahl ist, p, 4, r aber reciproke Längen sind, so müssen die 
A, welche einmal den Index 0 haben, eine Dimension weniger ent- 
halten, als diejenigen, bei welchen der Index O nicht vorkommt, 
und eine Dimension mehr, als 4,,; die Längen, welche in den Aus- 
drücken der Grössen 4 vorkommen, sind aber von der Ordnung der 
Dimensionen des Querschnitts des Stabes, also unendlich klein; es 
müssen daher Ay, Á, Au, unendlich klein gegen 4,, und unendlich 
gross gegen die andern 4 sein; aus diesem Grunde dürfen die mit 6 
behafteten Glieder in 31) nicht vernachlässigt werden, obwohl 6 un- 
endlich klein ist, p, q, r aber als endlich angesehen werden sollen. 
Aus der ersten der Gleichungen 31) folgt 


RE Aap + Ang + Asr — nI., 32) 
Ao 
setzt man diesen Werth von 6 in die für M+, M,, M. in 31) an- 
gegebenen Ausdrücke und nimmt an, dass I nicht unendlich gross 
gegen Mz, M,, M; ist, so folgt aus den oben angeführten Verhält- 
nissen zwischen den Grössen 4, dass die dann auftretenden, von I’ 
abhängenden Glieder als unendlich klein gegen M+, M,, M: ver- 
nachlässigt werden können. So ergeben sich diese Drehungsmomente 
als lineare homogene Functionen von p, g, r- Es lassen dieselben 


sich folgendermassen darstellen: Es sei G die Function von p,g,;,r, 
Kirchhoff, Mechanik. 28 
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in welche F übergeht, wenn man hier ø mit Hülfe der Gleichung 


OF _ O durch P, 9, r ausdrückt; dann ist 


06 
u EG rt ôG 0% 06 33 
Mei, hun Mn 33) 
In der That wird, wenn 6 aus er = 0 durch p, 4, r ausgedrückt 
wird, 
3E- _ 9G 
0p 2p” 


da, wenn G dadurch aus F abgeleitet würde, dass man eine beliebige 
Function von p, 4, r für o setzte, 
06 ÔF | ÔF De 
Op Op 06 öp 
wäre; und ähnlich verhält es sich mit den entsprechenden Differen- 
tialquotienten nach g und r. Die Gleichungen 29) werden daher 


d 0G 06 06 

ds Op TE GE + Ip 

d 06 ðG 06 

dr aia EEE 34) 
d 0G 6 06, 

ds ôr "On ôq 


Diese Gleichungen, in denen G eine homogene Function zweiten 
Grades von p, 4, r mit constanten Coefficienten bedeutet, haben 
dieselbe Form als die Gleichungen 17) der siebenten Vorlesung, 
welche sich auf die Rotation eines schweren, starren Körpers um 
einen festen Punkt beziehn; sie stimmen mit diesen völlig überein, 
wenn man s=/, G= T und — T= dem Producte aus dem Ge- 
wichte des Körpers in den Abstand seines Schwerpunktes von dem 
festen Punkte setzt. Auch die Bedeutung der 9 Cosinus «, ß, y 
und der Grössen p, q, r wird dabei, hier und dort, dieselbe. Da 
dort als z- Achse die von dem festen Punkte durch den Schwerpunkt 
gezogene Linie gewählt war, hier aber die z-Achse die Tangente 
des Stabes ist, so giebt es daher stets einen schweren, starren, um 
einen festen Punkt rotirenden Körper, der dem Stabe in der Art 
entspricht, dass die durch den festen Punkt und den Schwerpunkt 
gehende Linie immer der Tangente des Stabes parallel ist, wenn 
s = í angenommen wird. Ist das Rotationsproblem gelöst, so hat 
man, um die Gestalt des Stabes kennen zu lernen, noch die 
Gleichungen 


= S A = /[B,ds, g= fpds 34a) 
zu bilden. 
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gs 


§ 6. 

Das Problem der Rotation eines schweren Körpers um einen 
festen Punkt ist, wie in der siebenten Vorlesung aus einander gesetzt, 
nicht allgemein lösbar; ein Fall, in dem es gelöst werden kann, ist 
der, dass die Schwere nicht wirkt; diesem Falle entspricht hier der, 
dass T'== ÙQ ist, d. h. dass die Summe der Componenten nach irgend 
einer Richtung der Druckkräfte verschwindet, die auf die Elemente 
eines Endes des Stabes ausgeübt werden. Ein anderer Fall, in dem 
das Rotationsproblem gelöst worden ist, ist der, dass die Schwere 
wirkt, der Körper aber ein Rotationskörper und der feste Punkt ein 
Punkt der Rotationsachse ist; diesem Falle entspricht hier der, dass 
zwischen den Constanten der KElasticität des Stabes und den Con- 
stanten seines Querschnitts gewisse Beziehungen bestehn. Diese 
Beziehungen bestehen, wie wir nun zeigen wollen, wenn die Substanz 
des Stabes isotrop und sein Querschnitt ein Kreis ist. 

Für einen isotropen Körper ist nach § 1. der vorigen Vor- 
lesung 


ee tt} 
Aus den Gleichungen 20.) folgt daher 


Lar = Yy = — & 2 e Un 
Yy 1 + 29 , y 
Die Gleichungen 19) und 20) werden 
Gw dw, i 
TEE Au a0) 


und für g = 0 
(E-E t)i w 
Der Querschnitt des Stabes soll ein Kreis sein; wir haben daher 
g = x: + y? — const. 
zu setzen. Bei diesem Werthe von y folgt aus 35), 36) und 18) 
2, 0 
Die Gleichungen 15) geben daher * 
Z: = py — Q9% 4 0, „rt, H= —ry. 
Es ist also 
vr (PY — aa + o +r H) 


und nach 21), wenn man die durch 26) definirten Zeichen x, A 
benutzt, 


28* 
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1+390 2x; 9 2 E 14830 5 
F=— r (4 OEP Tr a e)" 


Hiernach erhält man endlich für die bei 33) definirte Function G 
1 39 7 2 am‘ 
let). 31) 


Hierdurch ist die oben ausgesprochene Behauptung bewiesen, dass 
für den isotropen Stab von kreisförmigem Querschnitt @ dieselbe 
Function von p, 4, r ist, wie die lebendige Kraft für einen Rota- 
tionskörper, der um einen Punkt seiner Symmetrie- Achse rotirt, und 
es ist gezeigt, dass die allgemeine Lösung der Gleichungen 34) für 
einen Stab der genannten Art auf demselben Wege gefunden werden 
kann, der für das entsprechende Rotationsproblen im § 4. der sie- 
benten Vorlesung angegeben ist. 

Wir wollen uns darauf beschränken, die Lösung für einen 
speciellen Fall wirklich zu bilden. Wir setzen 

Ay = — Ku Eas, ds, = — Kx 38) 

und führen die durch die Gleichungen 8) der fünften Vorlesung 
definirten Winkel $, p, / ein, wodurch das Zeichen £ eine andere 
Bedeutung erhält, als diejenige, in der wir es bisher in unseren 
jetzigen Untersuchungen gebraucht haben. Die Gleichungen 34) 
werden dann 


Ai (du — Ass) + T sin /sin $ 
Au z = rp (Ay — Ay) — T cos f sin ẹ 39) 
dr ER, 


ds 


Zu diesen fügen wir die Gleichungen 


da . k 
era q cos / 
sin 9? = p cos / + 4 sin / 40) 


df dp > 
Fer cos © zs — rf, 


welche aus den Gleichungen 21), 13) und 16) der siebenten Vor- 
lesung bei Rücksicht auf die Gleichungen 8) der fünften sich ergeben, 
wenn man s statt / schreibt. Wir werden sehn, dass den Gleichun- 
gen 39) und 40) bei der Annahme 


a = const. 


genügt werden kann; die Lösung, die unter dieser Annahme gilt, 
ist eben diejenige, die wir bilden wollen; sie entspricht der Bewe- 
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gung eines um einen Punkt der Symmetrieachse rotirenden schweren 
Rotationskörpers, bei der diese Achse einen geraden Kegel um eine 
verticale Linie beschreibt. Ist ® constant, so ist die erste der Glei- 
chungen 40) 

0 = p sin f — q cos f , 


wofür wir schreiben können 
p=yP F t osf, 4 =VP Fë sinf, Al) 
wo das Vorzeichen von p? + g? unbestimmt bleibt. Hiernach geben 
die beiden ersten der Gleichungen 39), wenn man sie mit p und g 
multiplicirt und addirt, 
P + E = const., 
während aus der dritten immer 
r = const. 
folgt. Weiter ergeben dann die beiden letzten der Gleichungen 
40), wenn man unter 9, und /, zwei willkührliche Constanten 
versteht, 
Yen , j 2 i 
u ae E T =n = (AE) a 42) 
Es ist noch eine der beiden ersten der Gleichungen 39) zu 
erfüllen; setzt man in sie für p und g ihre Werthe aus 41), so 


verwandelt sie sich in eine Gleichung zwischen Constanten, nämlich 
in die Gleichung 


ES ia tr EL Een 43) 


VEFE 
Um die Gestalt zu tinden, die der Stab hat, wenn die aufgestellten 
Gleichungen gelten, hat man noch die Gleichungen 34.) zu ent- 
wickeln. Setzt man in diesen, den Gleichungen 8) der fünften Vor- 
lesung gemäss 


& = cos psn ?, B, = sin psinĝ, y; = cos ĝ, 


macht bei der Berechnung von & und y nach 42) 
sin $ 
VPF e 
und verfügt auf gewisse Weise über den Anfangspunkt der-&, n, &, 
so erhält man 


Te 


Hiernach bildet der Stab eine Schraubenlinie, deren Achse die ¢- Achse 
ist; der Radius des Cylinders, auf dem sie liegt, ist 
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W sin? py 45) 
V+ r 
die Höhe cines Sehraubenganges 
ante 46) 


Vet r 

Was die Druckkräfte betrifft, die auf das Ende s=() des Stabes 
von Aussen ausgeübt werden müssen, damit dieser in der berechneten 
Gestalt, bei beliebig gegebenen Werthen der Constanten #, Vp? + 4? 
und r im Gleichgewichte sei, so ist die Kraft I’ durch 43) bestimmt. 
Wir haben, um die Analogie zwischen dem Problem des Gleich- 
gewichts eines elastischen Stabes und dem Problem der Rotation 
eines schweren Körpers vollständig zu machen, die &-Achse so gewählt, 
dass I’, wenn es nicht verschwindet, negativ ist. Halten wir diese 
Annahme fest, so müssen wir es als eine Bedingung, der die Werthe 
von 9, Vp? + 9°, r zu genügen haben, ansehn, dass die Gleichung 
43) nicht einen positiven Werth für I ergiebt. Diese Bedingung 
fällt aber fort, wenn wir, was wir thun wollen, auf die Vollständig- 
keit jener Analogie verzichtend, positive und negative Werthe von 
T zulassen. Es bleibt noch übrig, die Drehungsmomente Ma, Mg, My, 
zu ermitteln. Aus 33), 37), und 38) findet man zunächst 


-Ms = Anp, My= Ang, M: = Ayr 


wofür nach 41) sich schreiben lässt 


M. == VE, MM, = IEN 


A ee y A a Par 


Vet g ; Kike 
M: = A, EE Y + Asr — Ai a 


Substituirt man diese Werthe in die Gleichungen 28), so findet mau 
bei Rücksicht auf die Relationen, die zwischen den 9 Cosinus «,, &,, - 
bestehen, und auf die Gleichungen 43) und 44) 

Ma = (), M; = 

M, = Au VP F È sin 9 + 4yr cos ®. 
Ein specieller, hierher gehöriger Fall möge noch erwähnt werden. 
Besteht zwischen den Constanten ®, Yp? + q?, r die Relation 


wett, 47) 


so ist f, wie aus 42) folgt, einer Constanten, nämlich /,, gleich; 
nach 41) sind daher dann auch p und g, wie r, constant. Den 3 
Grössen p, q, r kann man beliebige constante Werthe ertheilen, in- 
dem man über yp? + g?, fọ, r passend verfügt; der Fall, dass p, 
q, r constant sind, ist also immer in dem vorher baden einbe- 
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griffen. Auch in ihm bildet der Stab eine Schraubenlinie; der Radius 
des Cylinders, auf dem sie liegt, ist 

herr 

aan 2 a 

die Höhe eines Schraubenganges 

AR 2ar 

Re 
wie aus den Ausdrücken 45) und 46) folgt, wenn man erwägt, dass 
aus 47) 


a NE sin Ò = - WR 48) 
VEF EF Ve+@+r 
‚sich ergiebt, wo das Vorzeichen der Wurzelgrösse Vp? +? + r? 
passend zu bestimmen ist. 


SE 

Es soll nun ein Beispiel für das Gleichgewicht eines isotropen, 
im natürlichen Zustande gekrümmten Stabes behandelt werden. Nach 
der am Ende des $ 2. gemachten Auseinandersetzung haben wir, um 
von dem Falle eines ursprünglich geraden zu dem eines ursprünglich 
gekrümmten, isotropen Stabes überzugehn, in dem Ausdrucke der Func- 
tion f an Stelle von p, q, r zu setzen p — pP, 4 — g, r— r, wo 
pP, d, r die Werthe bezeichnen, die p, g, r erhalten, wenn der Stab 
aus einem Zustande, in dem er gerade ist, in seinen natürlichen Zu- 
stand übergeht. Nimmt man dieselbe Substitution bei # und G vor, 
so gelten auch dann alle Schlüsse, welche in den §§ 4. und 5. an 
die Function / geknüpft sind, und es behalten die Gleichungen 34) 
ihre Gültigkeit. 

Ist der Querschnitt des Stabes ein Kreis, so treten daher an 
Stelle der Gleichungen 39) die folgenden 
d(n— 


=P) Aura) — Ayg(r—r)+Tsinfsin® 


Em 


1a —d : n , IR 
du ZP = Ayp (r — r’) — Aur(p—p)—Teosfsind 49) 


A33 “m = Au (4 o Aaa A A A d)) : 
Dazu kommen ungeändert die Gleichungen 40). 

lm Allgemeinen werden p', ¢, r Functionen von s sein, die 
bedingt sind durch die ursprüngliche Gestalt des Stabes; wir wollen 
annehmen, dass sie constant sind, d. h. nach der am Ende des vori- 
gen § gemachten Bemerkung, dass der Stab ursprünglich eine 
Schraubenlinie bildet. Wir wollen zeigen, dass,den Gleichungen 49) 
und 40) sich dann durch die Annahme genügen lässt, dass auch 
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P, 4, r constant sind, d. h. durch die Annahme, dass der Stab eine 
Schraubenlinie bleibt. Die letzte der Gleichungen 49) giebt bei 
dieser Annahme 


p q 
und die beiden andern reduciren sich bei Rücksicht hierauf auf 
die eine 
T 
Veet.’ 


p 


0e A (1 = = 2 NEE ZE DE 2 


wenn man benutzt, dass nach 41) und 48) 


sin (sin .——— 1, £ 
Vertreter Vret 


ist. Die Gleichungen 40) aber werden erfüllt, wenn man 


cos / sin d = 


cos ® = -——— 
VPF +r 
p= pots Ve +e +” 
TN, 
S = 
tg / : 
setzt, welche Gleichungen im vorigen $ aus den Gleichungen 40) 
unter der Voraussetzung, dass ® und / constaut sind, abge- 
leitet sind. 
Weiter ergiebt sich dann 


p? 2: #75 R- g? r 
PU Da aC SEN a EEA 


und, wenn man benutzt, dass 
Ma = An (p= p), Hell) M: = A ar) 
ist, 


A P+ g? vw r (r =r) A: 
Mye da a (! a ) + A ya 
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(Unendlich kleine Formänderungen eines unendlich dünnen, ursprünglich 
cylindrischen Stabes. Biegung und Torsion für den Fall, dass der Stab isotrop 
und nicht gespannt ist. Arbeit der durch die Dilatationen erzeugten Kräfte 
für einen isotropen gespannten Stab. Biegung eines zespannten Stabes. Me- 
thode von s’Gravesande zur Bestimmung des Elastieitätscoefficienten von 
Drähten, Biegung eines horizontal ausgespannten Drahtes durch seine Schwere. 
Longitudinal- und Torsionsschwingungen eines Stabes. Transversalschwingungen 
eines nngespannten Stabes. 'Transversalschwingungen einer schwach gespannten 
und einer stark gespannteu Saite.) 


Sik 
Es sollen nun Gleichgewicht und Bewegung eines cylindrischen, 
unendlich dünnen Stabes unter der Voraussetzung weiter untersucht 
werden, dass die Verschiebungen seiner Theile unendlich klein sind, 
dass also p, q und r unendlich klein sind. Wir fassen zuerst den 
Fall ins Auge, dass der Stab im Gleichgewichte ist und auf seine 
Theile keine Kräfte wirken. Dann gelten die Gleichungen 34) der vori- 
gen Vorlesung. Da die Aenderungen, welche die 9 Cosinus &,, ĝi, =. 
auf der ganzen Länge des Stabes erfahren, unendlich klein sind, so 
können in ihnen y, und y, als constant angenommen werden, voraus- 
gesetzt, dass sie selbst endlich sind, dass also die Richtungen der 
Theile des Stabes nicht bis auf unendlich kleine Unterschiede mit 
der Richtung der Kraft I übereinstimmen. Diesen Fall schliessen 

wir vorläufig aus. Wir können dann 


nr=, PI = B 


setzen, indem wir unter 4 und P Constanten verstehn. Bei Vernach- 
lässigung unendlich kleiner Grössen höherer Ordnung werden die 
genannten Gleichungen dadurch 


da 3G 2.2 | a De 1) 
ds op 5 ds ög 7 ds ðr ? 

und diese Gleichungen gelten, welches auch das Coordinatensystem 
der ë, n, & sein möge, obwohl die Gleichungen 34) eine gewisse 
Richtung der -Achse voraussetzen; man sieht das ein, wenn man 
erwägt, dass die Grössen p, g, r ihrer Bedeutung nach von dem 
Achsensystem der &, n, & ganz unabhängig sind, ebenso wie die in 
der Function G vorkommenden Coeffieienten. Durch Integration 
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dieser Gleichungen erhält man p, q, r als lineare Functionen von 
s ausgedrückt, die drei willkührliche Constanten enthalten, diese 
lassen sich durch die Werthe bestimmen, die 2, J? r, d. h. die 
Drehungsmomente M., M,, M., an einem Ende des Stabes besitzen. 
Die Achsen der &, n, & können und wollen wir so legen, dass die 
Richtungen der Achsen der x, y, z überall unendlich wenig von 
ihren Richtungen abweichen; es sind dann «,, ß,, ya unendlich 
wenig von 1 verschieden und &, œ, ßy, Pi, Yi) 9, unendlich 
klein. Aus 


l d 1 
=, + tn 


ds 2 ds 
DA TR dha dys 
ge Eran ‚Ur el ds 
Er da, dpi dy 
PSALA + Ê: ds +% ds 


folgt daher 


i d3 _ da, sh 
ee O er i ds 


Berücksichtigen wir die Gleichungen 12) der vorigen Vorlesung und 
schreiben y für ß,, so erhalten wir hieraus 


Ën PE ; do, 2) 


wage [4 


ee 1 Aue 7% i ds 


Durch Integration dieser Gleichungen ergeben sich ë und y als 
Functionen dritten Grades und ergiebt sich œ als Function zweiten 
Grades von s; & und n bestimmen dann die Biegung und ẹ bestimmt 
die Torsion des Stabes. 

Wir speecialisiren den betrachteten Fall nun weiter durch die 
Annahme, dass die Substanz des Stabes isotrop ist; den (Querschnitt 
desselben lassen wir aber unbestimmt. Den am Ende des $ 3. der 
siebenundzwanzigsten Vorlesung definirten Elastieitätscoefficienten, 
d, h. die Grösse 


1+39 
2Kıyay 


dD 


bezeichnen wie durch Z, setzen 
S edrdy == x, [vazdy = s, Jasan 5) 
und benutzen, dass die Achsen der x und y so gewählt sind, dass 
Srdzday=d, [yaady=d, [aydaday 0 


ist. Eine Betrachtung, die ähnlich der im Anfange des $ 6. der 
vorigen Vorlesung durchgeführten ist, lehrt F und G kennen. Die 
dort mit w, bezeichnete Grösse muss den Factor r enthalten; mit 
Benutzung hiervon findet man 
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ns = G ?+%,P+or’+ 40°), 4) 


wo ọ eine Constante bedeutet, die für den Fall, dass der Querschnitt 
des Stabes ein Kreis ist, 


N 1420 x +» 
14539 2? 

ist, während für einen anders gestalteten Querschnitt ọ = diesem 

Ausdrucke, multiplieirt mit einem Zahlenfactor ist, der für eine 

elliptische Gestalt nach der im $ 3. der vorigen Vorlesung durch- 


geführten Rechnung sich leicht angeben lässt. Aus 4) folgt weiter 


2 E 9 9 p4 
re (z ?-+%P + or?) 
Die Gleichungen 1) geben hiernach 


p dp dq > 
Em —-=—B, En: — = 0, 


? ds 
Für die beiden Enden des Stabes sei s= O und s = /; dabei sei / 
positiv. A und B lassen sich dann definiren als die Summen der 
Componenten nach der x- und der y-Achse der Druckkräfte, welche 
von Aussen auf das Ende des Stabes s = O ausgeübt werden. Statt 
4 und B wollen wir lieber die entsprechenden Componentensummen 
der Drucke einführen, welche auf das andere Ende von Aussen her 
wirken; nennen wir diese X’ und FY’, so ist 


En - — Fr 
und also 
dp p SE z. EOR 
En =F, Eye A, E0, 


Diese Gleichungen integrire man und bestimme die Integrationscon- 
stanten durch die Drehungsmomente der auf das Ende s=/ von 
Aussen wirkenden Druckkräfte in Bezug auf die diesem Ende 
entsprechenden Achsen der x, y, z. Nennt man diese Drehungs- 
momente M,', My, M:, so ist für s=/ den Gleichungen 33) der 
vorigen Vorlesung zufolge 


Exp = Ms, Ex = Mi Lor ler 
Daraus folgt für andere Werthe von s 
Exp = M — Yi — s), Ex =M; + X (— s), Eor= M. 


Mit Hülfe der Gleichungen 2) erhält man hieraus bei passender 
Wahl des Coordinatensystems der &, ņ, & 


1 s? zt s u’ g? a s 3 
Erz (X 0- ptM), Ern- g(r 0-5) M), 


Eoy = Mis. 
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Auf den beiden ersten dieser Gleichungen beruht eine vielfach 
benutzte Methode zur Bestimmung des Elasticitätseoefficienten Æ 
aus Messungen über die Biegung eines Stabes. Ist der Elastieitäts- 
coefficient bekannt, so bietet die dritte Gleichung ein Mittel, um 
die Constante $, die in dem Ausdrucke von ọ vorkommt, aus Mes- 
sungen über die Torsion zu berechnen. Es ist von Poisson die Be- 
hauptung ausgesprochen, dass bei allen Körpern, wie wir sie hier 
betrachten, 6 = 4 sei; man hat diese Behauptung mit Sicherheit 
weder beweisen, noch widerlegen können, weil man bei keinem 
Körper mit Sicherheit voraussetzen kann, dass er homogen und 
isotrop ist. 


822. 

Wir haben im vorigen $ den Fall ausgeschlossen, dass die 
Richtungen der Theile des Stabes bis auf unendlich kleine Ab- 
weichungen mit der Richtung der Kraft übereinstimmen, die in der 
vorigen Vorlesung mit I bezeichnet ist. Wir wollen jetzt diesen 
Fall mit ins Auge fassen. Dabei wollen wir das Prineip der vir- 
tuellen Verrückungen benutzen und von der Gleichung 4) ausgehn. 
Für p, 4, r haben wir ihre Werthe aus 2) zu setzen. Um einen 
Ausdruck für 6 zu bilden, machen wir 


$=s+o, 


wo dann œ eine unendlich kleine Grösse bedeutet. Nach der in der 
Gleichung 11) der vorigen Vorlesung von 6 gegebenen Definition 
ist dann 


+= ++ +), 


und hieraus folgt, wenn wir es unbestimmt lassen, in welchen Be- 
‚ziehungen die Grössenordnungen zu einander stehen, von welchen 
E, y, œ unendlich klein sind, 


da ab. , ‚dm? n 
eat). P 
Der Ausdruck der Arbeit, welche die durch die Verschiebungen 


erzeugten Kräfte für eine Verrückung leisten, bei denen 8, ņ, ©, % 
um ÔE, Òn, dw, ðY wachsen, also der Ausdruck von 


ki 
aj Fds, 
0 


wo O und / als die den Enden des Stabes entsprechenden Werthe 
von s angenommen sind, ist dann 
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| ds? ds 2 ds? ds? ds ds 


l 
u fas (a CE dE C dN Pki dô y 


dÒ E dE dn dòn 
+4ol ds TE ds IAEF ds za) E 


Durch partielle Integrationen lässt sich derselbe in die folgende 
Form bringen: 
I 


er | ds (A Fe 25) òE 


+ d@E dò d 4 
Eu |a ae |, +E [C a 20 aE] 


1 


7 Je am d ‚_dn 
=S E f ds (x E S A E T) 


0 


er y dòn d’n dr 
— Ex, Be + E| aa iae dn) 


I 
Ai u$ as“ ðo 
— ki a 0] 
0 


tee f as ËS òy 
zie a 


Den Variationen ô, ðn, a$, 21, ôw, y wollen wir nun 


6) 


die Beschränkung auflegen, ze sie für s = 0 verschwinden, und 
einen Ausdruck für die Arbeit der Druckkräfte bilden, weiche von 
Aussen auf das Ende des Stabes wirken, für welches s—=/ ist. Mit 
Hülfe des Ausdrucks 24) und der Gleichungen 18) und 19) der fünften 


Vorlesung, so wie der Gleichungen 12) der vorigen finden wir diese 
Arbeit 


rt Fin e Aoo = mom T y 
a ds Mr Vı 


wo die Variationen für s =/ zu nehmen sind, die Zeichen X, F’, 
Mz, M,, M; dieselbe Bedeutung, wie im vorigen $ haben und Z’ 
die Summe der Componenten nach der z-Achse der Druckkräfte be- 
deutet, auf welche jene Zeichen sich beziehn. 

Die Bedingung für das Gleichgewicht ist die, dass die Summe 
der Ausdrücke 6) und 7) verschwindet, welches auch die willkühr- 
lich gebliebenen Werthe der in ihnen vorkommenden Variationen 
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sind. Die hieraus folgenden Gleichungen enthalten die im vorigen 
§ für einen isotropen Stab abgeleiteten Resultate, sind aber inso- 
fern allgemeiner, als sie auch den dort ausgeschlossenen Fall 
umfassen. 

Für die Torsion y ergiebt sich hier derselbe Ausdruck, der dort 
gefunden wurde. Es folgt ferner, dass 6 constant, und zwar durch 
die Gleichung 

Eho = Z’ 8) 


bestimmt ist. Mit Hülfe dieses Werthes von 6 ist jede der Grössen 
ë, n, welche die Biegung bestimmen, aus der für sie geltenden 
Differentialgleichung und den zugehörigen Grenzbedingungen zu be- 


do 


rechnen. Ist das geschehn, so lehrt die Gleichung 5) - T und, wenn 


man noch festsetzt, dass œ mit s verschwindet, œ selbst kennen. 
Die Differentialgleichung für & ist 


EE 


lE 
Enaga 2 am 9) 
dazu kommen die Grenzbedingungen, dass für s = 0 
zu ds 
0, 50 10) 
und für s =} 
dE i dé , d$ = 
Er Ta =M; Ex, ds Z ag 4 11) 


ist. 

Wenn Z’ nicht unendlich gross gegen A” ist, so ist das zweite 
Glied der linken Seite der letzten dieser Gleichungen unendlich klein 
gegen ihre rechte Seite; die genannte Gleichung kann daher ge- 
schrieben werden 


a 
ds? 
folgt zugleich, dass Z° unendlich klein gegen Xx; ist und hieraus 
wieder, dass die Gleichung 9) sich schreiben lässt 


Vorausgesetzt, dass und = von derselben Grössenordnung sind, 


Daraus ergiebt sich dann derselbe Werth von ë, der im vorigen $ 
abgeleitet ist. 

Aehnliche Betrachtungen, wie über ë, lassen sich über y an- 
stellen, 
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hd 
DR 


AUN 


Um die allgemeineren, im vorigen § für die Biegung aufge- 
stellten Formeln auf ein Beispiel anzuwenden, behandeln wir eine 
Methode zur Bestimmung der Elasticitätscoefficienten, die für dünne 
Drähte sehr bequem ist und von s’Gravesande herrührt. Die Me- 
thode ist diese: es wird der Draht horizontal zwischen 2 Klemmen 
ausgespannt, an seine Mitte ein Gewicht gehängt und die Senkung 
beobachtet, die dadurch diese Mitte erfährt. Eine Hälfte des Drahtes 
sehen wir als den Stab an, auf den unsere Formeln sich beziehn, 
den Punkt, welcher das Gewicht trägt, als das Ende s= 0; die 
-Achse nehmen wir vertical aufwärts gekehrt an. Der Stab be- 
findet sich dann in der &&£-Ebene, es ist y = 0, ! die halbe Länge 
des Drahtes, & für s—=! die beobachtete Senkung und -Y° die 
Grösse des angehängten Gewichtes. M, und Z’ sind hier nicht direct 
gegeben; zur Bestimmung dieser Grössen hat man die Bedingungen, 
dass für s = 7 


48 =: 0 und o =w 
ds 


ist, wenn w' die Verlängerung bedeutet, die die Hälfte des Drahtes 
erfuhr, als dieser zwischen den Klemmen ausgespannt wurde. 


Man setze 
Dre a 
ae En; 
oder, was nach 8) dasselbe ist, 
Reis; 12) 


die Gleichung 9) wird dann 


d'E pE 
das! e h as" 


Das Integral derselben, das den für s = O zu erfüllenden Bedingungen 
10) genügt, ist 
E= A (ehs — hs — 1) + B (ets + hs — 1), 
wo A und B willkührliche Constanten sind. Die Bedingungen 11) 
geben für diese 
Ent Afer" 4 et) = h My — ea 
Ex hB (et 4 eth) = h My p ett, 


während daraus, dass a für s = ! verschwindet, 


Ale -) -+ B (— e"+4)—=0 
folgt. Aus diesen 3 Gleichungen ergiebt sich 
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RE! Bi 

hM; (e? +e ?)=— (e? —e ?) X 

aA MM 
EnW®Al(e +e =-—e ?’r 
Al MM AA a 
Exh B (e2 pe tj en A 


Bezeichnet man den Werth von E für s =— ? durch ë’ und setzt zur 


Abkürzung 


hl 
3 or 


so findet man hieraus 
TENERENT Et M 13) 
A p a) 
Um nach dieser Gleichung den Elasticitätscoefficienten Z berechnen 
zu können, muss man p noch ermitteln. Aus 5) und 12) folgt 


Es ist aber 


2s 2s 
i E E (i > oa N 6 zal 
ds 4 Em P iher? J 
hiernach wird die letzte Gleichung, wenn man das durch 13) be- 
stimmte ë’ einführt, 
a 2 Wine u x AEE A P) 
—. 14) 
(e Er ar ei) PY 


Der Factor von &'? ist stets positiv, œ nn wir als positiv an, 
Hieraus folgt, dass, wenn eine der Grössen o? und ë'? unendlich 


4p =w E 


1 


p Ki : . B . n 
gross gegen ist, oder, wenn beide es sind, p unendlich gross sein 


muss. Dieser Fall ist bei den in Rede stehenden Versuchen nähe- 
rungsweise verwirklicht. Für sie ist daher nach 13) und 14) in 
erster Näherung 


also 


Will man die Glieder nächst kleinerer Ordnung berücksichtigen, so 
hat man hierzu die Gleichungen 


BE hr er 


4 En p? 
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zu benutzen, deren zweite p kennen lehrt, wenn man in ihrer rechten 
Seite für p seinen ersten Näherungswerth setzt. 

Wir merken noch Folgendes an. Der Factor von &'? in der 
Gleichung 14) wird für keinen endlichen Werth von p unendlich; 


» , , . . % 
daraus folgt, dass, wenn w’: und &'? unendlich klein gegen “' 


sind, p unendlich klein sein muss. In diesem Falle giebt daher die 
Gleichung 13) 


§ 4. 

Wir wollen nun ein Beispiel für das Gleichgewicht eines Stabes 
behandeln, auf dessen Theile Aräfte wirken. Einen Draht denken 
wir uns horizontal zwischen zwei Klemmen ausgespannt und 
suchen die Biegung, die er erleidet, wenn auf seine Theile die 
Schwere wirkt. 

Die -Achse sei vertical abwärts gekehrt, g die Schwere, u die 
Dichtigkeit des Drahtes; aus dem Ausdruck 6) folgt dann 


d! dE Ai l 
a 5 
ist für die Enden des Drahtes s = Z und s = —/, so soll für diese 


Werthe von s 


E=0 mund 0 


sein; bedeutet œ die Verlängerung, welche eine Drahthälfte bei dem 
Ausspannen erlitten hat, so ist endlich 


l 
E ARE IN 
PET) 
0 


Diese Gleichungen lassen sich in ganz ähnlicher Weise behandeln, 
wie die Gleichungen, die wir im vorigen $ entwickelt haben. Wir 
wollen uns hier aber auf die Betrachtung der Grenzfälle beschrän- 
ken, der Fälle, dass x, gegen Ao (oder gegen Al?o, was dasselbe 
ist, da wir 7 als endlich ansehn) unendlich gross oder unendlich 
klein ist. 

Ist x, unendlich gross gegen Ao, so wird die für ë aufgestellte 
Differentialgleichung 


5 ist. Ihr und 


PÈ . 5 d 
vorausgesetzt, dass PE nicht unendlich gross gegen ui 


ds? 
den 4 Grenzbedingungen wird genügt durch 
Kirchhoff, Mechanik. 29 
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ulg 


EON NE) 
a E ah 


Es wird x, unendlich gross gegen A6, wenn Yo und § unendlich 
klein sind gegen die Dimensionen des Querschnitts des Drahtes. 

Ist eine der Grössen Yo’ und ë dagegen unendlich gross gegen 
die Dimensionen des Querschnitts, oder sind es beide, so ist x, un- 
endlich klein gegen Ao und die Differentialgleichung für & wird 


l N T 
de Es’ 


: d'é dE 
vorausgesetzt, dass nicht 73 e 
Integral dieser Gleichung, das der Bedingung genügt, dass & für s = +! 
verschwindet, ist 


unendlich gross gegen ist. Das 


g = ËL (p — s). 


2E6 
Der Bedingung, dass für die Enden des Drahtes auch = verschwin- 
det, kann dasselbe nicht angepasst werden; unendlich nahe an den 
Enden ändert sich = unendlich schnell, hier ist =. unendlich gross 
PE 
ds? 


Zur Bestimmung von 6 ergiebt sich die Gleichung 
o L /ugN\® 
Geer A 6 (62) 4 


$ 5. 


Die folgenden Betrachtungen sollen sich auf die Schwingungen 
eines unendlich dünnen Stabes beziehn. Wir beschränken dieselben 
auf den Fall, dass die Schwingungen unendlich klein sind und der 
Stab ursprüuglich gerade und isotrop ist. Die Differentialgleichungen 
der Bewegung findet man leicht mit Hülfe des Hamilton’schen 
Princips aus dem Ausdrucke 6) und der Gleichung 2%) der vorigen 
Vorlesung. Bei der letzteren hat man zunächst zu beachten, dass 
bei unseren jetzigen Annahmen nach 25) der vorigen Vorlesung 


gegen und es gilt nicht die vereinfachte Differentialgleichung. 


R= h, 
oder, wenn wir wieder % für ß, schreiben, 
Re 
ðt 
ist; setzen wir ferner wieder 
=s +t o 
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und führen die durch 3) definirten Constanten x, und x, ein, so wird 
die genannte Gleichnng 


re £ fas AGD +G HGD) + Fud Go 
Daraus folgt für 
òfTdt, 


wenn man für die Grenzen der Zeit d&, ön, dw, ðy gleich Null 
setzt, der Ausdruck 


— ua | fasai (dr 3:4 òr +5 0 ò 0) 
— u(x + %,) f fisu n. y. 


Wir untersuchen specielle Fälle. Zuerst nehmen wir an, dass 
der Stab bei seiner Bewegung gerade bleibt, d. h. wir setzen 


15) 


gell el: 
Da dann nach 5) 
[7207 


o= 5 
gs 


ist, so liefert das Hamilton’sche Princip die Differentialgleichungen 
Zo _ Eo 

0% u Js? 

Be Eo y. 

oe u (x, P*a) 08 

Die erste von diesen bestimmt die Longitudinal- Schwingungen, die 
zweite die Torsions-Schwingungen des Stabes. Beide sind von der- 
selben Form, einer Form, die wir schon in der dreiundzwanzigsten 
Vorlesung zu behandeln gehabt haben. Sie stellen Wellen dar, 
die theils in der Richtung, in der s wächst, theils in der ent- 
gegengesetzten Richtung mit einer constanten Geschwindigkeit sich 


fortpflanzen. Die Fortpflanzungsgeschwindigkeit der longitudinalen 
Wellen ist 


und 


Vi’ 
u 
die der Torsionswellen 

AET AR EE. 

(x1 + %) 

Sowohl durch longitudinale, als durch Torsions-Schwingungen kann 
der Stab einfache Töne geben; es ist leicht die Schwingungszahlen 
derselben und die Lage der Knoten, die ihnen entsprechen, zu be- 
rechnen. Es wird ausreichen, das für die Longitudinalschwin- 


gungen zu zeigen, da die Torsionsschwingungen sich von diesen in 
Ro 
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der Rechnung nur durch einen andern Werth der Fortpflanzungs- 
geschwindigkeit unterscheiden. Wir schreiben die Differentialglei- 
chung der Bewegung 


indem wir mit a die Fortpflanzungsgeschwindigkeit einer longitudi- 
nalen Welle bezeichnen, und setzen 
oa = u sin 2 rnt 


wo u eine Fünction der einen Variabeln s sein soll; n ist dann die 
Schwingungszahl das Tones. Für u ergiebt sich dabei die gewöhn- 
liche Difterentialgleichung 


ur 2ıun\? Be 
ds a , 
das allgemeine Integral derselben ist 


, 2zn 2an 
= REP Sig 
u A sın p: S En B cos F ; 


wo A und B willkührliche Constanten bedeuten. Es sind nun 3 
Fälle zu unterscheiden, der Fall, dass beide Enden fest, der Fall, 
dass beide Enden frei sind, und der Fall, dass das eine Ende fest, 
das andere frei ist. Für ein festes Ende ist immer 


oa=0, alo v=N, 


für ein freies, wie aus dem Ausdruck 6) hervorgeht, 


do du 
=; also Fr 


Für die Enden des Stabes sei 


= 0 


s=0 und s =L. 


Sind beide Enden fest, so genügt man den für v geltenden Bedin- 


gungen, wenn man 
nen 
u = A m S 


a 


n=h; 


setzt, wo A eine ganze Zahl bedeutet, sind beide Enden frei, so 


hat man 


2an 
u = B cos an, 


während n denselben Werth besitzt; ist das erste Ende fest, das 
zweite frei, so ist 


». 2an 
u== AÁ sin “e 


n = (2h — 1) 
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Bei jeder dieser Schwingungsarten giebt es Punkte, für welche 
u=( ist, die also in Ruhe bleiben; es sind dieses die Anoten; für 
dieselben ist in den 3 unterschiedenen Fällen, wenn X eine ganze 
Zahl bedeutet, 


k 
s—=1- 

aki 

% 4 2h 

2k 

uud s=l zi 
86. 


Wir lassen jetzt die Voraussetzung fallen, dass der Stab gerade 
bleibt, machen aber die Annahme, das y=0 und y =Q ist. 
Ebenso, wie dieser Fall, wäre der zu behandeln, das y = 0 und 
E = (), 

Aus den Ausdrücken 15), 6) und 5) folgt mit Hülfe des Hamil- 
ton’schen Princips 


08 nE pô OEN 
uze tE 2 Ost mä (3) - 


uZ Er —0 16) 
do 0E\? 
= Js Wi (a) 


Hierzu kommen gewisse für die Enden des Stabes, s = 0 und s = ; 
geltende Bedingungen, die aus dem Ausdrucke 6) abzulesen sind. 
Man erhält eine particuläre Lösung des vorgelegten Problems, 
wenn man 
o =0 und 6 =0 
setzt. Dabei ergiebt sich aus 16) für & die partielle Differential- 
gleichung 


a- ö' $, 
uå je =e * 1 Jsi 
für cin freies Ende muss nach 6) 
me DI nA 
er 0 und td; 


für ein Ende, das so befestigt ist, dass es sich weder verschieben, 
noch drehen kann, 


=0 und &=0 
sein. 
Wir nehmen an, dass der Stab einen einfachen Ton von der 
Schwingungszahl n giebt, und setzen 
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E=usin?2ani, N) 


wo u eine Function von s bedeutet, die der Difterentialgleichung 
dtu ul 2 
Sr (2an) u 
genügt. Führt man eine Constante p durch die Gleichung 
uk s TEA 
Ti Ann)? = =, 18) 
ein, so ist das allgemeine Integral derselben 


ps ps ps ps 


a ee 
u = A cos ” +B sin” E En er De -, 


wo 4, B,C, D ec Constanten bedeuten. Die 4 Grenz- 
bedingungen bestimmen 3 von diesen und geben für p eine trans- 
cendente Gleichung, deren Wurzeln bei Rücksicht auf 18) die Werthe 
kennen lehren, die n haben kann. 

Das Ende s = 0 sei frei; die beiden hier zu erfüllenden Bedin- 
gungen geben dann 


C=4, D=B, 
also 
p s E ps _ps 


¿ TE R 
u= 4 (cos 2 4 =. )+ 8 (sin +° == ): 19) 
Ist auch das Ende s = / frei, so müssen hiernach die Gleichungen 
? te] 

p Ti P 

A (IE + — cos p) +2 Ha Ze — sin p)= 0 
P eP f BILER 

A pe + sin p) + »( Be — COS p) = () 


bestehen. Sie bestimmen das Verhältniss 4: Z und geben für p die 
Gleichung 


eP He P E A P\ > Kae 
( Tr EN FH +sm’p=0, 


d. h. die Gleichung 


Die Wurzeln derselben sind die Werthe von x, die den Durchschnitts- 
punkten der Curven entsprechen, deren Gleichungen 


y=cosz und y= 
sind. Die Discussion dieser Gleichungen zeigt, dass p — 0 eine Wurzel, 
und zwar pe 4-fache, ist, dass die nächst me Wurzel etwas 


grösser als die folgende etwas kleiner als Ž s u. s. f. ist, und 


> P 
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dass die Wurzeln um so mehr einem ungeraden Vielfachen von 
Z sich nähern, je grösser ihre Ordnungszahl wird. p = 0 entspricht 
einer unendlichen Schwingungsdauer, also keinem Tone; für den 
tiefsten Ton des Stabes, für seinen Grundton, ist näherungsweise 


p= =, d. h. = 4,712; einen genaueren Näherungswerth erhält man, 


wenn man p aus der Gleichung 


berechnet, aus der p = 4,730 sich ergiebt. Durch ein ähnliches Ver- 
fahren kann man alle Wurzeln der in Rede stehenden Gleichung 
mit beliebiger Genauigkeit finden. 

Die Knoten sind durch die Gleichung 


u = 0 


bestimmt; setzt man 
=F 


so ist dieselbe 


aP en r Px + Se P x 
€ e . e e 3 2 
En — sin p) e + cos pz) 


r Aa P pr AA — p x 5 
= (+ — cos p) (= ~ + sin pz). 


Nach der Rechnung von Strehlke*) sind die Werthe von æ für 
die ersten Töne 


Ton 1. Ton 2. Ton 3. 
0,2242 0,1321 0,0944 
(0,7758 0,5 0,3585 
0,8679 0,6415 

0,9056 . | 


Ist das Ende s=/ fest, während das Ende s.— 0 frei ist, so 
gilt auch die Gleichung 19), aber zur Bestimmung von 4:2 und 


p hat man 
| p p 
A ( x + cos p) +2 Te + sin p) = 0 
\ 
Br 7 P 
A (5 — sin p) uN ( LU -+ cos p) = 0, j 
woraus 
|| 
P — p 
cos p e? DE | 


*) Dove's Repertorium der Physik III, 110. 
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sich ergiebt. Die kleinste positive Wurzel dieser Gleichung ist etwas 


5 


m m = > Ja: In 
grösser als „ (genauer 1,875), die folgende etwas kleiner als —, 


a 


die nächste etwas grösser als 27 u. s. f. 


ss . r . . S . 
Für die Knoten ist, wenn wieder es gesetzt wird, 


P =r h px —px 
(° z— + sin p) AK + cos pe) 
p —p T A A d p 
(+ nr + cos p) (e Ao + sin pe). 


Wir wollen noch den Fall betrachten, dass, während das Ende 
s = 0 frei ist, das Ende s=/ in einer gewissen periodischen Bewe- 
gung erhalten wird. Es sei für s = Z 
[23 
ös 
wo «, ß und n gegebene Üonstanten sind. Der für ë geltenden 
partiellen Differentialgleichung und den für s=(0 zu erfüllenden 
Grenzbedingungen genügt man auch dann durch die Gleichungen 17) 
und 19), wenn man p aus 18) berechnet; die für s = ! aufgestellten 
Bedingungen geben 


a = A pes + cosp) + 85 = = sin p) 
T: = 4 Ene. — sin p) +B (Ake + cos p): 


zwei E die im Allgemeinen 4 und 2 vollständig be- 
stimmen. Nur wenn die Determinante der Coefficienten von 4 und 
B verschwindet, d. h. wenn p und n einem der Töne entsprechen, 
die der Stab bei einem freien und einem befestigten Ende geben 
kann, werden 4 und B unbestimmt, falls das Verhältniss «œ : ß 
einen gewissen Werth hat, unendlich bei andern Werthen dieses 
Verhältnisses. 

In ganz ähnlicher Weise lässt sich der Fall behandeln, dass statt 
der Gleichungen 20) die Gleichungen 


E=eosin2zutl, —=ßsin2zant, 20) 


E=acos?2mnt, Ep cos 2mni 


"für s=]? bestehen sollen. Setzt man ë gleich der Summe der 


Ausdrücke, die in diesen beiden Fällen für & gelten, so lernt man 
die Bewegung des Stabes in dem Falle kennen, dass für s=/ 


E — a sin 2 ant + œ cos2ant 
ZE = ß sin 2unt + p' cos2 ant 


ist. 
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Ber. 

Wir wollen jetzt partieuläre Lösungen der Gleichungen 16) auf- 
suchen, bei denen nicht w und 6 verschwinden und die auf die 
Transversalschwingungen der Saiten sich beziehn. Man nennt einen 
gespannten Stab eine Saite, wenn seine Querdimensionen hinreichend 
klein sind auch gegen die Verschiebungen seiner Theile. In dem 
zweiten Gliede der ersten der Gleichungen 16) kommt der Factor 


4 k fr F " 
s vor; dieser Factor ist von der Ordnung des Querschnitts; wir 


werden annehmen, dass der Querschnitt so klein ist gegen die Ver- 
schiebungen, die stattfinden, dass das genannte Glied unendlich klein 
ist gegen das dritte Glied derselben Gleichung. Die Gleichungen 
16) sind dann 

u 0% 06 © 

E Je = ðs $ sp0 

u o ĝo 


Wir fügen die Bedingungen hinzu, dass 


für s= 0 $ =0 o =l) 
fürs] è= 0 0 = 0 


ist, wo œ eine gegebene Constante bedeutet; hierdurch ist ausge- 
sprochen, dass die beiden Enden der Saite befestigt sind; der Werth 
von œ bestimmt die Spannung, die ihr gegeben ist. 

2? o 
02 
Bei dieser Annahme folgt aus den 


Wir wollen nur solche Bewegungen aufsuchen, bei welchen 


unendlich klein gegen ist. 


beiden ersten der Gleichungen 21), dass 2. unendlich klein gegen 


6008 
es 0s 


: ðc JE z - ĝo 
> ist; aber — = 3 gen -— 
+ o? Er É ist; es ist Js Js unendlich klein gegen 35° 
ô : 06 
muss also 0 - e unendlich gross gegen Fri und um so mehr unend- 


lich gross gegen a oE sein. Hiernach ist die erste der Gleichun- 


es 


gen 21) 
u 0E @ E a 
Boe Oge = 
A = ist, folgt, dass = um 
so mehr unendlich klein gegen 6, dass TA 6 unabhängig von s ist; 
nach der dritten der Gleichungen 21) hat man daher 


Daraus, dass unendlich klein gêgen oʻ% 
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ł 
ae (LESS y 
g= T ta) G ds, 
0 
und also nach 22) 


A 
u orE o 1 (082 N E S 
> 6 +a | GO ds) Ga 23) 
0 


s 
/ 


Diese Gleichung vereinfacht sich sehr wesentlich, wenn die Span- 
nung der Saite gross genug ist, wenn nämlich œ so gross gegen 8 
k P 2 0° é 
ist, dass das zweite Glied des Factors von ga gegen das erste 
vernachlässigt werden kann. Bevor wir auf die Betrachtung dieses 
Falles näher eingehn, wollen wir gewisse particuläre Lösungen der 
Gleichung 23) ableiten, welche gelten, wie klein auch die Spannung 
sein möge. 

Wir setzen 
tS 


p . m 
= usm 


T, 


wo m eine ganze Zahl, w eine zu bestimmende Function von ź 
bedeutet; den Bedingungen, die & für s=0 und s =? zu erfüllen 
hat, wird dadurch genügt; es wird auch der Gleichung 23) genügt, 
wenn man u aus der Differentialgleichung 


deu mn,? E o Mn: 7 R 
ma” er mu f -4 Ka) w) 24) 


bestimmint. Das allgemeine Integral dieser ist 
u = a cos am A (£ — lp), mod. x, 


wo «a und {, zwei willkührliche Constanten sind, A und x zwei 
Constanten, die in gewisser Weise von « abhängen. Aus dieser 
Annahme für u ergiebt sich nämlich 


deu Pi 2 2x? 5 
zur u(1—2x + zu 
und diese Gleichung wird mit 24) identisch, wenn man 
a m? n? a? 
de nên +4 Io 
“ m? E 9 s , 
k = mmap 4lo 
alt u * 
macht. 
Sia: 


Wir wenden uns zur Erörterung des Falles, auf den schon hin- 
gewiesen wurde, dass die Spannang der Saite so gross ist, dass in 


O8 


der Gleichung 23) das zweite Glied des Factors von „, gegen das 


erste vernachlässigt werden kann. Die genannte Gleichung ist dann 
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Dazu kommen die Bedingungen, dass & für s== O und für s= £ 
verschwindet. 

Dieselbe Differentialgleichung haben wir schon mehrmals zu 
behandeln gehabt, zuletzt bei der Untersuchung der Longitudinal- 
und Torsions- Schwingungen eines elastischen Stabes; unter den 
dort betrachteten Fällen befindet sich auch der, dass dieselben 
Grenzbedingungen, wie hier, zu erfüllen sind. Die für diesen Fall 
angegebenen particulären Lösungen gelten auch hier, und auch hier 
gilt, was dort über die möglichen einfachen Töne und die ent- 
sprechenden Knoten gesagt ist. Aus den bezeichneten particulären 
Lösungen wollen wir nun für die transversal schwingende Saite all- 
gemeinere zusammensetzen. Um die Formeln: etwas zu kürzen, 
führen wir dabei solche Einheiten der Länge und der Zeit ein, dass 
l= x und die Dauer einer einfachen Schwingung beim Grundton 
= x wird. Eine partieuläre Lösung ist dann 


&—= sin mt sin ms, 
eine andere 
&—= cos mt sin ms, 


wo m irgend eine positive ganze Zahl bedeutet; eine Lösung ist 
daher auch 


Y ; E 
E = ba (An sin mi + Bm cos m i) sin ms, 
— 

WO Am, Ba willkührliche Constanten sind und die Summe in Bezug 
auf m von m= 1 bis m = © zu nehmen ist. Diese Lösung lässt 
7 ; 0E ou ne ge 
sich der Bedingung anpassen, dass & und = für ¿ = 0 und für die 


ganze Saite beliebig gegebene Functionen von s sind. Gesetzt, es 
sei für {= 0 


199 
ur 


=U, =U, 


D 


wo U und U” Functionen von s bedeuten, die von s = 0 bis s = x 
beliebig gegeben sind, so wird erfordert, dass für dieses Intervall 


U= B, sin ms 

U' = D mds sin ms 
ist. Vorausgesetzt, dass die Functionen U und U’ in dieser Weise 
darstellbar sind, lassen sich die Werthe, die den Constanten A, und 


Bm zu geben sind, leicht finden mit Hülfe des Satzes, dass, wenn m 
und m' zwei verschiedene ganze Zahlen sind, 
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ia . 
sin ms sin m's ds = 0, 
0 
und, wenn m eine beliebige ganze Zahl ist, 
n 

d sin? ms ds = -z 

0 
ist. Man beweist diesen Satz leicht, indem man benutzt, dass 

2 sin ms sin m's = cos (m — m) s — cos (m -+ m) s 
2 sin?ms = 1 — cos2ms 


ist. Mit seiner Hülfe findet man aus 25) 


7 
2 I 
Bn = =, U sin ms ds 
2 
n 


m Am = =f U’ sin ms ds. 

Dass U und U’ immer in der gedachten Weise darstellbar sind, 
hat zuerst Dirichlet*) strenge bewiesen, indem er gezeigt hat, dass 
die unendliche Reihe (eine sogenannte Fourier’'sche Reihe) 


> Cm Sin ms, 


in der die Coefticienten durch die Gleichung 
n 
2 AR ag 
Cu = fr (s) sin ms ds 
0 


bestimmt sind, wo / (s) eine beliebige überall einwerthige, endliche 
und stetige Function von s bedeutet, für alle Werthe von s zwischen 
O und x gegen f (s) convergirt. 

Wir erwähnen noch eine andere Form der Lösung des behan- 
delten Problems der Saitenschwingungen. Behalten wir die zuletzt 
gebrauchten Einheiten der Länge und der Zeit bei, d. h. setzen wir 
wieder die Linge der Saite und die Dauer einer einfachen Schwin- 
gung des Grundtons = x, so ist die Differentialgleichung für die 
Verrückung & 

we i 
FI 


und das allgemeine Integral derselben 


E= p(t H)+trÜ— 9, 


*) Dove’s Repertorium der Physik I, 152; Crelle's Journal, Bd. 4, p. 157. 
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wo @ und y zwei willkührliche Functionen der beigesetzten Argu- 
mente bedeuten. Aus der Bedingung, dass für s = 0 immer ë ver- 
schwindet, folgt 


0= p () + y (i), 
also 

£= ọo(t+s)—ọ(t— s), 
und aus der Bedingung, dass auch für s= x immer & == 0 ist, 

p (t + x)= ọ (1 — x) 

oder g(x + 2r1= pẹ (x); 
d. h. ọ ist eine um 2 periodische Function. Es würde hiernach 
p, und damit £, vollständig bestimmt sein, wenn @ (x) für das Jnter- 
vall von z = — x bis x= x ermittelt wäre. Hierzu führt die 


Kenntniss des Anfangszustandes der Saite. Es sei für = 0 
wieder 


u f) t 
=U, am ’ 


wo U und U’ Functionen von s bedeuten, die von s = 0 bis s = x 
gegeben sind. Es muss dann für dieses Intervall 


ve TA) 

W E TE) 
sein, wenn ọ' den nach dem Argumente genommenen Differential- 
quotienten der Function œ bedeutet. Multiplieirt man die letzte 
Gleichung mit ds und integrirt sie, so erhält man 


fU às =g (5) + p(s), 
wo die untere Grenze des Integrals eine willkührliche Constante ist, 
und dann weiter 


p()= 4U+4fUds 

g (— s)=— 4U +4f Uds. 
Durch diese Gleichungen ist ọ (s) für das Integral von s = — x 
bis s = + x, und somit allgemein, bestimmt bis auf eine additive 


Constante; der Werth dieser ist aber ohne Einfluss auf den Werth 
von &, da dieses der Differenz zweier Werthe von ø gleich ist. 
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Dreissigste Vorlesung. 


(Gleichgewicht und Bewegung einer unendlich dünnen, ursprünglich ebenen, 
isotropen Platte. Dilatationen eines kleinen Theiles der Platte. Potential der 
durch die Dilatationen erzeugten Kräffe. Unendlich kleine Formänderung. 
Gleichgewicht bei longitudinalen Verrückungen. Differentialgleichungen für 
die Transversalschwingungena einer freien Platte. Integration derselben für den 
Fall, dass die Platte kreisförmig ist. Transversalschwingungen einer gespann- 
ten Membran.) 


sl. 

Aehnliche Betrachtuugen, wie wir sie in Bezug auf einen 
unendlich dünnen, elastischen Stab in den letzten Vorlesungen 
durchgeführt haben, lassen sich auch in Bezug auf eine unendlich 
dünne, elastische Platte austellen. Mit dem Gleichgewicht und der 
Bewegung einer solchen Platte wollen wir uns jetzt beschäftigen, 
dabei aber allein den Fall ins Auge fassen, dass dieselbe in ihrem 
natürlichen Zustande eben ist. 

In der Mittelfläche der Platte, d. h. in der Fläche, die in der 
Mitte zwischen den parallelen Oberflächen derselben sich befindet, 
denken wir uns bei dem natürlichen Zustande ein rechtwinkliges 
Coordinatensystem und nennen s) und s, die Coordinaten eines 
Punktes P der Mittelfläche in Bezug auf dieses. Wir stellen uns 
ferner 3 Linienelemente, 1, 2, 3, vor, welche von dem Punkte ? 
ausgehen, und von denen die beiden ersten den Achsen der s, und 
S, parallel sind, während das dritte senkrecht auf diesen steht. 
Nach der Formänderung der Platte sollen diese Linienelemente die 
Achsen eines rechtwinkligen Coordinatensystems bestimmen, auf 
welches wir die Punkte in der Nähe von P beziehn; P soll der 
Anfangspunkt sein, das Linienelement 1 in der x- Achse liegen und 
die Ebene der Elemente 1 und 2 die xy-Ebene bilden; die letztere 
berührt dann die durch die Formänderung gekrümmte Mittelfläche 
im Punkte ?, und die y-Achse bildet einen unendlich kleinen 
Winkel mit dem Element 2, die z-Achse einen unendlich kleinen 
Winkel mit dem Element 3. In Bezug auf dieses Coordinaten- 
system seien + u, y +v, z-+ w die Coordinaten eines materiel- 
len Punktes der Platte nachsder Formänderung, während x, y, z 
die Coordinaten desselben materiellen Punktes in Bezug’ auf das- 
selbe Coordinatensystem sein sollen, wenn die Platte in ihrem 
natürlichen Zustande und in der Lage sich befindet, bei der die 
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Linienelemente 1, 2, 3 in die Achsen der v, y, z fallen Es sind 


danu u, v, w solche Functionen von x, y, z, dass für x == 0, 
vl, 7 =0 

u=0, v=0, w=0, 3 =0, et, 1) 
wird. Ferner seien wieder &, y, & die Coordinaten des Punktes P 
nach der Formänderung in Bezug auf ein beliebiges im Raume 
festes Coordinatensystem und «j, Pi, Yi €y, Pa, Ya %y, By, y3 die 
Cosinus der Winkel, welche die Achsen der x, y, z mit den Achsen 
der &, n, & bilden, so dass die Indices 1, 2, 3 den Buchstaben x, 
Y, z, die Buchstaben «, B, y den Buchstaben E, y, & entsprechen. 
In Bezug auf das System der &, n, & sind die Coordinaten des 
materiellen Punktes, der durch die Werthe von s, + x, s + y, z 
charakterisirt ist, nach der Formänderung 


E H o (£ H u) H a (y H v) H a (z Hw) 
n + b, (œ + u) + Ba U H v) + Bl H w) 2) 
A e O A F S r e a 
Es sind diese Grössen Functionen von s; + x und s, + y und daher 
sind ihre Differentialquotienten nach x gleich denen nach s, und 


ihre Differentialquotienten nach y gleich denen nach s,. So ergeben 
sich die beiden folgenden Systeme von Gleichungen: 


+++ Rn. tn. tm 
atmet + H+ eH) 
Bi (L ŽO + Ba ÈE H Ba 2E Beth ta 


Pe Ho tet) 


` Aa v 0w du 
PCH H Paga T Yapa =P 2s +n +n% 


++ at) +" (y o) + (z + w) 


œ (1+ 


und 3) 
may HeH) Hag surattat 
Peerage npe w) a 
Bit + B H B) H B e 1m pi 2E H Ba E H Ba GE 
++ +++ ey) + e w) 
trennten 


+ + (e H ÎR (y t o) HL (e wo). 
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Die Gleichungen eines jeden dieser beiden Systeme multiplicire 
man einmal mit «,, i, yı; dann mit «,, ß,, Ya, dann mit &,, Bg, V3 
und addire jedesmal. Dabei setze man 

+) 


BE 
I+9=)V GO + RL 


ita =V E ++). 4) 


Es verhalten sich aber 5 oa : 2 wie die Cosinus der Winkel, die 
s1 S4 s1 

das Linienelement 1 nach der Formänderung mit den Achsen der 

E, ņ, é bildet, und da dieses Linienelement auch nach der Form- 


änderung in die x-Achse fällt, so ist 


aÈ not TO 


2E c a (1+9), aß (1+9), E S p (1+ 9). 5) 


Bezeichnet man durch (2, &), (2, n), (2, £) die Winkel, die das Linien- 
element 2 nach der Formänderung mit den Achsen der &, 4, & bil- 
det, so hat man 


05 ‚On, E = cos (2, &): cos (2, 7); cos (2, £), 


082 OSa 


und daher 
E =(1 +0) cos (2, 3y 1 (1 +9,)cos(2, 1), E = (1+0,)cos(2, 8. 


Die Cosinus der Winkel, welche das Linienelement 2 nach der 
Formänderung mit den Achsen der x, y, z bildet, findet man aber 


aus den Gleichungen 7) der zehnten Vorlesung bei Rücksicht auf 


die Gleichungen am Ende der Seite 121 (in denen u, v, w für 
&, n, & gesetzt zu denken ist) bei Vernachlässigung von Grössen, 
die von höherer Ordnung unendlich klein sind, als die stattfindenden 


Dilatationen 
ey)o j (a), ! 


wo u und Ow\ die Werthe bedeuten, die 5 und e für 2=(U, 
ey), ey Jo 


y = 0, z = 0 erhalten. Der zweite von diesen al en 
det nach 1); bezeichnet man den ersten mit t, wo dann r den 
unendlich kleinen Winkel bedeutet, um den der Winkel zwischen 
den Linienelementen 1 und 2 nach der Formänderung von einem 
rechten sich unterscheidet, so folgt hieraus 


cos (2, £) = a, tar, sl, n) =B, +b, cos (2, )=y,+Yır 
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und daher 
dE 


OSa 


= («, + at) (1 + 6) 
= (f, + BiT) (1 + 5) 6) 
Sr (7> T Yı?) (1 ee 6,). 


2 = 


Setzt man ferner 
a 00 2 0ye 
m = a b A B e y 


G= Er + i És + Yı ir 


ds 
lon a abı ‚er 
r,,—6% in + Pa Dt 92 zu, 3) 
da. ə ey t 
m= th Etne 
pee 00; aB eys 
dr. i Fs T Êi Pr d 5 ds 
: op 0 
ra = 0, 2 4 pa 2E tr Vo Fe? 


so werden die auf die angegebene Weise aus den Gleichungen 3) 
gebildeten Gleichungen 


t petu) nut) 
pr N 


dx In +r, (@ +u) — p, (z + w) 


ni + W+)-4u@+W 
und 
En Gr +r(1+6,) 


Se +r (e+ a) — Pp (z +w) +o 
s a (z +w). 


Betrachtungen, die mit denen übereinstimmen, welche wir an 
die entsprechenden Gleichungen bei der Untersuchung eines unend- 
lich dünnen Stabes geknüpft haben, zeigen, dass diese Gleichungen 
in die folgenden sich vereinfachen lassen 


ĝu 


ðu 
=n? —ry+ o ner y FHT 
dv dv 
ZT NE P2 Jy hT — MT 6, 
dw s ` dw 
re o l A UK öy = Py — 9%.» 


Hier tritt aber noch eine weitere Vereinfachung ein; die für 
Kirchhoff, Mechanik. k 30 
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u 2 ĝ ð ĝw 3 m 
9% und ETL d Qu md 2 aufgestellten Ausdrücke müssen 
08 0y?’ 0x 0y’ 0x 0, 
die nach v und y genommenen Differentialquotienten derselben 


Functionen sein; daraus folgt 


n=0,n=0, 1 tn=9 
und also 
=at ES n=-—p2+r 
i e z = mH, 
Ee py — it E =my+ me. 


Durch Integration findet man hieraus 
u =W — Ppyzt yz tH ox + rty 
v = y — Py z — pr + 0y 


w =w — L 2 + pizy + R: y?, 


WO Ug, du, Wo die Werthe sind, die v, v, w für x = 0 und y = 0 
annehmen. Man hat hiernach 


dv 
= Mrs, ze. 
du 
y=—-mM:t®% ee he 8) 
Aw i 
Z: = Sa zı = — 2pz +r. 


dz 


Alle diese Grössen sind von x und y unabhängig; dieselbe Eigen- 
schaft haben daher auch die Druckcomponenten X,, Fy, Z:, Fa 
Zz, Xy, und die Gleichungen 8) der achtundzwanzigsten Vorlesung 
werden 


dz dz dz 

Nun wollen wir annehmen, dass auf die beiden Oberflächen der 
Platte Druckkräfte von solcher Grössenordnung wirken, dass sie bei 
einem Körper, dessen Dimensionen alle von gleicher Ordnung sind, 
nur Dilatationen erzeugen würden, die unendlich klein sind gegen 
die Dilatationen, die in der Platte stattfinden. Man darf dann, zu- 
nächst für die Oberflächen der Platte, und dann in Folge der ab- 
geleiteten Gleichungen allgemein 

wer = Beh 9) 
setzen; man vernachlässigt dabei in den Dilatationen und in dem 
Ausdrucke des Potentials der durch diese erzeugten Kräfte, den wir 
zu bilden haben werden, nur Glieder, welche unendlich klein sind 
gegen die beibehaltenen. 
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Die Gleichungen 9) führen in Verbindung mit der Bedingung, 

dass u, Vo, Wo für z = (0 verschwinden, die aus 1) sich ergiebt, zur 

Bestimmung von Up, vo Wo Ist die Substanz der Platte, wie wir 
voraussetzen wollen, isotrop, so sind diese Gleichungen 


ĝ 
z= 0, vd, zt rga tm, 
oder 


dug d: d vo UR dw, 


9 2 x 


und es ergiebt sich aus 8) 


Te = 4246, y:=0 
Ve G Ze =0 
B> f k 5 
z: = ypo (P2 — 4) 2—9, - 6) Zy = — 2pz + r. 


Da 
= K faa tH y Hr Hayt Hi T ey HO Re t yH y, 
so folgt hieraus 
(= E |(nz +0? + (pz — 0) + 4p ry 

+ 75 (a aoa) h 
Wir schreiben die Gleichungen der Oberflächen der Platte E 


z =h und z= — h 


und setzen 
+h 


Fu faz: 


—h 


dann wird 


une 3 Kl (n +p + 2p? + i H Ca p:)) 


SPR +++ +), 
und das Integral . 
fJ Eds ds,, 

ausgedehnt über die Mittelfläche der Platte ist das Potential der 
durch die Formänderung dieser erzeugten Kräfte. Die 6 unbe- 
kannten Grössen 6j, 6z, T, Pı; Pa, Yı; Welche Functionen von s,, sy 
sind und in dem Ausdrucke von F vorkommen, sind alle durch die 
Differentialquotienten von &, ņ, & nach s, und s, ausdrückbar: 6, 
und g, sind durch die Gleichungen 4) bestimmt, z ergiebt sich aus 
der Gleichung 


_ DE 0% |, On On | BE ôt 10 
(1 + 0) (1 + 0) t = 00% | Ds, Öse | si Osa’? ) 
A 30* 
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die aus den Gleichungen 5) und 6) folgt, wenn man diese mit 
einander multiplieirt und addirt; die Gleichungen 5) lehren dann 
weiter œj, ß,, 7, und die Gleichungen 6) «,, ß,, y, kennen; aus 
diesen sechs Cosinus sind die Cosinus «&,, ß,, y, nach bekannten 
Formeln zu berechnen; die Gleichungen 7) erlauben dann endlich 
Pis Pr, 9, auszudrücken. 

Ist die Platte endlich gekrümmt, so hat man bei der Berech- 
nung der Gestalten, die sie haben kann, statt der Gleichungen 4) 
und 10), da o,, 6,, r unendlich klein sind, die Gleichungen 


a ee 
GEF + E H = 


Öse 08 
z DESE Un an. DA o 
Osi OS ` 0S1 Osy ` Osi ÖS 


zu setzen, welche aussprechen, dass 6,, 6}, t verschwinden, d. h. 
dass die Elemente der Mittelfläche keine Deformation erleiden. 
Eine Fläche, die dieser Bedingung genügt, nennt man eine ub- 
wiekelbare Fläche. Um die Beziehungen zwischen der Gestalt der 
Platte und den Kräften und Druckkräften zu finden, die auf die 
Platte wirken müssen, um Gleichgewicht hervorzubringen, kann 
man von dem Princip der virtuellen Verrückungen ausgehn; auch 
dabei darf man 6, = 0, o,—=(0, t =Q) annehmen, weil bei dieser 
Annahme den Gleichungen genügt werden kann, welche das Princip 
der virtuellen Verrückungen ergiebt. In dem Falle, dass die Platte 
endlich gekrümmt ist, darf man daher 


F=—43KW® |g? + pè H2? + A (qı — 22)? 
1+9 


setzen. Auf diesen Fall gehen wir nicht näher ein, sondern ver- 
weisen in Bezug auf ihn auf die „Theorie der Elasticität fester Körper“ 
von Clebsch, der zuerst die endlichen Formänderungen unendlich 
dünner Platten untersucht hat. 


82. 

Wenn die Platte unendlich wenig gekrümmt ist, so handelt es 
sich darum die unendlich kleinen Verrückungen zu finden, die die 
Punkte ihrer Mittelfläche erlitten haben, und hierbei darf man im 
Allgemeinen die Grössen 6,, 6,, t nicht vernachlässigen. Wir wollen 
nun für diesen Fall den Werth von F bilden. Dabei möge x und y 
für s, und s, geschrieben werden. 

Das Achsensystem der &, n, & denken wir uns so gewählt, dass 
& unendlich klein, & unendlich wenig von x, n unendlich wenig von 
y verschieden ist, und setzen 
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g=ctu, n=yH+o. 

Wir verfolgen zuerst die Annahme, dass «,'v und & auch gegen die 
Dicke der Platte, d. h. gegen % unendlich klein sind, eine Annahme, 
die deshalb eine wesentliche ist, weil von den beiden Gliedern, aus 
denen F sich zusammensetzt, das eine den Factor %3, das andere 
nur den Factor k hat. Bei dieser Annahme ist es ausreichend, in 
beiden Gliedern nur die ersten Potenzen der Differentialquotienten 
‘von u, v, & zu berücksichtigen. Die Gleichungen 4) und 10) 
geben dann 


ou 2 dv du dv 
RT Dan, ' Terz; 


ov oE 
a=] = — Fi = 

5 38 
ĝi = = ß, = l ß, = dr 

08 8 
en RLS dr ve a 
und endlich die Gleichungen 7) 

028 08% 2E 

Pı = Jæðy P2 = gy AE = 


Lassen wir die Voraussetzung fallen, dass v, v, & auch gegen +% 
unendlich klein sind, so können wir für pı, Py, qı, die nur in dem 
mit A? multiplieirten Gliede von F vorkommen, immer noch die 
oben abgeleiteten Ausdrücke setzen, bei der Berechnung von o,, 6,, 
t, die in dem Gliede von F vorkommen, das den Factor 7 enthält, 
müssen aber gewisse Terme höherer Ordnung berücksichtigt werden. 
Es werden in F dur Glieder vernachlässigt, welche unendlich klein 
gegen die beibehaltenen sind, wenn man 


a=% p 


ox 


o= HGE 11) 


ôy 
= 2" ĝv 08 0% 
Er ex +7 dx 0y 
setzt. 

Wir berechnen nun die Arbeit der durch die Dilatationen er- 
zeugten Kräfte für eine unendlich kleine Aenderung derselben, d. h. 
die Variation 

ô f| Faxay; 12) 
dieselbe besteht aus zwei Theilen, von denen der erste den Factor 
h3, der zweite den Factor 7 enthält; wir entwickeln zuerst jenen 


Theil. Er ist 
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1: "I r Ta ( gé ad 
arwa f faxas (Ga +20 t GA 


ar 2E?) 3 
+ at eh 12.) 
Mit jedem der Glieder, in welche dieser Ausdruck sich spalten lässt, 
können Transformationen nach dem Muster derer vorgenommen 
werden, die für das erste Glied angegeben werden sollen. Es ist 


2t ot 

ò (Jazay G = 2 f fazay vT 
zi @ taat _ taat 
Er 2 (.fazav (2 da? Ja) zur z) 


> z ò 23 
2 ff ade 505 L Etanat). 


0x? 
Nennt man d? ein Element des Umfanges der Mitteltläche der 
Platte und n die nach dem Innern dieser gerichtete Normale von di, 
so ist derselbe Ausdruck 


= 2 | Jazav Er — 2 fa cos (ng) (7 a _ E ò$). 


Mit dem ersten Theile des hier vorkommenden einfachen Integrals 
nehmen wir noch eine Umformung vor. Wir schreiben dem Ele- 
mente d/ eine von den beiden Richtungen zu, die wir ihm zuschrei- 
ben können, und zwar diejenige, die die z-Achse erhält, wenn die 
Coordinatenachsen so gedreht werden, dass die y-Achse der Nor- 
male n parallel wird; wir nennen ferner p den Winkel, den eine 
Linie beschreibt, wenn sie aus einer Lage, in der sie der x-Achse 
parallel ist, in dem Sinne gedreht wird, bis sie parallel mit n ist, 
in dem sie um einen rechten Winkel gedreht werden muss, um der 
y-Achse parallel zu werden, wenn sie der x-Achse parallel war. 
Es ist daun 
ME 088 sin p + ĉtt coso, cos(nx) = cos p. 

Benutzt man e, dass, ia die Integration nach / über eine ge- 
schlossene Linie auszudehnen, 


Joz Piee S E sin p cos p) 08 


ist, so findet man 


Jf 2e - eff dedy” —2 faa eos o a 
+2 fa (& ee ô$. 


Transformirt man in entsprechender Weise die übrigen von den 
Gliedern, in die der Ausdruck 124) sich zerlegen lässt, so findet 
man diesen Ausdruck 
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1420 gr 
DTS aS Seo (gi l 2a ton)? £ 


Hare (are cos? p Dii d 
tip G +) 
—4 vn f di E (ZE m sin Ọ cos p tz z (sin? p — c08°9)) 
ET (G + aiar so + gasy + gA sin P)| ò$. 


Er bildet den einen Theil der durch 12) definirten Arbeit. Der 
andere Theil derselben, der den Factor 4 enthält, findet sich bei 
Rücksicht auf die Gleichungen 4) und 10) 


=ar [runde Habt tree) u 
Haan far ( 6, (oi cosp + 4rsnp +, (6, + 6,) cos p) ðu 
+err ff dzdy (22 + } e es] ER 
ee > sin p) ðv 14) 
+ Aka fandy fials +4 tie +0) 

letter tn) 
Hufen (int hiet) 

+ sin at, C t 0a) } At 


Von den Ausdrücken 13) und 14), deren Summe die Arbeit der 
durch die Dilatationen erzeugten Kräfte für die durch die Werthe 
von Òu, dv, ð bestimmten Verrückungen ist, wollen wir nun einige 
Anwendungen machen. 


83. 

Wir denken uns eine Platte, auf die keine Kräfte und keine 
Druckkräfte wirken; die Punkte ihres Randes sind so befestigt, dass 
für sie &= 0 ist, u und v gegebene Werthe haben; es sollen u, v, & 
für den Fall des Gleichgewichts gefunden werden. 

Den Gleichungen, welche das Prineip der virtuellen Verrückungen 
giebt, wird genügt, wenn man 


$=0 


macht und u, v aus den Gleichungen 
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NEED ENED H3NG 

c ov v u 

204203 H H o) Si + A 
so bestimmt, dass sie für den Rand die gegebenen Werthe an- 
nehmen. 

Eine Platte, die unter den gedachten Verhältnissen sich be- 

findet, nennt man gespannt; im Allgemeinen ist sie, wie man sagt, 
ungleichmässig gespannt; sie heisst gleichmässig gespannt, wenn 


15) 


u = 4, v = ay 


ist, wo a eine Constante bedeutet, durch welche Ausdrücke den 
Gleichungen 15) offenbar genügt wird. 


§ 4. 

Die weiteren Anwendungen, die wir von den Ausdrücken 13) 
und 14) machen wollen, sollen sich auf die Schwingungen, und zwar 
die sogenannten Transversalschwingungen einer Platte ‚beziehn. Wir 
machen dabei von dem Hamilton’schen Prineipe Gebrauch und be- 
merken zunächst, dass, wenn 7 die lebendige Kraft, u die Dichtig- 
keit der Platte bedeutet, 


run f fazas ( Es +Ë 4 é 2) 


ist, die Integration über die Fläche der Platte ausgedehnt. Hier- 
aus folgt 


ð fra Se 2uh f f farazay 1 + sat). 16) 


Wir nehmen an, dass der Rand der Platte entweder fest oder 
frei ist, so dass keine Arbeit geleistet wird von Druckkräften, die 
auf diesen Rand wirken; dann ist das Hamilton’sche Princip durch 
die Gleichung 


öfTar + òfjf Fataxdy = 0 17) 
ausgesprochen, deren Glieder die durch 16), 13) und 14) bestimmten 
Werthe haben. 

Wir wollen zuerst voraussetzen, dass der Rand der Platte frei 
und & auch gegen die Dicke der Platte unendlich klein ist; wir 
dürfen dann annehmen, dass u und v gleich Null sind; indem wir 
das thun, gelangen wir zu den Gleichungen für die Transversal- 
schwingungen der Platte. Diese sind 

t | 31+20#K (dt o 0 
A A TEE at? tn £) 
und für den Rand 
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6 2.10% 
(= ee pH? E aai ninot yolga Ta 7) 
8° 0° é 
=Ż2 (i (7 m ) sin p cos p + (sin? p — cos? g) 18) 
1+ 0% ul A 
T Ta (a Jea) cosp + ( dx? y +5 sin p). 


Die Lösungen derselben zu finden, ist bis ER nur für den Fall, 
dass die Platte eine kreisförmige ist, gelungen. Man gelangt zu 
ihnen für diesen Fall auf dem folgenden Wege. 
Man setze 
1+209 RK 2 
37 DET 
E = U sin (4 Xat), 
wo U eine Function von x und y, A eine Constante bedeutet. 
Diese Annahme entspricht dem Falle, dass die Platte einen ein- 
fachen Ton giebt; die Dauer einer Doppelschwingung desselben ist 
m 
2a 
Für U ergiebt sich dabei die ee ee 
1610-57 T +2 amt} A 3 
zu dieser treten die Grenzbedingungen, die aus 18) entstehen, indem 
man U an Stelle von & schreibt. Die partielle Differentialgleichung 
lässt sich durch die zwei Gleichungen 


RU ur 
4V = ti 


2 av 
44 =F H 


ersetzen, und diese geben, wenn man sie addirt oder subtrahirt und, 


U=S4+ 0, V=-S-—) 
macht, 


2€ RS or 
45 —-73t75 y 

q 7 
-4D = ht . 


Nun führe man statt der rechtwinkligen e Polarcoordinaten 
‚u ein, so dass 

x =r cos Yy, y=rsiny 
ist; dann erhält man 


2 S, 108 1 2S 
425S = E3 Pol 


er? r? 0Y? 

n SURN 10D 1 8D 

—42:D Dt nor tee 
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Diesen Gleichungen wird genügt durch 
S = A cosny X, D =B cosny YF, 
wenn n eine ganze Zahl, 4 und 2 willkührliche Constanten, X und 
F Funetionen von r bedeuten, die die Gleichungen 
de X 1dX n? 5 LE 
N (= +4 2) =Q 
@ay |, 1dF n? ia 
A aa “ — 4°) r=0 
erfüllen. Setzt man 
Ar =g, 
so werden diese 


X 1dX n? x 
ae Fa 


de x dx 
ËF LEK n? 2 
Fr ie sA 0: 


Ein particuläres Integral der ersten von diesen Gleichungen findet 
ınan, indem man 

X=4%°" + Art + Aati. 
setzt; dann ist 


TX n Aga” -1 (x +2) Ant (x H4) Art +. 


Ga #. (01) Aga” -2H u42) (+1) Ar + (x44) (x43) art. 
und die genannte Gleichung wird 
0 = A (x? — n) a=? — 4AT 


+4 ((x +2)? — n?) a — 4A axt? 
+ A, (la + 4} a?) art? — 4 Aarti 


Man erfüllt sie, wenn man 
x — r = 0 


A (142 — i) = 4A 
dy (aH 4} - r) = 44, 


macht. Wir genügen diesen Gleichungen, indem wir 
x=n 


A, A 


A; A 
‚.2.n+2’ 


d= ran Fi’ G i Wr 


setzen und über æ nach Willkühr verfügen. Ein particuläres Inte- 
gral, das wir X, nennen wollen, der für X aufgestellten Differential- 
gleichung ist daher 
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ET z 
ee ve U+: Aati aiar H . .) 


und ein entsprechendes der für F aufgestellten Difterentialgleichung 
RAR z a? a* 

Fa = 5 FE SE Tb 172. RER nr T 
Man sieht leicht, dass diese beiden unendlichen Reihen für jeden 
Werth ihres Arguments convergiren. 

Andere partieuläre Werthe von X und F mögen noch erwähnt 
werden, obwohl sie- bei dem vorliegenden Probleme eine Anwendung 
nicht finden. Man setze 


X=HFX,, 
adx p aX, pd wW 
also de i dæ A dæ 
@xX AX 
PXL] y Bes na W mi WEF., 
da? da? dæ dæ dæ 


Diese Gleichungen multiplicire man der Reihe nach mit 


e 1 
+); =? 1 


und addire sie dann; da -K und X, Integrale der in Rede stehenden 
Differentialglłeichung sind, so erhält man dadurch 


y Z . aX, ,\ aW 
Xn da? Fr g +2- sji E 


dæ 
oder, wenn 
dW 


dæ 


dX, 
d W’ 1 o dx 
x + + 7 = 
w (: = r 0, 


n 


=W" 


gesetzt wird, 


d. h. 
lg W+ lgx- 2lg ¥, = Const. 
oder 
r 11 1 
W' = Const. ZXZ? 
also 


ar ’ dæ 
W = Const. s 
Const. |- XX? 


wo die untere Grenze des Integrals beliebig gewählt werden kann. 
Ein zweiter partieulärer Werth von X ist daher 


x 

Y Y > dæ 

< E: S > ‚ 
=X,X, 


To 


und einer von F 
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F= F, 
wo x, eine willkührliche Constante ist. Diese Werthe von X und 
F werden aber, wie aus den Ausdrücken von X, und F,„ hervor- 
geht, für z = 0, d. h. für r = 0 unendlich und können daher keine 
Anwendung finden, wenn die Platte, wie wir voraussetzen, eine volle 
Kreisfläche bildet. 

Wir setzen also 
S=4cosnyA,, D = B ceos ny Fn 
und suchen nun die Constanten A, B, A so zu bestimmen, dass den 
beiden Grenzbedingungen genügt wird. 

Wir nennen den Radius der 
7 Platte œ. Bei Rücksicht auf die Be- 
stimmungen, die wir bei Ableitung 
Ban des Ausdrucks 13) getroffen haben 
> | 7 Y) über den Sinn, in dem / wächst, und 
i A über den Winkel p, haben wir dann, 
| A \ wie ein Blick auf die nebenstehende 

a Figur lehrt, 


/ l=a«y und = 180! +%. 
Mit Hülfe hiervon werden die aus 18) 
herzuleitenden Grenzbedingungen 


Sue, 1:70 oe 
trete ten) 


Fon ð (MU E€ 1 ðU 1+29 0 (RU 1 ðU 19V 
Di r? 30 (070% r 5) + 1+0 ar ( S r ôr HE r? 7) 


Or? 
oder, wenn man benutzt, dass 


2 ZU 1 ðU 1 U 
2V = ips — 
40V = dr? r Ör Zn r? dp? 


RU y 2 6 r 
ta} 


ı PU 1 8U 


„142907 
Iry r art Toe 


1+9 ôr 

Nun drücke man U und V durch S und D, diese durch A,, Fn, und 
die zweiten Difterentialquotienten von X, und Y,„, die dann auf- 
treten, mit Hülfe der für diese Functionen aufgestellten Differential- 
gleichungen, durch sie selbst und ihre ersten Differentialquotienten 
aus. Setzt man noch 


= 


1420 _ 
1+9 u ii) 
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sso findet mau dann als die fürr—«, d.h. z=4e zu erfüllenden 
(Gleichungen 


‘ d X, 9 > a e 
(0 = A (mx — q (n? — 4yr’) k +2 (mr, — x(n’+4yx?) =) 
- Í dX, z s dY, 
O= 4 (o I E E ) +B (o — 4yr’) F, — x 337° 


INennt man die Determinante derselben 4#, so hat man aus der 
ttrranscendenten Gleichung 


d= 0 


‚A zu bestimmen und dann aus einer von ihnen das Verhältniss 
ATSB. 
Ist A, eine Wurzel jener Gleichung und setzt man 


P -» 


W nm = Xn KG —4 y x?) I. —% = "| z =Q Ann 


dx 
dX 


AR 2 ? re ra X, er 
7, [o + 4y x’) X, t ] T= Anns 


so ist 
= (C.sin(4A?,„atl) Wum COS RY, 


wo C eine willkührliche Constante bedeutet. Die Anotenlinien, die 
(dem durch A,, bestimmten Tone entsprechen, haben zu Gleichungen 


cosmap == 0 und Wan = 0; 


die erste von diesen stellt ein System von n Durchmessern dar, die 
gleiche Winkel mit einander bilden, die zweite ein System von con- 
centrischen Kreisen. In Bezug auf die numerische Berechnung 
der Töne und Knotenkreise möge auf die unten genannte Abhand- 
llung*) verwiesen werden. 


85. 

Wir wollen schliesslich die Differentialgleichung für die Trans- 
versalschwingungen einer gespannten Membran aufstellen. Wir 
gelangen zu dieser, indem wir uns eine Platte vorstellen, die, nach- 
dem ihren Theilen Verrückungen in ihrer Ebene, u und v, ertheilt 
sind, die den Gleichungen 15) genügen, an ihrem Rande befestigt 
ist. Diese Verrückungen sollen so gross gegen die Dicke der Platte 
sein, dass bei der Bildung der Gleichung 17) der Ausdruck 13) 
gegen den Ausdruck 14) vernachlässigt werden kann, und so gross 
gegen &, dass die Gleichungen 11) 


- = du | du 
0x! 2 y ’ bar ey z 6x 


*) Kirchhoff, Ueber das Gleichgewicht und die Bewegung einer elastischen 
Scheibe; Crelle’s Journal, Bd. 40. 
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geschrieben werden können. Die Gleichung 17) wird dann erfüllt, 
wenn man u und v als unabhängig von der Zeit annimmt und & aus 
der Differentialgleichung 


èg _ 2K ð (du ĝu dv, 0 Qu ĝ 


u ĝx \020x 0x 0y 0x öy’ox 
2K ð /ðv ðt s v, 08 du ev 
erg her FA 


und der Bedingung bestimmt, dass es am Rande verschwindet. 

Die Verrückungen u, v müssen den Ditferentialgleichungen 15) 
genügen, können dabei aber noch sehr mannigfaltige Functionen von 
x und y sein. In dem Falle, auf den oben schon hingewiesen wurde, 
dass die Membran gleichmässig gespannt ist, kann man 


Via N 


setzen, wo a eine Constante bezeichnet; dann wird die Differential- 
gleichung für & 

Rt _2K1+39, +58 

ee raten): 


Ohne Schwierigkeit lässt sich dieselbe lösen, wenn die Membran 
rechteckig oder kreisförmig ist; die Töne, die die Membran geben 
kann, und die diesen entsprechenden Knotenlinien lassen sich dann 
leicht berechnen. Bei der rechteckigen Gestalt hat man es dabei 
nur mit trigonometrischen Functionen, bei der kreisförmigen mit 
den Functionen zu thun, die wir bei der Untersuchung der Schwin- 
gungen einer kreisförmigen Platte durch F bezeichnet haben; das 
sind die sogenannten Besselschen Functionen. Die Knotenlinien der 
rechteckigen Membran sind gerade Linien, die ihren Seiten parallel 
sind, die der kreisförmigen Durchmesser, die gleiche Winkel mit 
einander bilden, und mit ihrem Rande concentrische Kreise. 


TOWARZYSTWO RAUXOWE WARSZAWSKIE 
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